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Dispositivo IP B74/BCONNECT
B74/BCONNECT IP device

1
1
Display a 4 cifre e 6 tasti Connettore ad innesto per |
di programmazione radio ricevente :
4 digit display and 6 Plug-in connector for radio |
programming buttons receiver J
7’
/’
d
7’
’
7’

Connettore per
applicazione WiFi
; L i B74/BCONNECT
Morsettiere dei " ) . o - Connector for B74/

comandi e delle sicurezze : + BCONNECT WiFi
Commands and safeties application

terminal blocks Microcontrollore
DSP 70 MIPS
DSP CPU 70 MIPS

PLuce di cortesia
! Courtesy light

Connettori di
collegamento encoder,
finecorsa e shlocco
Plug for encoder,

limit switch and

unlock connection

Connettore scheda
carica batterie
Plug for battery charger

Collegamento MOTORE
(cavo 3 fili)

MOTOR connection (3
wiring cable)

Fusibile 20A
Fuse 20A

Collegamento Fusibile 3A
batterie Fuse 3A Ingresso alimentazione
Batteries (secondario trasformatore)

connection Power supply input
(transformer's secondary)




TW110/2000
TW110/1000/HS
TW110/1600/HS

TW110/1200/R




Limitatore di tensione B72/CL - Voltage limiter B72/CL

HEE
fopg © Nl
sl SOLO PER TW110
dafk %a HIGH SPEED £ REVERSIBILE
! ONLY FOR TW110
HIGH SPEED AND REVERSIBLE

vedere capitolo “Limitatore di tensione” /
see chapter “Voltage limiter”

FC2SB

".--p BATTERY CHARGER
B71/BCHP - HW02 *""':l

(*) SOLO PER v i
HIGH SPEED E REVERSIBILE ™.,
ONLY FOR HIGH SPEED .
AND REVERSIBLE

L'utilizzo € possibile solo disabilitando la modalita low-power (L | 00).
Use is only possible by disabling low-power mode (L | OD).
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centrale per TW110 - control unit for TW110

F2 FUSIBILE
FUSE T2A

RICEVITORE RADIO
> RADIO RECEIVER
H93/RX2LP/I (*)

> B74/BCONNECT

ANTENNA 1=~ -+

3L .S
3[: = I 1
C_1

I <>

=

F o

'ﬂ] SEC2 SEC1

F3 FUSIBILE 1< -1 E =)
FUSE 3A i} =

O
; /RX2LP/I

,,,,,,,

+ K
o) ‘ !
o e |
F1 FUSIBILE i
FUSE 20A !

(*) Avvalendosi del dispositivo B70/MODLP collegato mediante cablaggio a 3 fili al ricevitore HI3/RX2LP/I, la
centrale controlla lo stato di funzionamento entrando dopo un tempo di inattivita prestabilito nella modalita "low
power" / Using the B70/MODLP device connected via 3-wire cabling to the H93/RX2LP/I receiver, the control unit
monitors the operating status by entering “low power” mode after a preset idle time




TW110 High Speed (2




TW110 Standard - TW110 Reversible (%)




UL/1200/HS - UL/1400

E LUCE LED INTEGRATA
+ INTEGRATED LED LIGHT

! PAR. AB=05




Orologio / Timer
Apertura / Opening

Chiusura / Closing

Passo passo
Step by step
Apertura parziale
Partial opening

|

RG58 max 10 m

Bordo sensibile 1
Safety edge 1
Bordo sensibile 2
Safety edge 2

Flashing light
24V—="5W +

]

Spia cancello aperto
Open gate light
2

=3

TW110/2000 - TW110/1000/HS

TW110/1600/HS - TW110/1200/R

FUSIBILE
FUSEmaxT1.6A +24 V

10880 ——— ] ALIMENTAZIONE
ESTERNA
_|'®'|_ EXTERNAL
fosso nero __ 1 pOWER SUPPLY
red black

ov

9 8 Luce di cortesia
Courtesy light
24 V=== 40W
FUSIBILE
FUSE max 1A
marrone. PN L
brown
marrone blu
rown blue

Luce di cortesia
Courtesy light
230V~ 100W

i

SISTEMA DI
GESTIONE
MANAGEMENT
SYSTEM

Utilizzo alternativo dell'uscita COR (par.20 diverso da 04).
Alternative use of COR output (par.20 different from 00).

Lutilizzo e possibile solo disabilitando la modalita low-power (L { 03)
Use is only possible by disabling low-power mode (L { 80)

Orologio / Timer
Apertura / Opening

Chiusura / Closing

Passo passo
Step by step

Apertura parziale
Partial opening

|

RG58 max 10 m

:m_t'ﬁ_

=

\stop

Bordo sensibile 1
Safety edge 1
Bordo sensibile 2
Safety edge 2

Flashing light
2

V=—==5W +

%]

I
IIIIIIII';A‘

luce LED integrata
integrated LED li

A8 G010

d +24VH
_@Lmr&_ CoM

bla

ov
luce LED integrata
integrated LED light

FUSIBILE

'
H FUSE max 1A
' marrone. PN L

! brown

. marrone blu
H brown blue

H Luce di cortesia

H Courtesy light

! 230V~ 100W

'
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COLLEGAMENTO CON 1 COPPIA FOTOCELLULE SINCRONIZZATE (MODALITA NORMALE, SOLO COPPIA MASTER)
CONNECTION WITH 1 SYNCHRONISED PHOTOCELL PAIR (NORMAL MODE, MASTER PAIR ONLY)

ROSSO = libero da jumper
RED = jumper free

A
A

JUMPER DI SINCRONIZZAZIONE
(PER MASTER)
SYNCHRONISATION JUMPER
(FOR MASTER)

———

~.,

+24

e r”

JUMPER DI ALLINEAMENTO
(PER MASTER) OFF*
ALIGNMENT JUMPER
(FOR MASTER) OFF*

* Per eseguire la modalita in di allineamento ottico
(NOTA: consultare le istruzioni delle fotocellule):

* To perform optical alignment mode

(NOTE: refer to photocell instructions):

. -

———

JUMPER DI ALLINEAMENTO ON*
ALIGNMENT JUMPER ON*

ATTENZIONE! Modificare la posizione dei jumper di sincronizzazione o di allineamento solamente quando le fotocellule
sono NON ALIMENTATE! La configurazione scelta con i jumper viene memorizzata dalle fotocellule solamente
all'accensione delle fotocellule.

Scollegare la morsettiera della centrale che fornisce alimentazione alle fotocellule, oppure togliere completamente la

tensione al controller digitale (scollegando, se presenti, anche le batterie di backup) e verificare nella fotocellula TX / RX che il LED
rosso di alimentazione sia spento; procedere soltanto ora all'impostazione della configurazione dei jumper.
ATTENTION! Please ensure that the photocell jumpers are only changed with the power to the control panel switched off, including
the disconnection of any battery backup. Remove the terminal of the photocell inputs or completely remove the voltage from the
digital controller (check that the digital controller is not powered by backup batteries) and check that the TX / RX photocell red
power LED is off.

SI RACCOMANDA L' USO DI fotocellule Serie F4ES - F4S / RECOMMENDED USE for Series F4ES - F4S photocells
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COLLEGAMENTO CON 2 COPPIE FOTOCELLULE SINCRONIZZATE (MODALITA NORMALE, 1 MASTER E 1 SLAVE)
CONNECTION WITH 2 SYNCHRONISED PHOTOCELL PAIRS (NORMAL MODE, 1 MASTER AND 1 SLAVE)

ROSSO = libero da jumper
RED = jumper free

JUMPER DI SINCRONIZZAZIONE

SVNCHRONISATION JUMPER
(FOR MASTER)
FT1

JUMPER DI ALLINEAMENTO
(PER MASTER) OFF*
ALIGNMENT JUMPER
(FOR MASTER) OFF*

JUMPER DI SINCRONIZZAZIDNE
PER SLAVE1

( )
svncnnoms;mon JUMPER
(FOR SLAVE?)

JUMPER DI ALLINEAMENTO

) (PER SLAVE1) OFF*
e < = = ALIGNMENT JUMPER
o || I ST (FOR SLAVET) OFF*
ORo: il - ;LNA
ApN .: E COM
ooy 2|y
PP: n g COM
PED: l:l g (0]
_+24VN 0 = 00
tom_ | N CR
CH o
A Fs

* Per eseguire la modalita in di allineamento ottico
(NOTA: consultare le istruzioni delle fotocellule):

* To perform optical alignment mode

(NOTE: refer to photocell instructions):

e

JUMPER DI ALLINEAMENTO ON*
ALIGNMENT JUMPER ON*

ATTENZIONE! Modificare la posizione dei jumper di sincronizzazione o di allineamento solamente quando le fotocellule
sono NON ALIMENTATE! La configurazione scelta con i jumper viene memorizzata dalle fotocellule solamente
all'accensione delle fotocellule.

Scollegare la morsettiera della centrale che fornisce alimentazione alle fotocellule, oppure togliere completamente la

tensione al controller digitale (scollegando, se presenti, anche le batterie di backup) verificare nella fotocellula TX / RX che il LED
rosso di alimentazione sia spento; procedere soltanto ora allimpostazione della configurazione dei jumper.
ATTENTION! Please ensure that the photocell jumpers are only changed with the power to the control panel switched off, including
the disconnection of any battery backup. Remove the terminal of the photocell inputs or completely remove the voltage from the
digital controller (check that the digital controller is not powered by backup batteries) and check that the TX / RX photocell red
power LED is off.

SI RACCOMANDA L USO DI fotocellule Serie FAES - F4S / RECOMMENDED USE for Series F4ES - F4S photocells

13



TEST FOTOCELLULE - PHOTOCELLS TEST (RB Oc

COLLEGAMENTO CON 1 COPPIA FOTOCELLULE SINCRONIZZATE (MODALITA NORMALE, SOLO COPPIA MASTER)
CONNECTION WITH 1 SYNCHRONISED PHOTOCELL PAIR (NORMAL MODE, MASTER PAIR ONLY)

ROSSO = libero da jumper
RED = jumper free

JUMPER DI SINCRONIZZAZIONE

( TER)
SYNCHIONISATION JUMPER
(FOR MASTER)

SC
COM:

S

JUMPER DI ALLINEAMENTO
(PER MASTER) OFF*
ALIGNMENT JUMPER
(FOR MASTER) OFF*

IIIIIIIIHHH

* Per eseguire la modalita in di allineamento ottico
(NOTA: consultare le istruzioni delle fotocellule):
* To perform optical alignment mode

(NOTE: refer to photocell instructions):

S

JUMPER DI ALLINEAMENTO ON*
ALIGNMENT JUMPER ON*

ATTENZIONE! Modificare la posizione dei jumper di sincronizzazione o di allineamento solamente quando le fotocellule
sono NON ALIMENTATE! La configurazione scelta con i jumper viene memorizzata dalle fotocellule solamente
all'accensione delle fotocellule.

Scollegare la morsettiera della centrale che fornisce alimentazione alle fotocellule, oppure togliere completamente la
tensione al controller digitale (scollegando, se presenti, anche le batterie di backup) e verificare nella fotocellula TX / RX che il LED
rosso di alimentazione sia spento; procedere soltanto ora all'impostazione della configurazione dei jumper.

ATTENTION! Please ensure that the photocell jumpers are only changed with the power to the control panel switched off, including
the disconnection of any battery backup. Remove the terminal of the photocell inputs or completely remove the voltage from the

digital controller (check that the digital controller is not powered by backup batteries) and check that the TX / RX photocell red
power LED is off.

SI RACCOMANDA L USO DI fotocellule Serie FAES - F4S / RECOMMENDED USE for Series F4ES - F4S photocells
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TEST FOTOCELLULE - PHOTOCELLS TEST (AR Oc

COLLEGAMENTO CON 2 COPPIE FOTOCELLULE SINCRONIZZATE (MODALITA NORMALE, 1 MASTER E 1 SLAVE)
CONNECTION WITH 2 SYNCHRONISED PHOTOCELL PAIRS (NORMAL MODE, 1 MASTER AND 1 SLAVE)

ROSSO = libero da jumper
RED = jumper free

JUMPER DI SINCRDNIZZAZIONE
PER MASTER)

( )
SVNCHRONISATION JUMPER
(FOR MASTER)

JUMPER DI ALLINEAMENTO
(PER MASTER) OFF*
ALIGNMENT JUMPER
(FOR MASTER) OFF*

LFTI(N.

JUMPER DI SINCRONIZZAZIONE
ER SLAVE1

(i VI
SYNCHRONISATION JUMPER
(FOR SLAVE1)

JUMPER DI ALLINEAMENTO
(PER SLAVET) OFF*
ALIGNMENT JUMPER
(FOR SLAVE?) OFF*

18 [19 |20

f4 15 (6 17

* Per eseguire la modalita in di allineamento ottico
(NOTA: consultare le istruzioni delle fotocellule):

* To perform optical alignment mode

(NOTE: refer to photocell instructions):

e

JUMPER DI ALLINEAMENTO ON*
ALIGNMENT JUMPER ON*

ATTENZIONE! Modificare la posizione dei jumper di sincronizzazione o di allineamento solamente quando le fotocellule
sono NON ALIMENTATE! La configurazione scelta con i jumper viene memorizzata dalle fotocellule solamente
all'accensione delle fotocellule.

Scollegare la morsettiera della centrale che fornisce alimentazione alle fotocellule, oppure togliere completamente la

tensione al controller digitale (scollegando, se presenti, anche le batterie di backup) e verificare nella fotocellula TX / RX che il LED
rosso di alimentazione sia spento; procedere soltanto ora allimpostazione della configurazione dei jumper.
ATTENTION! Please ensure that the photocell jumpers are only changed with the power to the control panel switched off, including
the disconnection of any battery backup. Remove the terminal of the photocell inputs or completely remove the voltage from the
digital controller (check that the digital controller is not powered by backup batteries) and check that the TX / RX photocell red
power LED is off.

SI RACCOMANDA L USO DI fotocellule Serie FAES - F4S / RECOMMENDED USE for Series F4ES - F4S photocells
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GERE)

+ TEST FOTOCELLULE - PHOTOCELLS TEST (AE [

COLLEGAMENTO CON 1 COPPIA FOTOCELLULE SINCRONIZZATE (MODALITA NORMALE, SOLO COPPIA MASTER)
CONNECTION WITH 1 SYNCHRONISED PHOTOCELL PAIR (NORMAL MODE, MASTER PAIR ONLY)

ROSSO = libero da jumper
RED = jumper free

JUMPER DI SINCRONIZZAZIONE
PER MASTER

(PER MASTER)
SYNCHRONISATION JUMPER
(FOR MASTER)

—_—

Q= O=1C
€8 38|z NP
| 1 =
rd & JUMPER DI ALLINEAMENTO
| (PER MASTER) OFF*
ALIGNMENT JUMPER
(FOR MASTER) OFF*

E ™\
! w Y
! !
* Per eseguire la modalita i di allineamento ottico |__ \ o/
(NOTA: consultare le istruzioni delle fotocellule): M

* To perform optical alignment mode

JUMPER DI ALLINEAMENTO ON*
(NOTE: refer to photocell instructions):

ALIGNMENT JUMPER ON*

ATTENZIONE! Modificare la posizione dei jumper di sincronizzazione o di allineamento solamente quando le fotocellule
sono NON ALIMENTATE! La configurazione scelta con i jumper viene memorizzata dalle fotocellule solamente
all'accensione delle fotocellule.

Scollegare la morsettiera della centrale che fornisce alimentazione alle fotocellule, oppure togliere completamente la
tensione al controller digitale (scollegando, se presenti, anche le batterie di backup) e verificare nella fotocellula TX / RX che il LED
rosso di alimentazione sia spento; procedere soltanto ora all'impostazione della configurazione dei jumper.

ATTENTION! Please ensure that the photocell jumpers are only changed with the power to the control panel switched off, including
the disconnection of any battery backup. Remove the terminal of the photocell inputs or completely remove the voltage from the

digital controller (check that the digital controller is not powered by backup batteries) and check that the TX / RX photocell red
power LED is off.

SI RACCOMANDA L USO DI fotocellule Serie FAES - F4S / RECOMMENDED USE for Series F4ES - F4S photocells
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GERE)

+ TEST FOTOCELLULE - PHOTOCELLS TEST (AE [

COLLEGAMENTO CON 2 COPPIE FOTOCELLULE SINCRONIZZATE (MODALITA NORMALE, 1 MASTER E 1 SLAVE)
CONNECTION WITH 2 SYNCHRONISED PHOTOCELL PAIRS (NORMAL MODE, 1 MASTER AND 1 SLAVE)

ROSSO = libero da jumper i

RED = jumper free
JUMPER DI SINCRONIZZAZIONE

sYNCHRONISA TION .IIIMPER
(FOR MASTER)

JUMPER DI ALLINEAMENTO
(PER MASTER) OFF*
ALIGNMENT JUMPER
(FOR MASTER) OFF*

JUMPER DI SINCRONIZZAZIONE
S YNCHRONISATION .)IUMPER

JUMPER DI ALLINEAMENTO
(PER SLAVET) OFF*

ALIGNMENT JUMPER
(FOR SLAVET) OFF*

* Per eseguire la modalita in di allineamento ottico | __
(NOTA: consultare le istruzioni delle fotocellule):

* To perform optical alignment mode

(NOTE: refer to photocell instructions):

S

JUMPER DI ALLINEAMENTO ON*
ALIGNMENT JUMPER ON*

ATTENZIONE! Modificare la posizione dei jumper di sincronizzazione o di allineamento solamente quando le fotocellule
sono NON ALIMENTATE! La configurazione scelta con i jumper viene memorizzata dalle fotocellule solamente
all'accensione delle fotocellule.

Scollegare la morsettiera della centrale che fornisce alimentazione alle fotocellule, oppure togliere completamente la

tensione al controller digitale (scollegando, se presenti, anche le batterie di backup) e verificare nella fotocellula TX / RX che il LED
rosso di alimentazione sia spento; procedere soltanto ora allimpostazione della configurazione dei jumper.
ATTENTION! Please ensure that the photocell jumpers are only changed with the power to the control panel switched off, including
the disconnection of any battery backup. Remove the terminal of the photocell inputs or completely remove the voltage from the
digital controller (check that the digital controller is not powered by backup batteries) and check that the TX / RX photocell red
power LED is off.

SI RACCOMANDA L USO DI fotocellule Serie FAES - F4S / RECOMMENDED USE for Series F4ES - F4S photocells
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FINECORSA MAGNETICI PER TW110 - MAGNETIC LIMIT SWITCH FOR TW110

e possibile acquistare il finecorsa separatamente / it is possible to purchase the limit switch separately
(cod. MC786 / MC787)

o
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u- p— come finecorsa di apertura /
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g opening limit switch
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COLLEGAMENTO DI RELAY ESTERNO ALL USCITA SC
CONNECTION OF EXTERNAL RELAY TO SC OUTPUT

TW110/2000 - TW110/1000/HS
TW110/1600/HS - TW110/1200/R

_____________ ALIMENTAZIONE ESTERNA
{DIOD0 / DIODE EXTERNAL POWER SUPPLY
v 1N4007 .

CARICO (LUCI, ECC...)
LOAD (LIGHTS, ETC.)

i@@ﬂ@@ﬁ

AZIONAMENTO A UOMO PRESENTE IN EMERGENZA (PAR. A7=03,04)

MAN-PRESENT DRIVE IN EMERGENCY (PAR. A1=03,04)

O

Installare unicamente selettore a chiave, in prossimita del cancello.
Vietato utilizzare ricevitori radio esterni per comandare AP e CH.
Only install key selector switch in the vicinity of the gate.

Do not use external radio receivers to control AP and CH.

>

MANTENERE AP
HOLD DOWN AP

A
.
&7
|
]
i
|
|
(s
.
]

S
i~

=
i~

)

- 9 'apl | STOP

~[E)~ <e—APRE
7 —‘ OPEN

solo per / only for: R85/60ES, R85/60EAS, R85/60EAS/TRIX, R85/60EAE, R85/60EAE/TRIX, R85/601S, R85/601AS, R85/601AE

—
—
—
—
)
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ATTENZIONE! Il presente manuale é destinato esclusivamente a personale qualificato; leggere attentamente le
avvertenze generali consegnate unitamente al presente manuale.

ATTENZIONE! la radio ricevente H93/RX2LP/I & completamente compatibile con le radio riceventi H93/RX20/I
- H93/RX22A/1- H93/RX2RC/I, integrando il funzionamento con decodifica a codice fisso oppure "rolling code"

(configurabile).
Per ulteriori informazioni riguardo la modalita LOW POWER consultare il manuale di B70

MODLP e il capitolo 9.4 Modalita Stand By.
1 Simbologia

Qui di sequito indichiamo i simboli e il loro significato presenti sul manuale o sulle etichette prodotto.

Pericolo generico. o S
Importante informazione di sicurezza. Segnala operazioni o situazioni in cui il personale addetto
deve prestare molta attenzione.

Pericolo tensione pericolosa. ) o
Segnala operazioni o situazioni in cui il personale addetto deve prestare molta attenzione a tensioni
pericolose.

Informazioni utili.
Segnala informazione utili all'installazione.

Consultazione Istruzioni di installazione e d'uso. S B
Segnala l'obbligo di consultazione del manuale o documento in originale, che deve essere reperibile
per futuri utilizzi e non deve in alcun modo essere deteriorato.

Punto di collegamento della messa a terra di protezione.

Indica il range di temperature ammesso.

Corrente alternata (AC)

=B @<« b

Corrente continua (DC)

Simbolo per lo smaltimento del prodotto secondo la direttiva RAEE.

P

2 Descrizione prodotto

La centrale di comando digitale B70/1THP a 36 V utilizza il controllo di potenza motore in modalita sensored,
avvalendosi di un encoder ad alta risoluzione, per gestire le automazioni ROGER Brushless per un‘anta scorrevole
integrate nella colonna (TW110) oppure l'automazione per porte sezionali (ULK).

Attenzione all'impostazione del parametro A1. Una errata impostazione puo causare anomalie nel
funzionamento dell’automazione.

Avvalendosi del dispositivo B70/MODLP collegato mediante cablaggio a 3 fili al ricevitore H93/RX2LP/I, la centrale
controlla lo stato di funzionamento entrando dopo un tempo di inattivita prestabilito nella modalita "low power".
ROGER TECHNOLOGY declina qualsiasi responsabilita derivante da un uso improprio o diverso da quello per cui e
destinato ed indicato nel presente manuale.

Siconsiglial'uso di accessori, dispositivi di comando e di sicurezza ROGER TECHNOLOGY. In particolare, siraccomanda
diinstallare fotocellule serie F4ES oppure F4S.

@, Per ulteriori informazioni consultare il manuale delle automazioni TW110 o dell'automazione ULK.
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3 Aggiornamenti versione r2.15

aggiunta precisazione su parametro 86 (30 secondi di attesa per l'intervento)
aggiunta NOTA su parametro L !
Solo per automazioni ULK:
Migliorata la gestione delle forze
Aggiunto parametro 32 per regolare separatamente la sensibilita intervento sugli ostacoli in chiusura; parametro 3 ! di conseguenza
regola la sensibilita in apertura
Aumentato il valore massimo di par. {0 dad8a 5
Differenziato il valore di fabbrica di par. {3 tra i due modelli UL/1200/HS ( 18=04) e UL/1400 ( 13=07)
Il tempo di reazione su ostacolo impostando par.3 ! (o par.32) al valore 23 € stato ridotto da 5 a 3 secondi

4 Caratteristiche tecniche prodotto

TW110/2000 ‘ TW110/1000/HS ‘ TW110/1600/HS | TW110/1200/R ‘ UL/1200/HS ‘ UL/1400
TENSIONE DI ALIMENTAZIONE 230V~ +10% 50/60 Hz (115 V~ + 10% 50/60 Hz)
CONSUMO IN STAND-BY <0.5W

CONSUMO IN ATTESA DI COMANDI CON | - - |, *)
STAND-BY NON ATTIVO )

F[?AT ERE%Q)MASS'M“ PELLAES 240W 240 W 240 W 240 W 20W | 210W
POTENZA DI SPUNTO (DA RETE) 500 W 570 W 560 W 500 W 610 W 560 W
F1=20A EAT0257g protezione circuito di potenza
FUSIBILI F2 = T2A (AT0257) protezione primario trasformatore
F3 = 3A (5x20 mm) protezione alimentazione accessori
MOTORI COLLEGABILI 1
ALIMENTAZIONE MOTORE 36 V~, frequenza variabile, con inverter auto-protetto
TIPOLOGIA MOTORE Brushless sinusoidale (ROGER BRUSHLESS)
TIPOLOGIA CONTROLLO MOTORE ad orientamento di campo (FOC), sensored con encoder ad alta risoluzione
POTENZA NOMINALE MOTORE 190 W 115W 150 W 120W 160 W 165 W
POTENZA DI SPUNTO MOTORE 460 W 530 W 520 W 460 W 570 W 520 W
POTENZA MASSIMA 25W
LAMPEGGIANTE (24V-==
INTERMITTENZA LAMPEGGIANTE 50%

POTENZA MASSIMA LUCE DI CORTESIA | 100 W 230 V~ - 40 W 24 V~ / === (contatto puro)
POTENZA LUCE AUTOMAZIONE APERTA | 3 W (24 V===)

POTENZA USCITA ACCESSORI 20 W (24 v===)
TEMPERATURA DI FUNZIONAMENTO jﬂ/ 20°C /Hf 1550
DIMENSIONI PRODOTTO dimensioni in mm 165x117 peso: 0,250 kg

|. ROGER | © TW110/1000/HS/115 - TW110/1600/HS/115 - UL/1200/HS/115 - UL/1400/115

115V AC

(*) consumo indicativo in assenza di accessori collegati, con ricevitore ad innesto inserito, in assenza di frenatura
elettrica applicata ai motori (ove previsto)

indicati in tabella. I dati sono garantiti SOLO con accessori originali ROGER TECHNOLOGY. Lutilizzo di accessori
non originali puo causare malfunzionamenti. ROGER TECHNOLOGY declina ogni responsabilita per installazioni
errate o non conformi.
Tutti i collegamenti sono protetti da fusibili, vedi tabella. La luce di cortesia necessita di un fusibile esterno.

f La somma degli assorbimenti di tutti gli accessori collegati non deve superare i dati di potenza massima
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5 Descrizione dei collegamenti

Per TW110: per poter accedere alla morsettiera di collegamento comandi rimuovere le quattro viti e sollevare il
coperchio come illustrato in figura 1.
In figura 3-4-5-7 ¢ riportato lo schema di collegamento della scheda di controllo motore (B70/1THP).

Per ULK: per poter accedere alla morsettiera di collegamento comandi far scorrere gli sportellini, allentare le due viti e
sollevare il coperchio come illustrato in figura 1.
In figura 6-7 € riportato lo schema di collegamento della scheda di controllo motore (B70/1THP).

5.1 Installazione tipo automazione TW110

Le informazioni riportate in tabella sono indicative, € responsabilita dell'installatore verificare l'adeguatezza dei
cavi in relazione ai dispositivi utilizzati nell'installazione e alle loro caratteristiche tecniche.

Cavo consigliato

1 | Alimentazione di rete Cavo a doppio isolamento tipo HO7RN-F 3x1,5 mm?
2 | Fotocellula - Ricevitore FAES/F4S Cavo 5x0,5 mm? (massimo 20 m)
3 | Fotocellula - Trasmettitore FAES/F4S Cavo 3x0,5 mm? (massimo 20 m)
4 | Lampeggiante a LED FIFTHY/24 Cavo 2xT mm? (massimo 10 m)
5 | Antenna Cavo 50 Ohm RG58 (massimo 10 m)
Selettore a chiave R85/60 Cavo 3x0,5 mm? (massimo 20 m)

Tastierino H85/TTD - H85/TDS

(collegamento a H85/DEC - H85/DEC2) Cavo 2x0,5mm? (massimo 30m)

6
; Cavo 4x0,5mm? (massimo 20m)
gﬁﬂénggnerﬂgsalggr?tzrale) Il numero di conduttori aumenta se si utilizza pit di un contatto
4 di uscita su H85/DEC - H85/DEC2
7 | Spia cancello aperto Cavo 2x0,5 mm? (massimo 20 m)
8 | Luce di cortesia (contatto puro) Cavo 2x1 mm? (massimo 20 m)

SUGGERIMENTI: nel caso di installazioni esistenti suggeriamo di controllare la sezione e le condizioni (buono
stato) dei cavi.
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5.2 Installazione tipo automazione ULK

Le informazioni riportate in tabella sono indicative, e responsabilita dell'installatore verificare l'adeguatezza dei
cavi in relazione ai dispositivi utilizzati nell'installazione e alle loro caratteristiche tecniche.

Cavo consigliato
1 | Alimentazione di rete Cavo a doppio isolamento tipo HO7RN-F 3x1,5 mm?
2 | Fotocellula - Ricevitore FAES/F4S Cavo 5x0,5 mm? (massimo 20 m)
3 | Fotocellula - Trasmettitore FAES/F4S Cavo 3x0,5 mm? (massimo 20 m)
4 | Lampeggiante a LED FIFTHY/24 Cavo 2x1T mm? (massimo 10 m)
5 | Antenna Cavo 50 Ohm RG58 (massimo 10 m)
Selettore a chiave R85/60 Cavo 3x0,5 mm? (massimo 20 m)
Tastierino H85/TTD - H85/TDS !
6 | (collegamento a HBS/DEC - HB5/DEC2) Cavo 2x0,5mm? (massimo 30m)
} Cavo 4x0,5mm? (massimo 20m)
E.(Itg)ﬂ/engﬁwerﬁgsalggr?tzrale) [l numero di conduttori aumenta se si utilizza pit di un contatto
Y di uscita su H85/DEC - H85/DEC2
7 Luce di cortesia a LED integrata
(collegata a morsetto SC, par. AB=05)
Luce di cortesia esterna (collegata a morsetto COR) , .
8 (contatto puro; par.AA diverso da 05, si usa par.13) Cavo 2x1 mm (massimo 20 m)

SUGGERIMENTI: nel caso di installazioni esistenti suggeriamo di controllare la sezione e le condizioni (buono
stato) dei cavi.

23



5.3 Collegamenti elettrici

Prevedere sulla rete di alimentazione un interruttore o un sezionatore onnipolare con distanza di apertura dei contatti
uguale o superiore a 3 mm; posizionare il sezionatore in posizione OFF, e scollegare le eventuali batterie tampone,
prima di eseguire I'installazione e le periodiche operazioni di manutenzione.

Verificare che a monte dell'impianto elettrico vi sia un interruttore differenziale con soglia di 0,03 A ed una protezione
di sovracorrente adeguati nellosservanza della Buona Tecnica ed in ottemperanza alle norme vigenti.

Per I'alimentazione, utilizzare un cavo elettrico tipo HO7RN-F 3G1,5 e collegarlo ai morsetti L (marrone), N (blu), @
(giallo/verde), presenti all'interno dell'automazione.

nguainare il cavo di alimentazione solamente in corrispondenza del morsetto (fig. 3-7) e bloccarlo mediante 'apposito
ermacavi.

Verificare con un tester la tensione in Volt sul collegamento dell'alimentazione primaria.

Per il perfetto funzionamento delle automazioni Brushless la tensione di alimentazione di rete
primaria deve essere di:

- 230V~ +10% per centrale B70/1THP.

- 115V~ +10% per centrale B70/1THP/115.

Se la tensione rilevata non soddisfa i dati sopra indicati o non e stabile, I'automazione potrebbe
lavorare in modo NON efficiente.

esterno al quadro elettrico, devono avvenire su percorso indipendente e separato dai collegamenti ai dispositivi
di comando e sicurezza (SELV = Safety Extra Low Voltage).
Accertarsi che i conduttori dell'alimentazione di rete e i conduttori degli accessori (24 V) siano separati.
| cavi devono essere in doppio isolamento, sguainarli in prossimita dei relativi morsetti di collegamento e bloccarli
mediante fascette non di nostra fornitura.

DESCRIZIONE

Collegamento all'alimentazione di rete 230V~ +10%, 50/60 Hz (115 V~ £10%, 50/60 Hz)
fusibile 5x20 T2A

0 | collegamenti alla rete di distribuzione elettrica e ad eventuali altri conduttori a bassa tensione, nel tratto

Ingresso secondario del trasformatore per alimentazione motore 26V~ (SECT) e per

] alimentazione logica e periferiche 19V~ (SEC2).
NOTA: Il cablaggio é realizzato di fabbrica da ROGER TECHNOLOGY.
SEC2 SEC1

Collegamento al motore ROGER Brushless.

[ NOTA: I cablaggi sono realizzati di fabbrica da ROGER TECHNOLOGY.
(iE 11
| Attenzione! Se i fili del motore si scollegano dalla morsettiera, dopo averli ricollegati
effettuare un apprendimento della corsa, vedi capitolo 10-11.
BATTERY Collegamento al kit batterie B71/BCHP (vedi fig. 2)

Per ulteriori informazioni fare riferimento alle istruzioni B71/BCHP.
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6 Comandi e accessori

Le sicurezze con contatto N.C., se non installate devono essere ponticellate ai morsetti COM, oppure disabilitate
modificando i parametri 53,5 1,53, 54,50, 713 e 4.

LEGENDA:

N.C.

N.A. &Normalmente Aperto).
Normalmente Chiuso).

CONTATTO

DESCRIZIONE

8

9(COR)

O

Collegamento luce di cortesia (contatto puro) 230 V~ 100 W - 24V~/=== 40 W (fig. 7a per TW110; fig.8
per UL/1200/HS, UL/1400).
NOTA: Prevedere un fusibile a protezione.

9(COR)

Contatto puro di segnalazione di:

+ automazione sbloccata / anomalia nell'alimentazione da batteria (batteria in esaurimento);
+ automazione completamente aperta / automazione completamente chiusa (fig. 8).

La modalita di funzionamento dell'uscita COR ¢ gestita dal parametro 20.

Il livello di tensione della batteria € impostabile al parametro B5.

10(+SC)

11(COM)

Spia automazione aperta 24V===3 W.
Il funzionamento della spia & regolato dal parametro AB.

10(+SC)

11(COM)

Collegamento test fotocellule e/o battery saving (fig. 10-11-12-13).

E possibile collegare I'alimentazione dei trasmettitori (TX) delle fotocellule al morsetto 10(+SC).
Impostare il parametro AB 02 per abilitare la funzione di test.

La centralina ad ogni comando ricevuto spegne e accende le fotocellule, per verificare il corretto cambio
di stato del contatto.

E possibile collegare inoltre, I'alimentazione di tutti i dispositivi esterni per ridurre il consumo delle batterie
(se presenti). Impostare AB 83 o AB 04.

ATTENZIONE! Se si utilizza il contatto 10(+SC) per il test fotocellule o il funzionamento battery saving,
non é piu possibile collegare una spia automaione aperta.

10(+SC)

11(COM)

Collegamento a luce di cortesia a LED integrata (par. AB=05, solo per ULK)

12(FT2)

30(COM)

Ingresso (N.C.) per collegamento fotocellula FT2 (fig. 9-10-11-12-13-14).

Le fotocellule FT2 sono configurate di fabbrica con le seguenti impostazioni:

- 5300. Lafotocellula FT2 e disabilitata in apertura.

- 5400. La fotocellula FT2 e disabilitata in chiusura.

- 5501 Sela fotocellula FT2 & oscurata, 'automazione apre al ricevimento di un comando di apertura.
Se le fotocellule non sono installate, ponticellare i morsetti 12(FT2) - 30(COM) oppure impostare i
parametri5300e 540

ATTENZIONE! Si raccomanda I'uso di fotocellule serie FAES oppure F4S.

13(FT1)

30(COM)

Ingresso (N.C.) per collegamento fotocellula FT1 (fig. 9-10-11-12-13-14).

Le fotocellule FT1 sono configurate di fabbrica con le seguenti impostazioni:

- 5000 La fotocellula interviene solo in chiusura. In apertura € ignorata.

- 510¢. Durante la chiusura l'intervento della fotocellula provoca I'inversione del movimento.

- 5201 Selafotocellula FT1 e oscurata, I'automazione apre al ricevimento di un comando di apertura.
Se le fotocellule non sono installate, ponticellare i morsetti 13(FT1) - 30(COM) oppure impostare i
parametri5000e5 100

ATTENZIONE! Si raccomanda l'uso di fotocellule serie F4ES oppure F4S.

14(C0S2)
o —o0

16(COM)

Ingresso (N.C. oppure 8.2 kOhm) per collegamento bordo sensibile COS2.

I bordo sensibile & configurato di fabbrica con le seguenti impostazioni:

- 74380. Il bordo sensibile COS2 (contatto N.C.) & disabilitato.

Se il bordo sensibile non ¢ installato, ponticellare i morsetti 14(C0S2) - 16(COM) oppure impostare il
parametro 74 00.

15(C0S1)
o —o0

16(COM)

Ingresso (N.C. oppure 8.2 kOhm) per collegamento bordo sensibile COS1.

Il bordo sensibile e configurato di fabbrica con le seguenti impostazioni:

- 1300. Il bordo sensibile COS1 (contatto N.C.) & disabilitato.

Se il bordo sensibile non & installato, ponticellare i morsetti 15(C0S1) - 16(COM) oppure impostare il
parametro 13 00

17(ST)

16(COM)

Ingresso comando di STOP (N.C.). L'apertura del contatto di sicurezza provoca I'arresto del movimento.
NOTA: il contatto & ponticellato di fabbrica da ROGER TECHNOLOGY.

22

21(ANT)

Collegamento antenna per ricevitore radio ad innesto. ) o
Se si utilizza I'antenna esterna, utilizzare cavo RG58, lunghezza massima consigliata: 10 m.
NOTA: evitare di fare giunture sul cavo.

24(0RO)
O

23(COM)

Ingresso contatto temporizzato orologio (N.A.).

Quando siattivalafunzione orologio I'automazione apre e rimane aperta per il tempo programmato dall'orologio.
Allo scadere del tempo programmato dal dispositivo esterno ﬁ)ro\ogio) I'automazione chiude.

Il funzionamento del comando & regolato dal parametro 83 (valori G5 e

Per ULK: per valori di par.80 02, £3, 04 si configurano azioni automatiche in presenza di emergenza
incendio, vento, gas.
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CONTATTO

DESCRIZIONE

25(AP) 23(COM) | Ingresso comando di apertura (N.A.).
° ATTENZIONE: 'attivazione persistente del comando di apertura non permette la richiusura automatica; il
conteggio del tempo di richiusura automatica riprende al rilascio del comando di apertura.
26(CH) 23(COM) | Ingresso comando di chiusura (N.A.).
o
27(PP) 23(COM) | Ingresso comando passo-passo (N.A).
° Il funzionamento del comando é regolato dal parametro A4.
28(PED) 23(COM) | Ingresso comando di apertura parziale (N.A.).
° Impostato di fabbrica al 50% dell'apertura totale (per TW110) 0 10% (per ULK).
29(+24V)  30(COM) | Alimentazione per dispositivi esterni. Vedi caratteristiche tecniche.
Collegamento alimentazione per circuito di frenatura ausiliaria motore (fig. 4).
31(LAM)  30(COM) | Gollegamento lampeggiante (24V===- intermittenza 50%).
n E possibile selezionare le impostazioni di prelampeggio dal parametro A5 e le modalita di intermittenza
dal parametro 8.
ENC Connettore per collegamento all'encoder installato sul motore.
ATTENZIONE! Scollegare e collegare il cavo dell'encoder solo in assenza di alimentazione. NOTA: Il
cablaggio ¢ realizzato di fabbrica da ROGER TECHNOLOGY.
FC1 Connettore per il collegamento di finecorsa magnetico (vedi figura 15 - dettaglio F).
FC2 Regolare i finecorsa in modo che, dopo I'attivazione, I'automazione si ferma leggermente in anticipo
(solo TW110, rispetto alla battuta meccanica di arresto. ATTENZIONE: ad ogni variazione di regolazione dei finecorsa
optional) ripetere la procedura di apprendimento.
NOTA: Il cablaggio e realizzato di fabbrica da ROGER TECHNOLOGY.
SB Per TW110: connettore per il collegamento del sensore magnetico di sblocco.
Alzando la leva di sblocco del motore 'automazione si ferma e non accetta comandi.
ATTENZIONE! Una volta ripristinata la leva di sblocco se 'automazione si trova in posizione intermedia
senza attivare un finecorsa (qualora sia installato), la centrale avvia la procedura di recupero posizione
(capitolo 22).
NOTA: Il cablaggio e realizzato di fabbrica da ROGER TECHNOLOGY.
Per ULK: Ia centrale non gestisce il contatto di shlocco, che rimane scollegato.
RECEIVER CARD Connettore per ricevitore radio ad innesto.
H93/RX2LP/I La centrale ha impostate di fabbrica due funzioni di comando a distanza via radio:
- PR - comando di passo-passo (modificabile dal parametro 5).
- PR2-comando di apertura parziale (modificabile dal parametro 77).
II ricevitore & collegato al modulo B70/MODLP mediante cablaggio a 3 fili (il cablaggio & realizzato in
fabbrica da ROGER TECHNOLOGY) ed & indispensabile per la gestione della modalita "low power".
ATTENZIONE! H93/RX2LP/I non deve essere sostituito con altri modelli di ricevitore ad innesto ROGER.
CARICABATTERIE Lutilizzo del caricabatterie e delle batterie tampone & possibile solamente disabilitando la modalita "low
B71/BCHP power" (L 1 00).
Connettore per scheda carica batteria ad innesto.
ggQBVA_II'E%IEh In assenza di tensione di rete la centrale viene alimentata dalle batterie, il display visualizza bAEE e
Solo ti AGM il lampeggiante si attiva saltuariamente, fino al ripristino della linea o fino a quando la tensione delle
0lo lipo batterie scende sotto la soglia di sicurezza. Il display visualizza btLD (Battery Low) e la centrale non

Versione HW 02:
aggiunge limitatore di
tensione, solo per
versioni TW110 High
Speed e Reversibile

accetta nessun comando.

Se la tensione di rete viene sospesa quando I'automazione & in movimento, questo si ferma e dopo 2 s
riprende in automatico la manovra interrotta.

Per ridurre il consumo delle batterie & possibile collegare il positivo dell'alimentazione dei trasmettitori
delle fotocellule al morsetto SC (vedi fig. 11-12-13-14). Impostare A8 03 o AB 0H. In questo modo,
qugndo I'automazione e completamente aperta o completamente chiusa, la centrale toglie alimentazione
ai dispositivi.

ATTENZIONE! Per consentire la ricarica, le batterie devono essere sempre collegate alla centrale
elettronica. Verificare periodicamente, almeno ogni 6 mesi, 'efficienza delle batterie.

Per ulteriori informazioni fare riferimento al manuale di installazione del caricabatterie B71/BCHP.

Nelle centrali B70/1THP per motori TW110 High Speed e Reversibile viene inserito (da Roger Technology)
il dispositivo limitatore di tensione B72/CL.

Nel caso si abbia necessita del caricabatterie, per i motori TW110 High Speed e Reversibile dovra avere
versione HW 02, in quanto integra tale limitatore.

WIFI

Connettore per dispositivo IP WiFi B74/BCONNECT.

Questo dispositivo IP permette, utilizzando un qualsiasi browser internet, la gestione completa della
centrale sia in prossimita (connessione punto punto) che via cloud (connessione remota).
ATTENZIONE! Lutilizzo di B74/BCONNECT deve essere abilitato impostando par. L0 0 1.
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7 Tasti funzione e display

TASTO DESCRIZIONE

uP IEI B B B B IE' ‘l' UP A Parametro successivo

DOWN V¥V | Parametro precedente

DOWN |E| |Z| -— + Incremento di 1 del valore del parametro
v

- Decremento di 1 del valore del parametro
PROG | Apprendimento della corsa
PROG TEST TEST | Attivazione modalita TEST

+ Premere i tasti UP A e/o DOWN ¥ per visualizzare il parametro da modificare.

- Conitasti+ e - modificare il valore del parametro. Il valore inizia a lampeggiare.

+ Tenendo premuto il tasto + o il tasto -, si attiva lo scorrimento veloce dei valori, permettendo una variazione pil rapida.

+ Per salvare il valore impostato, attendere qualche secondo, oppure spostarsi su un altro parametro con i tasti UP A
o DOWN V¥ _ |l display lampeggia velocemente ad indicare il salvataggio della nuova impostazione.

+ La modifica dei valori & possibile solo a motore fermo. La consultazione dei parametri € sempre possibile.

8 Accensione o messa in servizio

Alimentare la centralina di comando.
Sul display appare per un tempo limitato la versione del firmware della centralina.
Versione installata r2.15.

T
[ | I

Subito dopo, il display visualizza la modalita di stato comandi e sicurezze. Vedi capitolo 9.

9 Modalita funzionamento display
9.1 Modalita visualizzazione dei parametri

VALORE DEL
PARAMETRO PARAMETRO

|
N A

Per le descrizioni dettagliate dei parametri fare riferimento al capitolo 12.
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9.2 Modalita visualizzazione di stato comandi e sicurezze

STATO DEI COMANDI STATO DELLE SICUREZZE
LS

H ‘m'o nm’. —ﬁ.

> +

(
m’.
*
POWER J SBJ STOP J

STATO DEI COMANDI:

Le indicazioni dei comandi sono normalmente SPENTE.

Si ACCENDONO alla ricezione di un comando (esempio: quando viene dato un comando di passo-passo si accende
il segmento PP).

SEGMENTO | COMANDO

AP apre

s passo-passo

CH chiude

PEd apertura parziale
Or orologio
STATO DELLE SICUREZZE:

Le indicazioni delle sicurezze sono normalmente ACCESE.
Se sono SPENTE significa che sono in allarme o non collegate.
Se LAMPEGGIANO significa che sono disabilitate da apposito parametro.

SEGMENTO | SICUREZZA

FE | fotocellula FT1

Fee fotocellula FT2

[os i bordo sensibile COST

fase bordo sensibile C0S2

FA finecorsa di apertura (solo per TW110)
FC finecorsa di chiusura (solo per TW110)
b leva di sblocco aperta (solo per TW110)
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9.3 Modalita TEST

La modalita di TEST permette di verificare visivamente I'attivazione dei comandi e delle sicurezze.

La modalita si attiva premendo il tasto TEST ad automazione ferma. Se I'automazione € in movimento, il tasto TEST
provoca uno STOP. La successiva pressione abilita la modalita di TEST.

Il lampeggiante e la spia automazione aperta si accendono per un secondo.

(]
N

[
J

[ [+

-—
' '/

Il display visualizza a sinistra, per 5 s, lo stato dei comandi SOLO se attivi,
(AP, CH, PP, PE, OR).
Esempio se si attiva il comando di apertura, sul display appare AP.

Il display visualizza a destra lo stato delle sicurezze/ingressi. Il numero del
morsetto della sicurezza in allarme lampeggia.

Quando l'automazione & completamente aperta o completamente chiusa
sul display appare FA o FC, questo indica che l'automazione si trova sul
finecorsa di apertura FA o sul finecorsa di chiusura FL.

Esempio: contatto di STOP in allarme.

N
| \
oa Nessuna sicurezza in allarme e nessun finecorsa attivato.
5b (Sb) Leva di sblocco aperta (solo per TW110).
] Il contatto di STOP (N.C.) & aperto.
Se non & presente un interruttore di STOP, ponticellare il contatto.
5 Il contatto COS1 (N.C.) del bordo sensibile e aperto. Verificare il collegamento.
Se il bordo sensibile non & presente disabilitarlo: impostare 73 5.
o Il contatto COS2 (N.C.) del bordo sensibile e aperto. Verificare il collegamento.
Se il bordo sensibile non & presente disabilitarlo: impostare 74 0.
13 Il contatto FT1 (N.C.) della fotocellula & aperto. Verificare il collegamento.
Se |a fotocellula non e presente disabilitarla: impostare 58 07.
2 Il contatto FT2 (N.C.) della fotocellula € aperto. Verificare il collegamento.
Se |a fotocellula non e presente disabilitarla: impostare 53 00.
FE Errore di entrambi i finecorsa.
Verificare i collegamenti e la regolazione dei finecorsa (solo per TW110).
FA Se I'automazione ¢ aperta rileva il finecorsa di apertura (solo per TW110).
FC Se I'automazione e chiusa rileva il finecorsa di chiusura (solo per TW110).

NOTA: Se uno o piu contatti sono aperti, l'automazione non apre e/o non chiude, ad eccezione della segnalazione dei
finecorsa che € visualizzata sul display ma non impedisce il normale funzionamento dell'automazione.

Se c'e piu di una sicurezza in allarme, risolto il problema della prima, appare I'allarme della seconda, e cosi via.

Per interrompere la modalita di test, premere nuovamente il tasto TEST.

Dopo 10 s diinattivita, il display ritorna alla visualizzazione di stato comandi e sicurezze.
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9.4 Modalita Stand By

Esistono due situazioni possibili di stand-by:
1. Quella che si limita a spegnere il display, lasciando solo il LED POWER
lampeggiante: si attiva dopo 30 min di inattivita ed e possibile solamente se non
¢ abilitata la gestione del low power (L | 0D)

Qlr

Se
powsnj‘\ 2. (Solo per automazioni TW110/2000, UL/1200/HS e UL/1400) Quella che
porta il consumo di potenza della centrale ad un valore < 0.5 W, di fabbrica e
impostata |'attivazione dopo 20 minuti di inattivita (t ! 04) ma con un valore parametro a 0 1, 02, 03 si puo regolare a
5-10-15 minuti di inattivita.
In questa situazione di funzionamento il trasformatore non e alimentato, e rimane in funzione solo la sezione logica
della centrale, alimentata dal modulo B70/MODLP.
Luscﬂa 24V===della centrale non & quindi alimentata con le seguenti conseguenze:
non e|p033|b||e utilizzare un ricevitore esterno, a meno che questo sia alimentato da una sorgente esterna alla
centrale
+ non e possibile utilizzare determinate modalita di comando basate sull'attraversamento delle fotocellule, in quanto
anche le fotocellule non sono alimentate; riferimento alle regolazioni dei parametri 5¢ e 55 (per comandare
I'apertura) e 56 (per avere la richiusura dopo 6 secondi)

Altre conseguenze:

+ non e possibile avere le batterie di backup, in quanto in stand-by non riceverebbero la carica (nemmeno quella di
mantenimento) e soprattutto mancando la tensione alternata del trasformatore (causa suo spegnimento operato da
B70/MODLP) si attiverebbe I'alimentazione da batteria ("bFltt a display), scaricandola inutilmente. Per utilizzare le
batterie & obbligatorio disabilitare la modalita "low power" (L  83)

+ non e possibile utilizzare B-CONNECT, in quanto in stand-by la centrale non comunica con esso dunque non fornisce
informazioni né permette di comandare la centrale. Per utilizzare B-CONNECT bisogna disabilitare la modalita "low
power" (L {00)

II conteggio del tempo per entrare in stand-by "low power"  gestito nel seguente modo:
si resetta alla ricezione di un comando e finché I'automazione & in movimento

- siresetta se 'automazione € in pausa per la richiusura (parametri A2 e € 1), in quanto questa & comunque una fase
attiva dell'automazione

+ siresetta se & in funzione il conteggio per la richiusura garantita (par.62)

- siresetta se e in funzione la temporizzazione dell'uscita COR

+ siresetta all'attivazione di uno dei tasti attorno al display

Soltanto alla conclusione delle situazioni sopra elencate inizia il conteggio che allo scadere del tempo (selezionato al

par.L {) porta alla fase di stand-by "low power".

Il display visualizza "stb4" e dopo 1.5" spegne il display e disattiva le uscite SC, LAM e COR.

Per attivare lo stand-by senza dover attendere e poter testare il funzionamento "low power":

attivare contemporaneamente i 4 tasti: UP A, DOWN V¥, + e - per circa un secondo e mezzo: si sente commutare il
relay all'interno di B70/MODLP e viene visualizzato a display "5EbY".

Nel caso per qualche motivo B70/MODLP non riuscisse a togliere alimentazione al trasformatore, dopo circa 8 secondi
a display della centrale comparira "nal P" che evidenzia la mancata attivazione del "low power".

L'uscita dalla modalita stand-by avviene in uno dei modi seguenti:
- all'attivazione di un comando a morsettiera (AP, CH, PP, PE, OR)
+ all'attivazione di un comando radio

+ all'attivazione di uno dei tasti PROG, TEST

Il risveglio dallo stand-by & evidenziato dal messaggio a display "Act " che segnala la riattivazione della centrale.
ATTENZIONE! La riattivazione comporta il dare nuovamente alimentazione al trasformatore, dunque il ritorno

dell'alimentazione a 24V della centrale: la reazione ad un comando risulta leggermente ritardata in quanto si deve
attendere un tempo per stabilizzare il funzionamento delle fotocellule e poter valutare se siano in allarme oppure no.

10 Apprendimento della corsa per automazioni TW110

0 Per un corretto funzionamento, & necessario eseguire I'apprendimento della corsa.
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10.1 Prima di procedere

1. Selezionare il modello dell'automazione installata con il parametro A .
LEGENDA: @ Motore HIGH SPEED @ Motore REVERSIBILE

SELEZIONE MODELLO TIPO MOTORE CONFIGURAZIONI
RO TW110/2000 / 2000kg IRREVERSIBILE
fioe TW110/1000/HS @ gvl)e?j?légpl-iltlggl g%a?ametri speciali per serie High Speed")
Ao TW110/1600/HS @ Zv%%?légpl-iltlglgl fS?FIEaDrametri speciali per serie High Speed")
Ao TW110/1200/R @ (1vze%(i"égapl?5)‘|’<fﬁl"lla>lelfrimetri speciali per serie Reversibile")

2. Selezionare la posizione del motore rispetto al varco con il parametro 7 . Di fabbrica il parametro & impostato con
motore installato a destra rispetto al varco, vista lato interno.

APERTURA A SINISTRA APERTURA A DESTRA
) )

3. Se finecorsa abilitati (50 & ): regolare i finecorsa in modo che, dopo I'attivazione, il cancello si fermi leggermente in
anticipo rispetto alla battuta meccanica di arresto

FINECORSA DI cHIUsURA LT3EE- FINECORSA DI APERTURA [ R
2]

E

4 Verificare di non aver abilitato la funzione a uomo presente (R700).

oPEN S0P cLosE

5. Portare il cancello in posizione di chiusura.

6. Premere il tasto TEST (vedi modalita TEST al capitolo 9) e verificare lo stato dei comandi e delle sicurezze. Se le
sicurezze non sono installate, ponticellare il contatto o disabilitarle dal relativo parametro (58,5 {,53,54, 60, 73 e 14).

F 7 TEST
D l5 \ No —» VEDI CAPITOLO 16 € 17
V)

i finche ..
— e G R e e
(i i N e

CHIUSO — con flnecorsa abilitati

FE— C\ VEDI PROCEDURA DI
@ @ APPRENDIMENTO

=
z

) B

L con finecorsa disabilitati
Si
l? f = ; VEDI PROCEDURA DI
D_Elﬂf \\J @ APPRENDIMENTO
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10.2 Procedura di apprendimento con finecorsa

x5s
—*@&Iﬂ? ]

(appare se m%ﬁlstsaiﬁF)T

1= 0. ©REE 1 =0 [0 EEIEE &9

APERTURA " APERTO CHIUSURA CHIUSO

. Premere il tasto PROG per 4 s, sul display appare AP P-.

. Alzare la maniglia di sblocco, dopo qualche secondo sul display appare PHAS. La centrale avvia una procedura di
taratura. In questa fase vengono calcolati i parametri di funzionamento del motore.

. Se |a taratura del motore ha avuto esito positivo il display lampeggia PH AS.

. Abbassare la maniglia di shlocco. A questo punto inizia la procedura di apprendimento.

. Sul display appare FOED (solo se i parametri 53, 5 1, 53, 54 non sono disabilitati). Spostarsi dal fascio delle
fotocellule entro 5 s per non interrompere la procedura.

. Sul display appare Auto e il cancello avvia una manovra in apertura a bassa velocita.

. Raggiunto il finecorsa di apertura, il cancello si ferma brevemente. Sul display lampeggia Auto.

. Il'cancello richiude fino al raggiungimento del finecorsa di chiusura.

Se la procedura di apprendimento e terminata correttamente, il display entra in modalita di visualizzazione comandi

e sicurezze.

g~ w N —

o~ o

Se sul display appaiono i seguenti messaggi di errore, ripetere la procedura di apprendimento:
na PH: procedura di taratura fallita.
AP PE: errore di apprendimento. Premere il tasto TEST per cancellare I'errore e verificare la sicurezza in allarme.
AP P.L/AP P I errore di lunghezza corsa. Premere il tasto TEST per cancellare I'errore e assicurarsi che il cancello
sia completamente chiuso.

ATTENZIONE: se la procedura di apprendimento & andata a buon fine MA lo spazio rimasto tra anta (fermata

sul finecorsa) e la battuta meccanica non € quello desiderato (almeno 3cm), spostare il finecorsa e RIPETERE
LA PROCEDURA DI APPRENDIMENTO. Curare che tra il punto di arresto dell'anta e la battuta meccanica rimangano
ALMENO 3 centimetri.

0 Per ulteriori informazioni vedere capitolo 17 “Segnalazione allarmi e anomalie”.
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10.3 Procedura di apprendimento senza finecorsa

x5s
JF'@EIE'T- W

(appare se m%ﬁlstsai“F)T

; ; [ . — Si
(S0 ) ORES] =L [ [EEEE &4
APERTURA APERTO CHIUSURA CHIUSO

. Premere il tasto PROG per 4 s, sul display appare AP P-.

. Alzare la maniglia di sblocco, dopo qualche secondo sul display appare PHAS. La centrale avvia una procedura di
taratura. In questa fase vengono calcolati i parametri di funzionamento del motore.

. Se |a taratura del motore ha avuto esito positivo il display lampeggia PH AS.

. Abbassare la maniglia di shlocco. A questo punto inizia la procedura di apprendimento.

. Sul display appare FOED (solo se i parametri 53, 5 1, 53, 54 non sono disabilitati). Spostarsi dal fascio delle
fotocellule entro 5 s per non interrompere la procedura.

. Sul display appare Aut o e il cancello avvia una manovra in apertura a bassa velocita.

. Raggiunta la battuta meccanica di apertura, il cancello si ferma brevemente. Sul display lampeggia Auto.

. Il cancello richiude fino al raggiungimento della battuta meccanica di chiusura.

Se la procedura di apprendimento e terminata correttamente, il display entra in modalita di visualizzazione comandi e

sicurezze. L'anta arretra del numero di giri rotore selezionato al parametro 26.

g~ w N —

o~ o

Se sul display appaiono i seguenti messaggi di errore, ripetere la procedura di apprendimento:
na PH: procedura di taratura fallita.
AP PE: errore di apprendimento. Premere il tasto TEST per cancellare I'errore e verificare la sicurezza in allarme.
RPP.L/RPP.I: errore di lunghezza corsa. Premere il tasto TEST per cancellare l'errore e assicurarsi che il cancello
sia completamente chiuso.

ATTENZIONE: se |a procedura di apprendimento € andata a buon fine MA lo spazio rimasto tra anta e la battuta

meccanica non € quello desiderato, aumentare il valore del parametro 2&. Verificare che in completa apertura
I'anta mantenga uguale distanza dalla battuta meccanica, eventualmente regolare il parametro £5. Curare che tra |l
punto di arresto dell'anta e la battuta meccanica rimangano ALMENO 3 centimetri.

0 Per ulteriori informazioni vedere capitolo 17 “Segnalazione allarmi e anomalie”.

11 Apprendimento della corsa per automazioni ULK

0 Per un corretto funzionamento, & necessario eseguire I'apprendimento della corsa.

11.1 Prima di procedere

1. Selezionare il modello dell'automazione installata con il parametro A |.
LEGENDA: @ Motore HIGH SPEED

SELEZIONE | MODELLO | TIPO MOTORE CONFIGURAZIONI
A1 OS UL/1200/HS © IRREVERSIBILE
i 0 UL/1400 - IRREVERSIBILE

2. Verificare di non aver abilitato la funzione a uomo presente (A700).
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3. Premere il tasto TEST (vedi modalita TEST al capitolo 9) e verificare lo stato dei comandi e delle sicurezze. Se le
sicurezze non sono installate, ponticellare il contatto o disabilitarle dal relativo parametro (58,5 1,53, 54,73 e 74).

11.2 Procedura di apprendimento per porte sezionali (per automazione
come ricevuta da fabbrica)

=
A
¢ |

—60cm C

f e = EPY

APERTURA APERTA CHIUSURA CHIUSA

—

. Accertarsi che par. { sia impostato al valore & { (valore di fabbrica). Posizionare la porta ad un‘altezza da terra di
circa 60cm.

. Premere il tasto PROG per 4 s, sul display appare APP-.

. Premere il tasto PROG (1 click). Sul display appare CL 5.

. Lautomazione avvia una manovra di chiusura, arrivata alla battuta di chiusura la porta avvia una manovra in apertura
a bassa velocita. Sul display appare Auta.

5. Raggiunta la battuta di apertura, la porta si ferma brevemente. Sul display lampeggia Auta.

6. La porta richiude (sul display la scritta Auka torna fissa) fino al raggiungimento della battuta di chiusura.

Se la procedura di apprendimento e terminata correttamente, il display entra in modalita di visualizzazione comandi

e sicurezze.

S oonro

Se sul display appaiono i seguenti messaggi di errore, ripetere la procedura di apprendimento:
noPH: procedura di taratura fallita.
APPE: errore di apprendimento. Premere il tasto TEST per cancellare I'errore e verificare la sicurezza in allarme.
RPP.L: errore di lunghezza corsa. Premere il tasto TEST per cancellare I'errore e assicurarsi che la porta sia
completamente chiusa.

Per ulteriori informazioni vedere capitolo 17 “Segnalazione allarmi e anomalie”.

11.3 Procedura di apprendimento speciale, con esecuzione della fasatura
(solo in caso di sostituzione della centrale)

Nel caso di sostituzione della centrale con una scheda di ricambio, i parametri di gestione del motore non
sono memorizzati in essa; allaccensione la centrale visualizza dAEA e si deve obbligatoriamente eseguire una
programmazione completa.

Come prima parte della programmazione viene esequita la fasatura del motore (PHAS a display), che permette di
calcolare i parametri di funzionamento del controllo motore.

ATTENZIONE! Questa operazione deve essere fatta dopo aver azionato lo sblocco a cordino (assenza di carico
meccanico), in modo che il rotore possa muoversi liberamente.

(7 ()

RELEASE ARM

THE HOOK
PROG ¥ s
1 click _E'ﬂ[nls} ?\J
60 cm ) !

¥l

CLACK \Hthn\ 1 _E’:‘]E:i; ‘

CLOSE OPENING OPEN CLOSING CLOSE
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. Sganciare la porta (azionando I'apposito cordino) e portarla a 60cm da terra, verificando il bilanciamento delle molle.

. Premere per 4s il tasto PROG: a display compare “APP-".

. Premere brevemente il tasto PROG (1 click): a display compare "PHAS" e la fasatura inizia.

. |A fasatura terminata PHAS lampeggia: il valore di fasatura e stato salvato in memoria, rimettere in posizione
‘aggancio.

. Premere il tasto PROG (1 click). Sul display appare CL 5.

. Lautomazione avvia una manovra di chiusura, arrivata alla battuta di chiusura la porta avvia una manovra in apertura
a bassa velocita. Sul display appare Auta.

. Raggiunta la battuta di apertura, la porta si ferma brevemente. Sul display lampeggia Auto.

. La porta richiude (sul display la scritta Auka torna fissa) fino al raggiungimento della battuta di chiusura.

Se la procedura di apprendimento & terminata correttamente, il display entra in modalita di visualizzazione comandi

e sicurezze.

HMowro —

00 ~J [N,

Eseguita la prima fasatura, alle successive programmazioni della corsa la fasatura non verra pit eseguita, per cui si
torna alla procedura standard di programmazione (paragrafo 11.2).

Nel caso di sostituzione del circuito encoder, o di sostituzione del motore, & obbligatorio eseguire nuovamente la
fasatura del motore.
Per poterla eseguire procedere come segue:

+ inserire i seguenti valori dei parametri: P {=22, P2=08, P3=03, P4=0 | senza memorizzarli al parametro CP; il

parametro CP visualizza " F” segnalando che ¢ stata attivata una funzionalita speciale. Procedere velocemente con
la sequenza di operazioni dei punti 1...7

11.4 Procedura di apprendimento per porte da garage scorrevoli

Selezionare il corretto valore di par. { (per installazione a soffitto destra oppure smlstra) come da ﬂgura

N mn
.

— — — —
p= — PROG - —
o0 | mr
ot 1 cli k N
60 cm APERTURA

-
Fulest [ BEJBE &4

APERTA CHIUSURA CHIUSA
1. Impostare il valore corretto di par.7 { come suggerito dalle figure a inizio paragrafo 11.4
2. Posizionare la porta a 60cm dalla completa chiusura
Sequire la procedura di par.11.2 dal punto 2 al punto 6.

ATTENZIONE! Se si tratta di una procedura di apprendimento speciale (che inizia con la fasatura) seguire invece i punti
da 1 a7 diparagrafo 11.3.
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12 Indice dei parametri

VALORE DI

PARAM. | C\BBRICA DESCRIZIONE PAGINA
A cap. 10-11 | Selezione modello automazione 39
A2 ao Richiusura automatica dopo il tempo di pausa (da automazione completamente aperta) |~ 39
A3 ao Richiusura automatica dopo interruzione di alimentazione di rete (black-out) 39
A4 i} Selezione funzionamento comando passo-passo (PP) 39
RS ao Prelampeggio 40
ARG i} Funzione condominiale sul comando di apertura parziale (PED) 40
A7 ao Abilitazione funzione a uomo presente 40
g 0o Spia automazione aperta/Funzione test fotocellule e "battery saving" (per TW110)

as Abilitazione luce di cortesia a LED (per ULK) 40
o4 Regolazione funzione "anti-stress" della cinghia, con porta in completa chiusura M
a (solo per UL/1200/HS)
n Regolazione funzione "anti-stress" della cinghia, con porta in completa chiusura e
(solo per UL/1400)
i 04 Regolazione del rallentamento in apertura (e chiusura per TW110/2000) 41
2 M @O sggglriﬂci)ﬂee_ Eij(ilK)rallentamento in chiusura (solo per Serie HIGH SPEED - M
13 e Regolazione dello spazio di accostamento al finecorsa di apertura a velocita e
costante
iy e Regolazione dello spazio di accostamento al finecorsa di chiusura a velocita M
costante
,5 50 Regolazione apertura parziale (%) - TW110 4
i0 Regolazione apertura parziale (%) - ULK 41
6 i} Regolazione tempo di chiusura automatica dopo apertura parziale (solo per TW110) 41
2o ao Tipo di segnalazione fornita da uscita COR 41
ci 30 Regolazione tempo di chiusura automatica 41
22 0o Abilitazione gestione apertura con esclusione della richiusura automatica 42
23 03 Tolleranza sulla battuta di apertura (solo TW110) 42
Exl 03 Tolleranza sulla battuta di chiusura 42
ES 03 Anticipo sull'arresto in completa apertura (solo TW110) 42
03 Anticipo sull'arresto in completa chiusura (per TW110) 42
b oo Anticipo sull'arresto in completa chiusura (per ULK) 42
E 03 Regolazione tempo di inversione dopo intervento del bordo sensibile o del 49
rilevamento ostacoli (anti-schiacciamento)
30 ol Regolazione della coppia motore 42
3 15 Regolazione sensibilita intervento sugli ostacoli in apertura 43
HE 15 Regolazione sensibilita intervento sugli ostacoli in chiusura 43
55 a4 Regolazione accelerazione alla partenzain apertura (e chiusura per TW110/2000) | 43
EW -G _Rage(‘)llgrzsiiobni(leea_c%el-l%azione alla partenza in chiusura (solo per Serie HIGH SPEED 43
B[ ao Abilitazione della coppia massima di spunto alla partenza 43
T o Regolazione della coppia motore durante la fase di recupero posizione 43
40 08 Regolazione della velocita in apertura (e chiusura per TW110/2000) 43
g 0 ©® fi(lejgl;-?(liazione della velocita in chiusura (solo per Serie HIGH SPEED - Reversibile 43
He 03 Regolazione della velocita di accostamento a fine manovra 43
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VALORE DI

PARAM. | C\EBRICA DESCRIZIONE PAGINA
4g a1 Impostazione numero di tentativi di richiusura automatica dopo intervento del 43
bordo sensibile o del rilevamento ostacoli (anti-schiacciamento)

50 0o Impostazione modalita di funzionamento della fotocellula in apertura (FT1) 44
51 ac Impostazione modalita di funzionamento della fotocellula in chiusura (FT1) 44
5¢ 0l Modalita di funzionamento della fotocellula (FT1T) con automazione chiusa 44
55 ao Impostazione modalita di funzionamento della fotocellula in apertura (FT2) 44
54 i} Impostazione modalita di funzionamento della fotocellula in chiusura (FT2) 44
55 0 Modalita di funzionamento della fotocellula (FT2) con automazione chiusa 44
56 i} Abilitazione comando di chiusura 6 s dopo I'intervento della fotocellula (FT1-FT2) | 44
57 ao Selezione del tipo di contatto (N.C. oppure 8k2) sugli ingressi FT1/FT2/ST 45
60 a0 Abilitazione finecorsa 45
65 05 Regolazione dello spazio di arresto del motore 45
10 ao Selezione lunghezza massima della corsa (non visualizzato per ULK) 45
1 0 Selezione della posizione di installazione del motore rispetto al varco, vista lato 45

interno (per TW110 o ULK per porte di garage scorrevoli)
13 ao Configurazione bordo sensibile COST 45
14 ao Configurazione bordo sensibile COS2 45
16 ao Configurazione 1° canale radio (PR1) 46
11 0l Configurazione 2° canale radio (PR2) 46
18 oo Configurazione intermittenza lampeggiante 46
13 EO Selezione modalita di funzionamento luci di cortesia 46
B0 0o Configurazione contatto orologio/funzione emergenza incendio, vento, gas (solo per ULK) 46
a1 ao Abilitazione della chiusura/apertura garantita 46
e 03 Regolazione tempo di attivazione della chiusura/apertura garantita 47
83 ao Abilitazione attivazione manutenzione periodica 47
a4 ao Regolazione contatore dei cicli di apertura prima della richiesta di manutenzione | 47
85 03 Selezione gestione funzionamento a batteria 47
86 0o Selezione delle limitazioni nel funzionamento a batteria 47
a7 i} Selezione del tipo di batteria e riduzione dei consumi 48
Lo i Abilitazione comunicazione seriale 48
Ll 04 Configurazione modalita “low power stand-by” 48
FR ao Ripristino ai valori standard di fabbrica 48
nl ! Versione HW 48
nl =5 Anno di produzione 48
nc 45 Settimana di produzione 48
n3 B7 48
nH a9 Numero seriale 48
n5 ot 48
nb 25 Versione sequenziale FW 48
afl 01 49
ol c3 Visualizzazione contatore manovre eseguite 49
ol 45 49
D a1 Visualizzazione contatore ore manovra |49 |
bt c3 49
dd " Visualizzazione contatore giorni di accensione 49 ]
di c3 49
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VALORE DI
PARAM. FABBRICA DESCRIZIONE PAGINA
P 0o 49
P i} 49
3 00 Password 19
P4 o 49
P ao Protezione cambio password 49

13 Menu parametri

PARAMETRO

VALORE DEL
PARAMETRO

L
I

(
l

RO

Selezione modello automazione

ATTENZIONE! Una errata impostazione pud causare anomalie nel funzionamento dell'automazione.

NOTA: nel caso di ripristino ai parametri standard di fabbrica, il valore del parametro deve essere reimpostato
manualmente. Limpostazione dei valori &2, 03, 04 disabilita la modalita "low power", par.L {non viene visualizzato.

I

TW110/2000 - motore IRREVERSIBILE per ante fino a 2000 kg.

TW110/1000/HS - motore IRREVERSIBILE per ante fino a 1000 kg.

TW110/1600/HS - motore IRREVERSIBILE per ante fino a 1600 kg.

TW110/1200/R - motore REVERSIBILE per ante fino a 1200 kg.

@@PP

UL/1200/HS - motore IRREVERSIBILE per porte sezionali

UL/1400 - motore IRREVERSIBILE per porte sezionali

Richiusura automatica dopo il tempo di pausa (da automazione completamente aperta)

Disabilitata.

Da 1 a 15 tentativi di richiusura dopo l'intervento delle fotocellule.
Scaduto il numero di tentativi impostato, l'automazione rimane aperta.

L'automazione prova a chiudere illimitatamente.

Richiusura automatica dopo interruzione di alimentazione di rete (black-out)

Disabilitata. Al ritorno dell'alimentazione di rete, 'automazione NON chiude.

Abilitata. Se l'automazione NON e completamente aperta, al ritorno dell'alimentazione di rete, chiude, dopo un
prelampeggio di 5 s (indipendentemente dal valore impostato al parametro AS). La richiusura avviene in modalita
“recupero posizione” (capitolo 22).

Selezione funzionamento comando passo-passo (PP)

Apre-stop-chiude-stop-apre-stop-chiude...

Condominiale: 'automazione apre e richiude dopo il tempo impostato di chiusura automatica.

Il tempo di chiusura automatica si rinnova se viene dato un nuovo comando di passo-passo.

Durante I'apertura il comando passo-passo viene ignorato. Questo permette all'automazione di aprirsi completamente,
evitando la chiusura indesiderata.

Se ¢ disabilitata la richiusura automatica (A2 00), la funzione condominiale attiva in automatico un tentativo di
richiusura A2 0 1.

Condominiale: I'automazione apre e richiude dopo il tempo impostato di chiusura automatica.

Il tempo di chiusura automatica NON si rinnova se viene dato un nuovo comando di passo-passo.

Durante I'apertura il comando passo-passo viene ignorato. Questo permette all'automazione di aprirsi completamente,
evitando la chiusura indesiderata.

Se ¢ disabilitata la richiusura automatica (A2 00), la funzione condominiale attiva in automatico un tentativo di
richiusura A2 0 1.

Apre-chiude-apre-chiude.
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o4 ‘ Apre-chiude-stop-apre.

A5 00 | Prelampeggio

{0 | Disabilitato. Il lampeggiante si attiva durante la manovra di apertura e chiusura.

{1 1- 100 | Da 1a10 s di prelampeggio prima di ogni manovra.

93 | 5 s di prelampeggio prima della manovra in chiusura.

AB DD | Funzione condominiale sul comando di apertura parziale (PED)

00 | bisabilitato. Lautomazione si apre parzialmente in modalita passo-passo: apre-stop-chiude-stop-apre...

0 ! | Abilitato. Durante Iapertura il comando di apertura parziale (PED) viene ignorato.

A7 00 | Abilitazione funzione a uomo presente

i
(53]

Disabilitato.

Abilitato. Lautomazione funziona tenendo premuti i comandi apre (AP) o chiude (CH). Al rilascio del comando
I'automazione si ferma.

(=3

02 L'apertura avviene in modalita semi-automatica, la chiusura a uomo presente azionata solo da comando CH a morsettiera;
il comando radio ¢ abilitato solo se configurato per fare apertura.

| valori 03 e 04 abilitano I'attivazione a uomo presente "in emergenza" azionabile soltanto con uno dei comandi a morsettiera: AP,
CH; le fotocellule e i bordi sensibili vengono ignorati, restano gestiti lo STOP e la rilevazione dell'urto (che non inverte il movimento,
ma ferma il motore).

Durante I'azionamento a uomo presente il lampeggiante fa sequenze di 10 lampeggi veloci intervallati da una breve pausa; il movimento
avviene alla minima velocita.

Se I'automazione viene invece attivata con radiocomando o con i comandi a morsettiera PP, PED, OR il funzionamento resta quello
standard (semi-automatico o automatico) con l'ausilio di tutte le sicurezze abilitate.

ATTENZIONE! Collegare ai morsetti AP e CH esclusivamente un selettore a chiave ipstallato nelle immediate vicinanze dell'automazione,
per comandarlo a vista: il mancato rispetto di questa indicazione di sicurezza pud essere causa di pericolo per persone o cose.

Per garantire la sicurezza dell'avvio volontario, & necessario agire sul comando AP (o CH) a morsettiera nel seguente modo (vedere
fig.17, per un esempio del comando di apertura):

- una prima attivazione (chiusura del contatto) che duri meno di 1 secondo

- rilasciare il comando ed entro 1 secondo riattivare il comando e mantenerlo: da questo momento in poi I'automazione si muove a
uomo presente, fermandosi al rilascio del comando.

Come ulteriore funzione di protezione: I'attivazione del del comando a selettore CH mentre sta aprendo, o del comando a selettore AP
mentre sta chiudendo, ferma I'automazione; per riattivarla bisogna rilasciare tutti i comandi e ripetere la sequenza di fig. 17.

Abilitazione al movimento a uomo presente "in emergenza per installazioni residenziali’, con il comando a morsettiera
AP si puo aprire completamente l'anta, il comando a morsettiera CH sara disponibile solo con anta completamente
13 | aperta: solamente quando I'anta sara aperta completamente si potra richiudere.

Dlurame \’azi(én)amento in emergenza a display si visualizza "5-E5" (premendo TEST si resetta la visualizzazione per
alcuni secondi).

Abilitazione al movimento a uomo presente “in emergenza per installazioni condominiali’, azionabile soltanto con il
comando a morsettiera AP, fino ad apertura completa, senza possibilita di chiudere. E possibile solamente mandare in
04 | apertura l'automazione.

Dlurante \’azign)amenlo in emergenza a display si visualizza “5-Ef7" (premendo TEST si resetta la visualizzazione per
alcuni secondi).

A 00 Sgi_a_ automazione aperta / Funzione test fotocellule e “battery saving” (per TW110)
Abilitazione luce di cortesia a LED (per ULK)
?O;Té\b)la segnalazione data dalla spia automazione aperta ¢ utilizzabile solo se la modalita "low power" e disabilitata

00 | La spia & spenta con automazione chiusa. Accesa fissa durante le manovre e quando I'automazione & aperta.

~ , | Laspialampeggia lentamente durante la manovra di apertura. Si accende fissa quando 'automazione e completamente
U {] aperta. Lampeggia velocemente durante la manovra di chiusura. )
Se 'automazione ¢ ferma in posizione intermedia, la spia si spegne due volte ogni 15s.

¢ | Impostare a 02 se I'uscita SC viene utilizzata come test fotocellule. Vedi fig. 11-12.

o | Impostare a 33 se ['uscita SC viene utilizzata come “battery saving”. Vedi fig. 13-14.
03 | Quando I'automazione & completamente aperta o completamente chiusa, la centralina disattiva gli accessori collegati
al morsetto SC per ridurre il consumo di batteria.

04 | Impostare a 04 se I'uscita SC viene utilizzata come “battery saving” e test fotocellule. Vedi fig. 13-14.

05 | visualizzato solo per ULK: l'uscita SC alimenta la luce di cortesia a LED, la cui temporizzazione & stabilita da par.79

39



1084

Regolazione funzione "anti-stress" della cinghia, con porta in completa chiusura (solo per
UL/1200/HS)

ID 07 | Regolazione funzione "anti-stress" della cinghia, con porta in completa chiusura (solo per
UL/1400)
00 | anti-stress" disabilitato
0 1= 15 | Numero di 1/4 di giro rotore esequiti per rilassare la cinghia (34=1 giro rotore)
1104 | Regolazione del rallentamento in apertura e chiusura
204 | vedere capitoli 14e 15
0 {-0g | O 1= l'automazione rallenta in prossimita della battuta/del finecorsa ... 05= l'automazione rallenta con molto anticipo
rispetto alla battuta/ai finecorsa.
= . o R q 5
ZI ZI10 dlI 1 1 u u 1 rur

1302 | Regolazione dello spazio di accostamento al finecorsa di apertura / alla battuta di apertura
NOTA: la velocita di manovra é regolata dal parametro 42. Dopo il rallentamento, I'automazione procede a velocita
costante fino al raggiungimento del finecorsa o della posizione di arresto in apertura.

MO Re1golazmne dello spazio di accostamento al finecorsa di chiusura / alla battuta di chiusura
NOTA: la velocita di manovra é regolata dal parametro 42. Dopo il rallentamento, l'automazione procede a velocita
costante fino al raggiungimento del finecorsa o della posizione di arresto in chiusura

0 1=40 | 0 1= uttimi 3 cm; 8= ultimi 6 cm; ... 40= ultimi 120 cm. Esempio approssimativo: 100 cm di spazio = valore 35.

1550 | Regolazione apertura parziale (%)

510 NOTA: per TW110 apre il 50% della corsa programmata; per ULK apre il 10% della corsa programmata

i0-33| jp-939 percentuale regolabile per TW110
0 I-20 | 0 1-20 percentuale regolabile per ULK

610 Re1golazione tempo di chiusura automatica dopo apertura parziale
NOTA: il parametro non é visualizzato per ULK; I'apertura parziale non esegue in nessun caso la richiusura automatica
(funzione ricambio aria per il garage).

Il conteggio inizia al raggiungimento dell'apertura parziale stabilita dal par. i5.
00-90 | da 00a 90 s di pausa.
9c-39 | da 2 a 9 min di pausa.
A . . . . q
cb 00 Tipo di segnalazione fornita da uscita COR
NOTA: la segnalazione data dall'uscita COR é utilizzabile solo se la modalita "low power" & disabilitata (L ! 03)
00 | Funzionamento STANDARD gestito da parametro 73
771 | Contatto chiuso se centrale correttamente funzionante.
Contatto aperto se centrale bloccata in allarme.
Contatto chiuso se centrale alimentata da rete o da batteria carica.
02" | Contatto aperto per anomalia: centrale alimentata da batteria in esaurimento (livello di tensione impostato da par. 85)
oppure con segnalazione di allarme btLJ (la centrale non accetta piti comandi).
{13 | Contatto chiuso se nessuna delle situazioni anomale 1 e 2 si verifica.
Contatto aperto se almeno una delle situazioni anomale 1 e 2 si verifica.
4 | Contatto chiuso se 'automazione non completamente aperta.
Contatto aperto se I'automazione completamente aperta.
75 | Contatto chiuso se 'automazione non completamente chiusa.
Contatto aperto se 'automazione completamente chiusa.
ci3l Regolazione tempo di chiusura automatica
Il conteggio inizia ad automazione aperta e dura per il tempo impostato. Scaduto il tempo, I'automazione chiude
automaticamente. Lintervento delle fotocellule rinnova il tempo.
00-330 | da 00490 s di pausa.
£-939 | da 2 a9 min di pausa.
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Abilitazione gestione apertura con esclusione della richiusura automatica

Se abilitata, I'esclusione della richiusura automatica vale solo per il comando selezionato dal parametro. Esempio: se si
imposta 220 {, dopo un comando AP la richiusura automatica e esclusa, mentre dopo i comandi PP e PED la richiusura
automatica si attiva.

NOTA: Il comando ha funzione di attivazione in sequenza apre-stop-chiude oppure chiude-stop-apre.

00 | Disabilitata.
7 { | Un comando AP (apertura) attiva la manovra di apertura. Con automazione completamente aperta la richiusura
automatica é esclusa. Un successivo comando AP (apre) attiva la manovra di chiusura.
72 | Un comando PP (passo-passo) attiva la manovra di apertura. Con automazione completamente aperta la richiusura
automatica e esclusa. Un successivo comando PP (passo-passo) attiva la manovra di chiusura.
03| un comando PED (apertura parziale) attiva la manovra di apertura parziale. La richiusura automatica e esclusa. Un
successivo comando PED (apertura parziale) attiva la manovra di chiusura.
I .
©303 | Tolleranza sulla battuta di apertura
NOTA: il parametro ¢ visibile se i finecorsa sono disabilitati al par. 63 (60 00); regolare il valore di par.23 in modo che
sia minore o uguale a quello di par.25. Non é visibile per ULK.
0 1-05 | 5 = tolleranza minima (giri rotore) ... 5= tolleranza massima (giri rotore)
o403

Tolleranza sulla battuta di chiusura
NOTA: il parametro é visibile se i finecorsa sono disabilitati al par. 63 (60 03) oppure per ULK; regolare il valore di par.24
in modo che sia minore o uguale a quello di par.2&.

0 -85 | 5 = tolleranza minima (giri rotore) ... 5= tolleranza massima (giri rotore)
©503 | Anticipo sull'arresto in completa apertura
NOTA: il parametro € visibile se i finecorsa sono disabilitati al par. 63 (68 88); tranne che per le manovre di programma-
zione corsa o di riposizionamento, dove 'automazione arriva alla battuta meccanica di apertura, nelle aperture standard
si ferma con anticipo.
Per impostare un anticipo sulla battuta di circa 3cm impostare i seguenti valori del parametro 25:
04 per TW110/2000
0c per TW110/1000/HS
03 per TW110/1600/HS
0! per TW110/1200/R
Non e visibile per ULK.
0150 anticipo minimo (giri rotore) ... {5= anticipo massimo (giri rotore)
c603 | Anticipo sull'arresto in completa chiusura
c6 00 NOTA: il parametro é visibile se i finecorsa sono disabilitati al par. 63 (68 03) oppure per ULK; tranne che per le manovre
di programmazione corsa o di riposizionamento, dove I'automazione arriva alla battuta meccanica di chiusura, nelle
chiusure standard si ferma con anticipo.
Per impostare un anticipo sulla battuta di circa 3cm impostare i seguenti valori del parametro 26:
04 per TW110/2000
Oc per TW110/1000/HS
03 per TW110/1600/HS
01 per TW110/1200/R
Per UL/1200/HS e UL/1400 dipende dalle quote di montaggio.
0 1= 15 | 5 = anticipo minimo (giri rotore) ... {5= anticipo massimo (giri rotore)
c183 | Regolazione tempo di inversione dopo intervento del bordo sensibile o del rilevamento
ostacoli (anti-schiacciamento)
Regola il tempo della manovra di inversione dopo l'intervento del bordo sensibile o del sistema di rilevamento ostacoli.
L'arresto dell'automazione, dopo l'inversione, a seguito dell'intervento del bordo sensibile o del rilevamento ostacolo,
awviene alla velocita di rallentamento di fine manovra. Pertanto, il tempo di inversione sara leggermente superiore a
quello impostato.
00-50|da0a60s.
3007 | Regolazione coppia motore
Aumentando o diminuendo i valori del parametro, si aumenta o si diminuisce la coppia del motore, e di conseguenza si
regola la sensibilita di intervento sugli ostacoli.
Si raccomanda di utilizzare valori inferiori a 83 SOLO per installazioni particolarmente leggere e che non siano
sottoposte ad eventi atmosferici sfavorevoli (vento forte o temperature rigide).
D 1= -35%; 02=-25%; 03= -16%; 04= -8% (riduzione della coppia motore = maggiore sensibilita).
0 -9 | 05= coppia motore impostata di fabbrica.

06= +8%; 07= +16%; 08= +25%; 09= +35% (aumento della coppia motore = minore sensibilita).
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Regolazione sensibilita intervento sugli ostacoli in apertura
Se iftempo di reazione alla forza di impatto sugli ostacoli & troppo lungo, diminuire il valore del parametro. Se la forza
di impatto sugli ostacoli risulta essere troppo elevata, diminuire il valore del parametro 30.

32 5 Regolazione sensibilita intervento sugli ostacoli in chiusura
Se iftempo di reazione alla forza di impatto sugli ostacoli & troppo lungo, diminuire il valore del parametro. Se la forza
di impatto sugli ostacoli risulta essere troppo elevata, diminuire il valore del parametro 33.
Coppia motore bassa:
0 {- {0 | 0 1= forza di impatto sugli ostacoli minima ... i3 = forza di impatto sugli ostacoli massima.
NOTA: utilizzare queste impostazioni solo se i valori di coppia motore media non sono adeguati all'installazione.
{- 16 Coppia motore media. Impostazione consigliabile ai fini della regolazione delle forze operative.
1 1= forza di impatto sugli ostacoli minima ... 16 = forza di impatto sugli ostacoli massima.
{7 | Coppia motore al 70% del valore massimo, tempo di intervento 1 s. E obbligatorio I'uso del bordo sensibile.
{8 | Coppia motore al 80% del valore massimo, tempo di intervento 2 s. E obbligatorio ['uso del bordo sensibile.
{9 | Coppia motore massima, tempo di intervento 3 s. E obbligatorio I'uso del bordo sensibile.
20 | Coppia motore massima, tempo di intervento 5 s (per ULK 3's.). E obbligatorio 'uso del bordo sensibile.
3304 | Regolazione accelerazione alla partenza della manovra di apertura e chiusura
34049 | vedicapitoli14e 15
0i-05 I= l'automazione accelera rapidamente in partenza ... 05= l'automazione accelera lentamente e gradualmente in
[
partenza.
J6 00 | Abilitazione della coppia massima di spunto alla partenza
Abilitando questo parametro, ad ogni partenza del motore si attiva la coppia massima di spunto per un tempo massimo
di 5 s oppure per il tempo necessario all'automazione di aprirsi di 65 cm circa.
NOTA: Nei motori HIGH SPEED ¢ abilitato uno spunto di 2 s, indipendentemente dalle impostazioni del parametro 36.
00 | Disabilitato.
~ | Abilitato alla partenza SOLO in apertura (compresa la fase di recupero posizione). In chiusura lo spunto € abilitato solo
U T se la posizione & conosciuta e I'automazione si trova ad almeno 2 metri dalla completa chiusura.
02 | Abilitato ad ogni partenza (compresa la fase di recupero posizione).
370! |Regolazione della cogpia motore durante la fase di recupero posizione
Regolare con il parametro 37 la coppia motore se in fase di recupero posizione i valori impostati ai parametri 30 e 3 |
fossero inadeguati per garantire all'automazione di completare la manovra.
Se la fase di recupero posizione non si completa, I'automazione non riprende il suo normale funzionamento.
00 | Lintervento del rilevamento ostacolo é regolato esclusivamente dai valori impostati dai parametri 30 e 3 1.
~ 1 | Lintervento del rilevamento ostacolo & regolato dai valori impostati dai parametri 30 e 3 { e dal valore di corrente
Y T massima memorizzata in fase di apprendimento della corsa.
{12 | Lintervento del rilevamento ostacolo € il 70% della coppia massima per un tempo di intervento di 1 s.
{13 | Lintervento del rilevamento ostacolo & il 80% della coppia massima per un tempo di intervento di 2 s.
{4 | Lintervento del rilevamento ostacolo € il 100% della coppia massima per un tempo di intervento di 3 s.
{J5 | Lintervento del rilevamento ostacolo & il 100% della coppia massima per un tempo di intervento di 5 s.
4O OB | Regolazione velocita in apertura e chiusura (%)
Y108 vedi capitoli 14 e 15
TW110: 0 =6 m/min ... {J=velocita massima
0 1= 10| UL/1200/HS: B =6 m/min ... {0=18 m/min
UL/1400: 0 1=2.5 m/min ... {0=13.2 m/min
42 03 | Regolazione velocita di accostamento a fine manovra
Terminata la fase di rallentamento, I'automazione prosegue a velocita costante fino al finecorsa. Lo spazio € regolato
dai parametri i3 e M.
0 |- 05 | O i= velocita di accostamento minima ... 05=velocita di accostamento massima
430! |Impostazione numero tentativi di richiusura automatica dopo intervento del bordo
sensibile o del rilevamento ostacolo (anti-schiacciamento)
00 | Nessun tentativo di richiusura automatica.
Da 1 a 3 tentativi di richiusura automatica.
0 1- 03 | Larichiusura automatica avviene solo se 'automazione & completamente aperta.

Si consiglia di impostare un valore minore o uguale al parametro A2.




5000 | Impostazione modalita di funzionamento della fotocellula in apertura (FT1)
00 | DISABILITATA. La fotocellula non € attiva 0 non € installata.
0 { | STOP Lautomazione si ferma e resta fermo fino al successivo comando.
02 INVERSIONE IMMEDIATA. Se si attiva la fotocellula durante la manovra di apertura, l'automazione inverte
HUE | immediatamente.
03 STOP TEMPORANEQ. L'automazione si ferma finché la fotocellula & oscurata. Liberata la fotocellula, I'automazione
U1 continua ad aprire.
14 | INVERSIONE RITARDATA. Con fotocellula oscurata I'automazione si ferma. Liberata la fotocellula I'automazione chiude.
5102 |Impostazione modalita di funzionamento della fotocellula in chiusura (FT1)
00 | DISABILITATA. La fotocellula non & attiva o non & installata.
0 { | STOP Lautomazione si ferma e resta ferma fino al successivo comando.
A= | INVERSIONE IMMEDIATA. Se si attiva la fotocellula durante la manovra di chiusura, l'automazione inverte
HE | immediatamente.
03 STOP TEMPORANEO. Lautomazione si ferma finché la fotocellula & oscurata. Liberata la fotocellula, I'automazione
Y3 continua a chiudere.
{04 | INVERSIONE RITARDATA. Con fotocellula oscurata I'automazione si ferma. Liberata la fotocellula I'automazione apre.
520! |Modalita di funzionamento della fotocellula (FT1) con automazione chiusa
Il parametro non ¢ visibile se AA 02, AB 03 o AB 4.
00 | Se la fotocellula & oscurata I'automazione non puo aprire.
{J | | Lautomazione si apre al ricevimento di un comando di apertura anche se la fotocellula & oscurata.
02 | La fotocellula oscurata invia il comando di apertura dell'automazione (utilizzabile solo se L | 0).
5300 | Impostazione modalita di funzionamento della fotocellula in apertura (FT2)
00 | DISABILITATA. La fotocellula non € attiva 0 non € installata.
0 { | STOP Lautomazione si ferma e resta ferma fino al successivo comando.
02 INVERSIONE IMMEDIATA. Se si attiva la fotocellula durante la manovra di apertura, l'automazione inverte
HE | immediatamente.
03 STOP TEMPORANEOQ. Lautomazione si ferma finché la fotocellula & oscurata. Liberata la fotocellula, I'automazione
Y| continua ad aprire.
4 | INVERSIONE RITARDATA. Con fotocellula oscurata I'automazione si ferma. Liberata la fotocellula 'automazione chiude.
5400 | Impostazione modalita di funzionamento della fotocellula in chiusura (FT2)
0] | DISABILITATA. La fotocellula non & attiva o non & installata.
0 { | STOP Lautomazione si ferma e resta ferma fino al successivo comando.
02 INVERSIONE IMMEDIATA. Se si attiva la fotocellula durante la manovra di chiusura, l'automazione inverte
HE | immediatamente.
03 STOP TEMPORANEQ. L'automazione si ferma finché la fotocellula & oscurata. Liberata la fotocellula, I'automazione
Y3 continua a chiudere.
{14 | INVERSIONE RITARDATA. Con fotocellula oscurata I'automazione si ferma. Liberata la fotocellula I'automazione apre.
5501 | Modalita di funzionamento della fotocellula (FT2) con automazione chiusa
I parametro non e visibile se AR 02, AB 03 o AB 4.
{0 | Se la fotocellula & oscurata I'automazione non puo aprire.
{1 | | Lautomazione si apre al ricevimento di un comando di apertura anche se la fotocellula & oscurata.
{2 | La fotocellula oscurata invia il comando di apertura dell'automazione.
5600 | Abilitazione comando di chiusura 6 s dopo I'intervento della fotocellula (FT1-FT2)
Il parametro non é visibile se si imposta A8 03 o A8 04. NOTA: nel caso di attraversamento fotocellule durante
I'apertura, il conteggio dei 6 s parte quando le ante sono completamente aperte.
Se l'automazione entra in stand-by in posizione di completa apertura, la funzionalita non viene gestita (le fotocellule
non sono alimentate)
00 | Disabilitata.
{1 | | Abilitata. Lattraversamento delle fotocellule FT1 attiva, dopo 6 secondi, un comando di chiusura.
{1 | Abilitata. Lattraversamento delle fotocellule FT2 attiva, dopo 6 secondi, un comando di chiusura.
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Selezione del tipo di contatto (N.C. oppure 8k2 Ohmg sugli ingressi FT1/FT2/ST
Conformemente ai requisiti richiesti dalle norme sulla sicurezza EN12453-EN12445, ¢ possibile collegare agli ingressi
FT1/FT2/ST dispositivi che utilizzino un contatto a 8.2kOhm, invece di contatto N.C.

Configurare pertanto, la centrale in modo opportuno.

FT1 \ FT2 \ ST

i} Contatti N.C. Configurazione standard.
] 8k2 N.C. N.C.
02 N.C. 8k2 N.C.
03 8k2 8k2 N.C.
10 N.C. N.C. 8k2
i 8k2 N.C. 8k2
2 N.C. 8k2 8k2
3 8Kk2 8k2 8k2

BD 00 | Abilitazione finecorsa

NOTA: il parametro non & visibile per ULK

Finecorsa disabilitati; la programmazione della corsa e il riposizionamento portano I'anta a premere sulle battute

nr
YU meccaniche, ai par. 25 e 26 siregola la distanza di arresto da queste.
r 1 | Finecorsa abilitati; la programmazione della corsa e il riposizionamento sono gestiti dall'attivazione dei finecorsa
YT magnetici di apertura e chiusura.
B5 05 | Regolazione dello spazio di arresto del motore
0 {-05 | O i= frenata rapida/minor spazio di arresto ... 5= frenata dolce/maggior spazio di arresto.
1000 | Selezione lunghezza massima della corsa (non visibile per ULK, lunghezza massima

fissata a 8 metri)

Lunghezza massima 20 metri (TW110).

Lunghezza massima 25 metri (TW110).

Selezione della posizione di installazione del motore rispetto al varco, vista lato interno
&Per TW110 o ULK per porte di garage scorrevoli)

OTA: nel caso di ripristino ai parametri standard di fabbrica, il valore del parametro deve essere reimpostato
manualmente.

Motore installato a sinistra.

Motore installato a destra. Per ULK: & I'impostazione da fare nel caso di portone sezionale.

Configurazione bordo sensibile COS1

[}

Bordo sensibile NON INSTALLATO.

Contatto N.C. (Normalmente Chiuso). Lautomazione inverte solo in apertura.

Contatto con resistenza da 8k2. Lautomazione inverte solo in apertura.

Ly

Contatto N.C. (Normalmente Chiuso). Lautomazione inverte sempre.

e e e
]

JE

Contatto con resistenza da 8k2. Lautomazione inverte sempre.

o

Gestione di due bordi sensibili da 8k2 collegati in parallelo (resistenza complessiva 4k1). Lautomazione inverte solo in apertura.

=

Gestione di due bordi sensibili da 8k2 collegati in parallelo (resistenza complessiva 4k1). Lautomazione inverte sempre.

Configurazione bordo sensibile C0S2

=7
[

Bordo sensibile NON INSTALLATO.

Contatto N.C. (Normalmente Chiuso). Lautomazione inverte solo in chiusura.

Contatto con resistenza da 8k2. Lautomazione inverte solo in chiusura.

Ly

Contatto N.C. (Normalmente Chiuso). Lautomazione inverte sempre.

Cl|Co | co
U

-

Contatto con resistenza da 8k2. Lautomazione inverte sempre.

=

Gestione di due bordi sensibili da 8k2 collegatiin parallelo (resistenza complessiva 4k1). Lautomazione inverte solo in chiusura.

=

Gestione di due bordi sensibili da 8k2 collegati in parallelo (resistenza complessiva 4k1). Lautomazione inverte sempre.
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1600

Configurazione 1° canale radio (PR1) NOTA: Con ricevitore radio ROGER TECHNOLOGY ad innesto.

a0t

Configurazione 2° canale radio (PR2) NOTA: Con ricevitore radio ROGER TECHNOLOGY ad innesto.

PASSO PASSO.

[ | u
(=3

APERTURA PARZIALE.

ca
U

APERTURA.

Ly

CHIUSURA.

STOP.

{mom T o i |
JE

(K]

Luce di cortesia. Luscita COR viene gestita dal radiocomando. o
La luce rimane accesa finché il radiocomando ¢ attivo. Il parametro 79 viene ignorato.

o

Luce di cortesia passo-passo (PP). Luscita COR viene gestita dal radiocomando.
Il radiocomando accende-spegne la luce di cortesia. Il parametro 75 viene ignorato.

PASSO PASSO con conferma di sicurezza .

CI|C3| 2
)

oo

APERTURA PARZIALE con conferma di sicurezza (.

ag

APERTURA con conferma di sicurezza .

1
i

CHIUSURA con conferma di sicurezza .

() Per evitare che la pressione involontaria di un tasto del radiocomando attivi erroneamente I'automazione, viene

richiesta una conferma di sicurezza per abilitare il comando. Esempio: parametri 76 07 e 77 0 ! impostati:

+ Premendo il tasto CHA del comando radio si seleziona la funzione passo passo, che deve essere confermata entro 2
s dalla pressione del tasto CHB del comando radio. Premendo il tasto CHB si attiva I'apertura parziale.

7800 | Configurazione intermittenza lampeggiante
D0 | Uintermittenza & regolata elettronicamente dal lampeggiante.
0 1| Intermittenza lenta.
02 | Intermittenza lenta in apertura, rapida in chiusura.
1960 | Selezione modalita di funzionamento luce di cortesia
NOTA: il parametro non ¢ visibile se par. 20 diverso da 03 (per TW110); per ULK & comungque visibile se par. AB=05.
00 | Disabilitata.
0 ! | IMPULSIVA. La luce si attiva brevemente all'inizio di ogni manovra.
02 | ATTIVA. La luce ¢ attiva per tutta la durata della manovra.
03-90 | da3a90s. La luce rimane attiva dopo la fine della manovra, per il tempo impostato.
92-59 | da 2 a9 minuti. La luce rimane attiva dopo la fine della manovra, per il tempo impostato.
BO 00 | Configurazione contatto orologio/funzione emergenza incendio, vento, gas (solo per ULK)
| Quando si chiude il contatto ORO-COM, l'automazione apre e rimane aperta; qualsiasi comando viene ignorato.
HU Allapertura del contatto ORQ-COM l'automazione chiude.
Quando si chiude il contatto ORO-COM, I'automazione apre e rimane aperta. Qualsiasi comando dato viene accettato.
{0 1| Quando l'automazione torna ad essere completamente aperta si riattiva la funzione orologio. All'apertura del contatto
ORO-COM I'automazione chiude.
02 Emergenza incendio: la chiusura del contatto ORO-COM forza I'apertura completa della porta, alla velocita scelta da
HE 1 par43, ignorando le sicurezze FT1, FT2, COS1, COS2; la porta rimane aperta e non accetta comandi
Emergenza vento: la chiusura del contatto ORO-COM forza la chiusura completa della porta; I'automazione accetta
{3 | comandi. Se la chiusura viene interrotta dall'intervento della fotocellula / del bordo sensibile, dopo 30 secondi si riattiva
la chiusura forzata per emergenza vento.
La chiusura del contatto ORO-COM forza |'apertura parziale fino alla percentuale di corsa scelta al par. {5, e impedisce
04 | la chiusura automatica; I'automazione accetta comandi, anche di apertura completa, ma una volta chiusa riapre
parzialmente per emergenza gas. All'apertura del contatto ORO-COM la porta chiude.
8100 | Abilitazione della chiusura/apertura garantita
L’abliitazione di questo parametro garantisce che I'automazione non rimanga aperta a causa di comandi erronei e/o
involontari.
La funzione NON si abilita se:
I'automazione riceve un comando di STOP.
interviene il bordo sensibile, rilevando un ostacolo nella stessa direzione in cui & abilitata la funzione. Se invece il
bordo sensibile rileva un ostacolo durante il movimento opposto a quello garantito, la funzione si mantiene attiva.
sono terminati i tentativi di richiusura impostati dal parametro A2.
si & perso il controllo della posizione (eseguire il recupero di posizione, vedi capitolo 22).
00 | Disabilitata. Il parametro 8¢ non viene visualizzato.
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Abilitata chiusura garantita.
Dopo un tempo impostato dal parametro B2, la centralina attiva un prelampeggio di 5 s, indipendentemente dal
parametro A5, e poi chiude I'automazione.

Abilitata chiusura e apertura garantita.

Se l'automazione si ferma a seguito di un comando passo-passo, dopo un tempo impostato dal parametro B2, la
centralina attiva un prelampeggio di 5 s (indipendentemente dal parametro AS) e I'automazione si chiude.

Se durante la manovra di chiusura, I'automazione si ferma a seguito dell'intervento del rilevamento ostacolo, dopo un
tempo impostato dal parametro 8¢, I'automazione chiude.

Se durante la manovra di apertura, I'automazione si ferma a seguito dell'intervento del rilevamento ostacolo, dopo un
tempo impostato dal parametro 82, 'automazione apre.

Be 03 1golazmne tempo di attivazione della chiusura/apertura garantita
OTA: Il parametro non ¢ visibile se il parametro 8 { = 00.
02-90 | Da2a90s diattesa.
92-55 | Da2a 9 min di attesa.
B3 00 | Abilitazione attivazione manutenzione periodica
NOTA: Il parametro e visibile se € memorizzata una password diversa da quella di fabbrica (parametro P 1=P4).
NOTA: nel caso di ripristino ai parametri standard di fabbrica, il valore del parametro deve essere reimpostato
manualmente.
Quando il conteggio dei cicli residui di apertura (impostato dai valori di par.63 e 84) arriva a d, si attiva il segnale visivo
di manutenzione ?esemplo con par.83 =0c e par.84 = (0 il segnale si attiva dopo I'esecuzione di 1000 cicli di apertura).
Sul display appare ASSE e il lampeggiante, con motore fermo, si attiva ad intervalli regolari (1 s acceso 4 s spento)
finche non si effettua la manutenzione dell'impianto e si resetta l'allarme.
Per resettare |'allarme, sbloccare la protezione inserendo la password (confermato visualizzando a display CP 00) e
premere TEST per 5 s entrando in modalita INFO; posizionarsi sulla grandezza a display £t CL che visualizzera il numero
0000; fare 1 click sul tasto W (FRECCIA GIU): a display appare per 2 secondi la scritta UPdE (update) e il numero a
display viene ricaricato in base alla selezione fatta ai par.83 e 84.
NOTA: numero massimo di aperture per prossima manutenzione = 9900 (83 ¢, 84 39); se si vuole modificare il numero
non basta modificare par.83 e B4 ma bisogna entrare nuovamente in modalita INFO visualizzare [i CL e premere il tasto
W (FRECCIA GIU).
ATTENZIONE: per manovra si intende ogni attivazione del motore in apertura.
00 | Disabilitata.
0 { | Manutenzione abilitata per cicli di apertura = Valore parametro 84 x 10.
{2 | Manutenzione abilitata per cicli di apertura = Valore parametro 84 x 100.
rr
B4 00 | Regolazione contatore dei cicli di apertura prima della richiesta di manutenzione
NOTA: Il parametro e visibile se 83 0 { 0 B3 O¢.
NOTA: nel caso di ripristino ai parametri standard di fabbrica, il valore del parametro deve essere reimpostato
manualmente.
00 | Disabilitata.
7i-99 Da 10 a 990 aperture se: 83 0 !
! Da 100 a 9900 aperture se: 83 02
B503 |Selezione gestione funzionamento a batteria
Impostando un valore diverso da 30 si abilita un controllo sul livello di tensione della batteria. E possibile selezionare
il tipo di funzionalita desiderata al parametro 86 e abilitare una segnalazione mediante I'uscita COR al parametro 0.
00 | La centrale accetta sempre i comandi fino ad esaurimento completo della carica della batteria.
{ | Il controllo si attiva quando la tensione di batteria scende alla soglia minima (22V=== con caricabatterie B71/BCHP;
36.4V===con caricabatterie esterno B71/PBX)
Oc' | Il controllo si attiva quando la tensione di batteria scende alla soglia intermedia (23V===con caricabatterie B71/BCHP;
36.8V===con caricabatterie esterno B71/PBX)
03 | Il controllo si attiva quando la tensione di batteria scende alla soglia massima (24V===con caricabatterie B71/BCHP;
37.2V===con caricabatterie esterno B71/PBX)
86 00 | Selezione delle limitazioni nel funzionamento a batteria
NOTA: il parametro e visibile solo se par. 85 diverso da 00
DD | Nessuna limitazione ai comandi, quando la tensione di batteria scende alla soglia selezionata. E possibile attivare una
segnalazione mediante uscita COR (se parametri 85 e 20 opportunamente impostati).
{ | Quando la tensione di batteria scende alla soglia selezionata con par. 85, per pit di 30 secondi, la centrale accetta solo
comandi di apertura e non richiude mai.
¢ | Quando la tensione di batteria scende alla soglia selezionata con par. B5, per piti di 30 secondi, la centrale, dopo un

prelampeggio di 5 s, l'automazione apre automaticamente e accetta solo un comando di chiusura.
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Quando la tensione di batteria scende alla soglia selezionata con par.B5, per pit di 30 secondi, accetta solo comandi di
chiusura, anche se ingresso ORO attivo e se parametro 80 0 {.

{14 | Quando la tensione di batteria scende alla soglia selezionata con par. 85 per piu di 30 secondi, la centrale, dopo un
prelampeggio di 5s, I'automazione chiude automaticamente e accetta solo un comando di apertura.
B7 00 | Selezione del tipo di batteria e riduzione dei consumi

NOTA: Una inadeguata impostazione di questo parametro, in assenza di tensione di rete, causa il blocco delle funzioni
e sul display appare il messaggio bt 3 (se impostato 0 { o O e batteria 2x12V===) oppure una segnalazione bflod.

[0 | Batteria 24V===(2x12V===) con B71/BCHP. Riduzione delle accelerazioni/decelerazioni/velocita abilitata, per aumentare
la durata della batteria.
! | Batteria 36V=== (3x12V===) con caricabatterie esterno B71/PBX. Riduzione delle accelerazioni/decelerazioni/velocita

abilitata, per aumentare la durata della batteria.

Batteria 36V=== (3x12V===) con caricabatterie esterno B71/PBX. Nessuna riduzione delle prestazioni, massimo
consumo della batteria.

L0 00 | Abilitazione comunicazione seriale
NOTA: se si configura par.A | = 02, 83, B4 (TW110 High Speed o reversibile), anche se par.L J & salvato in memoria col
valore 00, B74/BCONNECT risulta sempre abilitato (la consultazione di par.t 3 visualizza & {)
00 | Disabilitata
0 1| Abilitazione modulo B74/BCONNECT
{2 | Abilitazione scheda di debug (utilizzo interno)
LioH Conﬁ?urazmne modalita “low power stand-by”
NOTA: il “low power stand-by” si attiva dopo inattivita che dur| per il tempo prestabilito, dunque con automazione ferma
e nessuna attivazione di comandi o dei tasti del display.
Con automazione completamente aperta e in pausa per la richiusura automatica lo stand-by non si attiva, essendo
comungue una fase attiva di funzionamento automatico (regolata da par.A2 e 2 /)
Analogamente si considera il conteggio del tempo per avere la chiusura/apertura garantita (par.g { e 82) una fase di
attivita, dunque lo stand-by non si attiva.
NOTA: per le automazioni TW110 High Speed e reversibile la modalita "low power stand-by" € disabilitata automaticamente,
par.L {non e visibile.
{0 | Modalita “low power” disabilitata
{J ! | Attivazione stand-by dopo 5 minuti di inattivita
{2 | Attivazione stand-by dopo 10 minuti di inattivita
{3 | Attivazione stand-by dopo 15 minuti di inattivita
{4 | Attivazione stand-by dopo 20 minuti di inattivita
FROO gnstino ai valori standard di fabbrica
OTA. Questa procedura € possibile solo se NON & impostata una password a protemone dei dati; se & memorizzata
blsogna prima sbloccarla inserendo i valori P {, P2, P3, P4 (confermato da visualizzazione CP 00).
+ Attenzione! || ripristino cancella ogni selezione fatta in precedenza tranne il
,- % parametro A I, 10, 60, 10, 11,83, 84, 86, 87, L0, L - verificare che tutti i
) S paramelr\ siano adeguall allinstalfazione.
e + Premere i tasti + (pit) e (meno)
- @X"S + Dopo 4 s il display lampeggia ~£5
« | valori standard di fabbrica sono statl ripristinati.
Nota: e possibile eseguire il ripristino dei parametri in un secondo modo: all'accensione della centrale, prima che compaia
a display la versione di firmware, tenere premuti per 4s i tasti A (FRECCIA SU) e ¥ (FRECCIA GIU).
Numero identificativo
Il numero identificativo € composto dai valori dei parametri da nlJ a nf.
NOTA: i valori indicati in tabella sono valori puramente indicativi.
nd 01 Versione HW
nilcd Anno di produzione
nc H5 Settimana di produzione
nd &1 Esempio: 01 23 45 671 89 04 23
A4 B4 Numero seriale
nS !_l' {
nb 23 Versione sequenziale FW
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Visualizzazione contatore manovre
Il numero & composto dai valori dei parametri da ofia o  moltiplicato per 100.
NOTA: i valori indicati in tabella sono valori puramente indicativi.

Dﬂ u' {
ol 23 Manovre eseguite
== Esempio: 8 1 €3 45 x100 = 1.234.500 manovre
olH5
Visualizzazione contatore ore manovra
Il numero & composto dai valori dei parametri dahl a h .
NOTA: i valori indicati in tabella sono valori puramente indicativi.
]
hO o Ore manovra
Hi23 Esempio: 8 { 23 =123 ore
Visualizzazione contatore giorni di accensione della centralina
Il numero & composto dai valori dei parametridadl ad !.
NOTA: i valori indicati in tabella sono valori puramente indicativi.
nri
dO01 | Giomi di
di23 Esemp|o 01 23 =123 giorni
Password
Limpostazione della password impedisce I'accesso alle regolazioni a personale non autorizzato.
Con password attiva (CP=0 1) & possibile visualizzare i parametri, ma NON & possibile modificarne i valori.
La password € univoca, cioe una sola password puo gestire automazione.
ATTENZIONE: Se si smarrisce la password contattare il Servizio Assistenza.
Fioo Procedura di attivazione password:
P2 00 + Inserire i valori desiderati nei parametri P {, P2, P3 e PH.
p30n Con i tasti UP A e/o DOWN V¥ visualizzare il parametro LP
300 Premere per 4 sitasti+e -.
Py oo - Quando il display lampeggia, la password & stata memorizzata.
+ Spegnere e riaccendere la centralina. Verificare l'attivazione della password (CP=0 ).
Procedura shlocco temporaneo:
+ Inserire la password.
Verificare che CP=00.
La protezione da password si riattiva dopo 30 minuti di inattivita sui tasti attorno al display, oppure immediatamente
spegnendo e accendendo |'automazione.
Procedura di cancellazione password:
+ Inserire la password (CP=00).
+ Memorizzare ivaloridiP {=00,P2 = 00,P3 =00,P4 =00
+ Conitasti UP A e/o DOWN 'V visualizzare il parametro CP
+ Premereper4sitastite-
. Quando il dlsplay Iampeggla la password ¢ stata cancellata (i valori P {30, P2 80, P3 00 e P4 88 corrispondono a
“password assente
+ Spegneree riaccendere la centralina.
r q
CPO0 | cambio password
00 | Protezione disattivata.
0 ! | Protezione attivata.
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14 Parametri speciali serie High Speed

< ()
RAPID

La serie High Speed (/HS) rappresenta la linea degli operatori scorrevoli digitali Brushless ad alta velocita
per i cancelli scorrevali fino a 7000 kg 0 1600 kg (TW110/1000/HS - TW110/1600/HS) e |'automazione per
porte di garage ULK (UL/1200/HS), esclusivamente dedicati al settore residenziale.

La tecnologia High Speed consente di gestire I'automazione al 100% piu velocemente delle automazioni

tradizionali con la possibilita di gestire separatamente velocita, accelerazione, rallentamenti e relative sicurezze.
NOTA: Non conoscendo la meccanica dell'automazione, per garantire la massima sicurezza dell'impianto, si
consiglia I'uso di bordi sensibili.

Qui di sequito sono indicati i parametri aggiuntivi relativi all'attivazione della tecnologia High Speed.

RO
Rt03
R1O5

Selezione modello automazione

Il parametro & impostato di fabbrica da ROGER TECHNOLOGY.

ATTENZIONE! || valore del parametro A { & impostato in fabbrica per selezionare il modello di motore (82 oppure 83
oppure 85, vedere tabella sotto). Modificando erroneamente questo valore I'automazione non potra lavorare in totale
efficienza e si potranno verificare anomalie di funzionamento.

NOTA: nel caso di ripristino ai parametri standard di fabbrica, il valore del parametro non viene modificato.

FW14072060-

TW110/1000/HS

TW110/1600/HS

I HA200/R-

UL/1200/HS

BLA4B0—

o4

Regolazione del rallentamento in apertura

e 04

Regolazione del rallentamento in chiusura

0i-05

0 = l'automazione rallenta in prossimita della battuta/del finecorsa ... 05= I'automazione rallenta con molto anticipo
rispetto alla battuta/al finecorsa.

Regolazione accelerazione alla partenza della manovra di apertura

Regolazione accelerazione alla partenza della manovra di chiusura

i= l'automazione accelera rapidamente in partenza ... 5= |'automazione accelera lentamente e gradualmente in
partenza.

Re1golazione velocita in apertura
NOTA: la regolazione della velocita in relazione al modello di motore installato & suddivisa automaticamente in 10 parti
uguali.

Regolazione velocita in chiusura
NOTA: |a regolazione della velocita in relazione al modello di motore installato & suddivisa automaticamente in 10 parti
uguali.

1
o

TW110: 0 =6 m/min ... {0=velocita massima
UL/1200/HS: 8 =6 m/min ... {0=18 m/min
UL/1400: T 1=2.5 m/min ... {8=13.2 m/min

NOTA: per la regolazione dello spazio di rallentamento a velocita costante fare riferimento ai parametri i3 e
al capitolo 12.
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15 Parametri speciali serie Reversibile

La serie Reversibile (/R) rappresenta la linea degli operatori scorrevoli digitali Brushless per i cancelli
scorrevoli fino a 1200 kg (TW110/1200/R), dedicati al settore residenziale e industriale.
La tecnologia REVERSIBILE consente di aprire e chiudere I'automazione, in assenza di tensione, senza
sbhloccare il motore. Quando l'automazione & movimentata manualmente, in assenza di tensione di
alimentazione, la rotazione del motore fornisce energia alla sezione di controllo motore. ATTENZIONE! movimentare
I'automazione a mano con moderazione.
La centrale permette di gestire separatamente velocita, accelerazione, rallentamenti e relative sicurezze.
Durante il normale funzionamento, compreso il funzionamento a batteria, la centrale applica una forza in frenata tale
da impedire la movimentazione manuale dell'automazione.
Nel funzionamento prolungato a batteria, pertanto, si potra avere una riduzione dell'autonomia.
Se laforza in frenata non fosse sufficiente ad impedire la movimentazione manuale e venisse rilevato uno spostamento
dell'automazione di pit di 3 cm, la centrale avviera una procedura di recupero posizione (capitolo 22).
NOTA: Anche se REVERSIBILE il motore e provvisto del sistema di shlocco.

Qui di sequito sono indicati i parametri aggiuntivi relativi all'attivazione della tecnologia REVERSIBILE.

AI09 | selezione modello automazione

Il parametro & impostato di fabbrica da ROGER TECHNOLOGY.

ATTENZIONE! || valore del parametro A { & impostato in fabbrica per selezionare il modello di motore (34 vedere tabella
sotto). Modificando erroneamente questo valore I'automazione non potra lavorare in totale efficienza e si potranno
verificare anomalie di funzionamento.

NOTA: nel caso di ripristino ai parametri standard di fabbrica, il valore del parametro non viene modificato.

O ! | Pw110/2060-

02 | FWH8A600HS -

03 | w164 600MHS -

04 | Tw110/1200/R

05 | 914126048 -

0B | bLrr460—

1o Regolazione del rallentamento in apertura

ic’ 04 Regolazione del rallentamento in chiusura

1 1-0g | O 1= l'automazione rallenta in prossimita della battuta/del finecorsa ... 05= l'automazione rallenta con molto anticipo
rispetto alla battuta/al finecorsa.

3304 Regolazione accelerazione alla partenza della manovra di apertura

3404 Regolazione accelerazione alla partenza della manovra di chiusura

1 1-05 | O 1= l'automazione accelera rapidamente in partenza ... 05= 'automazione accelera lentamente e gradualmente in
partenza.

4008 Re1golazione velocita in apertura
NOTA: la regolazione della velocita in relazione al modello di motore installato & suddivisa automaticamente in 10 parti
uguali.

m . or e .
4108 | Regolazione velocita in chiusura
NOTA: |a regolazione della velocita in relazione al modello di motore installato & suddivisa automaticamente in 10 parti
uguali.

\m | TW110: 3 1=6 m/min ... {0=velocita massima
= 1 | UL/1200/HS: 8 {=6 m/min ... {0=18 m/min
UL/1400: T 1=2.5 m/min ... {8=13.2 m/min

NOTA: per la regolazione dello spazio di rallentamento a velocita costante fare riferimento ai parametri i3 e
al capitolo 12.
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16 Segnalazione degli ingressi di sicurezza e dei comandi
(modalita TEST)

In assenza di comandi volontari attivati, premere il tasto TEST e verificare quanto segue:

difettoso o il collegamento al timer
potrebbe essere errato

DISPLAY | POSSIBILE CAUSA INTERVENTO DA SOFTWARE | INTERVENTO TRADIZIONALE
La maniglia di shlocco é aperta Chiudere la maniglia di shlocco e girare
BB 5b (solo per TW110). la chiave in posizione di chiusura.
ot Verificare il collegamento al contatto di
(00 Sb) sblocco.
Contatto STOP di sicurezza aperto. Installare un pulsante di STOP (N.C.)
oppure ponticellare il contatto ST con il
B8 N contatto COM.
- Bordo sensibile COS1 non collegato | Se non utilizzato o se si vuole Se non utilizzato, ponticellare il contatto
B8 15 o collegamento errato. escludere, impostare il parametro | COST con il contatto COM.
1300
Bordo sensibile COS2 non collegato | Se non utilizzato o se si vuole Se non utilizzato, ponticellare il contatto
B8 H o collegamento errato. escludere, impostare il parametro | COS2 con il contatto COM.
400
Fotocellula FT1 non collegata o Se non utilizzata o se si vuole Se non utilizzato, ponticellare il contatto
g5 13 collegamento errato. escludere, impostare il parametro | FT1 con il contatto COM.
000e5 100 Controllare la connessione e i riferimenti
al relativo schema di collegamento.
Fotocellula FT2 non collegata o Se non utilizzata o se si vuole Se non utilizzato, ponticellare il contatto
= collegamento errato. escludere, impostare il parametro | FT2 con il contatto COM.
=ie 5300e5400 Controllare la connessione e i riferimenti
al relativo schema di collegamento.
Entrambi i finecorsa hanno Verificare il collegamento dei finecorsa.
contatto aperto o non sono In assenza di finecorsa, verificare che
collegati (solo TW110). par.60d sia impostato a 00
BE FE Se installati i finecorsa magnetici, il Sostituire il fusibile F3.
fusibile a protezione
alimentazione accessori potrebbe
essere rotto.
L'automazione si trova sul finecorsa | Se l'indicazione del finecorsa &
di apertura (solo TW110). errata verificare l'impostazione del -
arametro 7 1.
HEFA , \ : ——
Il finecorsa di apertura non & Verificare il collegamento del finecorsa.
collegato. - In assenza di finecorsa, verificare che
par.60 sia impostato a 00
L'automazione si trova sul finecorsa | Se l'indicazione del finecorsa &
di chiusura (solo TW110). errata verificare I'impostazione del -
0g FL parametro 7 .
o Il finecorsa di chiusura non & Verificare il collegamento del finecorsa.
collegato. In assenza di finecorsa, verificare che
par.60 sia impostato a 00
[=T=0ly In assenza di comando volontario Verificare i contatti PP - COM e i
L il (f:ontatto (N.A.) potrebbe essere collegamenti al pulsante.
difettoso o il collegamento ad un - : - !
YTl Verificare i contatti CH - COM ed i
CH OO pulsante potrebbe essere errato. collegamenti al pulsante.
AP 0o Verificare i contatti AP-COM e i
L collegamenti al pulsante.
PE OO Verificare i contatti PED - COM e i
L collegamenti al pulsante.
In assenza di comando volontario Verificare i contatti ORO - COM.
0- 00 il contatto (N.A) potrebbe essere Il contatto non deve essere ponticellato

se non usato.

NOTA: Premere il tasto TEST per uscire dalla modalita TEST.
Si consiglia di procedere alla risoluzione delle segnalazioni dello stato delle sicurezze e degli ingressi sempre in
modalita “intervento da software”.
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17 Segnalazione allarmi e anomalie

PROBLEMA SESN-ME | POSSIBILE CAUSA INTERVENTO
LED POWER | Manca alimentazione. Verificare il cavo di alimentazione.
spento
LED POWER | Fusibili bruciati. Sostituire il fusibile. Si raccomanda di estrarre e reinserire
spento il fusibile solamente in assenza di tensione di rete. Se
la rottura del fusibile F3 si ripete, e la centrale controlla
un motore High Speed, soolle%are il dispositivo B72/CL
(o/il caricabatterie B71/BCHP versione HW 02) dal
connettore Battery Charger e vedere se non succede
piu. In tal caso procedere con la sostituzione del
dispositivo, che e danneggiato.
OF Sk Anomalia nella tensione di Togliere alimentazione, attendere 10 seridare
alimentazione di ingresso. alimentazione. Se il problema persiste si consiglia di
Inizializzazione della centrale | contattare il rivenditore autorizzato di zona per verifica
fallita. e possibile assistenza. Premendo il tasto TEST &
possibile nascondere momentaneamente l'errore e
consultare i parametri della centrale.
FLSE Fusibile F1 bruciato o danneggiato. | Sostituire il fusibile.
Se la centrale & in modalita batteria | Si raccomanda di estrarre e reinserire il fusibile
la segnalazione non & visibile. solamente in assenza di tensione di rete.
Pr Ok Rilevata sovracorrente Premere due volte il tasto TEST oppure dare 3 comandi
nell'inverter. in successione.
SECD Errato collegamento a SEC1- Scambiare la connessione tra SEC1 e SEC2.
SEC2 del trasformatore.
dA LR Errore acquisizione dati corsa. | Verificare il corretto posizionamento del finecorsa di
apertura e chiusura (se finecorsa abilitati). Premere
TEST e verificare eventuali sicurezze in allarme.
Ripetere la procedura di apprendimento.
Procedura di taratura fallita. Rispettare i tempi di taratura richiesti in fase di procedura
di apprendimento. Prima di ripristinare la leva di sblocco
assicurarsi che sul display lampeggi PHAS.
Ripetere la procedura di apprendimento.
L'automazione non apre o | /75 Motore non collegato. Verificare il cavo motore.
non chiude. — - - -
FE Entrambi i finecorsa sono Verificare il collegamento dei finecorsa o la presenza
attivati. di oggetti estranei nel blocco finecorsa. Verificare se
finecorsa assenti che par.50 sia impostato a 0.
esempio: Errore nei parametri di Impostare corretamente il valore di configurazione e
IS EE configurazione. salvarlo.
c1EE
ERE | Encoder non collegato. Verificare il collegamento all'encoder.
Se il problema persiste si consiglia di sostituire I'encoder.
ERE3 Malfunzionamento grave Premere il tasto TEST, se la segnalazione di errore si
dell'encoder. ripresenta, spegnere la centralina per 5 s e riaccenderla.
Se il problema persiste, sostituire 'encoder.
EnRES Malfunzionamento dell'encoder. | Premere il tasto TEST, se la segnalazione di errore
(En E5) persiste, sostituire 'encoder.
Alimentazione da rete Nel caso ci sia presenza di sporco, umidita, insetti o
insufficiente. altro, togliere I'alimentazione e pulire I'encoder e la
scheda. Se il problema persiste, sostituire I'encoder.
Funzionamento in modalita batterie. | Batterie quasi scariche.
ERER Errore di calcolo dell'encoder. | Ripetere la procedura di apprendimento.
EEQF Protezione termica dell'inverter | Il funzionamento si ripristina automaticamente entro
attivata. 2 min.
hEL Batterie scariche. Attendere il ripristino della tensione di rete.
(btLO)
Dispositivo di shlocco aperto. | Ripristinare la leva di shlocco e verificare il
S5toF ) collegamento al contatto di sblocco.
lampeggiante
no PH Rilevata anomalia del controllo | Ripetere la procedura di apprendimento. Se il problema
motore. persiste sostituire la centrale di comando.
La procedura di no PH Taratura del motore fallita. Ripetere la procedura di apprendimento.

apprendimento non si
conclude.

Se il problema persiste verificare il cavo di connessione
dell'encoder al motore.
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SEGN.

PROBLEMA ALLARME POSSIBILE CAUSA INTERVENTO

ro PH Taratura del motore fallita. Verificare che la leva di sblocco sia aperta.

Verificare la fluidita di rotazione del motore. In caso di
problemi contattare l'assistenza tecnica.
Verificare che la tensione di rete sia corretta e che la
sezione dei cavi di alimentazione di rete sia adeguata.
Problemi al circuito encoder o | Verificare il buono stato del cavo di collegamento.
sul cavo di collegamento. Togliere e dare alimentazione.
Dare un comando (apertura/passo-passo, (}
Se noPH NON appare ripetere la procedura di appren-
dimento.
Se noPH appare nuovamente contattare l'assistenza
tecnica.

AF PE E stato erroneamente premuto | Ripetere la procedura di apprendimento.

il tasto TEST.

Le sicurezze sono in allarme. | Premere il tasto TEST e verificare la/le sicurezza/e in
La procedura di allarme e i rispettivi collegamenti delle sicurezze.
apprendimento non si Eccessivo calo di tensione. Ripetere la procedura di apprendimento; verificare la
conclude. tensione di rete.

Errata regolazione dei Regolare i parametri 30 e 3 1 in relazione al peso e alla

parametri 30 e 3 I. velocita dell'anta.

AP PL Errore lunghezza corsa. Portare I'automazione in posizione di completa
chiusura Sla segnalazione del finecorsa FC se finecorsa
abilitati al par.60, deve essere attiva) e ripetere la
procedura di apprendimento.

Verificare il cablaggio dei finecorsa (se installati e abilitati
al par60). Se il problema persiste sostituire il cablaggio.

Ripristinare la centralina ai valori standard di fabbrica
e ripetere la procedura.

Lunghezza della corsa inferiore al minimo consentito:
aumentare la lunghezza.

AFPF Superata la lunghezza massima | Ridurre la corsa. Contattare I'assistenza tecnica (corsa

corsa consentita. superiore al massimo consentito dalle caratteristiche

tecniche).
Con automazione ferma, | A5G Allarme manutenzione Effettuare la manutenzione dell'impianto.
il lampeggiante si accende impianto. Per resettare I'allarme sbloccare la protezione inserendo
ad intervalli regolari (1s (ASSt) la password (confermato da visualizzazione £P O0)
acceso 4 s spento). e premere TEST per 5 s, entrando in modalita INFO;
Solo per ULK: assieme al selezionare a display la grandezza ! CL che riporta il
Iamﬁe?giante si accende numero raggiumo,(EDDD?. Premendo (1 click) il tasto
anche la luce di cortesia V (FRECCIA GIU) si resetta lallarme e si imposta
a LED integrata. nuovamente il numero scelto ai parametri 83 e 84.
Il radiocomando ha poca La trasmissione radio & ostacolata | Installare I'antenna.
portata e non funziona - da strutture metalliche o muri in
con automazione in cemento armato.
(e, - Batterie scariche. Sostituire le batterie dei radiocomandi.
Il lampeggiante non _ Lampadina / LED bruciati oppure | Verificare il circuito a LED e/o i fili.
funziona. fili lampeggiante staccati.
La spia automazione _ Lampadina bruciata oppure fili | Verificare la lampadina e/o i fili.
aperta non funziona. staccati.
L'automazione non Impostazione errata del Selezionare la corretta posizione di installazione con
esegue la manovra - parametro 7 {. il parametro 7 1.
desiderata.
bNad Errata selezione del tipo di Modificare il valore del parametro B7.

batteria.

HBUS Tensione di rete troppo alta. Verificare tensione di rete, verificare la tensione di BUS
(grandezza INFO: bUS, vedere par. 18), contattare
I'assistenza. Premendo TEST la segnalazione sparisce
per 7 secondi a partire dall'ultima attivazione dei tasti
attorno al display.

La modalita "low power" | o' P B70/MODLP danneggiato / Controllo esercitato da H93/RX2LP/! difettoso.

non si attiva. contatto relay incollato. Cablaggio tra H93/RX2LP/I e B70/MODLP difettoso.
Trasformatore nokr B70/MODLP danneggiato / Controllo esercitato da H93/RX2LP/I difettoso.
erroneamente spento da contatto relay incollato. Cablaggio tra H93/RX2LP/I e B70/MODLP difettoso.
B70/MODLP.

NOTA: Premendo il tasto TEST, si cancella momentaneamente la segnalazione di allarme. ) .
Al ricevimento di un comando, se il problema non € stato risolto, sul display riappare la segnalazione di allarme.
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18 Diagnostica - Modalita INFO

Y

TEST [—= p—— + TEST
= _ | (- A PER USCIRE

5 L t LIE’ (] —le A | LI/T |~ DALLAMODALITA

X398 &

S

La Modalita INFO permette di visualizzare alcuni valori misurati dalla centrale B70/1THP.
Dalla modalita “Visualizzazione comandi e sicurezze” e con motore fermo, premere per 5 s il tasto TEST.
La centrale visualizza in sequenza i seguenti parametri e il valore rilevato corrispondente:

Parametro | Funzione

2. 15 Visualizza, solo la prima volta, per 3 s la versione firmware della centrale.

Frlt Visualizza la posizione in cui si trova il MOTORE espressa in giri al momento della verifica, rispetto alla lunghezza totale.
(esempio: 0. ! 13 = motore installato a sinistra T { 00; T | {3 = motore installato a destra1! O ).

Lum Visualizza la lunghezza totale della corsa programmata del MOTORE, espressa in giri.

P Visualizza la velocita del MOTORE, espressa in giri al minuto (rPM).

ane Visualizza la corrente assorbita dal MOTORE, espressa in Ampere (esempio: 001.1=1,1A ... 016.5=16,5 A).

Se il MOTORE é fermo la corrente assorbita sara uguale a 0. Dando un comando & possibile rilevare la corrente assorbita.
Indicatore di buono stato dell'impianto. A motore fermo & possibile verificare un eventuale sovraccarico o una tensione
di rete troppo bassa. Fare riferimento ai seguenti valori:

bUS tensione di rete= 230V~ nominale) bUS=37.6
tensione di rete= 207V~ (-10%), bUS= 33.6
tensione di rete= 253V~ (+10%), bUS=4 1B
Visualizza la corrente utilizzata per correggere eventuali sforzi rilevati del MOTORE dovuti ad esempio alla bassa temperatura

e esterna, espressa in Ampere (esempio: 0= 0 A ... 4 = +12 A). Alla partenza dell'automazione da completamente aperta o
completamente chiusa, se la centrale rileva uno sforzo maggiore rispetto a quello memorizzato in fase di apprendimento
della corsa, automaticamente aumenta la corrente da erogare al MOTORE.

Visualizza la soglia di corrente a cui interviene il rilevamento ostacolo (anti-schiacciamento) del MOTORE, espressa

RSC in Ampére. Il valore & calcolato automaticamente dalla centrale sulla base delle impostazioni dei parametri Joe3
Per un corretto funzionamento del motore AP deve risultare sempre pit basso del valore ASE.

. Visualizza il tempo che impiega il MOTORE a rilevare un ostacolo (parametro 3 {), espresso in secondi. Esempio 1.000
=1s/0.120 = 0.12 s (120 ms). Assicurarsi che il tempo di intervento sia superiore a 0,3 s.

Se la centrale conosce la posizione dell'automazione al momento della verifica, il display visualizza:
uP UP__  posizione conosciuta dell'automazione, funzionamento normale.
UP i_  posizione sconosciuta dell'automazione, fase di recupero posizione in corso.
Indica lo stato dell'automazione (Aperta/Chiusa).
OC OF automazione in fase di apertura (motore attivo).
ot C CL automazione in fase di chiusura (motore attivo).
C -0 automazione completamente aperta (motore fermo).
C -L automazione completamente chiusa (motore fermo).
UF UF U_ rilevata una tensione di rete troppo bassa oppure un sovraccarico.
UF _H rilevata una sovraccorrente sul motore.
Visualizza il numero di interventi della protezione termica dell'inverter. Se visualizza un numero diverso da 0000 verificare
nPEE che non siano presenti punti di eccessivo sforzo e se I'anta, arrivando in battuta, non attiva il finecorsa.
Verificare le regolazioni dei parametri 30 e 3 1.

H ibu Visualizza informazioni sul limitatore elettronico di tensione (USO INTERNO ASSISTENZA TECNICA ROGER TECHNOLOGY).
Se par.B3 diverso da 00, e inoltre &€ memorizzata una password nella centrale e si e sbloccata la password inserendola
ai par.P I...P4, visualizza il numero di cicli di apertura mancanti alla prossima richiesta di manutenzione; se queste con-

O CL dizioni non sono verificate visualizza "----". ATTENZIONE! Premendo il tasto ¥ (FRECCIA GIU) si imposta il contatore
al numero selezionato da par.83 e 84. Premerlo solamente per resettare l'allarme ASSE (manutenzione scaduta) oppure
se si vogliono cambiare le condizioni di gestione manutenzione.

Visualizza il numero di inversioni causate da fotocellula mentre era in chiusura; arrivato a 9999 non conta piu. Il numero

I nFE puo essere azzerato solamente se nella centrale sia stata memorizzata una password, e si sia sbloccata la password
inserendola ai par.P1...P4. Lazzeramento in tal caso si ottiene premendo il tasto ¥ (FRECCIA GIU).

Visualizza il numero di inversioni causate da intervento dell'anti-schiacciamento / del bordo sensibile mentre era in
chiusura; arrivato a 9999 non conta piu. Il numero pud essere azzerato solamente se nella centrale sia stata

1 nOd memorizzata una password, e si sia sbloccata la password inserendola ai par.P I...P4. L'azzeramento in tal caso si
ottiene premendo il tasto W (FRECCIA GIU). NOTA: se la visualizzazione del numero hai4 punti decimali accesi significa
che é abilitata (solo per ULK) la segnalazione di anomalie fatta con luce di cortesia integrata (vedere paragrafo 23).

+ Per scorrere i parametri utilizzare i tasti + / - . Raggiunto I'ultimo parametro si deve tornare indietro.
+ Nella Modalita INFO & possibile dare comandi al motore per verificarne in tempo reale il funzionamento.
+ Per uscire dalla Modalita INFO premere il tasto TEST.
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18.1 Modalita B74/BCONNECT

Lutilizzo di B74/BCONNECT deve essere abilitato impostando partLd=0 f; di fabbrica questo parametro e OO
(disabilitato). Nel caso di automazioni TW110 High Speed o Reversibile si abilita automaticamente il funzionamento di
B74/BCONNECT (anche se par.. 0 memorizzato a 00, si visualizza 0 ).

L'utilizzo del dispositivo richiede di disabilitare la gestione low-power (L { &3, per le automazioni TW110 High Speed o
Reversibile il low-power é disabilitato automaticamente), come descritto al paragrafo 9.4.

Inserendo B74/BCONNECT nel connettore WIFI vengono gestite, tramite browser internet e dispositivi quali
smartphone, tablet, PC, tutte le funzionalita della centrale, sfruttando la comunicazione WiFi.

“B_;Iﬂ Per ulteriori informazioni consultare il manuale d'installazione del modulo di connessione B74/BCONNECT.

Modalita “assistenza remota”

Permette I'accesso e quindi la gestione di tutti i dati della centrale di comando solo in modalita cloud e quindi con
gestione da remoto.

Quando viene abilitata I'assistenza remota viene visualizzata a display la scritta ASCC (assistance connect controlled).
Premendo il tasto TEST tale scritta scompare per 10 secondi, ed & possibile accedere ai parametri e altre funzioni del display.
Dopo 30 minuti il display va in stand-by, se si risveglia il display premendo un tasto ricompare ASCC lampeggiante.

Modalita “funzionamento motore in emergenza”

Serve a escludere gli allarmi motore e gli allarmi sicurezze (es. fotocellule e bordi sensibili) consentendo I'apertura
e la chiusura dell'automazione con funzionamento a bassa velocita e a uomo presente, quindi con movimento
dell'automazione solo in presenza di comando persistente (al rilascio del comando I'automazione si ferma).

Il funzionamento in emergenza e evidenziato dall'attivazione a frequenza maggiore del lampeggiante.

Sono possibili due tipi di modalita “in emergenza”: residenziale o condominiale.

1) residenziale (indicazione a display L-ES lampeggiante): il comando PP (da morsettiera o radiocomando) viene
gestito inizialmente come comando di apertura; solamente quando si e raggiunta la completa apertura, l'attivazione
del comando mandera in chiusura. Solamente completata la chiusura il comando potra fare nuovamente apertura.

2) condominiale (indicazione a display L-EM lampeggiante): il comando PP viene gestito inizialmente come comando
di apertura, ma raggiunta la completa apertura I'asta non richiude pit.

In questa modalita lo stand-by del display non si attiva, segnalando sempre la modalita in corso.

Premendo il tasto TEST tale scritta scompare per 10 secondi, ed & possibile accedere ai parametri e altre funzioni del display.

ASCC Modalita "assistenza remota" abilitata
L-ES Modalita "funzionamento in emergenza residenziale" abilitata
L-EM Modalita "funzionamento in emergenza condominiale” abilitata

19 Limitatore di tensione (B72/CL) - solo per TW110 High Speed
o Reversibile

Le centrali che controllano i motori High Speed e Reversibile in determinate situazioni di impiego possono, in caso di
brusca frenatura (comando di STOP oppure intervento del bordo sensibile, oppure qualunque comando di inversione se
par. 65 impostato a J {) subire un aumento della tensione di alimentazione motore, che sale per effetto dinamo. I B72/
CL, inserito nel connettore BATTERY CHARGER, controlla e limita questi picchi attivando un assorbimento di corrente.
L'attivazione, che avviene per pochi rapidi impulsi nell'arco di 1 secondo, € evidenziata da altrettanti lampeggi del LED
"CLAMP" su B72/CL.

Se il LED "CLAMP" rimane acceso fisso significa che B72/CL & danneggiato, interviene una protezione termica a PTC
scollegandolo dalla tensione di alimentazione motore e contemporaneamente forza un sovraccarico sull'alimentazione
24V facendo saltare il fusibile F3, togliendo alimentazione alle fotocellule e ai carichi esterni in generale. Il display non
si spegne in quanto |'alimentazione della parte logica é fornita da B70/MODLP.

Questo avviene per segnalare la perdita della funzione limitatrice, che in caso di continuazione dell'attivita potrebbe a
lungo andare causare un danno all'inverter.

In tal caso procedere alla sostituzione di B72/CL.

ATTENZIONE! Nel caso si debba utilizzare il caricabatterie, questo dovra essere in versione hardware 02 (HW 02)
perché solo tale versione integra la funzione di limitatore di tensione. Estrarre dal connettore il B72/CL e innestare in
sua sostituzione il caricabatterie.

20 Funzionamento in assenza di finecorsa

Nel caso in cui i finecorsa magnetici non siano installati (par. 60 00, finecorsa disabilitati) oppure per ULK la procedura
di programmazione della corsa o quella di recupero posizione porta l'anta a premere contro le battute meccaniche.
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Una volta completata la procedura, |'anta arretra del numero di giri stabilito dai parametri 25 (solo per TW110) e 25, e
nelle successive manovre |'anta si ferma sempre in anticipo rispetto alle battute meccaniche; per ULK |a porta arriva
sempre alla battuta di chiusura (se par.26 = 00), ed eventualmente viene eseguita la funzione "anti-stress" della cinghia;
in apertura il pattino di traino si ferma sempre a circa Tcm dalla battuta di apertura.

Attenzione! Accertarsi che il valore di par.23 sia sempre minore 0 al massimo uguale a par.25; lo stesso vale per par.cH
rispetto a par.cb

21 Shlocco meccanico (TW110)

In caso di guasto 0 in mancanza di tensione, & possibile shloccare I'automazione e movimentarla a mano.

@I Per ulteriori informazioni consultare l'operazione di blocco/sblocco sul manuale d'uso dell'automazione TW110.

Se si sblocca I'automazione con la centralina alimentata, sul display appare StoF lampeggiante.
Al ripristino della tensione se il cancello non e comp\etamente aperto o completamente chiuso (attivando il finecorsa
corrispondente, se installato e abilitato, 53 0 ), oppure se i finecorsa non sono installati (50 00), la centralina al
ricevimento di un comando, avvia una procedura di recupero posizione (capitolo 22).
ATTENZIONE! Il sensore di shlocco & magnetico e per rilevare la posizione della maniglia di shlocco deve essere
alimentato. Quando la centrale & in stand-by (solo per TW110/2000), la riduzione del consumo spegne il sensore,
che erde la sua funzione.

uindi consentito shloccare I'automazione solo in assenza di alimentazione di rete, onde evitare situazioni di
funznonamento errate o pericolose alla ricezione di un comando (anta che vada a sbattere sulla battuta perché la
centrale non ha rilevato I'azionamento dello shlocco, dunque non ha attivato la modalita di recupero posizione).

22 Shlocco meccanico (ULK)

Nel caso di automazione ULK, lo shlocco a cordino sgancia la porta dal pattino di traino fissato alla cinghia, permettendo
lo spostamento manuale della porta. Questa azione non fa perdere la posizione alla centrale, in quanto il pattino di
traino (e dunque la cinghia) non si muove.

Terminata la necessita di muovere manualmente la porta, ricordarsi di rimettere 'aggancio in posizione di riarmo
perché solo in questo modo l'attivazione dell'automazione potra, nel passaggio del pattino, riagganciare la porta.
ATTENZIONE! Se si sblocca la porta in posizione di completa chiusura e con centrale alimentata, e dopo averla aperta
amano la si porta nuovamente in completa chiusura, dando un comando di apertura il pattino di traino si dirige verso il
corpo del motoriduttore e non aggancia la porta; pertanto se al comando non si vede muovere la porta, dare il comando
di opposto, e se I'aggancio & stato messo in posizione di riarmo si sentira che la porta € stata riagganciata; al comando
di apertura a questo punto la porta aprira.

23 Segnalazioni luminose con luce di cortesia integrata a LED (ULK)

Nel caso la centrale rilevi la fotocellula costantemente in allarme (o con intermittenza molto instabile), oppure lo STOP

attlvatogostantemente oppure un urto in chiusura attiva la visualizzazione con un numero di lampeggi ripetuti ogni

8 secondi:

- fotocellula in allarme: 1 lampeggio (anomalia con priorita massima)

+ STOP attivato: 2 lampeggi

+ urto in chiusura: 3 lampeggi

- fotocellule che hanno attivazione instahile: 4 lampeggi

La segnalazione scompare:

+ per la fotocellula: al ripristino del funzionamento della fotocellula (con un certo ritardo di valutazione) o
immediatamente se si disabilita la fotocellula agendo sui relativi parametri

+ perlo STOP e per |'urto: appena si riesce ad attivare l'automazione

Questa modalita é abilitata da fabbrica, ed & disattivabile (e ancora riattivabile) semplicemente tenendo premuto a

lungo il tasto TEST all'accensione fino a quando:

+ compare a display "Aon " modalita attivata

+ compare a display "AaFF": modalita disattivata

24 Modalita di recupero posizione

Dopo una interruzione di tensione o dopo lo shlocco meccanico (solo TW110), se I'automazione non & completamente

aperta o completamente chiusa (non attivando dunque uno dei due finecorsa, se installati e abilitati), la centralina al

ricevimento di un comando avvia una procedura di recupero posizione:

+ Lautomazione inizia una manovra a bassa velocita.

+ Il lampeggiante si attiva con una sequenza diversa dal normale funzionamento (3 s acceso, 1,5 s spento).

+ In questa fase la centralina recupera i dati dell'installazione. Attenzione! Non dare comandi in questa fase, finche
non venga completata.

+ Per TW110 in assenza di finecorsa o per automazione ULK |a posizione viene persa anche dopo 3 urti consecutivi
che avvengano nella stessa posizione.
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In presenza di finecorsa (50 J )

+ Sel'anta sitrova in posizione di completa apertura o chiusura, la procedura di recupero di posizione prevede quanto
segue:I'automazione libera il finecorsa, si ferma brevemente e riprende la manovra alla velocita impostata ai parametri
Y&'e/oH | Larrivo sul finecorsa opposto avviene a velocita ridotta impostata automaticamente (indipendentemente
alle impostazioni dei parametri {3, ™ e 42, recuperando con la massima precisione il controllo della posizione.

+ Se l'anta invece si trova in posizione intermedia, esegue la corsa a velocita ridotta e |'attivazione di uno dei due
finecorsa permette il recupero immediato della posizione.

In assenza di finecorsa (50 OO oppure automazione ULK)

+ Lesecuzione di una corsa completa, da una battuta meccanica all'altra, permette il recupero della posizione. L'anta
arretra del numero di giri scelto ai par. 25, 26 (per TW110) oppure (per ULK) esegue la funzione "anti-stress" della
cinghia (se in completa chiusura) se abilitata al par. {3, oppure arretra di circa Tcm (non regolabile) se in completa
apertura.

Solo per automazioni TW110 High Speed o Reversibile. Se la centrale, che a motore fermo attiva la frenatura elettrica,
rileva uno spostamento manuale di piu di 3 cm dalla posizione iniziale, lancia un comando di movimento che riporta
I'anta in posizione.

25 Collaudo

Il collaudo deve essere effettuato da personale tecnico qualificato.

Linstallatore e tenuto ad eseguire la misurazione delle forze diimpatto e a selezionare sulla centrale di comando i valori

della velocita e della coppia che permettano all'automazione motorizzata di rientrare nei limiti stabiliti dalle norme EN

12453 e EN 12445,

Accertar3| che siano rispettate le indicazioni nel manuale "AVVERTENZE GENERALI".
Dare alimentazione.

+ Verificare il corretto funzionamento di tutti i comandi collegati.

- Verificare il corretto funzionamento della maniglia di sblocco. Sul display deve apparire S£OF lampeggiante (solo TW110).

Verificare la corsa e i rallentamenti.

Verificare il rispetto delle forze di impatto ai sensi delle normative EN 12453 e EN 12445,

Verificare il corretto intervento delle sicurezze.

Nel caso sia installato il kit batterie, togliere alimentazione di rete e verificarne il funzionamento.

Nel caso sia installato B72/CL (solo TW110 motori High Speed o Reversibili), verificare che il LED rosso "CLAMP"

a motore fermo e durante la corsa sia spento; quando I'anta € lanciata a velocita nominale e viene stoppata da

comando ST oppure da attivazione bordo sensibile, il LED "CLAMP" faccia alcuni brevi lampeggi (questi potrebbero

anche non essere generati, se la velocita nominale & bassa).

+ Togliere alimentazione di rete e batterie (se presenti) e ridarla. Verificare, con automazione ferma in posizione
intermedia, il corretto completamento della fase di recupero posizione sia in apertura che in chiusura.

- Verificare la regolazione e il corretto intervento dei finecorsa {)se installati). Se necessario, modificare l'impostazione
del parametro che determina la posizione del motore (a destra, a sinistra).

+ Verificare che a fine manovra tra 'automazione e la battuta meccanica ci siano almeno 2-3 cm di distanza (solo
TW110 con finecorsa installati).

-+ Se ¢ abilitata la modalita "low power" (par: L ! diverso da 00) eseguire un test come indicato al paragrafo 9.4
(attivazione forzata premendo 4 tasti Contemporaneamente)

o e e o

Dichiarazione CE di Conformita

Il sottoscritto Dino Florian, legale rappresentante di Roger Technology - Via Botticelli 8, 31021 Mogliano V.to (TV)
DICHIARA che la centrale di comando B70/1THP e conforme ai requisiti essenziali e alle altre disposizioni pertinenti,
stabilite dalle seguenti direttive CE:

-2014/35/UE Direttiva LVD;

- 2014/30/UE Direttiva EMC;

- 2014/53/UE Direttica RED;

- 2011/65/UE Direttiva RoHS

E che sono state applicate tutte le norme e/o specifiche tecniche di seguito indicate:
EN 61000-6-3; EN IEC 61000-6-2; EN 60335-1

Luogo: Mogliano V.to Data: 03/06/2023 Firma %M :Dh»
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WARNING! This manual is intended for qualified personnel only; carefully read the general warnings supplied with
this manual.

WARNINGl the H93/RX2LP/I radio receiver is fuII com, atlble with the H93/RX20/I - H93IRX22AII H93/RX2RC/I
di de or "rolling code" fi ble) decodi

radio receivers, integrating either fixed code

For more information about LOW POWER mode please refer to the B70/MODLP manual and
chapter 9.4 Stand By Mode.

1 Symbols

The symbols and their meaning in the manual or on the product label are indicated below.

Generic danger.
Important safety information. Indicates operations and situations in which the personnel involved
must pay close attention.

Dangerous voltage risk.
Indicates operations and situations in which the personnel involved must pay close attention to
dangerous voltages.

Useful information.
Indicates useful information for the installation.

Refer to the Installation and use instructions.
Indicates the obligation to refer to the manual or original document, which must be available for
future use and must not be damaged in any way.

Protective earth connection point.

Indicates the admissible temperature range.

Alternating current (AC)
Direct current (DC)

e B@ <« P

Symbol for the product disposal according to the WEEE directive.

¢

2 Product description

The B70/1THP 36 V digital control unit uses sensored motor power control, using a high-resolution encoder, to control
the ROGER Brushless sliding door drives integrated in the column (TW110) or the sectional door motor (ULK).

Ensure that the parameter A1 is set correctly. If this parameter is not set correctly, the automation system
may not function properly.

Using the B70/MODLP device connected via 3-wire cabling to the H93/RX2LP/I receiver, the control unit monitors the
operating status by entering the "low power" mode after a preset time of inactivity.

ROGER TECHNOLOGY cannot be held responsible for any damage or injury due to improper use or any use other than
the intended usage indicated in this manual.

We recommend using only ROGER TECHNOLOGY accessories and control and safety devices. Specifically, we
recommend installing F4ES or F4S series photocells.

@l For further information, refer to the TW110 or ULK automation manual.
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3 Updates of version r2.15

added clarification regarding parameter 86 (30-second delay before activation)
added NOTE regarding parameter ¢
For ULK automation only:
Force management improved
Parameter 3 added to adjust the sensitivity of the obstacle detection during closing separately; parameter 3 { consequently adjusts
the sensitivity during opening
The maximum value of parameter {J has been increased from 08 to 15
The factory setting for parameter {0 has been differentiated between the two models UL/1200/HS ( 18=04) and UL/1400 ( {0=07)
The reaction time on obstacle, when setting parameter 3 { (or parameter 32) to 20, has been reduced from 5 to 3 seconds

4 Technical characteristics of product

TW110/2000 ‘ TW110/1000/HS ‘ TW110/1600/HS ‘ TW110/1200/R ‘ UL/1200/HS ‘ UL/1400

MAINS POWER VOLTAGE 230 V~ +10% 50/60 Hz (115 V~ +10% 50/60 Hz) ™

STAND-BY CONSUMPTION <0.5W

OSBRSS 15

k‘;‘;‘g‘#’#g’,‘f}'}‘%ﬁ’,‘:ﬁwonK) 240 W 240 W 240 W 240 W 200 | 210w

INRUSH POWER (FROM NETWORK) 500 W 570 W 560 W 500 W 610 W 560 W
F1=20A EAT0257; motor power circuit protection

FUSES F2 = T2A (AT0257) primary transformer protection
F3 = 3A(5x20 mm) accessories power supply protection

CONNECTABLE MOTORS 1

MOTOR POWER SUPPLY 36V~, variable frequency, with self-protected inverter

MOTOR TYPE sinusoidal drive brushless (ROGER BRUSHLESS)

MOTOR CONTROL TYPE field-oriented (FOC), sensored with high-resolution encoder

RATED MOTOR POWER 190 W T5W 150 W 120W 160 W 165 W

STARTING MOTOR POWER 460 W 530 W 520W 460 W 570 W 520 W

MAXIMUM POWER, FLASHING LIGHT 25W

FLASHING LIGHT DUTY CYCLE 50%

MAXIMUM POWER 100 W 230 V~ - 40 W 24 V~ / === (potential free contact)

AUTOMATION OPEN LIGHT POWER 3W(24V==)

MAXIMUM ACCESSORY CURRENT 20W

ABSORPTION

OPERATING TEMPERATURE j? 20°C ﬂf +55°C

PRODUCT DIMENSIONS dimensions in mm 165x117 Weight: 0,250 kg

m @ TW110/1000/HS/115 - TW110/1600/HS/115 - UL/1200/HS/115 - UL/1400/115

(*) indicative consumption in the absence of connected accessories, with plug-in receiver engaged, in the absence of
electrical braking applied to the motors (where applicable)

The total of the absorption values of all the accessories connected must not exceed the maximum power values
shown in the table. The values are guaranteed with original ROGER TECHNOLOGY accessories ONLY. The use of
non-original accessories may lead to malfunctioning. ROGER TECHNOLOGY declines all responsibility for incorrect or
non-conforming installations.
All the connections are protected by fuses (refer to the table). The courtesy light requires an external fuse.
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5 Description of connections

For TW110: to access the control connection terminal board, remove the four screws and lift off the cover as shown
in figure 1.
Figure 3-4-5-7 shows connection diagrams for connecting mains voltage to the motor control unit (B70/1THP).

For ULK: to access to the control connection terminal block, slide open the doors and loosen the two screws and lift
off the cover as shown in figure 1.
Figure 6-7 shows connection diagrams for connecting mains voltage to the motor control unit (B70/1THP).

5.1 TW110 automation type installation

It is the installer's responsibility to verify the adequacy of the cables in relation to the devices used in the
installation and their technical characteristics.

Recommended cable

1 | Power supply HO7RN-F 3x1,5 mm? double insulated cable
2 | Photocell - Receiver FAES/F4S Cable 4x0,5 mm? (max 20 m)
3 | Photocell - Transmitter FAES/F4S Cable 2x0,5 mm? (max 20 m)
4 | LED Flashing light FIFTHY/24 Cable 2x1 mm? (max 10 m)
5 | Antenna Cable 50 Ohm RG58 (max 10 m)

Key selector R85/60 Cable 3x0,5 mm? (max 20 m)
| (comecin o es/DEe - HBS/DEC2 Catle 2405 i (mex 30 )

2
gﬁiﬁiﬁngﬂzi]gﬁ?j unit) ?ﬁsl?1ugrfw%grrgr?cé;ﬂ;a(c%grgﬂ?ncreases when using more than
one output contact on H85/DEC - H85/DEC2

7 | Gate open indicator Cable 2x0,5 mm? (max 20 m)
8 | Courtesy light (potential free contact) Cable 2x1 mm? (max 20 m)

0 SUGGESTIONS: with existing installations, we recommend checking the cross section of the cables and that
the cables themselves are in good condition.
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5.2 ULK automation type installation

It is the installer's responsibility to verify the adequacy of the cables in relation to the devices used in the
installation and their technical characteristics.

Recommended cable

1 | Power supply HO7RN-F 3x1,5 mm? double insulated cable
2 | Photocell - Receiver FAES/F4S Cable 4x0,5 mm? (max 20 m)
3 | Photocell - Transmitter FAES/F4S Cable 2x0,5 mm? (max 20 m)
4 | LED Flashing light FIFTHY/24 Cable 2x1 mm? (max 10 m)
5 | Antenna Cable 50 Ohm RG58 (max 10 m)
Key selector R85/60 Cable 3x0,5 mm? (max 20 m)

Key pad H85/TTD - H85/TDS

6 | (conecting to HBS/DEC - HB5/DEC2) Cable 2x0,5 mm? (max 30 m)

} Cable 3x0,5 mm? (max 20 m)
El%iﬁ%gn l'{gsclgrﬁfoz' unit) The number of conductors increases when using more than
9 one output contact on H85/DEC - H85/DEC2

7 Integrated LED courtesy light
(connected to terminal SC, par. AB=05)

8 External courtesy light (connected to COR terminal
(pure contact; par.AB other than 05, par.79 is used)

0 SUGGESTIONS: with existing installations, we recommend checking the cross section of the cables and that
the cables themselves are in good condition.

Cable 2x1 mm? (max 20 m)
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5.3 Electrical connections

A switch or an omnipolar cut-off switch with a contact opening of at least 3 mm must be installed on the mains power
line; put the cut-off switch in OFF position and disconnect any buffer batteries before performing any cleaning or
maintenance operations.

Ensure that an adequate residual current circuit breaker with a 0.03 A threshold and a suitable overcurrent cut-out
|are irlwstalled upstream the electrical installation in accordance with best practices and in compliance with applicable
egislation.

For power supply, use a HO7RN-F 3G1.5 type electric cable and connect it to the terminals L (brown), N (blue), @
(yellow/green?, located inside the control panel box.

Strip the insulation from the ends of the power cable wires which will be connected to the terminal (fig.3-7), and secure
the cable with the cable retainer.
Measure the voltage on the primary mains power connection with a tester.

‘TRANSFORMER

For the Brushless automation system to function correctly, the mains power voltage must be:
- 230V~ £10% for the B70/1THP control unit.

- 115V~ £10% for the B70/1THP/115 control unit.

If the detected value does not comply with the above specified values or is not stable, the
automation system may NOT operate efficiently.

0 Connections to the electrical distribution network and to any other low-voltage conductors in the external
section to the electrical panel must be on an independent path and separate from the connections to the
command and safety devices (SELV = Safety Extra Low Voltage).

Make sure that the mains power conductors and the accessory wires (24 V) are separated.

(The cablels $ust be double insulated, strip them near the relevant connection terminals and lock them with clamps
not supplied).

DESCRIPTION

Mains power supply 230V~ +10%, 50/60 Hz (115V~ £10%, 50/60 Hz)
fuse 5x20 T2A

Secondary transformer input for 26V~ motor power (SEC1) and for 19V~ power to
logical control and peripheral devices (SEC2).
N.B.: Ready wired in factory by ROGER TECHNOLOGY.

SEC2 SEC1

Connection to ROGER brushless motor.

[l N.B.: Ready wired in factory by ROGER TECHNOLOGY.
g % Warning! If the motor wires become disconnected from the terminal board, after
reconnecting correctly, the travel must be acquired again as described in chapter 10-11.
:ATTERV_ Connection to B71/BCHP battery kit (see fig. 2).
E 0 See instructions for B71/BCHP for further information.

62



6 Commands and Accessories

If not installed, safety devices with NC contacts must be jumpered at the COM terminals, or disabled by
modifying the parameters 55,5 {, 53, 54, 60, 73 and 4.

KEY

N.A. gNormaIIy Open).

N.C. (Normally Closed).
CONTACT DESCRIPTION

Output (potential free contact) for connecting courtesy light 230V~ 100 W - 24V~/===40 W (fig. 7a for
8 9(COR) TW110; fig. 8 per UL/1200/HS, UL/1400).
] NOTE: Provide a protective fuse.

8 9(COR) | Error alert contact only, for:

Unlocked automation / battery supply error (low battery);

Automation completely open / automation completely closed (fig. 8).
The COR output operating mode is managed by parameter 0.

The voltage level of the battery can be set via parameter 5.

10(+SC)  11(COM)

Connection for automation open indicator lamp 24V===3 W.
The function of the indicator lamp is determined by parameter AB.

10(+#SC)  11(COM)

Photocell test connection and/or battery saving (fig. 10-11-12-13).

The power feed for the photocell transmitters (TX) may be connected to 10(+SC).

Set the parameter A8 £ to enable the test function.

Each time a command is received, the control unit switches the photocells off and on to check that the
contact changes state correctly.

Power feeds for all external devices may be connected to reduce battery consumption (if batteries are
used). Set AB 03 or AB OH.

WARNING! If contact 10(+SC) is used for the photocell test function or battery saving function, a
automation open indicator lamp cannot be connected.

10(+#C)  11(COM)

Connection to integrated LED courtesy light (par. AB=05)

12(FT2) 30(COM)

Input (NC) for connecting photocells FT2 (fig. 9-10-11-12-13-14).

The photocells FT2 are configured by defau t with the following settings:

- 53 80. Photocell FT2 disabled when automation is opening.

- 54 00. Photocell FT2 disabled when automation is closing.

- 550 { The automation opens when an open command is received if photocell FT2 is obstructed.

If tgesphnoaocells are not installed, jumper the terminals 12(FT2) - 30(COM) or set the parameters 53 00
and 54 00.

WARNING! Use F4ES or F4S series photocells.

13(FT1) _30(com)

Input (NC) for connecting photocells FT1 ( ﬁ? 9-10-11-12-13-14).

The photocells FT1 are configured by default with the following settings:

- 5000. Photocell triggers only during automation closure. Photocell is ignored during automation
opening.

- 5102 Movement is reversed if the photocell is triggered during automation closure.

- 520 1. The automation opens when an open command is received if photocell FT1 is obstructed.

Iftge photocells are not installed, jumper the terminals 13(FT1) - 30(COM) or set the parameters 580 00

and5 100

WARNING! Use FAES or F4S series photocells.

Input (NC or 8.2 kOhm) for connecting sensing edge COS2.
14(CO&L6(COM) The sensmg edge is configured by de?ault with the fo\lowmg settings:
- 74 00. The sensing edge COS2 (NC contact) is disabled.
Ifthe sensmg edge is not installed, jumper the terminals 14(0082) 16(COM) or set the parameter 74 00.
Input (NC or 8.2 kOhm) for connecting sensing edge COS1.
15(C0§L‘L6(COM) The sensing edge is configured by de?ault with the following settings:
- 73 00. The sensing edge COST (NC contact) is disabled.
If the sensing edge is not installed, jumper the terminals 15(C0S1) - 16(COM) or set the parameter 73 00
STOP command input (NC).
17(ST)5\L6(COM) The current manoeuvre is arrested if the safety contact opens.
N.B.: the controller is supplied with this contact already jumpered by ROGER TECHNOLOGY.
22 21(ANT) | Antenna connector for slot-in radio receiver board.

Use RG58 if an external antenna is used; maximum recommended length: 10 m.
N.B.: do not make joints in cable.

24(0R0) 23(COM)
O

Clock timer contact input (N.0.).

When the clock function is active, the automation opens and remains open. At the end of the
programmed time set with the external device (clock), the automation closes.

The function of this command is determined by parameter 80 (values 88 and O ).

For ULK: for values of par.80 02, 03, 04, automatic actions are configured in the event of a fire, wind or
gas emergency.
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CONTACT

DESCRIPTION

25(AP)  23(COM) | Open control signal input (N.0.).
IMPORTANT: persistent activation of the opening command prevents automatic reclosure; the automatic
] reclosure time count is resumed when the opening command is released.
26(CH)  23(COM) | Close command input (N.0.).
o
27(PP)  23(COM) | Step by step mode command input (N.0.).
The function of the control is determined by parameter AH.
o
28(PED) 23(COM) Partial open control signal input (N.0.).
Set by default to 50% of completely open position (for TW110) or 10% (for ULK).
o

29(+24V) 30(COM)

Power feed for external devices. See technical characteristics.
Power connection for auxiliary motor braking circuit (fig. 4).

31(LAM)_30(COM)

Connection for flashing light (24V===- duty cycle 50%).
The settings for the pre-manoeuvre flashing warning signal may be selected with parameter A5, while the
flashing mode is set with parameter 78.

ENC Connector for connecting to encoder installed on motor.
WARNING! Always disconnect from electrical power before disconnecting or connecting the encoder
cable. N.B.: Ready wired in factory by ROGER TECHNOLOGY.
FC1 Connector for connecting magnetic limit switch (see figure 15 - detail F).
FC2 Adjust the limit switches so that, once triggered, the automation stops slightly before it reaches the
(TW110 only, optional) mechanical stop. IMPORTANT: repeat the travel acquisition procedure after each adjustment to the
limit switches.
N.B.: Ready wired in factory by ROGER TECHNOLOGY.
SB For TW110: connector for connecting the magnetic release sensor.
When the motor release lever is raised, the automation stops and no command signals are accepted.
WARNING! Once the release lever has been reset, if the automation is in the intermediate position
without activating a limit switch (if one is installed), the control unit starts the position recovery
procedure (see chapter 22).
N.B.: Ready wired in factory by ROGER TECHNOLOGY.
For ULK: the control unit does not manage the release contact, which remains disconnected.
RECEIVER CARD Connector for plug-in radio receiver board.
H93/RX2LP/I The control unit has two radio remote control functions by default:
- PR1 - step mode command (modifiable with parameter 18).
- PR2 - partial opening command (modifiable with parameter 77).
The receiver is connected to the B70/MODLP module by means of 3-wire cabling (the cabling is factory-
made by ROGER TECHNOLOGY) and is indispensable for managing the “low power” mode.
ATTENTION! H93/RX2LP/I must not be replaced with other ROGER plug-in receiver models.
BATTERY CHARGER | The use of the battery charger and buffer batteries is only possible by disabling the “low power" mode
B71/BCHP (L 180)
BATTERY KIT Connector for slot-in battery charger board.
2%19V==45 Ah In the event of a mains power loss, the controller unit is powered by the batteries. When battery power
Only AGM t' is used, the message bAEE is shown on the display and the flashing light flashes briefly at intervals until
nly ype mains power is restored or until the battery voltage drops below the minimum permissible limit. In this

Version HW 02:

adds voltage limiter,
nly for TW110 High
Speed and Reversible
versions

case, btL D (Battery Low) is shown on the display and the controller unit accepts no commands.

If mains power is lost while the automation is moving, the automation stops and then automatically
resumes the interrupted manoeuvre after 2 seconds.

To reduce battery consumption, the positive power feed wire of the photocell transmitters may be
connected to terminal SC (see fig. 11-12-13-14). Set A8 53 or AB 0. In this configuration, the controller
unit disconnects power from the accessory devices when the automation is completely open or
completely closed.

WARNING! the batteries must always be connected to the electronic controller unit in order to charge.
Periodically (at least every 6 months), check that the battery is in good working order.

For more information, refer to the installation manual for the B71/BCHP battery charger.

In the B70/1THP control units for TW110 High Speed motors, the B72/CL voltage limiter device is added
(by Roger Technology).

In case you need the battery charger, for TW110 High Speed and Reversible motors it must have version
HW 02, as it integrates this limiter.

WIFI

Connector for B74/BCONNECT WiFi IP device.

This IP device allows, using any internet browser, the complete management of the control panel both in
proximity (point-to-point connection) and via cloud (remote connection).

ATTENTION! The use of B74/BCONNECT must be enabled by setting par. L3 0 1.
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7 Function buttons and display

A BUTTON DESCRIPTION

upP IEI B B B B IEI 4= UPA | Nextparameter

DOWN V¥ | Previous parameter

DOWN IZI IEI — + Increase value of parameter by 1
. 4

- Decrease value of parameter by 1

PROG TEST PROG Travel acquisition
TEST Activate TEST mode

+ Press the UP A and/or DOWN ¥ buttons to view the parameter you intend to modify.

+ Use the + and - buttons to modify the value of the parameter. The value starts to flash.

+ Press and hold the + or - button to scroll quickly through values, to modify the parameter more quickly.

+ To save the new value, wait a few seconds or move onto another parameter with the UP A or DOWN ¥ button. The

display flashes rapidly to indicate that the new value has been saved.
+ Parameters can only be modified while the motor is not running. Parameters can be viewed at any time.

8 Switching on or commissioning

Power the control unit.

The firmware version of the control unit is displayed briefly.

Version installed r2.15.
-, \_4
-’

- I
| I

Immediately afterwards, the displays enters the commands and safety device status mode. See chapter 9.

9 Display function modes

9.1 Parameter display mode

PARAMETER
PARAMETER VALUE

|
N A

See chapter 12 for detailed descriptions of the parameters.
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9.2 Command and safety device status display mode

COMMAND STATUS SAFETY DEVICE STATUS
, '. ' cosz '. Le

POWER J SBJ STopJ

COMMAND STATUS:

The command status indicators on the display are normally OFF.

They ILLUI\)/IINATE when a command is received (e.g.: when a step mode command is received, the segment PP
illuminates).

SEGMENT COMMAND
AP open
s step-by-step mode
CH close
PEd partial opening
Or clock
SAFETY DEVICE STATUS:

The safety device status indicators ON the display .
If an indicator is OFF, the relative device is in alarm state or is not connected.
The an indicator is FLASHING, the relative device has been disabled with a specific parameter.

SEGMENT SAFETY

Fe i FT1 photocells

Fec FT2 photocells

COs COS1 sensing edge

£ose C0S2 sensing edge

FA open limit switch (only for TW110)
FC closed limit switch (only for TW110)
b release lever open (only for TW110)
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9.3 TEST mode

The TEST mode is used to test activation of the commands and safety devices with visual confirmation.

To activate the mode, press the TEST button with the automatic door system at rest. If the automation is moving,
pressing TEST stops the automation. Pressing the button again enables TEST mode.

If the flashing light and the automation open indicator lamp illuminate for one second each time a control is used or a
safety device is activated.

The command signal status is shown on the left hand side of the display for

, ' , ’ 5 seconds, ONLY when the respective command signal is active (AP, CH, PP,
an! ‘an' PE, OR). For example, if the automation open command is activated, the
, ’ , letters AP appear on the display.
N
Y The status of the safety devices/inputs is shown on the right hand side of

N ' -' the display. The number of the terminal relative to the safety device in

L alarm state flashes.

rd “" When the automation is completely open or completely closed, FA or FT
T is shown on the display to indicate that the automation has reached the

N automation open limit switch FA or automation closed limit switch FL.

\
I Example: STOP contact in alarm state.

o No safety device in alarm state and no limit switch activated.
Sb (Sh) Release lever open (only for TW110).
I STOP contact (N.C.) open.
If there is no STOP switch, jumper the contact.
5 Sensing edge contact COST (N.C.) is open. Check connection.
If sensing edge is not installed, disable with 73 50.
1 Sensing edge contact COS2 (N.C.) is open.
Check connection. If sensing edge is not installed, disable with 74 00.
13 Photocell contact FT1(N.C.) is open. Check connection. If photocell is not installed, disable with 50 00.
ic Photocell contact FT2 (N.C.) is open. Check connection. If photocell is not installed, disable with 53 §5.
FE Both limit switches in error state.
Check connections and settings of limit switches (only for TW110).
FA If automation is open, open limit switch is detected (only for TW110).
FC If automation is closed, closed limit switch is detected (only for TW110).

NOTA: If one or more contacts are open, the automation will not open or close. This does not apply for the limit switch
signal state, however, which is shown on the display but does not prevent normal operation of the automation.

If more than one safety device is in alarm state, once the problem relative to the first device is resolved, the alarm for
the next device is displayed. Any further alarm states are also displayed with the same logic.

Press the TEST button again to exit test mode.

After 10 seconds with no user input, the display returns to command and safety device state display mode.

67



9.4 Standby mode

There are two possible stand-by situations:
1. The one that simply turns off the display, leaving only the LED POWER
flashing: this is activated after 30 min of inactivity and is only possible if low

N power management (L { 00) is not enabled
POWER_/‘P 2. (Only for TW110/2000, UL/1200/HS and UL/1400 automations) The one

that brings the power consumption of the control unit to a value < 0.5 W, by
default it is set to activate after 20 minutes of inactivity (L { 04) but with a parameter value of & {, 02, 03 it can be set
to 5-10-15 minutes of inactivity.
In this operating situation, the transformer is not powered, and only the logic section of the control unit, powered by the
B70/MODLP module, remains in operation.
The 24V===output of the control unit is therefore not powered, with the following consequences:
+ itis not possible to use an external receiver, unless this is powered by a source external to the control unit
it is not possible to use certain command modes based on the crossing of the photocells, as the photocells are also
not powgr?d; reference to the settings of parameters 52 and 55 (to command opening) and 56 (to have reclosing after
6 seconds

Other consequences:
it is not possible to have backup batteries, as in stand-by they would not receive a charge (not even the maintenance
charge) and above all, lacking the aIternatmg transformer voltage (due to its shutdown operated by B70/MODLP)
would activate the power supply from the battery ("bAtt" on the display), discharging it unnecessarily. To use the
batteries it is compulsory to disable the "low power" mode (L { 30)

+ itis not possible to use B-CONNECT, because in stand-by the control unit does not communicate with it therefore it
does not provide information nor does it allow the control unit to be controlled. To use B-CONNECT you must disable
the "low power" mode (L {30).

The "low power" stand-by time countdown is managed as follows:
resets when a command is received and as long as the drive is in motion
- resets if the drive is paused for reclosing (parameters A2 and 2 ), as this is still an active phase of the drive
- resets if the quaranteed reclosing countdown is running (par.82)
+ resets if the COR output timing is in operation
resets when one of the keys around the display is activated
Only at the end of the situations ||sted above does the countdown begin, which at the end of the time (selected in
parameter L {) leads to the "low power" stand-by phase.
The display shows "stb4" and after 1.5" turns off the display and deactivates the SC, LAM and COR outputs.

To activate stand-by without having to wait and be able to test the "low power" operation:

simultaneously activate the 4 buttons: UP A, DOWN V¥, +and - for about a second and a half: you will hear the relay
switch inside the B70/MODLP and the display will show "5eb4".

If for some reason the B70/MODLP fails to disconnect power to the transformer, "nol P" will appear on the central unit
display after approximately 8 seconds, indicating that the "low power" has not been activated.

Exit from the stand-by mode occurs in one of the following ways:

+ upon activation of a terminal board command (AP, CH, PP, PE, OR)

+ upon activation of a radio command

+ upon activation of one of the buttons PROG, TEST

ATTENTION! The OR command cannot wake up the control unit once it has entered standby mode.

Its use to activate closure at predetermined times (when the control unit would definitely have entered standby mode)
is only possible by disabling low-power mode (L | §0).

Waking up from stand-by is indicated by the display message “Act ', which signals the reactivation of the control
unit. ATTENTION! Reactivation involves re-powering the transformer, i.e. the return of the 24 V power supply to the
control unit: the reaction to a command is slightly delayed as one has to wait for a time to stabilise the operation of the
photocells and to be able to assess whether they are in alarm or not.

10 Travel acquisition for automation TW110

0 For the system to function correctly, the gate travel must be acquired by the control.
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10.1 Before starting

1. Select the automation system model installed with the parameter A 1.
KEY: @ HIGH SPEED Motor (&) REVERSIBLE Motor

SELECTION MODEL MOTOR TYPE CONFIGURATIONS

AREO TW110/2000 / 2000kg IRREVERSIBLE

At e TW110/1000/HS @ gsoe%ockr?agtlgﬂ gegsgcia\ Parameters for High Speed Motor")
At 03 TW110/1600/HS @ gsse%ockr?agtlgﬂ gegsgcia\ Parameters for High Speed Motor")
AiOd TW110/1200/R @ gszegogr?agfgﬁis”lslapﬁia\ Parameters for Reversible Motor")

2. Select the position of the motor relative to the gate with the parameter 7 {. The default setting for this parameter is
with the motor installed on the right hand side of the gate (seen from interior side).

OPENING ON THE LEFT OPENING ON THE RIGHT

3. If limit switches enabled (68 T 1): adjust limit switches so that, after activation, the gate stops slightly in advance of
the mechanical stop

cLosincLmMTswireH L3I openiNg LIMITswiTeH [ [HFIAR-
L
4. Check that the operator present function is not enabled (A7 53).

oPEN S0P cLOSE

)

5. Move the gate into the closed position.
=

6. Press TEST (see TEST mode in chapter 9) and check the command signal and safety device states. If any safety
devices are not installed, jumper the relative contact or disable the device from the relative parameter (54, 5 1, 53,

54,60,73 and TH).
I, @» TEST
— D—ESI— \%)’( —» SEE CHAPTER 16 and 17

« until ...
_FI I1 <@x TEST FROS ACQUISITION
st | Eﬂ@* \‘o No AP[P- | = pRacebure
ﬁ T “* Pressand hold on

; ——  with limit switches enabled
Yes
E_n;'?_ g T ACQUISITION
o D @ ™ PROCEDURE
L—  with limit switches disabled

g ‘\Yes TEST ACQUISITION
T G 1] P

il

I
LOSE
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10.2 Acquisition procedure with limit switches

(if FT are connected
or enabled)

Hode e

o Yes

=00 W | =10 [ [ [BEIRA &9

OPENING OPEN CLOSING CLOSE

+ Press and hold PROG for 4 seconds. AP P- is shown on the display.
+ Raise the release lever, the message PH A5 appears on the display after a few seconds. The controller unit launches
a calibration procedure. The operating parameters of the motor are determined during calibration.
« If the motor calibration procedure is successful, the message PH A5 flashes on the display.
+ Lower the release lever. The acquisition procedure now starts.
OeD is shown on the display (only if parameters 58, 5 1, 53, 54 are not disabled). Keep away from the photocell
beam within 5 s, to prevent interrupting the procedure.
ALt is shown on the display and the gate starts opening at low speed.
+ The gate stops briefly when it reaches the gate open limit switch. Atit o flashes on the display.
The gate closes until it reaches the gate closed limit switch.
Ifthde acquisition procedure is completed successfully, the display enters the command and safety device state display
mode.

If the following error messages are shown on the display, repeat the acquisition procedure:
na PH: calibration procedure failed.
AP PE: acquisition error. Press the TEST button to clear the error, and check the safety device in alarm state.
FliF' Pé/ﬂp P travel length error. Press the TEST button to clear the error, and check that gate is completely
closed.

ATTENTION: if the acquisition procedure was successful BUT the space between the leaf (stopped at the limit

switch) and the mechanical stop is not as desired (at least 3cm), move the limit switch and REPEAT THE
ACQUISITION PROCEDURE. Ensure that AT LEAST 3 centimetres remain between the leaf stop and the mechanical
stop.

0 For more information, see chapter 17 “Alarms and faults”.
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10.3 Acquisition procedure without limit switches

(if FT are connected
or enabled)

x5s
|
JFoled- “

UOPE%—;E U0P ]Eﬂ— c&gﬁéﬂ w : éyj

+ Press and hold PROG for 4 seconds. AP P- is shown on the display.
+ Raise the release lever, the message PH A5 appears on the display after a few seconds. The controller unit launches
a calibration procedure. The operating parameters of the motor are determined during calibration.
« If the motor calibration procedure is successful, the message PH A5 flashes on the display.
+ Lower the release lever. The acquisition procedure now starts.
OeD is shown on the display (only if parameters 58, 5 1, 53, 54 are not disabled). Keep away from the photocell
beam within 5 s, to prevent interrupting the procedure.
+ When the mechanical opening stop is reached, the gate stops briefly. At o flashes on the display.
The gate closes again until the mechanical Closmg stop is reached.
Ifthe acquisition procedure is completed successfully, the display enters the command and safety device state display
mode. The gate retracts by the number of rotor revolutions selected in parameter 6.

If the following error messages are shown on the display, repeat the acquisition procedure:
no PH: calibration procedure failed.
AP PE: acquisition error. Press the TEST button to clear the error, and check the safety device in alarm state.
AP P.L/AP P.IT: travel length error. Press the TEST button to clear the error, and check that gate is completely closed.

ATTENTION: if the learning procedure was successful BUT the space left between the gate leaf and the

mechanical stop is not as desired, increase the value of parameter 26. Check that when fully open, the sash
maintains the same distance from the mechanical stop, adjust parameter 25 if necessary. Ensure that AT LEAST 3
centimetres remain between the leaf stop and the mechanical stop.

0 For more information, see chapter 17 “Alarms and faults”.

11 Travel acquisition for automation ULK

0 For the system to function correctly, the gate travel must be acquired by the control.

11.1 Before starting

1. Select the automation system model installed with the parameter A .
KEY: @) HIGH SPEED Motor

SELECTION MODEL MOTOR TYPE CONFIGURATIONS
A1 05 UL/1200/HS () IRREVERSIBLE
Ri 06 UL/1400 - IRREVERSIBLE

2. Check that the operator present function is not enabled (A7 88).

3. Press TEST (see TEST mode in chapter 9) and check the command sig‘\nal and safety device states. If any safety

devices are not installed, jumper the relative contact or disable the device from the relative parameter (50,5 1, 53,
54,73 and ).
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11.2 Acquisition procedure for sectional doors (for automation as received
from the factory)

ey PROG PROG @ o * MH
x4 s\~ 1 click \”
60 cm 2 2 | |
v
— 0 Yes
* Sl EPY
OPENING OPEN CLOSING CLOSE

. ngsure thgt par.7 ! is set to value & I (factory setting). Position the door at a height of approximately 60 cm from
the ground.

+ Press the PROG button for 4 s, APP- appears on the display.
+ Press the PROG button (1 click). The message CLE5 appears on the display

+ The automation starts a closing manoeuvre. When it reaches the closing stop; the door starts an opening manoeuvre
at low speed. Aut o appears on the display.

+ The door stops briefly when it reaches the door open stop. Atit o flashes on the display.
The door closes again (the message Auta remains fixed on the display) until it reaches the closing St?f
If the acquisition procedure is completed successfully, the display enters the command and safety device state display mode.

If the following error messages are shown on the display, repeat the acquisition procedure:
noPH: calibration procedure failed.

APPE: acquisition error. Press the TEST button to clear the error, and check the safety device in alarm state.
APP.L: travel length error. Press the TEST button to clear the error, and check that door is completely closed.

For more information, see chapter 17 “Alarms and faults”.

11.3 Special acquisition procedure, with phasing adjustment (only in the
event of control unit replacement)

If the control unit is replaced with a replacement board, the motor management parameters are not stored on it; upon
power-up, the control unit displays dAEA and a full programming procedure must be carried out.

The first part of the programming involves motor phasing (PHAS on display), which allows the motor control operating
parameters to be calculated.

ATTENTION! This operation must be carried out after releasing the cord lock (when there is no mechanical load), so
that the rotor can move freely.

(5

RELEASE

THE DOOR THQ':l'gOK
PROG [ ;UE
i FE B 5 e O T
60 cm 5 i Ial
+ .
p ? YI I7 ‘ = q Yes
CLACK \Flthn\ _ﬁI‘]EIE{_ ‘ H- , \\J
CLOSE OPENING OPEN CLOSING CLOSE

- Unlock the door (by pulling the cord) and raise it to 60 cm above the ground; check that the springs are balanced, then.
. Press the PROG button for 4 seconds: "APP-" will appear on the display.

. Briefly press the PROG button (1 click): “PHAS” appears on the display and phasing begins.
. Once phasing is complete, PHAS flashes: the phasing value has been saved in memory; reattach the latch.
. Press the PROG button (1 click). CLOS appears on the display.

. The operator initiates a closing manoeuvre; upon reaching the closing stop, the door begins an opening manoeuvre
at low speed. Aut o appears on the display.
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7. Upon reaching the opening stop, the door stops briefly. Aut o flashes on the display.
8. The door closes again (the Aut o message on the display becomes steady) until the closing stop is reached.
If the learning procedure has been completed successfully, the display enters command and safety settings mode.

Once the initial alignment has been performed, alignment will no longer be carried out during subsequent stroke
programming, so the standard programming procedure is resumed (section 11.2).

In the event of replacement of the encoder circuit or the motor, it is mandatory to perform motor alignment again.
To carry this out, proceed as follows:

- enter the following parameter values: P (=22, P2=08, P3=09, P4=0 | without saving them to parameter LF; parameter

CP will display * F*, indicating that a special function has been activated. Proceed quickly with the sequence of
operations in points 1...7.

11.4 Acquisition procedure for sliding garage doors

+ Select the correct value for par. { (for right-hand or left-hand ceiling mountmg as shown in the figure.

Airs] i T T 1aa
THO 1100 i 1100

PROG - —

— PROG
w..- %\llm/ e

60 cm OPENING

= n Yes

Fuet = - [EEIEE @4

OPEN CLOSING CLOSE

1. Set the correct value for par. { as suggested in the figures at the start of section 11.4.
2. Position the door 60 cm from the fully closed position.
Follow the procedure in paragraph 11.2 from step 2 to step 6.

ATTEhéTION! If this is a special learning procedure (which begins with timing), follow steps 1 to 7 of paragraph 11.3
instead.
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12 Parameter's index

FACTORY
PARAM. VALUE DESCRIPTION PAGE

Al chap. 10-11 | Selecting automation system model 77
A oo Automatic closure after pause time (from automation completely open) 77
A3 oo Automatic automation closing after mains power outage 77
A4 oo Selecting step mode control function (PP) 77
AS ao Pre-flashing 78
AB i Condominium function for partial open command (PED) 78
A1 oo Enabling operator present function 78
- oo Automation open indicator/Photocell test function and "battery saving” (for TW110) | 78
? as LED courtesy light enabling for ULK (for ULK) 78
o4 Adjusting the belt's ‘anti-stress’ function, with the door completely closed 79

0 (UL/1200/HS only)
m Adjusting the belt's ‘anti-stress’ function, with the door completely closed 79

(UL/1400 only)
i 04 Setting deceleration during opening (and closing for TW110/2000) 79
2 04 @@ | Setting deceleration during closing (High Speed - Reversible - ULK only) 79
(Bl ae Setting automatic open limit switch constant speed approach distance 79
i 0 Setting automatic closed limit switch constant speed approach distance 79
. 50 Partial opening adjustment (%) - TW110 79
o4 Partial opening adjustment (%) - ULK 79
6 i Adjusting automatic closing time after partial opening (only for TW110) 79
cd ao Type of signaling provided by COR output 79
ci 30 Setting automatic closing time 79
2 ao Enabling of management for opening with automatic re-closure exclusion 79
23 03 Tolerance on opening stop (TW110 only) 80
24 03 Tolerance on closing stop 80
25 03 Advance on stop on full opening (TW110 only) 80
chb 03 Advance on stop on full closing (for TW110) 80
ch oo Advance on stop on full closing (for ULK) 80
2 03 Setting reverse time after activation of sensing edge or obstacle detection (crush 80
prevention)

30 o Setting motor torque 80
{ i5 Setting obstacle impact force sensitivity in opening 80
3c i5 Setting obstacle impact force sensitivity in closing 80
33 04 Setting start acceleration during opening (and closing for TW110/2000) 81
S 04 @@ | Setting start acceleration during closing (High Speed - Reversible - ULK only) 81
36 oo Enabling maximum torque boost at start of manoeuvre 81
a 0 Setting motor torque during position recovery 81
g 08 Setting opening speed (and closing for TW110/2000) 81
41 08 @@ | Setting closing speed (High Speed -Reversible - ULK only) 81
4e 03 Setting end of manoeuvre constant approach speed 81
49 0 Setting number of automatic closure attempts after activation of sensing edge or 81

obstacle detection (crush protection)
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FACTORY

PARAM. VALUE DESCRIPTION PAGE
50 ao Setting photocell mode during automation opening (FT1) 81
51 ae Setting photocell mode during automation closing (FTT) 82
52 0l Photocell (FT1) mode with automation closed 82
55 oo Setting photocell mode during automation opening (FT2) 82
S ao Setting photocell mode during automation closing (FT2) 82
55 0 Photocell (FT2) mode with automation closed 82
56 oo Enable close command 6 s after activation of photocell (FT1-FT2) 82
57 ao Selecting contact type (NC or 8.2 kOhm) on inputs FT1/FT2/ST 82
60 ao Limit switch enabling 83
G5 05 Setting motor stop distance 83
10 oo Maximum stroke length selection (not displayed for ULK) 83
o " Selecting installation position of motor relative to automation, seen from interior
o it side (for TW110 or ULK for sliding garage doors) &
13 oo Configuring sensing edge COST1 83
™ oo Configuring sensing edge COS2 83
16 i Configuring radio channel 1 (PR1) 83
11 0l Configuring radio channel 2 (PR2) 83
18 ao Configuring flashing light frequency 84
19 BO Selecting courtesy light mode 84
a0 a0 Clock contact configuration/Fire, wind and gas emergency function (ULK only) 84
B oo Enable safeguarded automation closure/opening 84
ae 03 Setting safeguarded closure/opening activation time 85
B3 ao Enabling of regular maintenance activation 85
a4 oo Adjustment of regular maintenance activation hour counter 85
a5 03 Selection of the battery operation management 85
86 oo Selection of the battery operation limitations 85
a1 oo Selection of the battery type and consumption reduction 86
La a0 Enabling serial communication 86
L 04 "Low power stand-by" mode configuration 86
FR oo Restoring factory default values 86
nld 01 HW version 86
nl 25 Year of manufacture 86
nc 45 Week of manufacture 86
n3 E1 86
nH B3 Serial number 86
nS ot 86
nb &5 FW sequential version 86
ofl gt 87
o 23 View manoeuvre counter 87
ol 45 87
Lot 0i ) 87

— View manoeuvre hour counter
b 23 87
0 0t ) . 87
} 03 View control unit days on counter a7
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FACTORY
PARAM. VALUE DESCRIPTION PAGE
i oo 87
Ee oo 87
3 00 Password a7
Py oo 87
P ao Changing password 87

13 Parameter menu

PARAMETER
PARAMETER VALUE
_{ |
I, |
° °
RIO! Selectin? automation system model
WARNING! [f this parameter is not set correctly, the automation system may not function properly.
N.B.: in the event of a reset to restore the default parameters, this parameter must be set again manually. Setting values
02, 03, 04 disables ‘low power' mode, par.L ! is not displayed.
{J || TW110/2000 - IRREVERSIBLE motor for gate leaves up to 2000 Kg.
02 | TW110/1000/HS - IRREVERSIBLE motor for gate leaves up to 1000 Kg. ©
{3 | TW110/1600/HS - IRREVERSIBLE motor for gate leaves up to 1600 kg @
04 | TW110/1200/R - REVERSIBLE motor for gate leaves up to 1200 kg ®
05 | UL/1200/HS - IRREVERSIBLE motor for sectional door ©
05 | UL/1400 - IRREVERSIBLE motor for sectional door
A2 00 | Automatic closure after pause time (from automation completely open)
00 | Disabled.
0i-15 From 1to 15 of automation closure attempts after photocell is triggered.
H7 131 Once the number of attempts set is reached, the automation remains open.
93 | The automation tries to close indefinitely.
A3 00 | Automatic automation closing after mains power outage
00 | Disabled. The automation does not close automatically when mains power is restored.
Enabled. If the automation is NOT completely open, when mains power is restored, the automation closes after a 5
{J ! | second warning signalled with the flashing light (independently of the value set with the parameter AS). The automation
closes in “position recovery” mode (see chapter 22).
R4 00 | Selecting step mode control function (PP)
{0 | Open-stop-close-stop-open-stop-close...
Condominium function: the automation opens and closes after the set automatic closing time.
The automatic closing timer restarts if a new step mode command is received.
{J ! | Step mode commands are ignored while the automation is opening. This allows the automation to open completely and
prevents the automation from closing when not required.
If automatic closing is disabled (A2 00), the condominium function automatically attempts a closing manoeuvre A2 O
Condominium function: the automation opens and closes after the set automatic closing time.
The automatic closing timer does NOT restart if a new step mode command is received.
{2 | Step mode commands are ignored while the automation is opening. This allows the automation to open completely and
prevents the automation from closing when not required.
If automatic closing is disabled (A2 00), the condominium function automatically attempts a closing manoeuvre A2 0 .
{13 | Open-close-open-close.
4 | Open-close-stop-open.
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A5 00 Pre-flashing

Disabled. The flashing light is activated during opening and closing manoeuvres.

Flashing warning signal for 1 to 10 seconds prior to every manoeuvre.

93 | 5 second flashing warning signal prior to closing manoeuvre.

ABE5 | condominium function for partial open command (PED)

L | Disabled. The automation opens partially in step mode: open-stop-close-stop-open...

0 ! | Enabled. Partial commands are ignored during automation opening.

A O0 Enabling operator present function

00 | Disabled.

Enabled. The open (AP) or close (CH) button must be pressed continuously to operate the automation. The automation
stops when the button is released.

2 | Opening takes place in semi-automatic mode, deadman closing operated only by CH command at terminal board; radio
control is enabled only if configured to open.

Values 03 and 04 enable deadman activation ‘in emergency’ which can only be activated by one of the terminal board commands:
AP, CH; photocells and sensitive edges are ignored, STOP and shock detection (which does not reverse the movement, but stops the
motor) remain managed.

During dead man operation, the flashing light makes sequences of 10 fast flashes interspersed with a short pause; movement takes
place at minimum speed.

If, on the other hand, the automation is activated by radio control or with the terminal board commands PP, PED, OR, the operation
remains the standard one (semi-automatic or automatic) with the aid of all enabled safeties.

ATTENTION! Only connect a key-operated selector switch installed in the immediate vicinity of the automation to the AP and CH
terminals, in order to control it visually: failure to comply with this safety instruction may cause danger to persons or property.

To ensure the safety of voluntary start-up, the AP (or CH) terminal board command must be acted upon as follows (see fig. 17, for an
example of the opening command):

- an initial activation (closing of the contact) lasting less than 1 second

- release the command and within T second reactivate the command and hold it: from this moment on, the automation moves with
the operator present, stopping when the command is released.

As a further protection function: activation of the CH selector control while it is opening, or of the AP selector control while it is closing,
stops the automation; to reactivate it, all the controls must be released and the sequence in fig. 17 repeated.

Enabling of deadman operation ‘in emergency for residential installations’, with the terminal board control AP the sash
3 | can be fully opened, the terminal board control CH will only be available when the sash is fully open: only when the sash
is fully open can it be closed again.

During emergency operation ‘5-E£5" is shown on the display (pressing TEST resets the display for a few seconds).

Enabling of deadman operation ‘in emergency for condominium installations’, which can only be operated with the
4 | terminal board control AP, until fully open, without the possibility of closing. It is only possible to open the automation.
During emergency operation, the display shows ‘5-Ef7 (pressing TEST resets the display for a few seconds).

AB G0 | Automation automation indicator / Photocell test function and “battery saving” (for TW110)
ABOS | LED courtesy light enabling for ULK (for ULK)
g

NOTE: the signal given by the automation open indicator can only be used if the “low power” mode is disabled (L | 3)

00 | The indicator is off when the automation is closed, and steadily lit during manoeuvres and when the automation is open.

~ ;| The indicator flashes slowly during opening manoeuvres, and is lit steadily when the automation is completely open. It
i 1 | flashes quickly during closing manoeuvres.
If the automation is stopped in an intermediate position, the lamp extinguishes twice every 15 seconds.

0c | set @2 if the output SC is used for the photocell test. See fig. 11-12.

o | Setto 83 if the output SC is used for the “battery saving” function. See fig. 13-14.
03 | When the automation is completely open or closed, the controller unit deactivates any accessories connected to terminal
SC to reduce battery consumption.

04 | Set to 04 if the output SC is used for the "battery saving” function and photocell test function. See fig. 13-14.

05 | only shown for ULK: the SC output powers the LED courtesy light, the timing of which is set by par. 7
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Adjustment of the belt ‘anti-stress’ function, with the door fullr closed (UL/1200/HS only)
Adjustment of the belt ‘anti-stress’ function, with the door fully closed (UL/1400 only)

‘Anti-stress’ disabled

Number of 1/4 rotor turns performed to loosen the belt (J4 = 1 rotor turn)

Setting deceleration during opening and closing

See chapters 14 and 15

0 i= the automation decelerates near the mechanical stop/limit switch ... 5= the automation decelerates long before
the mechanical stop/limit switch.

Adjusting the approach distance to the opening limit switch / opening stop
N.B.: the manoeuvre speed is set with parameter 42. After slowing down, the automation proceeds at a constant speed
until the limit switch or stop position is reached on opening.

Adjusting the approach distance to the closing limit switch / closing stop
N.B.: the manoeuvre speed is set with parameter 42. After slowing down, the automation proceeds at a constant speed
until the limit switch or stop position is reached on closing.

0 -40

0 i= last 3 cm; 2= last 6 cm; ... 4= last 120 cm. Approximate example: 100 cm distance = value 35.

1550
510

Partial opening adjustment (%)
NOTE: for TW110, opens 50% of the programmed stroke; for ULK, opens 10% of the programmed stroke.

0-39
0i-20

ustable percentage for TW110
ustable percentage for ULK

0-99 adj
i-20 adj

!

i
m
u

6 10

Ad_#ustmg automatic closing time after partial opening

NOTE: the parameter is not displayed for ULK; partial opening does not perform automatic re-closing under any
circumstances (garage ventilation function).

The countdown starts when the pedestrian opening is reached, as defined in par. /5.

00-30

Pause time settable from 00 to 90 s.

9c-39

Pause time settable from 2 to 9 min.

o0 oo

Tgpe of signaling provided by COR output
NOTE: the signal given by the COR output can only be used if the "low power" mode is disabled (L { 33)

STANDARD operation managed by parameter 19

Contact closed if the control unit is working properly.
Contact open if central locked in alarm.

Contact closed if the control unit is powered by the mains or charged battery.
Open contact due to a fault: control unit powered by low battery (voltage level set by par. 85 ) or with error alert bELT
(the control unit no longer accept commands).

Closed contact if none of the fault related situations 1 and 2 occurs.
Open contact if at least one of the fault related situations 1 and 2 occurs.

Closed contact if the automation is not completely open.
Open contact if the automation is completely open.

Closed contact if the automation is not completely closed.
Open contact if the automation is completely closed.

ci3b

Setting automatic closing time
The timer starts from the automation open state and continues for the set time. Once the set time is reached, the
automation closes automatically. The timer count restarts if a photocell is triggered.

0o-30

Pause time settable from 00 to 90 s.

5c-39

Pause time settable from 2 to 9 min.

e 00

Enabling of management for opening with automatic re-closure exclusion

If enabled, the exclusion of automatic re-closure only applies for the command selected via the parameter. For example:
if you setdE'ED 1, automatic re-closure is excluded following an AP command, but it is activated following a PP or PED
command.

NOTE: The command has open-stop-close or close-stop-open sequence activation function.

=
mu

Disabled.

[

An AP (opening) command activates the opening manoeuvre. When the automation is fully open, automatic reclosure is
excluded. A subsequent AP (open) command activates the closing operation.
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A PP (step-by-step) command activates the opening manoeuvre. When the automation is fully open, automatic reclosure
is excluded. A subsequent PP (step-by-step) command activates the closing operation.

A PED (partial opening) command activates the partial opening operation. Automatic reclosure is excluded. A
subsequent PED (partial opening) command activates the closing operation.

Tolerance on opening stop
NOTE: parameter are visible if limit switches are disabled on parameter 63 (50 £0); adjust the value of par.23 to be less
than or equal to that of par.25. Not visible for ULK.

0 = minimum tolerance (rotor revolutions) ... §5= maximum tolerance (rotor revolutions)

Tolerance on closing stop
NOTE: parameter are visible if limit switches are disabled on parameter &3 (60 83) or for ULK; adjust the value of par.24
to be less than or equal to that of par.26.

0 {= minimum tolerance (rotor revolutions) ... §5= maximum tolerance (rotor revolutions)

Advance on stop on full openin(h]

NOTE: parameter are visible if limit switches are disabled on parameter 63 (68 03); except for travel programming or
repocjsitioning manoeuvres, where the automation arrives at the mechanical closing stop, in standard closures it stops
in advance.

To set an advance on stop of approx. 3cm set the following values for parameter 25:

04 for TW110/2000

a2 for TW110/1000/HS

03 for TW110/1600/HS

01 for TW110/1200/R

Not visible for ULK.

0 {= minimum advance (rotor revolution) ... {5= maximum advance (rotor revolutions)

Advance on stop on full closing

NOTE: parameter are visible if limit switches are disabled on parameter 63 (60 £8) or for ULK; except for travel programming
or r%positiomng manoeuvres, where the automation arrives at the mechanical closing stop, in standard closures it stops
in advance.

To set an advance on stop of approx. 3cm set the following values for parameter 26:

04 for TW110/2000

a2 for TW110/1000/HS

03 for TW110/1600/HS

0! for TW110/1200/R

For UL/1200/HS and UL/1400, this depends on the installation dimensions.

0 {= minimum advance (rotor revolution) ... {5= maximum advance (rotor revolutions)

Setting reverse time after activation of sensing edge or obstacle detection (crush prevention)
This sets the reverse manoeuvre time after activation of the sensing edge or the obstacle detection system. The
automation comes to a stop after reversal dues to activation of the sensing edge or obstacle detection system at the
end of manoeuvre deceleration speed. As a result, the effective reversal manoeuvre time is slightly longer than the set
time.

00-60

From 0to 60 s.

Jom

Setting motor torque

Increasing or decreasing the value of the parameter increases or decreases motor torque and, as a result, adjusts
obstacle detection sensitivity.

Use values below 03 ONLY %/or particularly lightweight installations not exposed to severe weather conditions (strong
winds or very cold temperatures).

0i-09

1= -35%; 02= -25%; 03= -16%; 04= -8% (reduced motor torque = increased sensitivity).
5= default motor torque setting.
0B= +8%; 071= +16%; 08= +25%; 09= +35% (increased motor torque = reduced sensitivity).

Setting obstacle impact force sensitivity in opening
If the reaction time to obstacle impact force is too long, reduce the value of the parameter. If the impact force exerted
on obstacles is too high, reduce the value of parameter 38.

325

Setting obstacle impact force sensitivity in closing
If the reaction time to obstacle impact force is too long, reduce the value of the parameter. If the impact force exerted
on obstacles is too high, reduce the value of parameter 38.

=5
-+
=

Low motor torque:
I = minimum obstacle impact force ... {0 = maximum obstacle impact force
N.B.: only use these settings if the medium motor torque values are not suitable for the installation.

Medium motor torque. Recommended setting for adjusting force settings correctly.
{ = minimum obstacle impact force ... {6 =maximum obstacle impact force.

70% of maximum motor torque, T s of reaction time. Sensing edge is compulsory.
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80% of maximum motor torque, 2 s of reaction time. Sensing edge is compulsory.

{9 | Maximum motor torque, 3 s of reaction time. Sensing edge is compulsory.
20 | Maximum motor torque, 5 s of reaction time (for ULK 3 s.). Sensing edge is compulsory.
3304 | Setting start acceleration during opening and closing
34 04 | See chapters 14 and 15
005 0 i= the automation accelerates rapidly at start of manoeuvre ... O5= the automation accelerates slowly and
Y| progressively at start of manoeuvre.
36 00 | Enabling maximum torque boost at start of manoeuvre
If this parameter is enabled, each time the motor starts a manoeuvre, maximum torque is produced for a maximum of
5 seconds, or for the time necessary for the automation to open by approximately 65 cm.
N.B.:in the case of HIGH SPEED motors, a motor boost mode is implemented for 2 seconds after each automation start,
regardless of the setting of parameter 36.
00 | Disabled.
Enabled at start of opening manoeuvre only (including position recovery). The motor starting current function is only
0 ! | enabled for closing manoeuvres if the automation position is known and the automation is over to 2 metres from the
completely closed position.
0" | Enabled for all starts (including position recovery).
370! | Setting motor torque during gosition recovery
Adjust motor torque with parameter 37 if, during position recovery, the values set with parameters 30 and 3 ! are
insufficient to allow the automation to complete the manoeuvre.
If position recovery is not completed, normal automation operation will not be resumed.
00 | The response of the obstacle detection system depends solely on the values set for parameters 30 and 3 1.
0 The response of the obstacle detection system depends on the values set for parameters 30 and 3 {and on the maximum
Y T current value stored during travel acquisition.
0 | The response of the obstacle detection system is a 70% reduction in maximum torque for a period of 1's.
03 | The response of the obstacle detection system is a 80% reduction in maximum torque for a period of 2 s.
04 | The response of the obstacle detection system is a 100% reduction in maximum torque for a period of 3 s.
05 | The response of the obstacle detection system is a 100% reduction in maximum torque for a period of 5 s.
YO OB | Setting opening and closing speed
N.B.: the speed setting range for the specific motor installed is automatically subdivided into 10 equal segments.
Y108 |Seechapters14and 15
TW110: 0 = 6 m/min ... 0= maximum speed.
0 1= 10 | UL/1200/HS: 8 (= 6 m/min ... (0= 18 m/min.
UL/1400: 8 1= 2.5 m/min ... 10=13.2 m/min.
42 03 | Setting end of manoeuvre constant approach speed
Once deceleration is complete, the automation continues to the limit switch at constant speed. The distance is set with
the parameters 3 and ™.
0 (- 05 | 8 != minimum approach speed ... 35= maximum approach speed
H3 01! | Setting number of automatic closure attempts after activation of sensing edge or obstacle
detection (crush protection)
00 | No automatic closure attempts.
From 1 to 3 automatic closure attempts.
0 1= 03 | Automatic closure is only performed if the automation is completely open.
We recommend setting a value equal to or lower than the value set for parameter AZ.
5000 | Setting photocell mode during automation opening (FT1)
0 | DISABLED. Photocell is not active or not installed.
0 ! | STOP. The automation stops and remains stationary until the next command is received.
0c | IMMEDIATE REVERSE. The automation reverses immediately if the photocell is activated during automation opening.
03 TEMPORARY STOP. The automation stops as long as the photocell is obstructed. The automation resumed opening
S when the photocell is cleared.
0y DELAYED REVERSE. The automation stops if the photocell is obstructed. The automation closes when the photocell is

cleared.
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Setting photocell mode during automation closing (FT1)

DISABLED. Photocell is not active or not installed.

STOP The automation stops and remains stationary until the next command is received.

IMMEDIATE REVERSE. The automation reverses immediately if the photocell is activated during automation closure.

TEMPORARY STOP. The automation stops as long as the photocell is obstructed. The automation resumed closing when
the photocell is cleared.

DELAYED REVERSE. The automation stops if the photocell is obstructed. The automation opens when the photocell is

a4 cleared.
5201 |Photocell (FT1) mode with automation closed
This parameter is not visible if AB 02, AR 03 or AB 04 is set.
00 | If the photocell is obstructed, the automation cannot open.
0 ! | The automation opens when an open command is received, even if the photocell is obstructed.
Oc' | The photocell sends the automation open command when obstructed (usable only if L | 00).
5300 | Setting photocell mode during automation opening (FT2)
00 | DISABLED. Photocell is not active or not installed.
0 || STOP. The automation stops and remains stationary until the next command is received.
02 | IMMEDIATE REVERSE. The automation reverses immediately if the photocell is activated during automation opening.
03 TEMPORARY STOP. The automation stops as long as the photocell is obstructed. The automation resumed opening
Y= | when the photocell is cleared.
a4 DELAYED REVERSE. The automation stops if the photocell is obstructed. The automation closes when the photocell is
cleared.
5400 | Setting photocell mode during automation closing (FT2)
{10J | DISABLED. Photocell is not active or not installed.
0 { | STOP. The automation stops and remains stationary until the next command is received.
0Jc | IMMEDIATE REVERSE. The automation reverses immediately if the photocell is activated during automation closure.
03 TEMPORARY STOP. The automation stops as long as the photocell is obstructed. The automation resumed closing when
Y3 the photocell is cleared.
a4 DELAYED REVERSE. The automation stops if the photocell is obstructed. The automation opens when the photocell is
cleared.
5501 |Photocell (FT2) mode with automation closed
This parameter is not visible if A8 02, AB 03 or AB 04 is set.
00 | If the photocell is obstructed, the automation cannot open.
0 || The automation opens when an open command is received, even if the photocell is obstructed.
0c' | The photocell sends the automation open command when obstructed.
5600 | Enable close command 6 s after activation of photocell (FT1-FT2)
This parameter is not visible if A503 or AB0H is set. NOTE: in the case of photocells being blanked during opening, the
6 secs. count starts when the wings are completely open.
If the automation enters stand-by in the fully open position, the function is not managed (the photocells are not powered)
0 | Disabled.
0 { | Enabled. When the photocell barrier FT1 is crossed, a close command is sent 6 seconds later.
02 | Enabled. When the photocell barrier FT2 is crossed, a close command is sent 6 seconds later.
5700 | Selecting contact type (NC or 8.2 k0hm% on inputs FT1/FT2/ST
In conformity with the safety regulations EN12453-EN12445, devices using an 8.2 kOhm contact instead of an NC
contact may be connected to inputs FT1/FT2/ST. The controller unit must therefore be configured accordingly.
FT1 \ FT2 \ ST
o The controller is configured for NC contacts by default.
(il 8k2 N.C. N.C.
oc N.C. 8k2 N.C.
03 8k2 8k2 N.C.
0 N.C. N.C. 8k2
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8k2 N.C. 8k2

N.C. 8k2 8k2

8k2 8k2 8k2

6000

Limit switch enabling
NOTE: the parameter is not visible for ULK.

Limit switches disabled; programming the stroke and repositioning causes the sash to press on the mechanical stops,
par. 25 and 26 adjust the stopping distance from these.

Limit switches enabled; stroke programming and repositioning are managed by the activation of the magnetic opening
and closing limit switches.

Setting motor stop distance

0 = faster deceleration/shorter stop distance ... 05= slower deceleration/longer stop distance.

Maximum stroke length selection (not visible on the ULK; maximum length set to 8 metres)

Maximum length 20 metres (TW110).

Maximum length 25 metres (TW110).

Selecting installation position of motor relative to automation, seen from interior side (for
TW110 or ULK for sliding garage doors)
N.B.: in the event of a reset to restore the default parameters, this parameter must be set again manually.

Motor installed on left.

Motor installed on right. For ULK: this setting is to be used for sectional doors.

Configuring sensing edge COS1

=)

Sensing edge NOT INSTALLED.

NC contact (normally closed). The automation reverses only when opening.

Contact with 8k2 resistor. The automation reverses only when opening.

L

NC contact (normally closed). The automation always reverses.

CJ|Co|Co|co g2
u

JE

Contact with 8k2 resistor. The automation always reverses.

Management of two 8k2 sensitive edges connected in parallel (total resistance 4k1). The automation reverses only
when opening.

Management of two 8k2 sensitive edges connected in parallel (total resistance 4k1). The automation always reverses.

Configuring sensing edge C0S2

Sensing edge NOT INSTALLED.

NC contact (normally closed). The automation reverses only when closing.

Contact with 8k2 resistor. The automation reverses only when closing.

NC contact (normally closed). The automation always reverses.

Contact with 8k2 resistor. The automation always reverses.

Management of two 8k2 sensitive edges connected in parallel (total resistance 4k1). The automation reverses only
when closing.

Management of two 8k2 sensitive edges connected in parallel (total resistance 4k1). The automation always reverses.

Configuring radio channel 1 (PR1) N.B.: With ROGER TECHNOLOGY plugin radio receiver board.

Configuring radio channel 2 (PR2) N.B.: With ROGER TECHNOLOGY plugrin radio receiver board.

STEP MODE.

PARTIAL OPENING

OPENING

CLOSING.

STOP.
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I
(I}

Courtesy light. The output COR is managed from the remote control.
The light remains lit as long as the remote control is active. The parameter 79 is ignored.

o

Courtesy light in step mode (PP). The output COR is managed from the remote control.
The remote control turns the courtesy light on and off. The parameter 19 is ignored.

STEP MODE with confirmation for safety.

oo

PARTIAL OPENING with confirmation for safety.

i s e ) e |
-~

Lo

OPENING with confirmation for safety. ¥

10

CLOSURE with confirmation for safety.

M To prevent automation manoeuvres caused by accidentally pressing a remote control button, confirmation is

required to enable the command. Example: parameters 16 87 and 77 & { set:

+ Pressing the CHA button on the remote control selects the step mode function, which must be confirmed within 2
seconds by pressing CHB on the remote control. Press CHB to activate partial opening.

1800 | Configuring flashing light frequency
{0 | The frequency is set electronically from the flashing light unit.
0 ! | Slow flash.
' | Light flashes slowly when automation opens, rapidly when automation closes.
1960 | Selecting courtesy light mode
NOTE: the parameter is not visible if par. 20 is different from 80 (for TW110); for ULK it is however visible if par. AB=05.
00 | Disabled.
{1 I | PULSE. The courtesy light illuminates briefly at the start of each manoeuvre.
{2 | ACTIVE. The light remains lit for the entire duration of the manoeuvre.
13-90 | From 3 to 90 s. The light remains it for the time period set after the manoeuvre is completed.
92-99 | From 2 to 9 minutes. The light remains lit for the time period set after the manoeuvre is completed.
B0 00 | Clock contact configuration/Fire, wind and gas emergency function (ULK only)
1 | When the ORO-COM contact closes, the operator opens and remains open; any command is ignored. When the ORO-
YL COM contact opens, the operator closes.
When the ORO-COM contact closes, the operator opens and remains open. Any command signal received is accepted.
0 ! | When the automation returns to the completely open position, the clock function is reactivated. When the ORO-COM
contact opens, the operator closes.
0z Fire emergency: closing the ORO-COM contact forces the door to open completely at the speed selected in parHa,
HE Tignoring the FT1, FT2, COS1 and COS2 safety devices; the door remains open and does not accept commands.
Wind emergency: closing the ORO-COM contact forces the door to close completely and, once closed, it does not accept
03 | commands. If the closing process is interrupted by the photocell or safety edge, the emergency wind-induced forced
closing will resume after 30 seconds.

Closing the ORO-COM contact forces the door to open partially up to the percentage of travel selected in parameter 15,

04 | and prevents automatic closing; the system accepts commands, including those for full opening, but once closed, it
reopens partially in the event of a gas emergency. When the ORO-COM contact opens, the door closes.
8100 | Enable safeguarded automation closure/opening

Enabling this parameter ensures that the automation is not left open due to an incorrect and/or accidental command.

This function is NOT enabled if:
the automation receives a STOP command;

* the sensitive edge intervenes, detecting an obstacle in the same direction in which the function is enabled. If instead the
sensitive edge detects an obstacle during the movement opposite to the one guaranteed, the function remains active.
the number of closure attempts set by parameter A2 has been reached;
the acquired position is lost (perform position recovery, see chapter 22).

00 | Disabled. The parameter 82 is not displayed.

Enabled.

0 1| After a period of time set with parameter B2, the control unit signals a 5 second warning with the flashing light,
regardless of the parameter A5, and then closes the automation.

Enabled.

If the automation is closed as a result of a step mode command, after a period of time set with parameter 82, the control

unit signals a 5 second warning with the flashing light (regardless of the parameter A5), and then the automation closes.

02 | If the automation is stopped by the obstacle detection system during a closure manoeuvre, the automation closes after

a period of time set with parameter B2.
If the automation is stopped by the obstacle detection system during an opening manoeuvre, the automation closes
after a period of time set with parameter 8¢.

83



8203

Setting safeguarded closure/opening activation time
N.B.: this parameter is not visible if the value of parameter 8 { = 00.

02-30 | wait time settable from 20 90 s.
92-33 | wait time settable from 2 to 9 min.
mr . . . .
6300 Enabling of regbular maintenance activation
N.B: Parameter visible if any password other than the default password is set (Parameter P {=PH).
N.B.: in the event of a reset to restore the default parameters, this parameter must be set again manually.
When the count of remaining opening cycles (set by the values in par.83 and 84) reaches &, the visual maintenance
sigrfwal is a():tivated (e.g. with par.83 = 02 and par.84 = 0, the signal is activated after 1000 opening cycles have been
performed).
RSSE appears on the display and, with the motor stopped, the warning light flashes at regular intervals (on for 1 second,
off for 4 seconds) until the system is serviced and the alarm is reset.
To reset the alarm, unlock the protection by entering the password (confirmed by the display showing £F 8T) and press
TEST for 5 seconds to enter INFO mode; navigate to the £i £L parameter on the display, which will show the number
0008; press the ¥ (DOWN ARROW) once: the message UPdE (update) appears on the display for 2 seconds and the
number on the display is updated according to the selection made in parameters 83 and 4.
NOTE: maximum number of openings until next maintenance = 3300 (83 ¢, B4 99); if you wish to change this number,
itis not fufﬂcient to modify parameters 83 and 84; you must re-enter INFO mode, display £/ £t and press the W (DOWN
ARROW).
ATTENTION: an operation refers to every activation of the motor during opening.
00 | Disabled.
0 1| Maintenance enabled for opening cycles = parameter value 84 x10 hours.
0c’ | Maintenance enabled for opening cycles = parameter value B4 x100 hours.
rr . q -
8450 Adjustment of regular maintenance activation hour counter
N.B: Parameter visible with parameter 83 0 for 83 O¢
N.B.: in the event of a reset to restore the default parameters, this parameter must be set again manually.
00 | Disabled.
0 {-99 | From 10 to 990 openings if: 83 O
From 10 to 990 openings if: 83 ¢
B503 | selection of the battery operation management
Setting a value different than 8O a battery voltage level check is activated. The desired operation type can be selected
via parameter 85 and an error alert can be activated through the COR output via parameter 0.
03| The control unit always accepts commands until the battery is completely exhausted.
01| The command becomes active when the battery voltage drops to the minimum threshold (22V=== with B71/BCHP
charger; 36.4V===with B71/PBX external charger)
02 | The command becomes active when the battery voltage drops to the medium threshold (23V=== with B71/BCHP
charger; 36.8V===with B71/PBX external charger)
03 | The command becomes active when the battery voltage drops to the maximum threshold (24V=== with B71/BCHP
charger; 37.2V===with B71/PBX external charger)
B6 00 Selecting the battery operation limitations
N.B.: the parameter is visible only if par. 85 is different than 00
00 | There is no limitation for the commands when the battery voltage drops under the selected threshold. An error alert may
be activated via the COR output (if parameters 85 and 20 are adequately set).
01| When the battery voltage drops under the threshold selected with par. 85 for more than 30 seconds, the control unit
accepts only opening commands and does not perform closing.
02 | When the batter voltage drops to the threshold selected in param. B85 for more than 30 seconds, the control unit, after
a 5-second pre-flashing, automatically opens the system and accepts only a closing command.
03 | when the battery voltage drops under the threshold selected with par. 85 for more than 30 seconds, accepts only
closing commands even if the ORO input is active and if the parameter is 80 0 .
04 | When the battery voltage drops to the threshold selected in param. 85 for more than 30 seconds, the control unit, after

a 5-second pre-flashing, automatically closes the automation and accepts only a opening command.
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Selection of the battery type and consumption reduction
NOTE: An incorrect setting of this parameter, when there is no mains voltage, blocks the functions and the display shows
the message bELD (if set to & { or 82 and the battery is 2x12V===) or an error alert bflod.

Battery 24V===(2x12V===) with B71/BCHP. Acceleration/deceleration/speed reduction enabled, to increase the battery life.

Battery 36V=== (3x12V===) with external battery charger B71/PBX. Acceleration/deceleration/speed reduction enabled,
to increase the battery life.

Battery 36V=== (3x12V===) with external battery charger B71/PBX. No performance reduction, maximum battery
consumption.

Enabling serial communication
NOTE: if par.A { = 8, 83, 04 (TW110 High Speed or reversible), even if parameter L3 is saved in memory with the value
00, B74/BCONNECT is always enabled ?checkmg parameter L displays 0 /).

Disabled

Enabling module B74/BCONNECT

Enabling debug board (internal use)

Confl?uratlon of ‘low power stand-by’ mode

NOTE: Tow power stand-by’ is activated after inactivity that lasts for the preset time, i.e. with the automation stopped
and no activation of commands or keys on the display.

With the automation fully open and paused for automatic reclosing, stand-by is not activated, as it is in any case an
active phase of automatic operation (regulated by par. A2 and € ).

Similarly, the time countdown for guaranteed closing/opening (par. 8  and B2) is considered an active phase, so stand-by
is not activated.

NOTE: for Tvvb1|10 High Speed and reversible automations, the ‘low power stand-by’ mode is automatically disabled, par.
L fis not visible

“low power” mode disabled

Stand-by activation after 5 minutes of inactivity

Stand-by activation after 10 minutes of inactivity

Stand-by activation after 15 minutes of inactivity

Stand-by activation after 20 minutes of inactivity

Restoring factory default values
NOTE: This procedure is only possible if a data protection password has NOT been set; if one is stored, it must first be
unlocked by emermg the values P I, P2, P3, P4 (confirmed by the display showing £P DD)

Warning! Restoring default settmgs cancels all settings made previously
- ] « except for parameter A {, {0,60,70,7 {,83,84,86,87,L0, L ! after restore,
LIU check that all parameters are sunab\e for the installation.
+ Press and hold the PLUS + and MINUS - button.

+ The display flashes after 4 s ~E5-.
+ The default factory settings have now been restored.

x4s

Note: it is possible to reset the parameters in a second way: when the control unit is switched on, before the firmware
version appears on the display, press and hold down the A (UP ARROW) and W (DOWN ARROW) buttons for 4s.

Identification number
The identification number consists of the values of the parameters from n{J to n&.
N.B.: The values shown in the table are indicative only.

=)
o
[=)

HW version.

Year of manufacture.

J |2
C

A

Week of manufacture.

pu]
o

pu
{mn]
P Y [

J)
]

Example:0{ 23 45 67 B3 01 23

Serial number.

[ N oy NN O ]

(N
L

J)

FW sequential version.
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View manoeuvre counter
The number consists of the values of the parameters from af?to o | multiplied by 100.
N.B.: The values shown in the table are indicative only.

nn
arie ui
&l Z5] Manoeuvres performed.
== Example: 0 23 45 x100 = 1.234.500 manoeuvres.
olH5
View manoeuvre hour counter
The number consists of the values of the parameters from ki to h |.
N.B.: The values shown in the table are indicative only.
o
hO o Manoeuvre hours.
(= Example: 0 €3 = 123 hours.
View control unit days on counter
The number consists of the values of the parameters from dd to d I.
N.B.: The values shown in the table are indicative only.
ddot L
Days with unit switched on.
di23 Example: 0 €3 = 123 days.
Password
Setting a password prevents unauthorised persons from accessing the settings.
With password protection active (CP= ), parameters may be viewed, but the values CANNOT be modified.
Only a single password is used to control access to the automation system.
WARNING: Contact the Technical Support Service if you lose your password.
Fioo Password activation procedure:
P2 00 Enter the desired values for parameters P {, P2, P3 and PH.
an Use the UP A and/or DOWN ¥ buttons to view the parameter CF.
P3O0 Press and hold the + and - buttons for 4 seconds.
Py oo The display flashes to confirm that the password has been saved.
Switch the control unit off and on again. Check that password protection is activated (EP=0 ).
Temporary unlock procedure:
Enter the password.
Check that CP=00.
Password protection is reactivated after 30 minutes of inactivity on the buttons around the display, or immediately
when the system is switched off and on again.
Password cancellation procedure:
Enter the password (CP=00).
Save the values P 1 =00, P2 = 00,P3 =00, P4 =00
Use the UP A and/or DOWN ¥ buttons to view the parameter CP.
Press and hold the + and - buttons for 4 seconds.
The display flashes to confirm that the password has been cancelled (the values P 180, P2 00, P3 00 and P4 00
indicate that no password is set).
Switch the control unit off and on again.
r .
CP O Changing password
00 | Protection deactivated.
0 !'| Protection activated.
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14 Special parameters for High Speed series
(’) The High Speed series (/HS) is a family of digital Brushless high speed sliding motor units for sliding gates
RAPID

weighing up to 1000 kg ou 1600 kg (TW110/1000/HS - TW110/1600/HS) and the ULK garage door

automation (UL/1200/HS), dedicated exclusively to residential applications.

High Speed technology makes it possible for the automation system to operate 100% faster than a
conventional system, and allows independent management of speed, acceleration, deceleration and the safety devices
used in the system.

Note: As the mechanics of the automation is unknown, to guarantee the maximum safety of the installation, we
recommended to use sensitive edges.

The additional parameters for enabling High Speed technology are indicated as follows.

A0 Selecting automation system model

A 103 | This parameter is factory configured by ROGER TECHNOLOGY.

A105 ATTENTION! The value of parameter A I is set at the factory to select the motor model (32 or 03 or 05, see table below).
If this value is incorrectly changed, the automation will not be able to work at full efficiency and malfunctions may occur.

NOTE: in the case of resetting to the standard factory parameters, the value of the parameter is not changed.

A H02600 -

' | TW110/1000/HS

3 | TW110/1600/HS

TA16/4260/R-

UL/1200/HS

B | ut/+400 -

= | =

=5

JE

o e )
(I}

Ha Setting deceleration during opening

ic’ 04 Setting deceleration during closing

7 {- 05 | O = the automation decelerates near the mechanical stop/limit switch ... 5= the automation decelerates long before
the mechanical stop/limit switch.

3304 Setting start acceleration during opening

34 04 Setting start acceleration during closing

1 1- 05 | O 1= the automation accelerates rapidly at start of manoeuvre ... 05= the automation accelerates slowly and progres-
sively at start of manoeuvre.

Ho08 Setting opening speed

N.B.: the speed setting range for the specific motor installed is automatically subdivided into 10 equal segments.

r q
4108 Setting closure speed
N.B.: the speed setting range for the specific motor installed is automatically subdivided into 10 equal segments.

A on TW110: 0 = 6 m/min ... 0= maximum speed.
u i~ iu | UL/1200/HS: 0 = 6 m/min ... {0=18 m/min.
UL/1400: 0 1= 2.5 m/min ... 10=13.2 m/min.

A N.B.: to set the constant speed deceleration space, see parameters {3 and 4 on chapter 12.
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15 Special parameters for Reversible series

The Reversible (/R) series is a family of digital brushless motor units for sliding gates weighing up to 1200
kg (TW110/1200/R) and dedicated exclusively to residential and industrial applications.
REVERSIBLE technology makes it possible to open and close the automation without releasing the motor
even in the event of power failure. When the automation is moved manually, in the absence of supply
voltage, the rotation of the motor provides power o the motor control section. WARNING! handle the automation by
hand with moderation.
Thhe control unit allows independent management of speed, acceleration, deceleration and the safety devices used in
the system.
During normal operation (including operation under battery power), the control unit applies a sufficient braking force to
impede manual movement of the automation.
As a result, prolonged operation may drain the battery when operating under battery power.
If the braking force applied is not sufficient to impede manual movement of the automation and a automation
movement of more than 3 cm is detected, the control unit initiates a position recovery procedure (see chapter 22).
NOTE: Even though it is a REVERSIBLE unit, the motor is equipped with a lock release system.

The additional parameters for enabling REVERSIBLE technology are indicated as follows.

AI09 | selecting automation system model

This parameter is factory configured by ROGER TECHNOLOGY.

ATTENTION! The value of parameter A ! is set at the factory to select the motor model (84, see table below). If this value
is incorrectly changed, the automation will not be able to work at full efficiency and malfunctions may occur.

NOTE: in the case of resetting to the standard factory parameters, the value of the parameter is not changed.
FW14072000-

| FWHBHB0OMHS-

FWHOA00HS -

TW110/1200/R

HIA1260/HS-

B | uLA400-

= | (=

=)
(A}

JE

o e )
(I}

Ha Setting deceleration during opening

ic’ 04 Setting deceleration during closing

7 {- 05 | O = the automation decelerates near the mechanical stop/limit switch ... 5= the automation decelerates long before
the mechanical stop/limit switch.

3304 Setting start acceleration during opening

3404 Setting start acceleration during closing

1 1-05 | O 1= the automation accelerates rapidly at start of manoeuvre ... 05= the automation accelerates slowly and
progressively at start of manoeuvre.

Ho08 Setting opening speed

N.B.: the speed setting range for the specific motor installed is automatically subdivided into 10 equal segments.

m q
4108 Setting closure speed
N.B.: the speed setting range for the specific motor installed is automatically subdivided into 10 equal segments.

Aon TW110: 0 = 6 m/min ... 0= maximum speed.
u i~ 10 | UL/1200/HS: 0 = 6 m/min ... {0=18 m/min.
UL/1400: 0 1= 2.5 m/min ... 10=13.2 m/min.

A N.B.: to set the constant speed deceleration space, see parameters (3 and {4 on chapter 12.
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16 Safety input and command status (TEST mode)

With no currently active commands, press the TEST button and check the following:

DISPLAY POSSIBLE CAUSE ACTION BY SOFTWARE | PHYSICAL CORRECTIVE ACTION
BB 5k The release handle is open (only for Close the release handle and turn the
uu TW110). key to the close position.

(00 Sb) Check that the release contact is
connected correctly.
The safety STOP contact is open. Install a STOP button (NC) or jumper the
B8 N ST contact with the COM contact.
88 15 Sensing edge COST not connected or | Set the parameter 13 00 if Jumper contact COST with contact
incorrectly connected. not used or to disable. COM, if not used or to disable.
88 I~ Sensing edge COS2 not connected or | Set the parameter 14 00 if Jumper contact COS2 with contact
incorrectly connected. not used or to disable. COM, if not used or to disable.
Photocell FT1 not connected or Set the parameter 50 00 Jumper contact FT1 with contact COM,
g8 13 incorrectly connected. e 5 100if not used or to if not used or to disable. Check
disable. connection referring to relative
connection diagram.
Photocell FT2 not connected or Set the parameter 53 00 Jumper contact FT2 with contact COM,
88 12 incorrectly connected. e 54 00'if not used or to if not used or to disable. Check
disable. connection referring to relative
connection diagram.
Both limit switches in open contact Check connection of limit switches.
state or not connected (TW110 only). In the absence of limit switches, check
_— that par.60 is set to 00.
AA FE E =
If magnetic limit switches have been Replace fuse F3.
fitted, the fuse protecting the accessory
power supply may have blown.
Automation is at open limit switch If the limit switch state
(TW110 only). indicated is incorrect, check
. the setting of parameter 7 1.
BEFA B
Open limit switch absent or not Check connection of limit switches.
connected. In the absence of limit switches, check
that par.60 is set to 00.
Automation is at closed limit switch | If the limit switch state
(TW110 only). indicated is incorrect, check
e the setting of parameter 7 1.
BAFC 3ep
Closed limit switch absent or not Check connection of limit switches.
connected. In the absence of limit switches, check
that par.60 is set to 00.
PP OO If occurs with no voluntary command, Check PP - COM contacts and
- the contact (N.0.) may be faulty or connections to buttons.
one of the buttons may be incorrectly
CHOO connected. Check CH - COM contacts and
Ly connections to buttons.
AP oo Check AP - COM contacts and
B connections to buttons.
PE OO Check PED - COM contacts and
HH connections to buttons.
If occurs with no voluntary command, Check ORO - COM contacts. Contact
O-00 the contact (N.0.) may be faulty or must not be jumpered if not used.

the timer may be incorrectly
connected.

N.B: press TEST to exit TEST mode.
We recommend troubleshooting safety device and input status errors with “corrective action by software” only.
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17 Alarms and faults

PROBLEM ALARM POSSIBLE CAUSE ACTION

LED POWER | No power. Check power cable.

off

LED POWER | Fuses blown. Replace fuses. Always disconnect from mains power

off before removing fuses. If the F3 fuse breakage occurs
again, and the control unit controls a High Speed
motor, disconnect the B72/CL device (or the B71/
BCHP version HW 02 battery charger) from the Battery
Charger connector and see if it does not happen
again. If so, ﬁrooeed with the replacement of the
device, which is damaged.

OF Gk Input mains power voltage Disconnect from mains power, wait 10 seconds then

fault. reconnect to the mains and switch on. If the problem

Control initialisation failed. persists, contact your local authorized dealer for
verification and possible assistance. Pressing the
TEST button itis possible to hide the alarm temporarily
and consult the control unit's parameters.

FUSE Fuse F1 blown or damaged. Replace fuse.
This message is not visible if | Always disconnect from mains power before removing
controller is in battery power mode. | and refitting fuses.
Pr Ok Overcurrent detected in Press the TEST button twice or perform 3 command
inverter. requests in succession.
CECO Incorrect connection to Swap connections between SECT and SEC2.
transformer SEC1-SEC2.
dA kR Travel data acquisition error. Check that open and closed limit switches are positioned
correctly (if limit switches are enabled). Press TEST and
check if any safety devices are in alarm state.
Repeat acquisition procedure.

Calibration procedure failed. Allow the indicated calibration times to elapse during
self-acquisition. Check that PHA5 is shown flashing on
the display before resetting the release lever.

Repeat acquisition procedure.
The automation does not | [ Motor not connected. Check the motor cable.
open or close. —— - - P
FE Both limit switches activated. | Check connections of limit switches or check for
foreign objects in limit switch blocks. Check if limit
switches are absent that par.60 is set to 0.
example: Configuration parameter error. | Set configuration value correctly and save.
I5EE
cIEE
EnE | Encoder not connected. Check connection to encoder.
Replacing the encoder is recommended if the problem persists.
ERE3 Severe encoder malfunction. Press TEST button. If the error code is displayed again,
switch off the controller unit, wait 5 seconds and switch
on again. Replace the encoder if the problem persists.
EnRFES Encoder malfunction. Press TEST button. Replace the encoder if the
(EnE5) problem persists.

Insufficient power supply. If the unit contains dirt, moisture, insects or other foreign
matter, disconnect from mains power and clean the board
and the encoder. Replace the encoder if the problem persists.

Batteries functioning. The batteries are almost flat.

ERER Encoder calculation error. Repeat acquisition procedure.
EEMF Inverter thermal overload Function is restored automatically within 2 min.
circuit breaker tripped.

Flat batteries. Wait for mains power to be restored.

BELD P
(btLO)
Release device open. Reset the release lever and check that the release
StDP contact is connected correctly.
flashing
ro PH Motor control anomaly Repeat the acquisition procedure. If the problem

detected

persists, replace the control unit.
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PROBLEM ALARM POSSIBLE CAUSE ACTION
Motor calibration failed. eat acquisition procedure.
no PH If tﬁe problem persists, check the cable connecting
the encoder to the motor.
Check if release lever is open.
Check that the motor turns without impediment.
Contact technical support in case of any problems.
Check that the mains voltage is correct and that the
mains cable cross-section is adequate.
Problems with the encoder Check the good condition of the onnection cable.
circuit or on the connecting Disconnect and then reconnect from main power.Give
cable. a command (opening/step-by-step, ... ).
If noPH does NOT appear, repeat the learning procedure.
If noPH appears again contact the technical assistance.
AP PE TEST button pressed Repeat acquisition procedure.
accidentally.
Acquisition procedure Safety devices in alarm state. | Press the TEST button and check the safety device/s in
does not complete alarm state and the connections of the safety devices.
correctly. Excessive voltage drop. Repeat acquisition procedure. Check mains voltage.
Incorrect settlng of parameters | Adjust parameters 30 and 3 ! correctly for the weight
J0and 3 1. and speed of the gate leaf.
) Travel length error. Move automation into completely closed position (the
AP PL signalling of the limit switch FC if limit switches enabled
par.60, must be active) and repeat the procedure.
Check cable of limit switches (if installed and enabled
on par.60). Replace the cable if the problem persists.
Reset default controller unit parameters and repeat
the procedure.
Stroke length less than the minimum allowed: increase
the length.
AFPPO Maximum permitted travel Reduce the ride. Contact technical assistance (travel
length exceeded exceeding the maximum allowed by the technical
characteristics).
: o System maintenance alarm. Carry out system maintenance.
:{2:;23 ?;‘:Lof']":stll]?:g's ’(:'A%gg To reset the alarm, unlock the protection by entering
light comes on at regular the password (confirmed by the display showing
intervals (1's on, 4 s off) LP 00) and press TEST for 5 seconds fo enter INFO
For ULK on(ly the intearated mode; select the Lt LL parameter on the display,
LED courtesy light also which shows the number reached (8880). Pressing
EaTEonoaetherth (1 click) the W (DOWN ARROW) resets the alarm and
the flashing light. re-sets the number selected in parameters 83 and 4.
Remote control has limited The radio transmission is Install the antenna outside.
range and does not work - impeded by metal structures
B oAt o iion and reinforced concrete walls.
is moving. - Flat batteries. Replace the transmitter batteries.
i liaht i Bulb / LED blown or flashing Check LED circuit and/or connector wires.
mt:kfi]:;‘hmg b - light wires disconnected.
i io Bulb blown or wires Check the bulb and/or wires.
Automation open indicator - b
lamp does not work. disconnected.
Riiomationidaesinot R Incorrect setting of parameter | Select the correct installation position with parameter
perform desired manoeuvre. T T
BNod Incorrect selection of the Change the value of the parameter 87.
battery type.
HELS Mains voltage too high. Check mains voltage, check BUS voltage (INFO size:
bUS, see para. 18), contact the service department.
By pressing TEST the signal disappears for 7 seconds
from the last activation of the keys around the display.
" " ! B70/MODLP damaged / relay | Control exercised by H93/RX2LP/I faulty.
n';;:";&?,m; mode does | noLF contact stuck. Wiring between H93/RX2LP/I and B70/MODLP defective.
Transformer incorrectly |nokr B70/MODLP damaged / relay | Control exercised by H93/RX2LP/I faulty.

switched off by B70/MODLP.

contact stuck.

Wiring between H93/RX2LP/I and B70/MODLP defective.

N.B.: Press the TEST button to temporarily cancel the alarm.
The next time a command is received, the alarm reappears on the display if the problem has not been resolved.

91




18 Procedural verifications - INFO Mode

TEST

x5s

Z

Y
=~ = + TEST
[} [ ] (- ) ) TO QUIT THE .
L ‘-’ L '_, C‘ ’D - Jg ‘_ '_’ l-, -~ INFO MODE ) 1 click
L ¥ 2\

INFO mode may be used to view certain parameters measured by the B70/1THP controller.

Press and hold the TEST button for 5 seconds from the “View command signals and safety devices” mode with the
motor stationary.

The control unit displays the following parameters and the corresponding measured values in sequence:

Parameter | Function
~2. 15 | View for 3 s the firmware version of the control unit.
Tl Displays the position of MOTOR, expressed in revolutions and relative to total length, at the time of the test.
- (example: 8. 1 13 = motor installed on the left 7  00; 8 { 13 = motor installed on the right 71 & ).
Lun View total length of programmed travel of MOTOR, in motor revolutions.
P View motor speed of MOTOR, in revolutions per minute (rPM).
ane View current absorption of motor, in Amperes (e.g.:001.1=1,7A ... 016.5=16,5 A).
If the MOTOR is stationary, the current absorption value is 0. Activate a command function to test current absorption.
System OK indicator. To check for overloading (e.g.: too many utilities connected to 24 V output) or if the mains voltage
is too low, compare the parameters read with values indicated as follows with the motor stationary:
bUs mains voltage = 230 V AC (nominal), bUS= 37.6
mains voltage = 207 V AC (-10%), bUS= 33.6
mains voltage = 253 V AC (+10%), bUS=4 1.6
Display current, expressed in Amperes, used to compensate for strain detected by MOTOR due, for example, to low
e external temperatures (e.g.: 0 = 0 A ... 4 = +12 A). At the beginning of a manoeuvre from the completely open or
- completely closed position, if the control unit detects a strain higher than the value stored in its memory during the
travel acquisition cycle, the controller automatically increases the current delivered to MOTOR.
Display current threshold, expressed in Amperes, at which the obstacle detection function (crush prevention) of MOTOR
RSC is triggered. This value is calculated automatically by the controller in relation to the settings of parameters 30 and 3 1.
For the motor to function correctly, ATIP must always be lower than the value ASE.
[ Indicates time taken by MOTOR to detect an obstacle, as set with parameter 3 {, in seconds.
E.g. £000=1s/8. 120=0.12s (120 ms). Ensure that the manoeuvre time is more than 0.3 s.
If the control unit is capable of identifying the position of the automation when the test is conducted, the following is
up shown on the display:
- UP__  position known, normal operation.
UP I__position unknown, position recovery in progress.
Indicates the state of the automation system (open/closed).
C 0P automation system opening (motor active).
oc C CL automation system closing (motor active).
C -0 automation system completely open (motor not actives).
C -L utomation system completely closed (motor not actives).
= UF U mains voltage too low or overload.
- UF H motors overcurrent.
Displays the number of thermal protection interventions of the inverter. If it displays a number different from 0000,
nPEE check that there are no excessive stress points and if the leaf, coming onto mechanical stops, does not activate the
limit switch. Check the settings of parameters 30 and 3 |.
H by Displays information about the electronic voltage limiter (ROGER TECHNOLOGY's TECHNICAL ASSISTANCE ONLY).
If par.83 is not 00, and a password is stored in the control unit and has been unlocked by entering it in par.P i...PH, the
- display shows the number of opening cycles remaining until the next maintenance request; if these conditions are not
Ot met, it displays ----'. ATTENTION! Pressing the W (DOWN ARROW) sets the counter to the number selected in para-
meters 83 and 84. Press it only to reset the ASSE alarm (maintenance due) or if you wish to change the maintenance
management settings.
: Displays the number of reversals caused by the photocell whilst the door was closing; once it reaches 9999, it stops
I nFE counting. The count can only be reset if a password has been stored in the control unit and the password has been
unlocked by entering it in parameters P i...P4. In this case, the count is reset by pressing the ¥ (DOWN ARROW).
Displays the number of reversals caused by activation of the anti-crush device / safety edge whilst closing; once it
o reaches 9999, it stops counting. The count can only be reset if a password has been stored in the control unit and the
I nld password has been unlocked by entering it in parameters P {...PH. In this case, the count is reset by pressing the ¥

(DOWN ARROW). NOTE: if the number displayed has all 4 decimal points lit, this means that the fault indication via the
integrated courtesy light is enabled (ULK only) (see paragraph 23).

+ Use the + / - buttons to scroll through the parameters. When the last parameter in the sequence is reached, press
the - button to return through the previous parameters.

+ In INFO mode, the automation system may be activated to test operation in real time.

+ Press and hold the TEST button for a few seconds to exit INFO mode.
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18.1 B74/BCONNECT mode

Use of the B74/BCONNECT must be enabled by setting par.L =0 {; by default this parameter is 8O (disabled). In the
case of TW110 High Speed or Reversible automations, B74/BCONNECT operation is automatically enabled (even if
parameter L is set to 80, 0 { is displayed).

The use of the device requires disabling the low-power management (L  00: for TW110 High Speed or Reversible
systems, low-power mode is automatically disabled), as described in section 9.4.

By inserting B74/BCONNECT in the WIFI connector, all the functions are managed through internet browser and
devices such as smartphones, tablets, PCs, exploiting WiFi communication, tablet, PC, all the functionalities of the
central unit are managed, using the WiFi communication.

Fordfulrther information consult the installation manual of the connection module B74/BCONNECT connection
module.

Remote assistance” mode

Allows access and therefore the management of all the data of the control unit only in cloud mode and therefore with
remote management.

When remote assistance is enabled, the message ASCC (assistance connect controlled) appears on the display.

By pressing the TEST button this message disappears for 10 seconds, and it is possible to access the parameters
and other functions of the display.

After 30 minutes the display goes into stand-by, if the display is awakened by pressing a key the flashing ASCC reappears.

"Emergency operation” mode

This mode is used to exclude motor and safety alarms (e.g. photocells and sensitive edges), allowing the automation
to open and close at low speed and with the operator present, with movement of the leaves only in the presence of a
persistent command (when the command is released, the automation stop).

Emergency operation is indicated by activation of the flashing light at a higher frequency.

Two types of "emergency" mode are possible: residential or condominium.

1) residential (flashing L-ES display indication): the PP command (from the terminal board or radio control) is initially
managed as an opening command; only when complete opening has been reached will activation of the command
send it to closing. Only when complete closure has been achieved will the command be able to open again.

2) condominium (flashing L-EM display indication): the PP command is initially managed as an opening command,
but once it has been fully opened the leaves no longer close.

In this mode the display stand-by is not activated, always indicating the mode in progress.

By pressing the TEST button this message disappears for 10 seconds, and it is possible to access the parameters
and other functions of the display.

ASCC "Remote assistance" mode enabled
L-ES "Residential emergency operation" mode enabled
L-EM "Condominium emergency operation” mode enabled

19 Voltage limiter (B72/CL) - only for TW110 High Speed or
Reversible

The control units which control High Speed and Reversible motors in certain operating situations may, in the event of
abrupt braking (STOP command or intervention of the sensitive edge, or any reversal command if par. &5 set to J 1)
experience an increase in the motor supply voltage, which rises due to the dynamo effect. The B72/CL, plugged into the
BATTERY CHARGER connector, controls and limits these peaks by activating a current draw.

Activation, which occurs by a few quick pulses within 1 second, is indicated by the 'CLAMP' LED on the B72/CL flashing.

If the "CLAMP" LED remains permanently lit, it means that B72/CL is damaged, a PTC thermal protection device
intervenes, disconnecting it from the motor power supply and simultaneously forcing an overload on the 24V power
supply, blowing the F3 fuse and cutting power to the photocells and external loads in general. The display does not turn
off because the logic section is powered by B70/MODLP.

This is done to signal the loss of the limiting function, which in the event of continued operation could eventually cause
damage to the inverter.

In such a case, proceed to replace B72/CL.

ATTENTION! If the battery charger is to be used, it must be in hardware version 02 (HW 02) because only this version
integrates the voltage limiter function. Remove the B72/CL from the connector and replace it with the charger.

20 Operation without limit switches

If magnetic limit switches are not installed (par. 50 &8, limit switches disabled) or for ULK, the stroke programming or
position recovery procedure causes the sash to press against the mechanical stops.
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Once the procedure has been completed, the sash moves back by the number of revolutions set by parameters 25 (for
TW110 only) and 26, and in subsequent manoeuvres the sash always stops ahead of the mechanical stops; for ULK,
the door always reaches the closing stop (if par.26 = 00), and the belt's ‘anti-stress’ function is performed if necessary;
when opening, the drive shoe always stops about T cm from the opening stop.

Attention! Ensure that the value of par.23 is always less than or at most equal to par.25; the same applies to par.cH
with respect to par.c6.

21 Mechanical release (TW110)

In the event of a fault or mains power loss, the automation may be released and opened manually.

@I For further information, refer to the locking/release operation in the manual of the automation system TW110.

If the automation releases with the controller unit powered, the message 5toF flashes on the display.

When the release system is restored to the normal operating position, if the automation is not completely open or
completely closed the next time a command is received (by activating the corresponding limit switch, if installed and
enabled, 63 0 1), or if limit switches are not installed (68 03) , the control unit initiates a position recovery procedure
(see chapter 22).

WARNING! The release sensor is magnetic and must be powered in order to detect the position of the release
handle. When the control unit is in standby mode (only for TW110/2000), power saving mode switches off the
sensor, which loses its function.

It is therefore only permitted to unlock the automation when there is no mains power supply, in order to avoid
incorrect or dangerous operating situations when a command is received (the door slamming against the sto
because the control unit has not detected the release being activated and has therefore not activated the position

recovery mode).
22 Mechanical release (ULK)

In the case of ULK automation, the cord release unhooks the door from the tow shoe attached to the belt, allowing
the door to be moved manually. This action does not cause the control unit to lose its position, as the tow shoe (and
therefore the belt) does not move.

Once you have finished moving the door manually, remember to put the hook back in the reset position, as this is the
only way the automation system will be able to re-engage the door when the slide passes.

WARNING! If the door is unlocked in the fully closed position and with the control unit powered, and after opening it by
hand it is brought back to the fully closed position, when an opening command is given, the drive shoe moves towards
the gear motor body and does not engage the door; therefore, if the door does not move when the command is given,
give the opposite command, and if the hook has been put in the reset position, you will hear that the door has been
re-engaged; at this point, the door will open when the opening command is given.

23 Light signals with integrated LED courtesy light (ULK)

If the control unit detects that the photocell is constantly in alarm mode (or flashing very erratically), or that the STOP

signal is constantly active, or that a closing impact has occurred, it will trigger a visual indicator with a series of flashes

repeated every 8 seconds:

+ photocell in alarm mode: 1 flash (highest priority fault)

+ STOP activated: 2 flashes

+ impact during closing: 3 flashes

+ photocells with unstable activation: 4 flashes

The warning disappears:

- for the photocell: once the photocell is functioning normally again (with a certain evaluation delay) or immediately if
the photocell is disabled by adjusting the relevant parameters

+ for STOP and impact: as soon as the automation is successfully activated

This mode is enabled by default and can be disabled (and re-enabled) simply by holding down the TEST button for a

long time during start-up until:

+ “Hon” appears on the display: mode enabled

+ "AoFF" appears on the display: mode disabled

24 Position recovery mode

After a mains power outage or after mechanically releasing the automation (only TW110), if the automation is not

completely open or completely closed the next time a command is received (not activating one of the two limit

switches, if installed and enabled), the control initiates a position recovery procedure:

+ The automation starts a low speed manoeuvre.

+ The flashing light flashes with a different duty cycle than normal (3 s on, 1.5 s off).

+ The control unit recovers the installation data during this procedure. Warning! During this procedure, do not use any
controls until it is completed.
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+ For TW110 without a limit switch or for ULK automation, the position is lost even after 3 consecutive impacts in the
same position.

In the presence of limit switches (50 7 |
If the automation leaf is in the fully open or fully closed position, the position recovery procedure is as follows: the
automation clears the limit switch, stops briefly and resumes operation at the speed set in parameters 43 and/or 4 .
Arrival at the opposite limit switch takes place at the reduced speed set automatically (irrespective of the settings
of parameters {3, {4 and 4&), recovering position control with maximum precision.

+ If, on the other hand, the leaf is in an intermediate position, it runs at reduced speed and the activation of one of the
two limit switches allows immediate recovery of the position.

Without limit switch (50 0O or ULK automation)

+ Completing a full cycle, from one mechanical stop to the other, allows the position to be reset. The leaf retracts by
the number of revolutions selected in parameters 25 and 26 (for TW110) or (for ULK) performs the belt “anti-stress”
function (if fully closed) if enabled in parameter 10, or retracts by approximately 1 cm (non-adjustable) if fully open.

For TW110 High Speed or Reversible automation systems only. If the control unit, which activates the electric
brake when the motor is stopped, detects a manual movement of more than 3 cm from the initial position, it sends a
movement command that returns the door to its position.

25 Initial testing

The testing must be performed by qualified technical personnel.

The installer is required to measure impact forces and select on the control unit the appropriate speed and torque

values to ensure that the motorised automation remains within the limits defined by the standards EN 12453 and EN

12445,

Make sure that the provisions in "GENERIC WARNINGS" are observed.

Turn on the power supply.

+ Check that all connected controls are working correctly.

+ Check that the release handle works correctly. The message 5t 80P must flash on the display (TW110 only).

+ Check travel and deceleration.

+ Check if the impact forces are compliant with the EN 12453 and EN 12445 standards.

+ Check that the safety devices are activated correctly.

« I the battery kit is installed, disconnect from mains and check that the batteries are working.

- Ifthe B72/CLis installed (TW110 High Speed or Reversible motors only), check that the red "CLAMP" LED is off when
the motor is stopped and during travel; when the leaf is launched at rated speed and is stopped by ST command
or sensitive edge activation, the "CLAMP" LED will make a few brief flashes (these may also not be generated if the
rated speed is low).

+ Disconnect from mains power and disconnect the batteries (if used), then reconnect. Starting with the automation
stopped or door stopped in an intermediate position, check that the position recovery procedure is completed
correctly for both the open and closed positions.

+ Check that the limit switches are set correctly and function correctly (if installed). If necessary, change the setting
of the parameter determining the motor position (right, left).

+ Check that there is a gap of at least 2-3 cm between the automation and the mechanical stop at the end of the
manoeuvre (only TW110 with limit switches installed).

« If 'low power’ mode is enabled (par: L ! not equal to 00), perform a test as indicated in paragraph 9.4 (forced
activation by pressing 4 buttons simultaneously).

Declaration CE of Conformity

The undersigned Dino Florian, legal representative of Roger Technology - Via Botticelli 8, 31021 Mogliano V.to (TV)
DECLARES that the B70/1THP digital control unit is compliant with the provisions established by Community directives:
- 2014/35/UE LVD Standard;

- 2014/30/UE EMC Standard,

- 2014/53/UE RED Standard;

-2011/65/UE RoHS Standard

and that all the standards and/or technical requirements indicated as follows have been applied:
EN 61000-6-3; EN IEC 61000-6-2; EN 60335-1

Place: Mogliano V.to Date: 03/06/2023 Signature %M D/h»
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ACHTUNG! Dieses Handbuch ist nur fiir qualifiziertes Personal bestimmt; lesen Sie sorgfiltig die allgemeinen
Warnhinweise, die diesem Handbuch beiliegen.

ACHTUNG! Der Funkempfanger H93/RX2LP/I ist voll ko mpatlbel mlt den Funkempfangern H93[RX20[I - H93[
RX22A/I- H93/RX2RC/I, die entweder einen festen Code oder einen " Code
konnen.

Weitere Informationen iiber den LOW POWER Modus finden Sie im B70/MODLP Handbuch
und in Kapitel 9.4 Stand By Modus.

1 Symbole

Im Eolgenden zeigen wir die Symbole und ihre Bedeutung, die im Handbuch oder auf den Produktetiketten verwendet
werden

Allgemeine Gefahr.
Wichtige Sicherheitsinformationen. Weist auf Vorgange oder Situationen hin, bei denen das Personal
sehr genau aufpassen muss.

Gefahr gefahrlicher Spannung.
Weist auf Vorgdnge oder Situationen hin, bei denen das Personal sehr genau auf geféhrliche
Spannungen achten muss.

Niitzliche Informationen
Weist auf niitzliche Informationen fiir die Installation hin.

Konsultieren der Installations- und Bedienungsanweisungen.
Weist auf die Verpflichtung hin, das Handbuch oder das Originaldokument zu konsultieren, das fiir
die zukiinftige Verwendung verflighar sein muss und in keiner Weise beschadigt werden darf.

Verbindungsstelle der Erdung.

Gibt den zuldssigen Temperaturbereich an.

Wechselstrom (AC)
Gleichstrom (DC)

W=eB @ <«

Symbol fiir die Entsorgung des Produkts gemald der WEEE-Richtlinie.

2 Produktbeschreibung

Das digitale Steuergerdt B70/1THP 36 V steuert iber die Motorleistungsregelung im Sensormodus mit Hilfe eines
hochauflosenden Encoders den in der Sdule integrierten ROGER Brushless-Schiebetorantrieb (TW110) oder den
Sektionaltorantrieb (ULK).

Es muss auf die Einstellung des Parameters A1 geachtet werden. Eine falsche Einstellung kann
Funktionsstorungen des Antriebs verursachen.

Wenn das Gerdt B70/MODLP {iber eine 3-Draht-Verkabelung mit dem Empfanger H93/RX2LP/I verbunden ist, liberwacht die
Steuereinheit den Betriebszustand, indem sie nach einer voreingestellten Zeit der Inaktivitat in den "Low Power"-Modus (ibergeht.
ROGER TECHNOLOGY lehnt jede Haftung fiir Schaden, die durch unsachgemafen oder nicht bestimmungsgemalien,
den Angaben dieses Handbuchs nicht entsprechenden Gebrauch verursacht werden, ab.

Wirempfehlen die Verwendung von Zubehtr, Steuer- und Sicherheitsvorrichtungen ROGER TECHNOLOGY. Insbesondere
empfehlen wir, die Lichtschranken der Baureihe FAES oder F4S zu installieren.

1=

@I Fiir weitere Informationen lesen Sie bitte das Handbuch der TW110- oder ULK-Automation.
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3 Aktualisierungen Version r2.15

Es wurde eine Erlduterung zu Parameter 86 hinzugefiigt (30 Sekunden Wartezeit bis zum Eingriff)
Es wurde ein HINWEIS zu Parameter L ! hinzugefiigt

Nur fiir ULK-Automatisierungen:

- Die Kraftsteuerung wurde verbessert
Parameter 3¢ wurde hinzugefiigt, um die Empfindlichkeit beim Anfahren von Hindernissen beim SchlieRen separat einzustellen;
Parameter 3 ! regelt dementsprechend die Empfindlichkeit beim Offnen
Der Maximalwert von Parameter {0 wurde von 88 auf {5 erhoht
Der Werkseinstellwert von Parameter 0 wurde fiir die beiden Modelle UL/1200/HS ( {0=04) und UL/1400 ( 13=07) unterschiedlich festgelegt
Diek Re(?knondszeit bei Hindernissen wurde durch Einstellen von Parameter 3 | (oder Parameter 32) auf den Wert 20 von 5 auf 3
Sekunden reduziert

4 Technische Daten des Produkts

TW110/2000 ‘ TW110/1000/HS ‘ TW110/1600/HS | TW110/1200/R ‘ UL/1200/HS ‘ UL/1400

VERSORGUNGSSPANNUNG 230V~ +10% 50/60Hz (115 V~% 10% 50/60 Hz)
VERBRAUCH IM STAND-BY-MODUS | <0.5W
VERBRAUCH WAHREND DES

WARTENS AUF BEFEHLE MIT NICHT | 7.5W (¥)
AKTIVEM STAND-BY

MAXIMAL VOM STROMNETZ

AUFGENOMMENE LEISTUNG (AUS | 240 W 240 W 240 W 240 W 240 W 210W

DEM NETZWERK)

ANLAUFLEISTUNG

(AUS DEM NETZWERK) 500 W 570 W 560 W 500 W 610 W 560 W
F1 = 20A (AT0257) Schutz des Kraft-Motor Stromkreis

SICHERUNGEN F2 = T2A (AT0257) Schutz Primarseite des Transformator
F3 = 3A (5x20 mm) Schutz der Zubehor Stromversorgung

ANSCHLIESSBARE MOTOREN 1

STROMVERSORGUNG DES MOTORS | 36 VV~, variable Frequenz, mit selbstschiitzendem Wechselrichter

MOTORTYP Biirstenloser Sinusmotor (ROGER BRUSHLESS)

MOTORSTEUERUNG feldorientiert (FOC), sensored mit hochauflosendem Encoder

NENNLEISTUNG MOTOR 190 W 115W 150 W 120W 160 W 165 W

HOCHSTLEISTUNG MOTOR 460 W 530 W 520 W 460 W 570 W 520 W

HOCHSTLEISTUNG BLINKLEUCHTE | 25 W
INTERVALLDAUER BLINKLEUCHTE | 50%

HOCHSTLEISTUNG .
ZUGANGSBELEUCHTUNG 100 W 230 V~ - 40 W 24 V~/=== (reiner Kontakt)
LICHTLEISTUNG 3W (24 Vems)

AUTOMATISIERUNG GEGFFNET
AUSGANGSLEISTUNG FUR ZUBEHOR | 20 W

BETRIEBSTEMPERATUR J 20°C jf 155°C

PRODUKTABMESSUNGEN Abmessungen in mm 165x117 Gewicht: 0,250 kg

| BARQGER | 1 TW110/1000/HS/115 - TWI10/1600/HS/115 - UL/1200/HS/115 - UL/1400/115

(*) Richtwert fiir den Verbrauch ohne angeschlossenes Zubehdr, mit eingestecktem Empfanger und ohne elektrische
Bremsung der Motoren (falls zutreffend)

Die Summe der Stromaufnahmen aller angeschlossenen Zubeharteile darf nicht die, in der Tabelle angegebenen,
maximalen Leistungsdaten Gberschreiten. Die Daten werden NUR mit Original-Zubehor von ROGER
TECHNOLOGY garantiert. Die Verwendung von nicht Original-Zubehor kann zu Funktionsstérungen fiihren.
ROGER TECHNOLOGY Ubernimmt keine Haftung bei falschen oder nicht geeiPneten Installationen.
Alle Anschliisse sind durch Sicherungen geschiitzt, siehe Tabelle. Die Zugangsbeleuchtung erfordert eine externe Sicherung.
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5 Beschreibung der Anschliisse

Fiir TW110: um Zugang zum Steueranschlussklemmenblock zu erhalten, entfernen Sie die vier Schrauben und heben
Sie die Abdeckung ab, wie in Abbildung 1 dargestellt.
In Abbildung 3-4-5-7 ist das Anschlussschema der Netzspannung an die Steuerkarte des Motors dargestellt (B70/1THP).

Fiir ULK: um Zugang zur Steueranschlussklemmleiste zu erhalten, schieben Sie die Tiiren auf, I6sen Sie die beiden
Schrauben und heben Sie die Abdeckung ab, wie in Abbildung 1 dargestellt.
In Abbildung 6-7 ist das Anschlussschema der Netzspannung an die Steuerkarte des Motors dargestellt (B70/1THP).

5.1 Art der Installation Automatisierung TW110

é Es liegt in der Verantwortung des Installateurs, die Eignung der Kabel in Bezug auf die in der Installation

verwendeten Gerate und deren technische Eigenschaften zu Uberpriifen.

Empfohlene Kabel
1 | Stromversorgung Kabel mit mit doppelt isolierten Typ HO7RN-F 3x1,5 mm?
2 | Lichtschranken - Empfanger FAES/F4S Kabel 5x0,5 mm? (Kabelldnge Max 20 m)
3 | Lichtschranken - Sender FAES/F4S Kabel 3x0,5 mm? (Kabelldnge Max 20 m)
4 | LED Blinkleuchte FIFTHY/24 Kabel 2x1 mm? (Kabellange Max 10 m)
5 | Antenna Kabel 50 Ohm RG58 (Kabellange Max 10 m)
Schliissel-Wahlschalter R85/60 Kabel 3x0,5 mm? (Kabelldnge Max 20 m)
6 E\/‘Aunrgggliﬁhgu?ﬁt:s%Ecs_sgs.g%&a;;/ DS Kabel 2x0,5 mm? (Kabellange Max 30 m)
E-LBHSS/;IFEB-SITI;!%%%%) Efebirggﬁf Bnersz(eiﬁtaet;e!?gﬁ ’\b/lgx\/zgrvrvne)ndung von mehr als
einem Ausgangskontakt an H85/DEC - H85/DEC2
7 | Kontrollleuchte Schwingtor offen Kabel 2x0,5 mm? (Kabelldnge Max 20 m)
8 | Zugangsbeleuchtung (reiner Kontakt) Kabel 2x1 mm? (Kabelldnge Max 20 m)

EMPFEHLUNGEN: Im Falle schon vorhandener Installationen empfehlen wir, den Querschnitt und den (guten)
Zustand der Kabel zu Gberpriifen.

98



5.2 Art der Installation Automatisierung ULK

Es liegt in der Verantwortung des Installateurs, die Eignung der Kabel in Bezug auf die in der Installation
verwendeten Gerate und deren technische Eigenschaften zu Uberpriifen.

Empfohlene Kabel

1 | Stromversorgung Kabel mit mit doppelt isolierten Typ HO7RN-F 3x1,5 mm?
2 | Lichtschranken - Empfanger F4ES/F4S Kabel 5x0,5 mm? (Kabelldnge Max 20 m)
3 | Lichtschranken - Sender FAES/F4S Kabel 3x0,5 mm? (Kabelldnge Max 20 m)
4 | LED Blinkleuchte FIFTHY/24 Kabel 2x1 mm? (Kabellange Max 10 m)
5 | Antenna Kabel 50 Ohm RG58 (Kabelldnge Max 10 m)

Schliissel-Wahlschalter R85/60 Kabel 3x0,5 mm? (Kabellange Max 20 m)

Numerische Tastatur H85/TTD - H85/TDS 4
6 (Anschlud auf H85/DEC - H85/DEC2) Kabel 2x0,5 mm? (Kabelldnge Max 30 m)

; Kabel 4x0,5 mm? (Kabellange Max 20 m)
PABHSS/CIT’]EH?B Sl-tlesjéPEe(rzgt) Die Anzahl der Leiter steigt bei Verwendung von mehr als
E einem Ausgangskontakt an H85/DEC - H85/DEC2

7 Integrierte LED-Hinweisleuchte

(angeschlossen an Klemme SC, Par.A8=05)

Externes Riickfahrlicht (angeschlossen an Klemme COR, 2 -
8 (reiner Kontakt; Par.A8 ungleich 05, Par.79 wird verwendet) Kabel 2x1 mm* (Kabellange 20 m)

EMPFEHLUNGEN: Im Falle schon vorhandener Installationen empfehlen wir, den Querschnitt und den (guten)
Zustand der Kabel zu Uberpriifen.
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5.3 Elektrische Anschliisse

Am Versorgungsnetz einen allpoligen Schalter oder Trennschalter mit Offnungsabstand der Kontakte von mindestens

3 mm einbaue. Den Trennschalter auf OFF stellen und alle Pufferbatterien trennen, bevor Reinigungs- oder

Wartungsarbeiten durchgefiihrt werden.

Priifen, ob sich vor der Elektroanlage ein geeigneter Fehlerstromschutzschalter mit Schwellenwert 0,03 A und

Uberstromschutz befinden, unter Beachtung der technischen Regeln und der geltenden Normen.

Fir die Stromversorgung ein elektrisches Kabel vom Typ HO7RN-F 3G1.5 verwenden, und mit den Klemmen L (braun),

N (blau), @ (gelb/griin), die sich im Inneren der Automation befinden, verbinden.

t[))ief Umhiilung des Versorgungskabels nur auf Klemmenhohe (Abb. 3-7) abziehen und mit dem speziellen Kabelbinder
efestigen.

Mit einem Tester die Spannung in Volt des primaren Netzanschlusses priifen.

TRANSFORMER

Um die ordnungsgemale Funktion der Brushless-Antriebe sicherzustellen, muss die primare
Netzstromversorgungsspannung wie folgt sein:

- 230V~ £10% fiir das Steuergerat B70/1THP.

- 115V~ £10% fiir das Steuergerat B70/1THP/115.

Wenn die erfasste Spannung die oben genannten Daten nicht erfiillt oder nicht stabil ist,
konnte die Automatisierung auf NICHT effiziente Weise funktionieren.

0 Die Verbindungen zum Stromnetz und zu moglichen Niederspannungsleitungen im AuRenbereich der
Schalttafel, miissen auf einem unabhdngigen Pfad und getrennt von den Anschliissen zu den Steuer- und
Sicherheitseinrichtungen (SELV = Safety Extra Low Voltage) erfolgen. Stellen Sie sicher, dass die Leitungen der
Netzstromversorgung und die Leitungen des Zubehdrs (24 V) getrennt sind.

BESCHREIBUNG

Spannung Netzanschluss 230V~ +10%, 50/60 Hz (115V~ +10%, 50/60 Hz)
Sicherung 5x20 T2A

Sekundareingang des Transformators fiir die Stromversorgung des Motors mit 26V~
(SECT und) flir die Versorgung der Logikkomponenten und der Peripheriegerdte mit
T r 11 19V~(SEC2).

SEC2 SECT ANMERKUNG: Die Verkabelung erfolgt werkseitig von ROGER TECHNOLOGY.

Anschluss an den biirstenlosen Motor ROGER.

[l ANMERKUNG: Die Verkabelung erfolgt werkseitig von ROGER TECHNOLOGY.
g % Achtung! Wenn die Drahte des Motors von der Klemmleiste abgetrennt werden, muss
nach ihrem erneuten Anschluss ein Lernlauf durchgefiihrt werden (siehe Kapitel 10-11).
:ATTERV_ Anschluss an den Akkusatz B71/BCHP (siehe Abb. 2)
] Fiir weitere Informationen wird auf die Betriebsanleitung B71/BCHP verwiesen.

[a]s]
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6 Befehle und Zubehor

Wenn die Sicherheitseinrichtungen mit Offnerkontakt nicht installiert sind, miissen sie an den Klemmen COM

LEGEND

UEerer’ckt oder durch Anderung der Parameter 50,5 1,53, 54,73 und 74 des erweiterten Meniis deaktiviert werden.

SchlieBerkontakt (NO - normally open).
Offnerkontakt (NC - normally closed).

KONTAKT BESCHREIBUNG
8 9(c0R) Ausgang fiir Anschluss an die Zugangsbeleuchtung (reiner Kontakt). 230 V~ 100 W - 24V~/=== 40 W
(Abb. 7a flirTw110; Abb. 8 fiir UL/1200/HS, UL/1400).
o HINWEIS: Eine Schutzsicherung vorsehen.
8 9(COR) | Reiner Meldekontakt fir:

Automatisierung entriegelt / Storung der Batterieversorgun? (Batterie fast leer);
Automatisierung vollstandig gedffnet / Automatisierung vollstandig geschlossen (Abb. 8).
Die Betriebsart des COR-Ausgangs wird durch den Parameter 20 gesteuert.
Der Spannungspegel der Batterie kann in Parameter 85 eingestellt werden.

10(#8C)  11(COM)
&

Anschluss Kontrollleuchte Automatisierung offen 24 V===3 W.
Die Funktion der Kontrollleuchte ist vom Parameter AR geregelt.

10(#8C)  11(COM)

Anschluss Lichtschrankentest und/oder Batteriesparbetrieb (Abb. 10-1 1-12-132].

Man kann die Stromversorgung der Sender (TX) der Lichtschranken anschlieRen 10(+SC). Den
Parameter A8 O¢ einstellen, um die Testfunktion zu aktivieren.

Bei jedem erhaltenen Befehl schaltet das Steuergerét die Lichtschranken aus und ein, um den korrekten
Zustandswechsel des Kontakts zu priifen.

Es ist auferdem maglich, die Stromversorgung aller externen Vorrichtungen anzuschlieBen, um den
Verbrauch der Akkus (falls vorhanden) zu reduzieren. A8 03 oder AB 04 einstellen.

ACHTUNG! Wenn man den Kontakt 10(+SC) fiir den Lichtschrankentest oder den Batteriesparbetrieb
verwendet, ist es nicht mehr moglich, eine Kontrollleuchte Automatisierung offen anzuschlieBen.

10(#8C)  11(COM)

Anschluss an die integrierte LED-Hinweisleuchte (Par. AB=05)

12(FT2) __ 30(COM)

Eingang (Offner& fiir den Anschluss von Lichtschranken FT2 (Abb. 9-10-11-12-13-14).

Die Lichtschranken FT2 sind werkseitig mit folgenden Einstellungen konfiguriert:

- 5300. Die Lichtschranke FT2 ist beim Offnen deaktiviert.

- 54 00. Die Lichtschranke FT2 ist beim SchlieBen deaktiviert.

- 550 1. Wenn die Lichtschranke FT2 verdunkelt ist, ffnet sich das Automatisierung bei Erhalt eines
Offnungsbefehls.

Wenn die Lichtschranken nicht installiert sind, die Klemmen 30(COM) - 12(FT2) iiberbriicken oder die

Parameter 53 00 und 54 00 einstellen.

ACHTUNG! Wir empfehlen, die Lichtschranken der Baureihe F4ES, oder F4S zu verwenden.

13(FT1) __30(COM)

Eingang (Offner& fiir den Anschluss von Lichtschranken FT1 (Abb. 9-10-11-12-13-14).

Die Lichtschranken FT1 sind werkseitig mit fol%enden Einstellungen konfiguriert:

- 5000 Die Lichtschranke greift nur beim SchlieRen ein. Beim Offnen wird sie ignoriert.

- 5 102. Wahrend des Schliellens bewirkt das Eingreifen der Lichtschranke die Umkehr der Bewegung.

- 5201 Wenn die Lichtschranke FT1 verdunkelt ist, ffnet sich das Automatisierung bei Erhalt eines
Offnungsbefehls.

Wenn die Lichtschranken nicht installiert sind, die Klemmen 30(COM) - 13(FT1) iiberbriicken oder die

Parameter 50 00 und 5 1300 einstellen.

ACHTUNG! Wir empfehlen, die Lichtschranken der Baureihe F4ES und 4ES oder T90/F4S zu verwenden.

14(C0S2) 16(COM)
0 —0

Eingang (Offner oder 8.2 kOhm) fiir den Anschluss der Sicherheitsleiste C0S2.

Die Sicherheitsleiste ist werkseitig mit folgenden Einstellungen konfiguriert:

- 7400. Die Sicherheitsleiste COS2 ﬁoffnerkontak? ist deaktiviert.

Wenn die Sicherheitsleiste nicht installiert ist, die Klemmen 14(C0S2) - 16(COM) iberbriicken oder
den Parameter 74 00 einstellen.

15(C0S1)  16(COM)
J —o0

Einganﬂ (Offner oder 8.2 kOhm) fiir den Anschluss der Sicherheitsleiste COS1.
Die Sicherheitsleiste ist werkseitig mit folgenden Einstellungen konfiguriert:

- 713 00. Die Sicherheitsleiste COS1 ﬁOffnerkontaktR ist deaktiviert.

Wenn die Sicherheitsleiste nicht installiert ist, die Klemmen 15(C0S1) - 16(COM) iiberbriicken oder
den Parameter 73 00 einstellen.

17(ST)

16(COM)
o —o0

Eingang STOPP-Befehl (Offner).
Die Offnung des Sicherheitskontaktes verursacht das Anhalten der Bewegung.
ANMERKUNG: Der Kontakt wird werkseitig von ROGER TECHNOLOGY Uiberbrickt.

22 21(ANT)

Anschluss Antenne fiir steckbaren Funkempfanger.
Wenn man die auflere Antenne benutzt, das Kabel RG58 verwenden; empfohlene maximale Lange: 10 m.
ANMERKUNG: Das Kabel ohne Verbindungsstellen verwenden.

24(0R0)
o]

23(COM)

Eingang Zeitgebung Uhr (SchlieRerkontakt - NO%.
Wenn man die Funktion Uhr aktiviert, 6ffnet sich das Automatisierung und bleibt gedffnet.

Nach Ablauf der vom externen Gerat (Uhr) programmierten Zeit das Automatisierung schlieBt sich.
Die Funktion des Befehls wird vom Parameter BO geregelt (werte 88 und & /).

Fiir ULK: fiir die Werte von Par. 80 02, 03, 04 werden automatische Aktionen bei Brand-, Wind- oder
Gasnotféllen konfiguriert.
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KONTAKT BESCHREIBUNG
Eingang Offnungsbefehl (SchlieRerkontakt - NO).
ZS(AP) 23(COM) ACHTUNG: Bei dauerhafter Aktivierung des Offnungsbefehls ist die automatische erneute Schliefung
o nicht maglich; die Zeitzdhlung der automatischen erneuten SchlieBung beginnt wieder bei Loslassen
des Offnungsbefehls.
26(CH) 23(COM) | Eingang SchlieBbefehl (SchlieBer).
o
Eingang Befehl Schrittbetrieb (Schlieler).
27(PP) 23(COM) Die Funktion des Befehls ist vom Parameter A4 geregelt.
o
Eingang des Befehls zur Teiloffnung (SchlieBerkontakt - NO).
28(PED) 23(COM) Werkseitig auf 50% der Gesamtoffnung eingestellt (fiir TW110) oder 10 % (fiir ULK)..
o
+ Stromversorgung fiir externe Gerate. Siehe technische Daten.
29( 24V) 30(COM) Stromanschluss fiir den Hilfsmotor-Bremskreis (Abb. 4).
Anschluss Blinkleuchte (24V===- Einschaltdauer 50%).
31 (LAM) iO(COM) Man kann die Einstellungen des Vorblinkens Uiber den Parameter A5 und den Blinkmodus tber den
Parameter 78 einstellen.
ENC Steckverbinder fiir den Anschluss an den am Motor installierten Encoder.
ACHTUNG! Das Kabel des Encoders nur ohne Netzspannung abtrennen und anschlieSen.
ANMERKUNG: Die Verkabelung erfolgt werkseitig von ROGER TECHNOLOGY.
FC1 Steckverbinder fiir den Anschluss des magnetischen Endschalters (siehe Abbildung 15 - Detail F).
FC2 Die Endschalter so einstellen, dass das Automatisierung nach der Aktivierung kurz vor dem mecha-
(nur TW110, optional) nischen Anschlag zum Stillstand kommt. ACHTUNG: Bei jeder Veranderung der Einstellung der En-
» 0P dschalter den Lernlauf wiederholen.
ANMERKUNG: Die Verkabelung erfolgt werkseitig von ROGER TECHNOLOGY.
SB Fiir TW110: steckverbinder fir den Anschluss des Magnetausldsesensors.
Wenn der Freigabehebel des Motors 6ffnet, halt das Automatisierung an und nimmt keine Befehle an.
ACHTUNG! Wenn der Entriegelungshebel zuriickgesetzt wurde und das Automatisierung sich in der
Zwischenstellung befindet, ohne dass ein Endschalter (falls vorhanden) aktiviert wurde, beginnt die
Steuerung mit dem Verfahren zur Wiederherstellung der Position (siehe Kapitel 22).
ANMERKUNG: Die Verkabelung erfolgt werkseitig von ROGER TECHNOLOGY.
Fir ULK: Die Steuerung verwaltet den Auslosekontakt nicht, dieser bleibt unterbrochen.
RECEIVER CARD Steckverbinder fir steckbaren Funkempfanger.
H93/RX2LP/I Das Steuergerdt hat werkseitig zwei Fernsteuerfunktionen tber Funk eingestellt:
- PR1 - Befehl Schrittbetrieb (veranderbar tiber den Parameter 78).
- PR2 - Teiloffnungsbefehl (veranderbar tiber den Parameter 77).
Der Empféanger ist mit dem Modul B70/MODLP iber eine 3-Leiter-Verkabelung verbunden (die
Verkabelung wird werkseitig von ROGER TECHNOLOGY hergestellt) und ist fiir die Verwaltung des
,Low Power"-Modus unerldsslich.
ACHTUNG! Der H93/RX2LP/I darf nicht durch andere Modelle von ROGER-Steckempféangern ersetzt werden.
AKKULADEGERAT Die Verwendung des Ladegeréts und der Pufferbatterien ist nur mdglich, wenn der Energiesparmodus
B71/BCHP (L 100) deaktiviert ist.
s Steckverbinder fiir steckbare Akkuladekarte.
AKKUSATZ Bei Ausfall der Netzspannung wird die Steuereinheit von den Akkus gespeist, das Display zeigt bAEE
2x12V===4,5 Ah an und die Blinkleuchte wird voOrUber%ehen aktiviert, bis die Leitung wieder hergestellt ist oder bis die
Nur AGM-Typ Spannung der Akkus unter die Sicherheitsschwelle absinkt. Das Display zeigt bt T (Akku schwach)

Version HW 02:

fligt Spannungsbegrenzer
hinzu, nur fiir TW110
High Speed und
Reversible Versionen

an und die Steuereinheit nimmt keine Befehle an.

Wenn die Netzspannung wéhrend der Bewe%ung das Automatisierung ausféllt, so bleibt das
Automatisierung stehen und fiihrt die unterbrochene Bewegung nach 2 Sekunden automatisch fort.
Um den Akkuverbrauch zu reduzieren, kann man das Plus der Stromversorgung der Lichtschranken-Sender
an die Klemme SC anschliefen (siehe Abb. 11-12-13-14). AB 03 oder AB 04 einstellen. Auf diese
Weise unterbricht die Steuereinheit, wenn das Automatisierung ganz gedffnet oder ganz geschlossen
ist, die Stromversorgung zu den Vorrichtungen.

ACHTUNG! Damit sie wiederaufgeladen werden konnen, miissen die Akkus immer an die
elektronische Steuereinheit angeschlossen sein. Priifen Sie regelmafig, mindestens alle 6 Monate,
die Leistungsfahigkeit des Akkus.

Fir weitere Informationen wird auf das Installationshandbuch des Akkuladegerdts B71/BCHP
verwiesen.

In den B70/1THP Steuergeraten flir TW110 High Speed und Reversible Motoren ist der B72/CL
Spannungsbegrenzer eingebaut (von Roger Technology).

Falls Sie das Batterieladegerat fiir TW110 High Speed Motoren bendtigen, miissen Sie die Version HW
02 haben, da sie diesen Begrenzer integriert.

WIFI

Anschluss fiir B74/BCONNECT WiFi IP Gerét.

Dieses IP-Gerat ermdglicht iiber einen beliebigen Internetbrowser die vollstandige Verwaltung der
Zentrale sowohl in der Nahe (Punkt-zu-Punkt-Verbindung) als auch iiber die Cloud%Fernverbmdung).
ACHTUNG! Die Verwendung von B74/BCONNECT muss durch Einstellen von Par. L0 I ! aktiviert werden.
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7 Funktionstasten und Display

A TASTE BESCHREIBUNG

upP IEI B B B B IEI d=| UP A |Nédchster Parameter

DOWN V¥ | Vorangehender Parameter
DOWN [@ ]
v

IEI - + Erhdhung des Parameterwerts um 1

- Verringerung des Parameterwerts um 1

PROG TEST PROG Programmierung des Torlaufs
TEST Aktivierung TEST-Modus

+ Die Tasten UP A und/oder DOWN ¥ driicken, um den zu bearbeitenden Parameter anzuzeigen.

+ Mit den Tasten + und - den Wert des Parameters andern. Der Wert beginnt zu blinken.

+ Wenn man die Taste + oder die Taste - gedriickt halt, erfolgt ein Schnelldurchlauf der Werte, womit man die Anderung
schneller durchfiihren kann.

+ Um den eingestellten Wert zu speichern, einige Sekunden warten oder mit den Tasten UP A oder DOWN W auf einen
anderen Parameter wechseln. Das Display blinkt schnell und zeigt damit die Speicherung der neuen Einstellung an.

+ Die Anderung der Werte ist nur bei stehendem Motor méglich. Die Parameter kénnen immer durchsucht werden.

8 Einschalten oder Inbetriebnahme

Das Steuergerat mit Strom versorgen.
Auf dem Display erscheint fiir kurze Zeit die Firmware-Version des Steuergerats.
Installierte Version r2.15.

|
| | I

Gleich darauf zeigt das Display den Modus Status Befehle und Sicherheitseinrichtungen. Siehe Kapitel 9.

9 Funktion Display

9.1 Parameter-Anzeigemodus

WERT DES
PARAMETER PARAMETERS

| |
N A

Fiir die ausfiihrliche Beschreibung der Parameter, wird auf die Kapitel 12 verwiesen.
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9.2 Anzeigemodus des Status von Befehlen und Sicherheitseinrichtungen

STATUS DER SICHERHEITS-
STATUS DER BEFEHLE EINRICHTUNGEN

LI
L LI,

POWER J SBJ s'ropJ

STATUS DER BEFEHLE:

Die Anzeigen der Befehle sind normalerweise ausgeschaltet.

Sie schalten sich bei Erhalt eines Befehls ein (Beispiel: Wenn ein Befehl zum Schrittbetrieb gegeben wird, schaltet sich
das Segment PP ein).

SEGMENTE BEFEHLE

AP offnet

PP Schrittbetrieb
CH schlieRt

PEd Teiloffnung
Or Uhr

STATUS DER SICHERHEITSEINRICHTUNGEN:

Die Anzeigen der Sicherheitseinrichtungen sind normalerweise eingeschaltet.

Sollten sie ausgeschaltet sein bedeutet dies, dass sie in Alarm oder nicht angeschlossen sind.
Wenn sie blinken bedeutet das, dass sie durch einen speziellen Parameter deaktiviert wurden.

SEGMENTE SICHERHEITSEINRICHTUNGEN

Fe !l Lichtschranke FT1

Fee Lichtschranke FT2

[as i Sicherheitsleiste COST

[ose Sicherheitsleiste C0S2

FA Offnungsendschalter (nur fiir TW110)
FC SchlieBungsendschalter (nur fiir TW110)
Sb Entriegelungshebel offen (nur fiir TW110)
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9.3 TEST-Modus

Der TEST-Modus ermdglicht die Sichtpriifung der Aktivierung der Befehle und Sicherheitseinrichtungen.

Der Modus wird aktiviert, indem man bei abgeschaltetem Antrieb die Taste TEST driickt. Wenn das Automatisierung
sich bewegt, bewirkt die Taste TEST einen STOPP. Der darauffolgende Druck aktiviert den TEST-Modus.

Die Blinkleuchte und die Kontrollleuchte Automatisierung offen schalten sich bei jeder Aktivierung einer Steuerung oder
einer Sicherheitseinrichtung eine Sekunde lang ein.

-—, e Das Display zeigt auf der linken Seite, NUR wenn sie aktiv sind, 5 s lang den
, ' , ' Status der Befehle an (AP, CH, PP, PE, OR). Wenn man beispielsweise die
'-' '- Offnung aktiviert, erscheint am Display AP

\ ! Das Display zeigt auf der rechten Seite den Status der
oY -, Sicherheitseinrichtungen/Eingange an. Die Zahl der Klemme der
‘ Sicherheitseinrichtungen in Alarm blinkt.
v Wenn das Automatisierung ganz gedffnet oder ganz geschlossen ist,
' erscheint am Display FA oder FT, das weist darauf hin, dass das Schwingtor
\'_ sich am Offnungsendschalter FA und Beispiel: STOPP-Kontakt in Alarm.

N
| \
oo Keine Sicherheitseinrichtung in Alarm oder kein Endschalter aktiviert.
Ch (Sb) Entriegelungshebel offen (nur flir TW110).
I Stoppkontakt (N.C.) ist aktiv.
Wenn kein STOP-Schalter vorhanden ist, den Kontakt iiberbriicken.
5 C0S1 Kontakt des Sicherheitsleiste ist gedffnet. Uberpriifen Sie die Verbindung.
Wenn das Sicherheitsleiste ist nicht anwesend, deaktivieren Sie 73 §0.
I C0S2 Kontakt des Sicherheitsleiste ist gedffnet. Uberpriifen Sie die Verbindung.
Wenn das Sicherheitsleiste ist nicht anwesend, deaktivieren Sie T4 00.
3 Lichtschranke FT1 (wird nur an der MASTER-Schranke angezeigt) nicht angeschlossen or nicht
funktionieren. Wenn das Lichtschranke ist nicht anwesend, deaktivieren Sie 58 00.
2 Lichtschranke FT2 (wird nur an der MASTER-Schranke angezeigt) nicht angeschlossen or nicht
funktionieren. Wenn das Lichtschranke ist nicht anwesend, deaktivieren Sie 53 00.
FE Fehler beider Endschalter.
Uberpriifen Sie die Verbindungen und die Einstellungen des Endschalters (nur fiir TW110).
FAR Wenn das Automatisierung gedffnet ist, erkennt es den Offnungsendschalter (nur fiir TW110).
FC Wenn das Automatisierung geschlossen ist, erkennt es den SchlieRendschalter (nur fiir TW110).

HINWEIS: Wenn einer oder mehrere Kontakte offen sind, 6ffnet und/oder schlieRt sich das Automatisierung nicht, mit
Ausnahme der Meldung der Endschalter, die am Display angezeigt ist, aber den normalen Betrieb des Automatisierung
nicht verhindert.

Wenn mehr als eine Sicherheitseinrichtung in Alarm ist, erscheint nach Beheben des Problems der ersten der Alarm
der zweiten und so weiter.

Um den Test-Modus zu unterbrechen, erneut die Taste TEST driicken.

Nach 10 s Untatigkeit kehrt das Display zur Anzeige des Status von Befehlen und Sicherheitseinrichtungen zuriick.
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9.4 Standby-Modus

Es gibt zwei mogliche Bereitschaftssituationen:

1. Diejenige, bei der das Display einfach ausgeschaltet wird und nur die LED
-POWER blinkt: Dies wird nach 30 Minuten Inaktivitat aktiviert und ist nur
maglich, wenn die Energiesparfunktion nicht aktiviert ist (L 00)

N

B 2. (Nur fiir Antriebe TW110/2000, UL/1200/HS und UL/1400) Diejenige,
POWER—] die den Stromverbrauch des Steuergerats auf einen Wert < 0,5 W bringt;

standardmaBig ist sie so eingestellt, dass sie nach 20 Minuten Inaktivitat
akti\éiert wird (L 104), aber mit einem Parameterwert von & |, 02, &3 kann sie auf 5-10-15 Minuten Inaktivitat eingestellt
werden.
In dieser Betriebssituation wird der Transformator nicht mit Strom versorgt, und nur der Logikteil des Steuergerats, der
vom Modul B70/MODLP versorgt wird, bleibt in Betrieb.
Der 24\===- Ausgan(I; der Steuerung wird also nicht gespeist, was folgende Konsequenzen hat:
es ist nicht moglich, einen externen Empfanger zu verwenden, es sei denn, dieser wird von einer Quelle auRerhalb
der Steuerung gespeist
+ es st nicht mdglich, bestimmte Befehlsmodi zu verwenden, die auf dem Uberqueren der Fotozellen basieren, da die
Fotozellen ebenfalls nicht gespeist werden; siehe die Emstellungen der Parameter 52 und 55 (fiir den Befehl zum
Offnen) und 56 (fiir die Wiedereinschaltung nach 6 Sekunden)

Weltere Folgen:
es ist nicht mdglich, Pufferbatterien zu verwenden, da sie im Stand-by-Modus nicht geladen werden (nicht einmal
eine Erhaltungsladung) und vor allem das Fehlen der Wechselspannung des Transformators (aufgrund seiner
Abschaltung durch B70/MODLP) die Stromversorgung durch die Batterie aktivieren wiirde ("bAtE " auf dem Display),
wodurch diese unnétig entladen wiirde. Um die Batterien zu verwenden, muss der "Low Power'-Modus (L | 00)
deaktiviert werden

+ st es nicht moglich, B-CONNECT zu verwenden, da das Steuergerat im Standby-Modus nicht mit ihm kommuniziert
und daher weder Informationen liefert noch die Steuerung des Steuergerats ermdglicht. Um B-CONNECT zu
verwenden, miissen Sie den "Low Power"-Modus deaktivieren (L ! 00)

Der Countdown der Bereitschaftszeit "Low Power" wird wie folgt verwaltet:

+ setzt sich zuriick, wenn ein Befehl empfangen wird und solange die Automatisierung in Bewegung ist

+ setzt sich zurlick, wenn die Automatisierung fiir das Wiedereinschalten (Parameter A2 und 2 {) pausiert, da dies in
jedem Fall eine aktive Phase der Automatisierung ist

+ setzt sich zurlick, wenn der Countdown fiir das garantierte Wiedereinschalten (Par.62) in Betrieb ist

+ setzt sich zuriick, wenn die Zeitsteuerung des COR-Ausgangs in Betrieb ist

+ setzt sich zuriick, wenn eine der Tasten um das Display herum aktiviert wird.

Erstam Ende der oben genannten Situationen beginnt der Countdown, der nach Ablauf der (im Parameter L { gewahlten)

Zeit in die Stand-by-Phase "Low Power" iibergeht.

Das Display zeigt "5tb45" an und schaltet nach 1,5" das Display aus und deaktiviert die Ausgange SC, LAM und COR.

Um den Stand-by-Modus zu aktivieren, ohne warten zu missen, und um den "Low Power"-Betrieb zu testen:

driicken Sie gleichzeitig die 4 Tasten: UP A, DOWN V¥, +und - flr etwa eineinhalb Sekunden: Sie horen, wie das Relais
im Inneren der B70/MODLP umschaltet, und auf dem Display wird "5tb4" angezeigt.

Wenn das B70/MODLP aus irgendeinem Grund die Stromzufuhr zum Transformator nicht unterbricht, erscheint nach
ca. 8 Sekunden auf dem Display des Steuergerats ,nol P*, was bedeutet, dass die ,Low Power" nicht aktiviert wurde.

Das Verlassen des Stand-by-Modus erfolgt auf eine der folgenden Weisen:
bei Aktivierung eines Befehls der Klemmenleiste (AP, CH, PP, PE, OR)

bei Aktivierung eines Funkbefehls

bei Aktivierung einer der Tasten PROG, TEST

Das Aufwachen aus der Bereitschaft wird durch die Displaymeldung "Act " angezeigt, die die Reaktivierung der
Steuerung signalisiert.

ACHTUNG! Die Reaktivierung erfordert die Wiedereinschaltung des Transformators und somit die Wiederherstellung
der 24-V-Spannungsversorgung der Steuerung: Die Reaktion auf einen Befehl ist leicht verzogert, da eine gewisse Zeit
abgewartet werden muss, um den Betrieb der Fotozellen zu stahilisieren und um beurteilen zu konnen, ob sie sich im
Alarmzustand befinden oder nicht.

10 Einlernen des Torlaufs fiir TW110-Antriebe

0 Fiir einen korrekten Betrieb muss der Torlauf eingelernt werden.
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10.1 Zunachst

1. Das installierte Modell des Antriebs mit dem Parameter A | auswahlen.
LEGENDE: @ HIGH SPEED Motor () UMKEHRENDER Motor

AUSWAHL MODELL ART MOTOR KONFIGURATIONEN
RO TW110/2000 / 2000kg IRREVERSIBEL
fioe TW110/1000/HS @ gs?gglf(ga[I)-iltle(I;IW-ISs"g(EnEdgrparameter filir High Speed)
o3 TW110/1600/HS @ (13?31?3'%;I).iltlglﬁ.ISS”chnEd%rparameter fiir High Speed)
Ao TW110/1200/R @ (15?31?%;ﬁgﬁgggosnldBeﬁl;arameter flir Umkehrender)

2. Die Position des Motors zum Durchgang mit dem Parameter 7 { wahlen. Werkseitig ist der Parameter mit dem rechts
vom Durchgang installierten Motor (Ansicht von der Innenseite) eingestellt.
OFFNUNG NACH LINKS OFFNUNG NACH RECHTS

3. Wenn Endschalter aktiviert (58 & {): Endschalter so einstellen, dass das Tor nach der Aktivierung etwas vor dem
mechanischen Anschlag anhalt.

SCHLIEREN ENDSCHALTER lE’II OFFNUNG ENDSCHALTER [ [FFFI-

4 Sicherstellen, die Totmann-Funktion (A7 80) nicht aktiviert zu haben.

orm mmu

5 Das Tor in die Schhef&stellung bringen.

6. Die Taste TEST driicken (siehe TEST-Modus im Kapitel 9) und den Status der Befehle und der Sicherheitseinrichtungen
iiberpriifen. Wenn die Slcherhensemnchtungen nicht installiert sind, den Kontakt tberbriicken oder sie iiber den
entsprechenden Parameter deaktivieren (SD 51,53,54,60,73 und ‘H).

% )eﬁ TEjT

7 @x TEST PROG bis ..
HHHHHHHW TEST_ @[ﬁ e @ @ —>E|NLERNVERFAHREN
- Driicken

GESCHLOSSEN L mit akhvnerten Endschaltern
TEST
Fc— @ J —» EINLERNVERFAHREN

— SIEHE KAPITEL 16 und 17

o

z

L mit deaktivierten Endschaltern
q Ja gt

?
_g‘ QL_ J @ —» EINLERNVERFAHREN
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10.2 Lernverfahren mit Endschaltern

@, (ob FT angeschloBen
oder aktviert werden)

}F'ﬂtﬁ W

o Ja

| =0 W (| =10 [ [ [BEIRA &9

OFFNUNG GEOFFNET SCHLIEBUNG GESCHLOSSEN
+ Die Taste PROG 4 s lang driicken, am Display erscheint AP P- .
+ Heben Sie den Entriegelungshebel, nach einigen Sekunden erscheint am Display PHAS. Die Steuereinheit beginnt ein
Kalibrierungsverfahren. In dieser Phase werden die Funktionsparameter des Motors berechnet.
+ Wenn die Kalibrierung des Motors erfolgreich war, blinkt das Display PH AS.
+ Absenken des Entriegelungshebels. Nun beginnt das Einlernverfahren.
+ Am Display erscheint FOED (Nur wenn die Parameter 53,5 , 53, 54 sind nicht deaktiviert). Sich aus dem Strahl der
Lichtschranke innerhalb 5 s entfernen, um das Verfahren nicht zu unterbrechen.
+ Am Display erscheint Ak o und das Tor startet eine Offnungsbewegung mit geringer Geschwindigkeit.
+ Bei Erreichen des Offnungsendschalters halt das Tor kurz an. Auf dem Display blinkt Auta.
Das Tor schlieBt sich wieder bis zum Erreichen des SchlieBungsendschalters.
Wenn das Einlernverfahren korrekt abgeschlossen wurde, geht das Display in den Anzeigemodus Befehle und
Sicherheitseinrichtungen Gber.

Wenn am Display die folgenden Fehlermeldungen erscheinen, das Einlernverfahren wiederholen:
na PH: Kalibrierungsverfahren fehlgeschlagen.
AP PE: Fehler beim Einlernen. Die Taste TEST driicken, um den Fehler zu I6schen und die Sicherheitseinrichtung
in Alarm zu priifen.
AP P.L/RP P.IT: Fehler der Lange des Torlaufs. Die Taste TEST driicken, um den Fehler zu I6schen und sicherstellen,
dass das Tor vollstandig geschlossen ist.

ACHTUNG: Wenn das Einlernen des Torlaufs erfolgreich war, ABER der Abstand zwischen dem Schiebetor

(angehalten am Endschalter) und dem mechanischen nicht wie gewlinscht ist (mindestens 3cm), verschieben
Sie den Endschalter und WIEDERHOLEN SIE DAS EINLERNEN DES TORLAUFS. Achten Sie darauf, dass MINDESTENS
3 Zentimeter zwischen dem Endschalter und dem mechanischen Anschlag verbleiben.

0 Fiir weitere Informationen, siehe Kapitel 17 “Meldung von Alarmen und Storungen”
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10.3 Lernverfahren ohne Endschalter

S
u“

=n R [ (=] [ 1) [BEIEE) &

OFFNUNG GEOFFNET SCHLIEBUNG GESCHLOSSEN

+ Die Taste PROG 4 s lang driicken, am Display erscheint AP P- .

+ Heben Sie den Entriegelungshebel, nach einigen Sekunden erscheint am Display PHAS. Die Steuereinheit beginnt ein
Kalibrierungsverfahren. In dieser Phase werden die Funktionsparameter des Motors berechnet.

+ Wenn die Kalibrierung des Motors erfolgreich war, blinkt das Display PH AS.

+ Absenken des Entriegelungshebels. Nun beginnt das Einlernverfahren.

+ Am Display erscheint FOED (Nur wenn die Parameter 53, 5 , 53, 54 sind nicht deaktiviert). Sich aus dem Strahl der
Lichtschranke innerhalb 5 s entfernen, um das Verfahren nicht zu unterbrechen.

+ Am Display erscheint Atita und das Tor startet eine Offnungshewegung mit geringer GeschW|nd|gI<e|t

- Bei Erreichen des mechanischen Offnungsanschlags halt das Tor kurz an. Auf dem Display blinkt ALt
Das Tor schliet sich wieder, bis der mechanische SchlieRanschlag erreicht ist.

Wenn das Einlernverfahren korrekt abgeschlossen wurde, geht das Display in den Anzeigemodus Befehle und

Sicherheitseinrichtungen iiber. Das Tor fahrt um die in Parameter 26 gewahlte Anzahl von Rotorumdrehungen zuriick.

Wenn am Display die folgenden Fehlermeldungen erscheinen, das Einlernverfahren wiederholen:
na PH: Kalibrierungsverfahren fehlgeschlagen.
AP PE: Fehler beim Einlernen. Die Taste TEST driicken, um den Fehler zu I6schen und die Sicherheitseinrichtung
in Alarm zu priifen.
AP P.L/RP P.IT: Fehler der Lange des Torlaufs. Die Taste TEST driicken, um den Fehler zu I6schen und sicherstellen,
dass das Tor vollstandig geschlossen ist.

ACHTUNG: Wenn das Lernverfahren erfolgreich war, ABER der Abstand zwischen dem Torfliigel und dem
mechanischen Anschlag nicht wie gewlinscht ist, den Wert von Parameter & erhohen. Priifen, ob der Fliigel bei
vollstandiger Offnung den gleichen Abstand zum mechanischen Anschlag einhalt, ggf. Parameter 25 anpassen. Achten
Sie darauf, dass MINDESTENS 3 Zentimeter zwischen dem Endschalter und dem mechanischen Anschlag verbleiben.

0 Fiir weitere Informationen, siehe Kapitel 17 “Meldung von Alarmen und Storungen”.

11 Einlernen des Torlaufs fiir ULK-Antriebe

0 Fir einen korrekten Betrieb muss der Torlauf eingelernt werden.

11.1 Zunachst

1. Das installierte Modell des Antriebs mit dem Parameter A { auswahlen.
LEGENDE: @ Motor HIGH SPEED

AUSWAHL MODELL ART MOTOR KONFIGURATIONEN
RO UL/1200/HS @ IRREVERSIBEL
R 06 UL/1400 - IRREVERSIBEL

2. Sicherstellen, die Totmann-Funktion (A7 85) nicht aktiviert zu haben. @? D
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3. Die Taste TEST driicken (siehe TEST-Modus im Kapitel 9) und den Status der Befehle und der Sicherheitseinrichtungen
iiberpriifen. Wenn die Sicherheitseinrichtungen nicht installiert sind, den Kontakt Gberbriicken oder sie iiber den
entsprechenden Parameter deaktivieren (53,5 , 53, 54, 73 und 74).

11.2 Lernverfahren fiir Sektionaltore (fiir Antriebe im Auslieferungszustand)

PROG PROG
1o cifos { [Aofeo
x4

1 click
60 cm |

e ool A
H ] o A = EPY,
OFFNUNG GEOFFNET SCHLIERUNG  GESCHLOSSEN

« Sicherstellen, dass Par. 7 {auf den Wert T { (Werkseinstellung) eingestellt ist. Positionieren Sie das Tor in einer Hohe
von ca. 60 cm Uber dem Boden. ‘

+ Die Taste PROG 4 s lang driicken, am Display erscheint APP-.

+ Die Taste PROG (1 Klick). Am Display erscheint £L05.

+ Der Antrieb startet einen Schliefvorgang, und sobald die Schliefposition erreicht ist, startet das Tor einen
Offnungsvorgang mit niedriger Geschwindl?keit. Am Display erscheint Auto.

+ Bei Erreichen des Offnungsendschalters halt das Tir kurz an. Auf dem Display blinkt Auto.

+ Das Tor schlieft sich wieder (auf dem Display leuchtet die Anzeige ,Auka” dauerhaft), bis die SchlieBposition erreicht ist.

Wenn der Lernlauf korrekt abgeschlossen wurde, geht das Display in den Anzeigemodus Befehle und

Sicherheitseinrichtungen iber.

©
©

Wenn am Display die folgenden Fehlermeldungen erscheinen, das Einlernverfahren wiederholen:
noPH: Kal|brierungsverfahren fehlgeschlagen.
APPE: Fehler beim Einlernen. Die Taste TEST driicken, um den Fehler zu Idschen und die Sicherheitseinrichtung in Alarm zu priifen.
APP.L: Fehler der Lange des Torlaufs. Die Taste TEST driicken um den Fehler zu Idschen und sicherstellen, dass das
Tir vollstandig geschlossen ist.

Fiir weitere Informationen, siehe Kapitel 17 “Meldung von Alarmen und Storungen”.

11.3(n usrptseziiilllesrtaflisng rgg?gqgngrunp‘ig) Durchfiihrung der Phasenanpassung

Wird die Steuerung durch eine Ersatzplatine ersetzt, sind die Parameter flir die Motorsteuerung nicht darauf
gespeichert; beim Einschalten zeigt die Steuerung ,dAEA" an, und es muss zwingend eine vollstandige Programmierung
durchgefiihrt werden.

Als erster Schritt der Programmierung wird die Phasenanpassung des Motors durchgefiihrt (PHAS im Display), wodurch
die Betriebsparameter der Motorsteuerung berechnet werden konnen.

ACHTUNG! Dieser Vorgang muss durchgefiihrt werden, nachdem die Entriegelung per Zugband betétigt wurde (keine
mechanische Belastung), damit sich der Rotor frei bewegen kann.

)

FREIGEBEN ARMIEREN

ROG PROG ¥ s PROG
/ 15 Jrilest- " [ %
x4s\” 1 click | 1 click \*
60 cm . A 2 L y A -
v
t A {
CLACK ‘Hthn‘ —ﬁg[:lgr
GESCHLOSSEN OFFNUNG  GEOFFNET SCHLIEBUNG GESCHLOSSEN
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. Die Tiir entriegeln (durch Betatigen der entsprechenden Schnur) und sie auf eine Héhe von 60 cm {iber dem Boden

bringen, dabei die Ausgewogenheit der Federn iiberpriifen.

. Die Taste PROG 4 Sekunden lang driicken: Auf dem Display erscheint ,APP-".
. Driicken Sie kurz die Taste PROG (1 Klick): Auf dem Display erscheint ,PHAS" und die Phasenjustierung beginnt.
. Nach Abschluss der Phasenjustierung blinkt ,FHAS": Der Phasenwert wurde gespeichert, bringen Sie die Verriegelung

wieder in Position.

. Driicken Sie die Taste PROG (1 Klick). Auf dem Display erscheint £L05.
. Die Automatik startet einen SchlieBvorgang; am SchlieRanschlag angekommen, startet das Tor einen

Offnungsvorgang mit niedriger Geschwindigkeit. Auf dem Display erscheint Auta.

. Am Offnungsanschlag angekommen, halt das Tor kurz an. Auf dem Display blinkt Auta.
. Das Tor schlieBt wieder (die Anzeige Aut o leuchtet auf dem Display dauerhaft), bis der SchlieBanschlag erreicht ist.

Wenn der Einlernvorgang erfolgreich abgeschlossen wurde, wechselt das Display in den Anzeigemodus fiir Befehle
und Sicherheitsfunktionen.

Nach Durchfiihrung der ersten Phasenanpassung wird diese bei nachfolgenden Programmierungen des Hubs nicht
mehr durchgefiihrt, sodass zum Standard-Programmiervorgang zuriickgekehrt wird (Abschnitt 11.2).

Im Falle eines Austauschs der Encoder-Schaltung oder des Motors muss die Phasenanpassung des Motors erneut
durchgefiihrt werden.
Gehen Sie wie folgt vor, um dies durchzufiihren:

+ Geben Sie die folgenden Parameterwerte ein: P (=22, P2=08, P3=09, P4=0 !, ohne sie im Parameter LP zu speichern;

der Parameter CF zeigt ,/ £ an und signalisiert damit, dass eine Sonderfunktion aktiviert wurde. Fiihren Sie ziigig
die Arbeitsschritte 1 bis 7 durch.

11.4 Lernverfahren fiir Schiebegarantagentore

+ Wahlen Sie den richtigen Wert fiir Par. 7 ! (fiir Deckenmontage rechts oder links) gemaB Abbildung.

e

1.
2.

— PROG PROG - —
! z z
60 cm ¢ OFFNUNG

R R RNEEEERPY

GEOFFNET SCHLIEBUNG GESCHLOSSEN

Stellen Sie den richtigen Wert fiir Par. 7 { ein, wie in den Abbildungen am Anfang von Abschnitt 11.4 vorgeschlagen.
Positionieren Sie das Tor 60 cm vor dem vollstandigen Schlielien.

Befolgen Sie die Vorgehensweise in Abschnitt 11.2 von Punkt 2 bis Punkt 6.

ACHTUNG! Handelt es sich um einen speziellen Einlernvorgang (der mit der Phasenanpassung beginnt), befolgen Sie
stattdessen die Punkte 1 bis 7 in Abschnitt 11.3.
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12 Index der Parameter

STANDARD-

PARAM. WERTE BESCHREIBUNG SEITE
A Kap. 10-11 | Auswahl des Antriebsmodells 114
Az a0 égé?mggsn%hﬁtor%%f;gggsunng)nach Ablauf der Pausenzeit (bei vollstdndig 114
A3 ao Automatische Schliefung nach einem Stromausfall (Blackout) 114
A4 i} Funktionsauswahl Steuerbefehl Schrittbetrieb (PP) 114
AS i} Vorblinken 115
ARG i} Wohnanlagebetrieb auf Befehl zur Teil6ffnung (PED) 115
A7 ao Aktivieren des Totmannbetriebs 115

a0 Kontrollleuchte = Automatisierung ~ offen/Funktion  Lichtschrankentest und | 145
Ag battery saving” (flir TW110)

as Einschalten der LED-Hinweisleuchte (flir ULK) 115

o Einstellung der ,Anti-Stress’-Funktion des Riemens bei vollstandig 116
0 geschlossenem Tor (nur fiir UL/1200/HS)

m Einstellung der ,Anti-Stress”-Funktion des Riemens bei vollstandig 116

geschlossenem Tor (nur fiir UL/1400)

i 04 Einstellung der Verlangsamung beim Offnen (und SchlieRen fiir TW110/2000) | 116
2 M ©® Eﬂitsagggdeciel\rno\{grrl?rbgLSKa)mung beim Schliefen (nur fir HIGH SPEED - 116
13 e Eigséﬁ%ggigﬁgiﬁnnéherungswegs an den Offnungsendschalter mit konstanter 116
i 02 Eigsséeﬁ]lwir;]%idgiseﬁnnéherungswegs an den Schliefungsendschalter mit konstanter 116
5 50 Einstellung Teiloffnung (%) - TW110 116

4 Einstellung Teiloffnung (%) - ULK 116
6 10 Einstellung der automatischen SchlieRzeit nach teilweiser Offnung (nur fiir TW110) | 116
el i} Art der Signalisierung durch COR-Ausgang 116
2l 30 Einstellung der automatischen SchlieRzeit 116
23 0o /e\rr}ievdgténgch(lji%rgu?]fgfnungsverwaItung mit Deaktivierung der automatischen 117
23 03 Toleranz beim Offnungsanschlag (nur TW110) 117
e 03 Toleranz beim SchlieBanschlag 117
E5 03 Vorlauf am Anschlag in vollstdndig gedffneter Position (nur TW110) 117
o5 03 Vorlauf am Anschlag in vollstandig geschlossener Position (nur TW110) 117

oo Vorlauf am Anschlag in vollstandig geschlossener Position (nur ULK) 117
27 e Einstellung der Umkehrzeit nach Auslosung der Sicherheitsleiste oder | ;4;

Erkennung von Hindernissen (Quetschschutz)

30 o7 Einstellung Motordrehmoment 117
EN 5 Einstellung der Empfindlichkeit der Aufprallkraft auf Hindernissen beim Offnen | 118
EE 5 Elcnmg\g\ggg der Empfindlichkeit der Aufprallkraft auf Hindernissen beim 118
EE o Egnviteeg\hunnggfgs_sr%]ﬁug; 388>zu Beginn der Offnungsbewegung (und SchlieBen- 118
E M ©® Egég\un mEI;(eeShcrzllfgglgl\Llllggt]o?Li Ef%nn der SchlieBenbewegung (nur fir HIGH 118
36 0 Aktivierung des maximalen Anlaufmoments 118
37 i Einstellung des Motordrehmoments wahrend der Korrektur der Position 118
4g 08 Einstellun C;ffnungsgeschwindigkeit (und Schliefungsgeschwindigkeit fiir 118

TW110/2000
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STANDARD-

PARAM. WERTE BESCHREIBUNG SEITE
g 08 ©® agit’(:\\_ulr}gks)chIiefSungsgeschwindigkeit (nur fiir HIGH SPEED - Umkehrender 118
e 03 Einstellung der konstanten Annaherungsgeschwindigkeit am Ende der Bewegung | 118

Einstellung der Zahl der Versuche des automatischen Wiederschliefens
49 ai nach Aus-l6sen der Sicherheitsleiste oder Erkennung eines Hindernisses| 118

(Quetschschutz)
50 ao Einstellung Funktionsweise der Lichtschranke beim Offnen (FT1) 119
51 ae Einstellung Funktionsweise der Lichtschranke beim Schliefen (FT1) 119
52 gt Funktionsweise der Lichtschranke (FT1) bei geschlossenem Automatisierung 119
55 ao Einstellung Funktionsweise der Lichtschranke beim Offnen (FT2) 119
54 0o Einstellung Funktionsweise der Lichtschranke beim Schliefen (FT2) 119
55 gt Funktionsweise der Lichtschranke (FT2) bei geschlossenem Automatisierung 119
56 ao Aktivierung SchlieBbefehl 6 s nach Auslosen der Lichtschranke (FT1-FT2) 119
57 ao Auswahl der Kontaktart (Offnerkontakt oder 8k2 Ohm) an den Eingangen FT1/FT2/ST | 120
Lot i} Endschalterfreigabe 120
BS 0s Einstellung des Anhaltewegs des Motors 120
10 ao Auswahl der maximalen Hubléange (nicht angezeigt fiir ULK) 120
1 0l Auswahl des Installationsorts des Motors im Vergleich zum Durchgang , Ansicht 120

von der Innenseite (fiir TW110 oder ULK fiir Garagen-Schiebetore)
13 ao Konfiguration Sicherheitsleiste COS1 120
14 ao Konfiguration Sicherheitsleiste COS2 120
16 i} Konfiguration 1. Funkkanal (PR1) 121

1 Ot Konfiguration 2. Funkkanal (PR2) 121

18 0o Konfiguration Einschaltdauer Blinkleuchte 121
19 Lot Auswahl Funktionsweise Zugangsbeleuchtung 121
80 0o Konfiguration Uhr Kontakt/Notfallfunktion bei Brand, Wind, Gas (nur fiir ULK) 121
g1 i} Aktivierung der garantierten SchlieRung/Offnung 121
e 03 Einstellung Aktivierungszeit der garantierten SchlieRung/Offnung 122
a3 0o Freigabe der Aktivierung der regelmafligen Wartung 122
a4 0o Einstellung des Stundenzahlers fir die Aktivierung der regelmaBigen Wartung 122
a5 03 Auswahl der Verwaltung im Batteriebetrieb 122
86 0o Auswahl der Einschrankungen im Batteriebetrieb 122
a1 0o Auswahl der Batterieart und Reduzierung des Verbrauchs 123
Lo oo Aktivieren der seriellen Kommunikation 123
Ll 04 Konfiguration des energiesparenden "Low Power Standby-Modus" 123
FR 0o Wiederherstellung der Werkseinstellungen 123
nl ol HW-Version 123
ni 25 Herstellungsjahr 123
nc HE Herstellungswoche 123
n3 1 123
nH 83 Seriennummer 123
n5 01 123
nb c3 Sequenzielle FW-Version 123
ofl ot 124
ol 25) Anzeige Bewegungszahler 124
ol 45 124
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STANDARD-

PARAM. WERTE BESCHREIBUNG SEITE
Lot 01 ) . 124
o 03 Anzeige Stundenzahler Bewegung 124
dd 0l R ) . 124
o 53 Anzeige Zahler Einschalttage des Steuergerats 124
P 0o 124
P2 o Passwort 124
F) 0o 124
PH 0o 124
crP 0o Passwort dndern 124

13 Menii Parameter

WERT DES

PARAMETER  pARAMETERS

|
A
° °
Ri01 | Auswahl des Antriebsmodells
ACHTUNG! Eine falsche Einstellung kann Funktionsstorungen des Antriebs verursachen.
ANMERKUNG: Im Falle der Riicksetzung auf die werkseitigen Standardparameter, muss der Wert des Parameters von Hand
neu eingestellt werden. Die Einstellung der Werte 82, 83, 04 deaktiviert den Modus ,Low Power”, Par. L { wird nicht angezeigt.
0 ! | TW110/2000 - IRREVERSIBEL Motor fiir Fliigel mit max. 2000kg.
2 | TW110/1000/HS - IRREVERSIBEL Motor fiir Fliigel mit max. 1000kg. @
13 | TW110/1600/HS - IRREVERSIBEL Motor filr Fliigel mit max. 1600kg. @
4 | TW110/1200/R - REVERSIBEL Motor fiir Fliigel mit max. 1200kg. @
{5 | UL/1200/HS - IRREVERSIBEL Motor fiir Sektionaltore @
06 | UL/1400 - IRREVERSIBEL Motor fiir Sektionaltore
A2 00 | Automatische SchlieBung nach Auslosen nach der Pausenzeit (bei vollstindig
geoffnetem Automatisierung)
00 | Deaktiviert.
0i- 5| Vvon1 bis 15. Anzahl der SchlieBversuche nach Ausldsen der Lichtschranke.
Y1131 Nach Ablauf der Zahl der eingestellten Versuche bleibt das Automatisierung offen.
889 | Das Automatisierung versucht unbegrenzt zu schlielen.
A3 00 | Automatische SchlieBung nach einem Stromausfall (Blackout)
00 | Deaktiviert. Bei Riickkehr der Stromversorgung schliet das Automatisierung NICHT.
Aktiviert. Wenn das Automatisierung NICHT vollstandig gedffnet ist, schlieBt es bei Riickkehr der Stromversorgung nach
0 1 | einer Vorblinkzeit von 5 s (unabhangig von dem im Parameter AS eingestellten Wert). Das WiederschlieBen erfolgt im
Modus “Position korrigieren” (siehe Kapitel 22).
R4 00 | Funktionsauswahl Steuerbefehl Schrittbetrieb (PP)
00 | Offnet-Stopp-SchlieRt-Stopp-Offnet-Stopp-Schlielt...
Wohnanlagebetrieb: Das Automatisierung 6ffnet und schlieft nach der eingestellten Zeit fiir die automatische Schliefung.
Die Zeit der automatischen SchlieBung beginnt von vorne, wenn ein neuer Steuerbefehl zum Schrittbetrieb gegeben wird.
0l Wahrend der Offnung wird der Befehl Schrittbetrieb ignoriert. Dies ermdglicht es dem Automatisierung, sich ganz zu

6ffnen und die ungewtinschte Schlieung zu vermeiden.
Wenn die automatische SchlieBung deaktiviert ist (A2 03), aktiviert die Wohnanlagefunktion automatisch einen
SchlieBversuch A2 0/
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Wohnanlagebetrieb: Das Automatisierung 6ffnet und schlieRt nach der eingestellten Zeit fiir die automatische Schliefung.

Die Zeit der automatischen Schlieung beginnt NICHT von vorne, wenn ein neuer Steuerbefehl zum Schrittbetrieb gegeben wird.

02 Wahrend der Offnung wird der Befehl Schrittbetrieb ignoriert. Dies ermdglicht es dem Automatisierung, sich ganz zu
6ffnen und die ungewtinschte SchlieRung zu vermeiden.

Wenn die automatische SchlieBung deaktiviert ist (A2 3), aktiviert die Wohnanlagefunktion automatisch einen

SchlieBversuch A2 0 !

3 | Offnet-SchlieRt-Offnet-SchlieRt.

Y | Offnet-SchlieRt-Stopp-Offnet.

A5 00 | Vorblinken

00 | Deaktiviert. Die Blinkleuchte schaltet sich wahrend der Offnungs- und SchlieRbewegung ein.

0 (- {0 | Von 1 bis 10 s Vorblinkzeit vor jeder Bewegung.

93 | 5 s Vorblinkzeit vor der SchlieBbewegung.

AE 00 | Wohnanlagebetrieb auf Befehl zur Teiloffnung (PED)

00 | Deaktiviert. Das Automatisierung ffnet sich teilweise im Schrittbetrieb: Offnet-Stopp-SchlieRt-Stopp-Offnet...

0 | | Aktiviert. Wahrend der Offnung wird der Befehl Teilbetrieb (PED) ignoriert.

A7 00 | Aktivieren des Totmannbetriebs

00 | Deaktiviert.

0 Aktiviert. Das Automatisierung funktioniert, indem man die Bedienelemente "Offnet" (AP) oder "SchlieBt" (CH) gedriickt
halt. Bei Loslassen des Bedienelements halt das Automatisierung an.

02 Die Offnung erfolgt im halbautomatischen Modus, das SchlieRen des Totmannes wird nur durch den CH-Befehl auf der
Klemmleiste aktiviert; der Funkbefehl ist nur aktiviert, wenn er fiir die Offnung konfiguriert ist.

Die Werte 03 und 04 ermdglichen die Totmann-Aktivierung ,im Notfall’, die nur durch einen der Befehle des Klemmenbretts aktiviert
werden kann: AP, CH; Lichtschranken und Schaltleisten werden ignoriert, STOP und StoRerkennung (die die Bewegung nicht umkehrt,
sondern den Motor anhalt) bleiben verwaltet.

Wahrend des Totmann-Betriebs macht die Blinkleuchte Sequenzen von 10 schnellen Blitzen, die von einer kurzen Pause unterbrochen
werden; die Bewegung erfolgt mit minimaler Geschwindigkeit.

Wird dagegen die Automatisierung iber Funk oder mit den Klemmenbrettbefehlen PP, PED, OR aktiviert, bleibt der Betrieb der
Standardbetrieb (halbautomatisch oder automatisch) mit Hilfe aller aktivierten Sicherheiten.

WARNUNG! Schliefen Sie an die Klemmen AP und CH nur einen in unmittelbarer Nahe des Automatisierung installierten
Schliisselwahlschalter an, um es visuell zu steuern: Die Nichtbeachtung dieses Sicherheitshinweises kann zu Gefahren fiir Personen
oder Sachen fiihren.

Um die Sicherheit der freiwilligen Inbetriebnahme zu gewahrleisten, muss der Befehl der Klemmenleiste AP (oder CH) wie folgt
ausgefiihrt werden (siehe Abb. 17, Beispiel fiir den Offnungsbefehl):

- eine erste Aktivierung (SchlieRen des Kontakts), die weniger als 1 Sekunde dauert

- Freigabe der Steuerung und innerhalb von 1 Sekunde erneute Aktivierung und Halten der Steuerung: von diesem Moment an bewegt
sich die Automatisierung mit dem anwesenden Totmann und halt an, wenn die Steuerung freigegeben wird.

Als weitere Schutzfunktion: Die Aktivierung der Steuerung des Wahlschalters CH wahrend der Offnung oder der Steuerung des
Wahlschalters AP wahrend der SchlieBung stoppt die Automatisierung; um sie wieder zu aktivieren, miissen alle Steuerungen
freigegeben und die Sequenz in Abb. 17 wiederholt werden.

Freigabe des Totmannbetriebs ,im Notfall fiir Wohnanlagen', mit der Klemmenbrettsteuerung AP kann der Frontschieber
vollstandig gedffnet werden, die Klemmenbrettsteuerung CH ist nur verfiigbar, wenn der Frontschieber vollstandig gedffnet
{3 | ist: erst wenn der Frontschieber vollstandig geGffnet ist, kann er wieder geschlossen werden.

Wahrend des Notbetriebs wird auf dem Display ,5-E5" angezeigt (durch Driicken von TEST wird die Anzeige fiir einige
Sekunden zuriickgesetzt).

Freigabe des Totmannbetriebs ,im Notfall fiir Wohnungsanlagen’, der nur mit der Klemmenbrettsteuerung AP bis zur
oy vollstandigen Offnung ohne SchlieBmaglichkeit bedient werden kann. Es ist nur méglich, das Automatisierung zu 6ffnen.

Wahrend des Notbetriebs wird auf dem Display ,5- Efi" angezeigt (durch Driicken von TEST wird die Anzeige fiir einige
Sekunden zuriickgesetzt).

AB 00 | Kontrollleuchte Automatisierung offen/Funktion Lichtschrankentest und “battery saving” (fiir TW110)
AE 05 | Einschalten der LED-Hinweisleuchte (fiir ULK)

ANMERKUNG: Das Signal der Kontrollleuchte Automatisierung offen kann nur verwendet werden, wenn der Modus ,Low
Power" deaktiviert ist (L | 00)

Die Kontrollleuchte ist bei geschlossenem Automatisierung ausgeschaltet. Dauerhaft eingeschaltet wahrend der
Bewegungen und wenn das Automatisierung gedffnet ist.

Die Kontrollleuchte blinkt langsam wahrend der Offnungsbewegung. Sie schaltet sich dauerhaft ein, wenn das
0 ! | Automatisierung ganz gecffnet ist. Sie blinkt schnell wahrend der Schlieungsbewegung.
Wenn das Automatisierung in einer Zwischenposition stillsteht, schaltet sich die Kontrollleuchte zweimal alle 15 s aus.

Oc' | Auf G2 einstellen, wenn der Ausgang SC als Lichtschrankentest verwendet wird. Siehe Abb. 11-12.
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Auf 07 einstellen, wenn der Ausgang SC als "Batteriesparbetrieb” verwendet wird. Siehe Abb. 13-14.
Wenn das Automatisierung ganz geoffnet oder ganz geschlossen ist, deaktiviert das Steuergerét die an die Klemme SC
angeschlossenen Gerate, um den Batterieverbrauch zu reduzieren.

Auf 04 einstellen, wenn der Ausgang SC als “Batteriesparbetrieb” und Lichtschrankentest verwendet wird. Siehe Abb. 13-14.

05 | Nur fir ULK angezeigt: Der SC-Ausgang versorgt die LED-Standby-Beleuchtung, deren Zeitsteuerung durch Par. 19 festgelegt wird.
{004 | Einstellung der ,Anti-Stress”-Funktion des Riemens bei vollstindig geschlossenem Tor
(nur fiir UL/1200/HS)
instellung der ,Anti-Stress”-Funktion des Riemens bei vollstandig geschlossenem Tor
007 |Einstellung der ,Anti-St Funktion des R bei vollstind hi T
(nur fiir UL/1400)
D0 | Anti-Stress” deaktiviert
0 1= 15 | Anzahl der ausgefiihrten 1/4-Umdrehungen des Rotors zum Entspannen des Riemens (24 = 1 Rotorumdrehung).
1104 | Einstellung der Verlangsamung beim Offnen und SchlieBen
i2 04 | Siehe Kapitel 14 und 15
005 0 = das Automatisierung verlangsamt in der Nahe des mechanischen Anschlags/Endschalters ... 5= das Automatisierung
Y3 1 verlangsamt weit vor dem mechanischen Anschlags/Endschalter.
302 | Einstellung des Anfahrspalts zum Offnungsendschalter / Offnungsanschla
HINWEIS: die Bewegungsgeschwindigkeit ist vom Parameter 42 geregelt. Nach der Verlangsamung bewegt sich das
Automatisierung mit konstanter Geschwindigkeit, bis es den Endschalter erreicht oder der Offnungsanschlag erreicht ist.
i u zu i i
02 | Einstellung des Anfahrspalts zum SchlieBendschalter / SchlieBanschla
HINWEIS: die Bewegungsgeschwindigkeit ist vom Parameter 42' geregelt. Nach der Verlangsamung bewegt sich das
Automatisierung mit konstanter Geschwindigkeit, bis es den Endschalter erreicht oder der Endlage beim SchlieRen.
0 =4O | 0 i= letzte 3 cm; O2= letzte 6 cm; ... 40= letzte 120 cm. Richtbeispiel: 100 cm di Weg = Wert 35.
1550 Einstellunngelloffnun g (%)
510 HINWEIS: Bei TW110 offnet sich das Tor um 50 % des programmierten Hubs; bei ULK 6ffnet sich das Tor um 10 % des
programmierten Hubs
i0-99 | 13-99 % einstellbar fir TW110
0 1-20 | 0 i-20 % einstellbar fiir ULK
5 !0 |Einstellung der automatischen SchlieBzeit nach teilweiser Offnun
HINWEIS: Der Parameter wird bei ULK nicht angezeigt; bei teilweiser Offnung erfolgt in keinem Fall ein automatischer
Wiedereinzug (Lufterneuerungsfunktion fiir die Garage).
Die Zahlung beginnt bei Erreichen der FuRgangerdffnung, wie in Parameter 5 eingestellt.
00-30 | von 00 bis 90 s Pause.
92-99 | von 2 bis 9 Min. Pause.
2000 | Artder Si gnallsmrun durch COR-Ausg an%
ANMERKUNG: Das vom COR-Ausgang ausgegebene Signal kann nur verwendet werden, wenn der "Low Power"
deaktiviert ist (& {00)
{0 | STANDARD operation managed by parameter 719
0 Kontakt geschlossen, wenn das Steuergerat ordnungsgemaB funktioniert.
Kontakt offen, wenn Zentralverriegelung im Alarmzustand.
Kontakt geschlossen, wenn die Steuerung vom Stromnetz oder durch eine geladene Batterie versorgt wird.
{2 | Kontakt wegen Storung gedffnet: die Steuerung durch fast leere Batterie versorgt (Spannungspegel durch Par. 85
eingestellt) oder mit Alarmanzeige btL O (die Steuerung akzeptiert keine Befehle mehr).
03 Kontakt geschlossen, wenn keine der Stérungssituationen 1 und 2 auftritt.
Y| Kontakt gedffnet, wenn zumindest eine der Stérungssituationen 1 und 2 auftritt.
oy Kontakt geschlossen, wenn das Automatisierung nicht vollstandig gedffnet ist.
YT Kontakt gedffnet, wenn das Automatisierung vollstandig gedffnet ist.
o5 Kontakt geschlossen, wenn das Automatisierung nicht vollstandig geschlossen ist.
Y3 | Kontakt gedffnet, wenn das Automatisierung vollstandig geschlossen ist.
2130 |Einstellung der automatischen SchlieBzeit
Die Zahlung beginnt bei offenem Automatisierung und dauert die eingestellte Zeit. Nach Ablauf dieser Zeit schlieBt das
Automatisierung automatisch. Die Auslosung der Lichtschranken Idsst die Zahlung der Zeit von vorne beginnen.
00-90 | von 00 bis 90 s Pause.




‘ 82-589 ‘ von 2 bis 9 Min. Pause.

cc oo éklt‘il\!i?srung der Offnungsverwaltung mit Deaktivierung der automatischen erneuten
chlieldung
Die aktivierte Deaktivierung der automatischen erneuten Schliefung gilt nur fiir den iiber den Parameter ausgewahlten
Befehl. Beispiel: Bei Einstellung 220 ! ist nach einem AP-Befehl die automatische erneute SchlieBung deaktiviert, nach
den Befehlen PP und PED wird die automatische erneute Schliefung hingegen aktiviert.
HINWEIS: Die Steuerung dient zur aufeinanderfolgenden Aktivierung 6ffnen-stoppen-schliefen oder schlieen-stoppen-offnen.
00 | Deaktiviert.
~ (| Ein AP-Befehl (Offnung) aktiviert das Offnungsmandver. Bei einem komplett offenen Automatisierung ist die automatische
Y 1 erneute Schlielung deaktiviert. Ein nachfolgender AP-Befehl (Offnen) aktiviert das SchlieRmandver.
02 Ein Schrittbetrieb-Befehl (PP) aktiviert das Offnungsmandver. Bei einem komplett offenen Automatisierung ist die
HE | automatische erneute SchlieBung deaktiviert. Ein nachfolgender Schrittbetrieb-Befehl (PP) aktiviert das SchlieBmandver.
03 Ein PED-Befehl (teilweise Offnung) aktiviert das teilweise Offnungsmandver. Die erneute automatische Schliefung ist
Y31 deaktiviert. Ein nachfolgender PED-Befehl (teilweise Offnung) aktiviert das SchlieRmandver.
©303 | Toleranz beim Offnungsanschlag
HINWEIS: Die Parameter ist sichtbar, wenn die Endschalter in Parameter 63 (68 00); deaktiviert sind; Den Wert von
Par.23 so einstellen, dass er kleiner oder gleich dem Wert von Par.25 ist. Nicht sichtbar fiir ULK.
{0 (=05 | 0 I= minimale Toleranz (Rotorumdrehungen) ... 85= maximale Toleranz (Rotorumdrehungen).
403 | Toleranz beim SchlieBanschlag
HINWEIS: Die Parameter ist sichtbar, wenn die Endschalter in Parameter 60 (60 00) oder fiir ULK; deaktiviert sind; Den
Wert von Par.24 so einstellen, dass er kleiner oder gleich dem Wert von Par.25 ist.
0 - 05 | 0 = minimale Toleranz (Rotorumdrehungen) ... 5= maximale Toleranz (Rotorumdrehungen).
2503 | Vorlauf am Anschlag in voIIst'a'ndig gedffneter Position
HINWEIS: Die Parameter ist sichtbar, wenn die Endschalter in Parameter 60 (50 0O); deaktiviert sind, auBer bei der
Fahrprogrammierung oder bei Riickstellmandvern, bei denen die Automatisierung am mechanischen Endanschlag
ankommt, bei Standardabschliissen hélt sie vorher an.
Um einen Vorlauf am Anschlag von ca. 3cm einzustellen, stellen Sie die folgenden Werte fiir Parameter 25 ein:
04 fiir TW110/2000
02 fir TW110/1000/HS
03 fir TW110/1600/HS
D! fir TW110/1200/R
Nicht sichtbar ftir ULK.
{0 - {5 | B = minimaler Vorschub (Rotorumdrehung) ... i5= maximaler Vorschub (Rotorumdrehung)
c6 03 | Vorlauf am Anschlag in vollstandig geschlossener Position
2500 HINWEIS: Die Parameter ist sichtbar, wenn die Endschalter in Parameter 63 (60 00) oder fiir ULK; deaktiviert sind,
auler bei der Fahrprogrammierung oder bei Rickstellbewegungen, bei denen die Automatisierung den mechanischen
Endanschlag erreicht, hlt sie bei Standardabschliissen im Voraus an.
Um einen Vorlauf am Anschlag von ca. 3cm einzustellen, stellen Sie die folgenden Werte fiir Parameter 25 ein:
04 fiir TW110/2000
02 flir TW110/1000/HS
03 fir TW110/1600/HS
0! fir TW110/1200/R
Bei UL/1200/HS und UL/1400 hangt dies von den Einbaumalen ab.
{0 = {5 | B = minimaler Vorschub (Rotorumdrehung) ... i5= maximaler Vorschub (Rotorumdrehung)
£1 03 |Einstellung der Umkehrzeit nach Auslosung der Sicherheitsleiste oder Erkennung von
Hindernissen (Quetschschutz)
Regelt die Zeit der Umkehrbewegung nach Auslosung der Sicherheitsleiste oder des Systems zur Erkennung von
Hindernissen. Das Anhalten des Automatisierung nach der Bewegungsumkehr infolge des Auslosens der Sicherheitsleiste
oder der Hinderniserkennung erfolgt mit der Verlangsamungsgeschwindigkeit im Endbereich der Bewegung. Deshalb ist
die Umkehrzeit etwas hoher als die eingestellte.
00-E0 | von 0 bis 60 s.
3007 |Einstellung Motordrehmoment
Indem man die Werte des Parameters erhdht oder verringert, wird der Drehmoment des Motors erhoht oder verringert
und demzufolge die Ansprechempfindlichkeit beim Auftreffen auf Hindernisse geregelt.
Wir empfehlen Werte unter 83 NUR fiir besonders leichte Installationen zu verwenden, die keinen ungiinstigen
Witterungsbedingungen (starker Wind oder sehr niedrige Temperaturen) ausgesetzt sind.
0 1= -35%; 02= -25%; 03=-16%; 04= -8% (Verringerung des Motordrehmoments = hdhere Empfindlichkeit).
0 I-09 | 05= werkseitig eingestelltes Motordrehmoment.
06= +8%; 07= +16%; 08= +25%; 09= +35% (Erhohung des Motordrehmoments = geringere Empfindlichkeit).
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Einstellung der Empfindlichkeit der Aufprallkraft auf Hindernissen beim Offnen ,
Wenn die Reaktionszeit auf die Aufprallkraft auf Hindernisse zu lang ist, den Wert des Parameters verringern. Wenn die
Aufprallkraft auf den Hindernissen zu grof ist, die Werte des Parameters 30 verringern.

J2 !5 | Einstellung der Empfindlichkeit der Aufprallkraft auf Hindernissen beim SchlieBen ,
Wenn die Reaktionszeit auf die Aufprallkraft auf Hindernisse zu lang ist, den Wert des Parameters verringern. Wenn die
Aufprallkraft auf den Hindernissen zu grof ist, die Werte des Parameters 30 verringern.
Niedriges Motordrehmoment:
r ¢~ (1 | O {=minimale Aufprallkraft auf den Hindernissen ... 10 = maximale Aufprallkraft auf den Hindernissen.
H T IU T ANMERKUNG: Diese Einstellungen nur verwenden, wenn die Werte des mittleren Motordrehmoments nicht fiir die
Installation geeignet sind.
- 15 Mittleres Motordrehmoment. Empfohlene Einstellung fiir die Re: elun? der einwirkenden Krafte.
et { = minimale Aufprallkraft auf den Hindernissen ... {6 = maximale Aufprallkraft auf den Hindernissen.
{7 | Motordrehmoment bei 70% des maximalen fiir eine Ausldsezeit von 1 s. Die Sicherheitsleiste ist obligatorisch.
{8 | Motordrehmoment bei 80% des maximalen fiir eine Auslgsezeit von 2 s. Die Sicherheitsleiste ist obligatorisch.
{9 | Maximales Motordrehmoment, fiir eine Auslosezeit 3 s. Die Sicherheitsleiste ist obligatorisch.
20 | Maximales Motordrehmoment, fiir eine Ausldsezeit 5 s (fiir ULK 3 s.). Die Sicherheitsleiste ist obligatorisch.
3304 | Einstellung Beschleunigung zu Beginn der Offnungshewegung und SchlieBenbewegung
34 04 | Siehe Kapitel 14 und 15
7-05 0 = das Automatisierung beschleunigt schnell zu Beginn der Bewegung ... 05= das Automatisierung beschleunigt
Y3 | langsam und allmahlich zu Beginn der Bewegung.
J6 00 | Aktivierung des maximalen Anlaufmoments
Durch Aktivierung dieses Parameters wird bei jedem Start des Motors das maximale Anlaufmoment fiir eine Zeit von
max. 5 s aktiviert, oder fiir die Zeit, die das Automatisierung braucht, um sich ca. 65 cm zu 6ffnen.
HINWEIS: Bei den Motoren HIGH SPEED ist unabhéngig von der Einstellung des Parameters 36 eine Anlaufzeit von 2 s
bei jedem Start aktiviert.
D0 | Deaktiviert.
Bei Beginn nur der Offnung aktiviert (einschliellich der Phase zur Korrektur der Position). Beim SchlieRen ist die
0 !'| Anlaufkraft nur aktiviert, wenn die Position bekannt ist und das Automatisierung von mehr als 2 Meter vor der
kompletten SchlieBung befindet.
0 | Bei jedem Start aktiviert (einschlieBlich der Phase zur Korrektur der Position).
37 01 Einstellung des Motordrehmoments wahrend der Korrektur der Position
Das Motordrehmoment mit dem Parameter 37 regeln, falls in der Phase zur Korrektur der Position die an den Parametern
J0und3 Ieingestellten Wertenicht %eeignet seinsollten, damitdas Automatisierung die Bewe?ung zuEndefiihrt. Wenndie
Korrektur der Position nicht abgeschlossen wird, nimmt das Automatisierung seinen normalen Betrieb nicht wieder auf.
00 | Das Ausldsen der Hinderniserkennung ist ausschlieBlich durch die von den Parametern 33 und 3 ! eingestellten Werte geregelt.
r 1 | Das Ausldsen der Hinderniserkennung ist durch die von den Parametern 30 und 3 { und vom Wert des Maximalstroms
Y 1 geregelt, der beim Einlernen des Torlaufs gespeichert wurde.
02 | Das Auslésen der Hinderniserkennung liegt bei 70% des maximalen Drehmoments fiir eine Ausldsezeit von 1's.
03 | Das Ausldsen der Hinderniserkennung liegt bei 80% des maximalen Drehmoments fiir eine Auslosezeit von 2 s.
04 | Das Ausldsen der Hinderniserkennung liegt bei 100% des maximalen Drehmoments fiir eine Ausldsezeit von 3 s.
05 | Das Auslésen der Hinderniserkennung liegt bei 100% des maximalen Drehmoments fiir eine Ausldsezeit von 5s.
4008 |Einstellung Offnungsgeschwindigkeit und SchlieBungsgeschwindigkeit (%)
ANMERKUNG: Die Einstellung der Geschwindigkeit je nach installiertem Motormodell ist automatisch in 10 gleiche
Teile unterteilt.
Y108 | Siehe Kapitel 14 und 15
TW110: 3 = 6 m/min ... 0= maximale Geschwindigkeit
0 (- {0 | UL/1200/HS: 8 = 6 m/min ... 10=18 m/min
UL/1400: 0 = 6 m/min ... !0=13.2 m/min
Y2 03 | Einstellung der konstanten Annaherungsgeschwindigkeit am Ende der Bewegung
Am Ende des Bremsvorgangs bewegt sich das Automatisierung mit konstanter Geschwindigkeit bis zum Endschalter
weiter. Der Weg ist von den Parametern {3 und 4 geregelt.
O - 05 | 8 = minimale Anfluggeschwindigkeit ... 05= maximale Anfluggeschwindigkeit
430! |Einstellung der Zahl der Versuche des automatischen WiederschlieBens nach Auslasen der
Sicherheitsleiste oder Erkennung eines Hindernisses (Quetschschutz)
00 | Kein Versuch des automatischen WiederschlieRens.
1 bis 3 Versuche des automatischen WiederschlieBens.
01-03

Das automatische WiederschlieBen erfolgt nur, wenn das Automatw‘sw‘erung vollstandig gedffnet ist.

Es wird empfohlen, einen geringeren oder gleichen Wert wie Parameter A2 einzustellen.
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Einstellung Funktionsweise der Lichtschranke beim Offnen (FT1)

00 | DEAKTIVIERT. Die Lichtschranke ist nicht aktiv oder die Lichtschranke ist nicht installiert.
0 || STOPP Das Automatisierung halt an und bleibt bis zum néchsten Befehl stehen.
0z SOFORTIGE UMKEHR. Wenn die Lichtschranke wahrend der Offnungsbewequng aktiviert wird, kehrt das Automatisierung
HE | sofort um.
03 VORUBERGEHENDER STOPP. Das Automatisierung halt so lange an, wie die Lichtschranke verdunkelt ist. Bei Freigabe
Y3 der Lichtschranke 6ffnet das Automatisierung sich weiter.
oy VERZOGERTE UMKEHR. Bei verdunkelter Lichtschranke hélt das Automatisierung an. Bei Freigabe der Lichtschranke
Y| schlieBt das Automatisierung sich.
5102 | Einstellung Funktionsweise der Lichtschranke beim SchlieBen (FT1)
00 | DEAKTIVIERT. Die Lichtschranke ist nicht aktiv oder die Lichtschranke ist nicht installiert.
{J || STOPP Das Automatisierung halt an und bleibt bis zum néchsten Befehl stehen.
o2 SOFORTIGE UMKEHR. Wenn die Lichtschranke wahrend der SchlieBbewegung aktiviert wird, kehrt das Automatisierung
HE | sofort um.
03 VORUBERGEHENDER STOPP. Das Automatisierung hlt so lange an, wie die Lichtschranke verdunkelt ist. Bei Freigabe
Y| der Lichtschranke schlieBt das Automatisierung sich weiter.
oy VERZOGERTE UMKEHR. Bei verdunkelter Lichtschranke halt das Automatisierung an. Bei Freigabe der Lichtschranke
YT 6ffnet das Automatisierung sich.
520! |Funktionsweise der Lichtschranke (FT1g bei geschlossenem Automatisierung
Der Parameter ist nicht sichtbar, wenn man A8 02, AB 03 oder AR 04 einstellt.
{0 | Wenn die Lichtschranke verdunkelt ist, kann das Automatisierung sich nicht 6ffnen.
0 || Das Automatisierung 6ffnet sich bei Erhalt eines Offnungsbefehls, auch wenn die Lichtschranke verdunkelt ist.
02 | Die verdunkelte Lichtschranke sendet den Offnungsbefehl des Automatisierung (nur verwendbar, wenn L | 00).
5300 |Einstellung Funktionsweise der Lichtschranke beim Offnen (FT2)
0] | DEAKTIVIERT. Die Lichtschranke ist nicht aktiv oder die Lichtschranke ist nicht installiert.
0 || STOPP Das Automatisierung halt an und bleibt bis zum néchsten Befehl stehen.
0z SOFORTIGE UMKEHR. Wenn die Lichtschranke wihrend der Offnungsbewegung aktiviert wird, kehrt das Automatisierung
sofort um.
03 VORUBERGEHENDER STOPP. Das Automatisierung halt so lange an, wie die Lichtschranke verdunkelt ist. Bei Freigabe der
Y1 Lichtschranke 6ffnet das Automatisierung sich weiter.
0y VERZOGERTE UMKEHR. Bei verdunkelter Lichtschranke hélt das Automatisierung an. Bei Freigabe der Lichtschranke
Y| schlieRt das Automatisierung sich.
5400 | Einstellung Funktionsweise der Lichtschranke beim SchlieBen (FT2)
00 | DEAKTIVIERT. Die Lichtschranke ist nicht aktiv oder die Lichtschranke ist nicht installiert.
0 || STOPP Das Automatisierung halt an und bleibt bis zum néchsten Befehl stehen.
0 SOFORTIGE UMKEHR. Wenn die Lichtschranke wahrend der SchlieRbewegung aktiviert wird, kehrt das Automatisierung
YE | sofort um.
03 VORUBERGEHENDER STOPP. Das Automatisierung halt so lange an, wie die Lichtschranke verdunkelt ist. Bei Freigabe
Y3 der Lichtschranke schlieBt das Automatisierung sich weiter.
o4 VERZOGERTE UMKEHR. Bei verdunkelter Lichtschranke halt das Automatisierung an. Bei Freigabe der Lichtschranke
Y| 6ffnet das Automatisierung sich.
550! |Funktionsweise der Lichtschranke (FTZg bei geschlossenem Automatisierung
Der Parameter ist nicht sichtbar, wenn man AB 02, AB 03 oder AB 04 einstellt.
00 | Wenn die Lichtschranke verdunkelt ist, kann das Automatisierung sich nicht 6ffnen.
0 || Das Automatisierung 6ffnet sich bei Erhalt eines Offnungsbefehls, auch wenn die Lichtschranke verdunkelt ist.
02 | Die verdunkelte Lichtschranke sendet den Offnungsbefehl des Automatisierung.
5600 | Aktivierung SchlieBbefehl 6 s nach Auslosen der Lichtschranke (FT1-FT2)
Der Parameter ist nicht sichtbar, wenn man AB 03 oder AB 04 einstellt. HINWEIS: Bei Durchquerung der Fotozellen
wahrend der Offnung, beginnt die Zahlung der 6 Sekunden sobald die Fliigel komplett gedffnet sind. :
Wenn die Automation in der vollstandig gedffneten Position in den Stand-by-Modus {ibergeht, wird die Funktion nicht
verwaltet (die Photozellen werden nicht gespeist).
00 | Deaktiviert.
0 | Aktiviert. Der Durchgang durch die Lichtschranke FT1 aktiviert nach 6 Sekunden einen SchlieBbefehl.
{2 | Aktiviert. Der Durchgang durch die Lichtschranke FT2 aktiviert nach 6 Sekunden einen SchlieRbefehl.
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Auswahl der Kontaktart (Offnerkontakt oder 8k2 Ohml:) an den Eingangen FT1/FT2/ST
Entsprechend den Anforderungen der Sicherheitsnormen EN12453-EN12445, konnen an die Eingange FT1/FT2/
ST Vorrichtungen angeschlossen werden, die statt eines Offnerkontakts einen Kontakt mit 8.2kOhm verwenden. Die
Steuereinheit muss daher entsprechend konfiguriert werden.

FT1 \ FT2 \ ST

Offnerkontakte Standardkonfiguration.

8k2 N.C. N.C.

N.C. 8k2 N.C.

8k2 8k2 N.C.

N.C. N.C. 8k2

8k2 N.C. 8k2

N.C. 8k2 8k2

8k2 8k2 8k2

Aktivieren der Endschalter
HINWEIS: der Parameter ist fiir ULK nicht sichtbar

Endschalter deaktiviert; Hubprogrammierung und -verschiebung bewirken, dass der Fliigel auf die mechanischen
Anschldge driickt; der Anhalteweg von diesen wird in den Absatzen 25 und 26 eingestellt

Endschalter aktiviert; die Programmierung des Hubs und die Repositionierung werden durch die Aktivierung der
magnetische Endschalter beim Offnen und SchlieRen gesteuert.

Einstellung des Anhaltewegs des Motors

0 = Schnellbremsung/kiirzerer Anhalteweg ... 05= sanfte Bremsung/ldngerer Anhalteweg.

Auswahl der maximalen Hublange (nicht sichtbar bei ULK, maximale Lange auf 8 Meter festgelegt)

Maximale Lange 20 Meter (TW110).

Maximale Lange 25 Meter (TW110).

Auswahl des Installationsorts des Motors im Vergleich zum Durchgang, Ansicht von der Innenseite
&fiir TW110 oder ULK fiir Garagenschiebetore)

NMERKUNG: Im Falle der Riicksetzung auf die werkseitigen Standardparameter, muss der Wert des Parameters von
Hand neu eingestellt werden.

Motor links installiert.

Motor rechts installiert. Fiir ULK: Diese Einstellung ist bei Sektionaltoren vorzunehmen.

Konfiguration Sicherheitsleiste COS1

(=3)

Sicherheitsleiste NICHT INSTALLIERT.

Offnerkontakt (NC - normally closed). Das Automatisierung kehrt nur beim Offnen um.

Kontakt mit Widerstand von 8k2. Das Automatisierung kehrt nur beim Offnen um.

L

Offnerkontakt (NC - normally closed). Das Automatisierung kehrt immer um.

L e
U

£

Kontakt mit Widerstand von 8k2. Das Automatisierung kehrt immer um.

o

Verwaltung von zwei parallel geschalteten 8k2 Schaltflanken (Gesamtwiderstand 4k1). Das Automatisierung kehrt erst
beim Offnen um.

Verwaltung von zwei parallel geschalteten 8k2 Schaltflanken (Gesamtwiderstand 4k1). Das Automatisierung kehrt
immer um.

Konfiguration Sicherheitsleiste COS2

Sicherheitsleiste NICHT INSTALLIERT.

Offnerkontakt (NC - normally closed). Das Automatisierung kehrt nur beim Schlieien um.

Kontakt mit Widerstand von 8k2. Das Automatisierung kehrt nur beim Schliefen um.

Offnerkontakt (NC - normally closed). Das Automatisierung kehrt immer um.

Kontakt mit Widerstand von 8k2. Das Automatisierung kehrt immer um.

Verwaltung von zwei parallel geschalteten 8k2 Schaltflanken (Gesamtwiderstand 4k1). Das Automatisierung kehrt erst
beim SchlieBen um.

Verwaltung von zwei parallel geschalteten 8k2 Schaltflanken (Gesamtwiderstand 4k1). Das Automatisierung kehrt
immer um.
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Konfiguration 1. Funkkanal (PR1) HINWEIS: Mit ROGER TECHNOLOGY stechbaren Funkempfnger.

Konfiguration 2. Funkkanal (PR2) HINWEIS: Mit ROGER TECHNOLOGY stechbaren Funkempfnger.

=)

SCHRITTBETRIEB.

TEILOFFNUNG

OFFNUNG

L

SCHLIESSUNG.

-

STOPP.

3 ||y |ca|es oo
oY

(1]

Zugangsbeleuchtung. Der Ausgang COR wird von der Fernbedienung gesteuert.
Das Licht bleibt eingeschaltet, solange die Fernbedienung aktiv ist. Der Parameter 79 wird ignoriert.

Zugangsbeleuchtung Schrittbetrieb (PP). Der Ausgang COR wird von der Fernbedienung gesteuert.
Die Fernbedienung schaltet die Zugangsbeleuchtung ein-aus. Der Parameter 75 wird ignoriert.

SCHRITTBETRIEB mit Sicherheitsbestatigung.

TEILOFFNUNG mit Sicherheitsbestatigung. 0

asg

OFFNUNG mit Sicherheitsbestatigung.

1
o

SCHLIESSUNG mit Sicherheitsbestatigung.

Sicherheitsbe

('Um den ungewollten Druck einer Taste der Fernbedienung und damit die Aktivierung des Automatisierung zu vermeiden, wird eine

Durch Druck der Taste CHA der Fernbedienung wahlt man den Schrittbetrieb, der innerhalb von 2 s nach Druck der Taste CHB der
Fernbedienung bestéatigt werden muss. Durch Druck der Taste CHB wird die Teiloffnung aktiviert.

statigung verlangt, um den Befehl zu aktivieren. Beispiel: Parameter 16 07 und 77 O ! eingestellt:

1800

Konfiguration Einschaltdauer Blinkleuchte

ao

Die Einschaltdauer wird elektronisch von der Blinkleuchte geregelt.

Langsames Blinken.

CI |2
U

Langsames Blinken beim Offnen, schnelles Blinken beim SchlieBen.

1960

Auswahl Funktionsweise Zugangsheleuchtung
HINWEIS: Der Parameter ist nicht sichtbar, wenn Par. 20 von 88 abweicht (fir TW110); fiir ULK ist er jedoch sichtbar,
wenn Par. AB=05.

0

Deaktiviert.

[imom i

GEPULST. Dal Licht schaltet sich bei Beginn jeder Bewegung kurz ein.

ac

AKTIV. Das Licht ist wahrend der gesamten Dauer der Bewegung eingeschaltet.

03-50

von 3 bis 90 s. Das Licht bleibt nach Ende der Bewegung fUr die eingestellte Zeit eingeschaltet.

9c-59

von 2 bis 9 Minuten. Das Licht bleibt nach Ende der Bewegung fiir die eingestellte Zeit eingeschaltet.

8000

Konfiguration Uhr Kontakt/Notfallfunktion bei Brand, Wind, Gas (nur fiir ULK)

an

Wenn der Kontagkt ORO-COM geschlossen wird, 6ffnet sich die Automatisierung und bleibt offen; jeder Befehl wird
ignoriert. Beim Offnen des Kontakts ORO-COM schlielt sich die Automatisierung.

(=3

Wenn der Kontakt ORO-COM geschlossen wird, offnet sich die Automatisierung und bleibt offen. Wenn
man die Funktion Uhr aktiviert, offnet sich das Automatisierung und bleibt geoffnet. Alle Befehle werden
angenommen. Beim Offnen des Kontakts ORO-COM schlieRt sich die Automatisierung.

ac

Brandnotfall: das SchlieRen des Kontakts ORO-COM erzwingt das voIIsténdige Offnen der Tiir mit der in Par. 40 gewahlten
Geschwindigkeit, wobei die Sicherheitsvorrichtungen FT1, FT2, COS1, COS2 ignoriert werden; die Tir bleibt offen und
akzeptiert keine Befehle.

03

Windnotfall: das SchlieRen des Kontakts ORO-COM erzwingt das vollstandige SchlieBen der Tir, die nach dem Schlieen
keine Befehle mehr akzeptiert. Wird der SchlieBvorgang durch das Ausldsen der Lichtschranke / der Sicherheitsleiste
unterbrochen, wird nach 30 Sekunden der ZwangsschlieRvorgang fiir den Windnotfall wieder aktiviert.

a4

Das SchlieRen des Kontakts ORO-COM erzwingt die teilweise Offnung auf den in Par. 5 gewahlten Prozentsatz des
Hubs und verhindert das SchlieRen; die Tir akzeptiert keine Befehle; beim Loslassen des Kontakts schlieRt die Tir.

g100

Aktivierung der garantierten SchlieBung/Offnung
Durch die Aktivierung dieses Parameters wird sichergestellt, dass das Automatisierung nicht aufgrund falscher und/
oder ungewollter Befehle offen bleibt.
Die Funktion wird NICHT aktiviert wenn:
- das Automatisierung einen STOPP-Befehl erhdlt.
Die Sicherheitsleiste greift ein und erfasst ein Hindernis in derselben Richtung, in welcher die Funktion aktiviert ist.
Falls die Sicherheitsleiste ein Hindernis wahrend der zur gewahrleisteten Richtung entgegengesetzten Bewegung
erfasst, bleibt die Funktion aktiv.
die vom Parameter A2 eingestellten Versuche des WiederschlieBens sind beendet.
die Positionskontrolle verloren gegangen ist (die Position korrigieren, siehe Kapitel 22).

og

Deaktiviert. Der Parameter B2 wird nicht angezeigt.
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Aktiviert.

0 1| Nach einer vom Parameter 82 eingestellten Zeit aktiviert das Steuergerat, unabhéngig vom Parameter AS, ein Vorblinken
von 5 s und schlieft dann das Aufomatisierung.
Aktiviert. . ) ) )
Wenn das Automatisierung infolge eines Befehls fiir den Schrittbetrieb stehen bleibt, aktiviert das Steuergerat nach einer vom
Parameter B¢ eingestellten Zeit ein Vorblinken von 5 s (unabhdngig vom Parameter A5) und das Automatisierung schlielt sich.
0c | Wenn das Automatisierung wahrend der SchlieBbewegung Infolge des Ausldsens der Hinderniserkennung anhalt,
schlielit es sich nach einer vom Parameter B¢ eingestellten Zeit.
Wenn das Automatisierung wahrend der Offnunﬁsbewegung infolge des Ausldsens der Hinderniserkennung anhalt, 6ffnet
es sich nach einer vom Parameter B¢ eingestellten Zeit.
B2 03 | Einstellung Aktivierungszeit der garantierten SchlieBung/ﬁffnung
HINWEIS: Der Parameter wird nicht angezeigt, wenn der Parameter 8 ! = O ist.
02-30 | von 2 bis 90 s Wartezeit
82-99 | von 2 bis 9 Min. Wartezeit
B3 00 Fre‘i&abe der Aktivierung der regelmﬁﬂidqen Wartun%
HINWEIS: Parameter sichtbar wenn ein anderes als das werkseitige Passwort gespeichert wurde (Parameter P {=P4).
HINWEIS: Im Falle der Riicksetzung auf die werkseitigen Standardparameter, muss der Wert des Parameters von Hand
neu eingestellt werden. .
Wenn die Zahlung der verbleibenden Offnungszyklen (eingestellt durch die Werte in Par. 83 und 84) O erreicht, wird das
optische Wartungssignal aktiviert (Beispiel: bei Par. 83 = I und Par. 84 = {0 wird das Signal nach Ausfiihrung von 1000
Offnungszyklen aktiviert).
Auf dem Display erscheint ,AS5t" und die Blinkleuchte blinkt bei stehendem Motor in reielméﬁigen Abstanden (1
Sekunde ein, 4 Sekunden aus), bis die Wartung der Anlage durchgefiihrt und der Alarm zuriickgesetzt wird.
Um den Alarm zuriickzusetzen, entsperren Sie die Schutzfunktion durch Eingabe des Passworts (Bestatigung durch
Anzeige von CF 00 auf dem DisEIayg)und driicken Sie TEST fiir 5 s, um in den INFO-Modus zu gelangen; navigieren
Sie zur Anzeige Ci CL, die die Zahl 0000 anzeigt; Klicken Sie einmal auf die Taste W (PFEIL UNTEN): Auf dem Display
erscheint fiir 2 Sekunden die Meldung tPdt (Update) und die angezeigte Zahl wird entsprechend der Auswahl in den
Parametern 83 und 84 neu geladen.
HINWEIS: Maximale Anzahl von Offnungen bis zur ndchsten Wartung = 9900 (83 82, 84 33); wenn Sie die Anzahl &ndern
machten, reicht es nicht aus, die Parameter B3 und 84 zu dndern, sondern Sie miissen erneut in den INFO-Modus
wechseln, £t £L anzeigen und die Taste W (PFEIL UNTEN) driicken. .
ACHTUNG: Unter einem Schaltvorgang versteht man jede Aktivierung des Motors beim Offnen.
00 | Deaktiviert.
{0 I | Wartung bei Offnungszyklen aktiviert = Wert Parameter 84 x10 Stunden.
{2 | Wartung bei Offnungszyklen aktiviert = Wert Parameter 84 x100 Stunden.
B4 00 | Einstellung des Stundenzahlers fiir die Aktivierung der regelmaBigen Wartung
HINWEIS: Parameter sichtbar wenn 83 O ! oder 83 ¢
ANMERKUNG: Im Falle der Riicksetzung auf die werkseitigen Standardparameter, muss der Wert des Parameters von
Hand neu eingestellt werden.
00 | Deaktiviert.
0 1-gg | Yon 10 bis 990 Offnungen, wenn: 83 0 1
Von 100 bis 9900 Offnungen, wenn: B3 82
B5 03 | Auswahl der Verwaltung im Batteriebetrieb
Wenn ein anderer Wert als 00 eingegeben wird, aktiviert sich eine Kontrolle am Spannungspegel der Batterie. Die
gewlinschte Betriebsart kann am Parameter 86 ausgewahlt und eine Anzeige durch den COR-Ausgang an Parameter
20 aktiviert werden.
DD | Das Steuergerat ibernimmt stets die Befehle, bis zum kompletten Entladen der Batterie.
01 | Die Steuerung wird aktiviert, wenn die Batteriespannung den minimalen Schwellenwert unterschreitet (22V=== mit
Ladegerat B71/BCHP; 36.4V===mit externem Ladegerat B71/PBX)
72 | Die Steuerung wird aktiviert, wenn die Batteriespannung den mittleren Schwellenwert unterschreitet (23V=== mit
Ladegerat B71/BCHP; 36.8V===mit externem Ladegerat B71/PBX)
07 | Die Steuerung wird aktiviert, wenn die Batteriespannung den maximalen Schwellenwert unterschreitet (24V=== mit
Ladegerat B71/BCHP; 37.2V===mit externem Ladegerat B71/PBX)
B& 00 | Auswahl der Einschrankungen im Batteriebetrieb
ANMERKUNG: Der Parameter ist nur sichtbar, wenn der Parameter 85 nicht 00 ist.
00 | Keine Einschrankungen der Befehle, wenn die Batteriespannung auf den ausgewahlten Schwellenwert fallt. Es ist moglich,
eine Anzeige liber den COR-Ausgang zu aktivieren (wenn die Parameter 85 und 28 entsprechend eingestellt sind).
0 | | Wenn die Batteriespannung langer als 30 Sekunden unter den in Parameter 85 gewahlten Schwellenwert fallt, akzeptiert
das Steuergerdt nur Offnungsbefehle und schlielt sich nicht wieder.
02 | Wenn die Batteriespannung langer als 30 Sekunden unter den in Parameter 85 gewahlten Schwellenwert fallt, 6ffnet die
Steuerung nach einem 5-sekiindigen Vorblinken die Automatik automatisch und akzeptiert nur einen Befehl zum SchlieRt.
03 | Wenn die Batteriespannung langer als 30 Sekunden unter den in Parameter 85 gewahlten Schwellenwert fallt, es werden

nur Schliefbefehle akzeptiert, auch wenn der ORO-Eingang aktiv und wenn der Parameter B3 0 | ist.
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04 | Wenn die Batteriespannung langer als 30 Sekunden unter den in Parameter 85 gewahlten Schwellenwert fallt, schlielt die
Steuerung nach einem 5-sekiindigen Vorblinken die Automatik automatisch und akzeptiert nur einen Befehl zum Offnen.
B7 00 | Auswahl der Batterieart und Reduzierung des Verbrauchs
HINWEIS: Eine NICHT ORDNUNGSGEMASSE Einstellung dieses Parameters fiihrt, wenn keine Netzspannung vorhanden
ist, zur Blockierung der Funktionen und auf dem Display erscheint die Meldung kLD (wenn O { oder 02 eingestellt und
2x12V===Batterie) oder eine Anzeige bflad.
00 | 24V===(2x12V===) Batterie mit B71/BCHP. Reduzierung der Beschleunigung/Verlangsamung/Geschwindigkeit aktiviert,
um die Batteriedauer zu verlangern.
01| 36V== (3x12V===) Batterie mit externem Ladegerédt B71/PBX. Reduzierung der Beschleunigung/Verlangsamung/
Geschwindigkeit aktiviert, um die Batteriedauer zu verlangern.
02 | 36V=== (3x12V===) Batterie mit externem Ladegerat B71/PBX. Keine Reduzierung der Leistungen, maximaler
Batterieverbrauch.
LO00 | Freigabe der seriellen Kommunikation
HINWEIS: Wenn Parameter A | auf 02, 03 oder 84 (TW110 High Speed oder reversibel) einfgestellt ist, bleibt B74/
BCONNECT immer aktiviert, auch wenn Parameter L0 mit dem Wert 88 gespeichert ist (bei Abfrage von Parameter L0
wird 0 ! angezeigt).
00 | Deaktiviert
{ | B74/BCONNECT-Modul aktiviert
{2 | Freigabe der Debug-Karte (interne Verwendung)
L0 Konfiguration des Modus ,Low Power Stand-by*“
HINWEIS: Die Betriebsart ,Low Power Stand-by" wird nach einer Inaktivitat aktiviert, die fiir die eingestellte Zeit andauert,
d.h. bei angehaltener Automation und ohne Aktivierung von Befehlen oder Tasten auf dem Display.
Bei vollstandig gedffnetem und fiir die Wiedereinschaltautomatik angehaltenem Antrieb wird das Stand-by nicht aktiviert,
da es sich in jedem Fall um eine aktive Phase des Automatikbetriebs handelt (geregelt durch die Absatze A2 und & ).
Ebenso wird die Zeitzahlung fiir das garantierte SchlieBen/Offnen (Par. 8 ! und B2) als aktive Phase betrachtet, so dass
Stand-by nicht aktiviert wird.
HINWEIS: Bei den Antrieben TW110 High Speed und reversibel wird der Modus ,Low Power Standby” automatisch
deaktiviert, Par. L !ist nicht sichtbar.
00 | Low-Power-Modus deaktiviert
{0 I | Stand-by-Aktivierung nach 5 Minuten Inaktivitat
{2 | Stand-by-Aktivierung nach 10 Minuten Inaktivitat
03 | Stand-by-Aktivierung nach 15 Minuten Inaktivitat
{04 | Stand-by-Aktivierung nach 20 Minuten Inaktivitat
FA DD | Wiederherstellung der Werkseinstellungen
ANMERKUNG. Dieses Verfahren ist nur moglich, wenn KEIN Passwort zum Schutz der Daten eingestellt ist; falls ein
Passwort gespeichert ist, muss es zunéchst durch Eingabe der Werte P I, P2, P3, P4 entsperrt werden (bestatigt durch
die Anzeige CP O0).
+ Achtung! Die RUcksetzungﬂIO‘scht jede zuvor gemachte Auswahl, auBer dem
[enagg c Parameter? x,d:n, &0, 7”0 11,83, B4, 86, 5d7, 10,L 1 Sicherstellen, dass alle
1Ll - - =J_ Parameter fir die Installation geeignet sind.
[ + Die Tasten # (Plus) und - (Minus) driicken.
- Duas - Nach 4 s blinkt am Display ~E5-.
« Die werkseitigen Standardwerte wurden wiederhergestellt.
Hinweis: Es ist mdglich, die Parameter auf eine zweite Art und Weise zuriickzusetzen: Beim Einschalten des
Steuergerats, bevor die Firmware-Version auf dem Display erscheint, halten Sie die Tasten A (PFEIL OBEN) und W
(PFEIL'UNTEN) 4 Sekunden lang gedriickt.
Kennnummer
Die Kennnummer besteht aus den Werten der Parameter von ni bis nb.
ANMERKUNG: Die in der Tabelle angegebenen Werte dienen nur zur Veranschaulichung.
n 0! | HW-Version
nilc3 Herstellungsjahr
nc H5 Herstellungswoche
n3 &1 Beispiel: 0 f 23 45 67 89 01 23
n4Y HY Seriennummer
nS5 0!
nb 29 FW sequentielle Version
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Anzeige Bewegungszahler
Die Zahl'besteht aus den Werten der Parameter von of1 bis o { multipliziert mit 100.
ANMERKUNG: Die in der Tabelle angegebenen Werte dienen nur zur Veranschaulichung.

ofl 0!
N EE Durchgefiihrte Bewegungen.
= Beispiel: 0 { 23 45 x100 = 1.234.500 Bewegungen
oi45
Anzeige Stundenzahler Bewegung
Die Zahl besteht aus den Werten der Parameter von h bis h 1.
ANMERKUNG: Die in der Tabelle angegebenen Werte dienen nur zur Veranschaulichung.
o
hO Stunden Bewegung.
hi23 Beispiel: 0 23 =123 Stunden.
Anzeige Zahler Einschalttage des Steuergerats
Die Zahlbesteht aus den Werten der Parameter von d bis d /.
ANMERKUNG: Die in der Tabelle angegebenen Werte dienen nur zur Veranschaulichung.
d00! |y
Einschalttage.
di23 Beispiel: 0 23 = 123 Tage.
Passwort
Die Festlegung eines Passworts verhindert Unbefugten den Zugriff auf die Einstellungen.
Bei aktivem Passwort (CP=0 {) kann man die Parameter anzeigen, aber es ist NICHT maglich, ihre Werte zu dndern.
Das Passwort ist eindeutig, d.h. nur ein Passwort kann den Antrieb verwalten.
ACHTUNG: Wenn man das Passwort verliert, muss man sich an den Kundendienst wenden.
P00 Verfahren zur Aktivierung des Passworts:
P2 00 Die gewtinschten Werte in die Parameter P I, P2, P3 und P4 eingeben.
== Mit den Tasten UP A und/oder DOWN W den Parameter P anzeigen.
P3 00 Die Tasten + und - 4 s lang driicken.
PY OO Wenn das Display blinkt, wurde das Passwort gespeichert.
Das Steuergerat aus- und wieder einschalten. Die Aktivierung des Passworts priifen (CP=0 1).
Verfahren zur voriibergehenden Entriegelung:
Das Passwort eingeben.
Priifen ob £P=00.
Der Passwortschutz wird nach 30 Minuten Inaktivitét der Tasten rund um das Display oder sofort durch Aus- und
Einschalten der Automatisierung wieder aktiviert.
Verfahren zum Laschen des Passworts:
+ Das Passwort eingeben (CP=00).
Die Werte von P { = 00, P2 = 00, P3 = 00, P4 = OO speichern .
Mit den Tasten UP A und/oder DOWN W den Parameter LP anzeigen.
Die Tasten + und - 4 s lang driicken.
Wenn das Display blinkt, wurde das Passwort geldscht (die Werte P {83, P2 80, P3 00 und P4 00 entsprechen
"Passwort nicht vorhanden”).
Das Steuergerat aus- und wieder einschalten.
=T -
CF OO | passwort dndern
00 | schutz deaktiviert.
0 !'| schutz aktiviert.

124




14 Sonderparameter fiir die Baureihe High Speed

() Die Baureihe High Speed (/HS) ist die Produktlinie der digitalen biirstenlosen Hochgeschwindigkeitsantriebe
RAPID

flir Schiebetore bis zu 1000 kg oder 1600 kg (TW110/1000/HS - TW110/1600/HS) und der Garagentorantrieb

ULK (UL/1200/HS)die nur dem Wohnbereich vorbehalten sind.

Durch die High Speed Technologie lasst sich der Antrieb zu 100% schneller steuern als konventionelle
Antriebe, mit der Maglichkeit Geschwindigkeit, Beschleunigung, Verlangsamung und die zugehdrigen Sicherheiten
getrennt zu verwalten.
ANMERKUNG: Die Mechanik des Automatisierung nicht bekannt ist, um die maximale Sicherheit des Betriebes zu
garantieren, empfehlen wir die Sicherheitsleiste zu installieren.

Nachstehend werden die zuséatzlichen Parameter fiir die Aktivierung der High Speed Technologie angefiihrt.

ATOC | Auswahl des Antriebsmodells

RO Der Parameter wird werkseitig von ROGER TECHNOLOGY eingestellt.

RI05 ACHTUNG! Der Wert des Parameters A ! ist werkseitig flr die Auswahl des Motormodells eingestellt
(02 oder 03 oder 05, siehe Tabelle unten). Wenn dieser Wert nicht korrekt gedndert wird, kann die
Automatisierung nicht mit vollem Wirkungsgrad arbeiten und es kann zu Fehlfunktionen kommen.
HINWEIS: Bei der Riickstellung auf die werkseitigen Standardparameter wird der Wert des Parameters
nicht gedndert.

FW1+0/2000-
TW110/1000/HS
TW110/1600/HS
I HA200/R-
UL/1200/HS
BLA4B0—

Ll

JE

(K]

CQ|Co|Co(Co| o
L

o

Ho Einstellung der Verlangsamung beim Offnen

ic’ 04 Einstellung der Verlangsamung beim SchlieBen

0 {-0g | O = das Automatisierung verlangsamt in der Nahe des mechanischen Anschlags/Endschalters ... 05= das Automatisierung
verlangsamt weit vor dem mechanischen Anschlags/Endschalter.

3304 Einstellung Beschleunigung zu Beginn der Offnungsbewegung

3404 Einstellung Beschleunigung zu Beginn der SchlieBenbewegung

0i-g5 |0 das Automatisierung beschleunigt schnell zu Beginn der Bewegung ... 05= das Automatisierung beschleunigt langsam
und allméahlich zu Beginn der Bewegung.

Ho08 Einstellung Offnungsgeschwindigkeit
ANMERKUNG: Die Einstellung der Geschwindigkeit je nach installiertem Motormodell ist automatisch in 10 gleiche
Teile unterteilt.

n q q S
4108 Einstellung SchlieBungsgeschwindigkeit
ANMERKUNG: Die Einstellung der Geschwindigkeit je nach installiertem Motormodell ist automatisch in 10 gleiche
Teile unterteilt.

TW110: 0 = 6 m/min ... 0= maximale Geschwindigkeit
0 = 10 | UL/1200/HS: 3 = 6 m/min .. {0= 18 m/min
UL/1400: 8 = 6 m/min ... {0=13.2 m/min

ANMERKUNG: Fiir die Einstellung des Bremswegs bei konstanter Geschwindigkeit wird auf die Parameter {3
und ™ auf Kapitel 12 verwiesen.
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15 Sonderparameter fiir die Baureihe Reversibel

Die Baureihe Reversibel (/R)ist die Produktlinie der digitalen birstenlosen fiir Schiebetore bis zu 1200 kg
(TW110/1200/R), die nur dem Wohn- und Industriellbereich vorbehalten sind.
Durch die REVERSIBLE Technologie Idsst sich das Automatisierung auch ohne anliegende Spannung 6ffnen
und schlieffen ohne den Motor zu entsperren. Wenn das Automatisierung manuell bewegt wird und keine
Versorgungsspannung vorhanden ist, versorgt die Drehung des Motors den Motorsteuerungsabschnitt mit Energie.
ACHTUNG! Das Automatisierung mit der Hand nur maRig bewegen.
Uber die Steuereinheit lassen sich Geschwindigkeit, Beschleunigung, Verlangsamungen und zugehdrige
Sicherheitseinrichtungen getrennt verwalten.
Wahrend des Normalbetriebs, einschlielilich des Batteriebetriebs, wendet die Steuereinheit eine Bremskraft an,
wodurch die manuelle Bewegung des Automatisierung verhindert wird.
Bei langerem Batteriebetrieb kann sich dadurch die Reichweite verringern.
Wenn die Bremskraft nicht ausreichen sollte, um die manuelle Bewegung zu verhindern und wird eine Verlagerung
des Automatisierung um mehr als 3 cm festgestellt, startet die Steuereinheit ein Verfahren zur Korrektur der Position
(siehe Kapitel 22).
HINWEIS: Auch wenn UMKEHRBAR ist der Motor mit dem Entriegelungssystem versehen.

Nachstehend werden die zusatzlichen Parameter fur die Aktivierung der REVERSIBEL Technologie angefiihrt.

AI04 | Auswahl des Antriebsmodells

Der Parameter wird werkseitig von ROGER TECHNOLOGY eingestellt.

ACHTUNG! Der Wert des Parameters A 1 ist werkseitig fiir die Auswahl des Motormodells eingestellt (G4,
siehe Tabelle unten). Wenn dieser Wert nicht korrekt gedndert wird, kann die Automatisierung nicht mit
vollem Wirkungsgrad arbeiten und es kann zu Fehlfunktionen kommen.

HINWEIS: Bei der Riickstellung auf die werkseitigen Standardparameter wird der Wert des Parameters
nicht geandert.

T 1072060~
FWH6/1600HS -
FWHB/1600/HS -
TW110/1200/R
059 | Bl1260HS-

0B | utA460-

mu

L

C|Co|co| o

-

Ha Einstellung der Verlangsamung beim Offnen

i 04 | Einstellung der Verlangsamung beim SchlieBen

7 1- 05 | O = das Automatisierung verlangsamt in der Nahe des mechanischen Anschlags/Endschalters ... 05= das Automatisierung
verlangsamt weit vor dem mechanischen Anschlags/Endschalter.

3304 Einstellung Beschleunigung zu Beginn der Offnungsbewegung

34904 | Einstellung Beschleunigung zu Beginn der SchlieBenbewegung

o=

7 {-0g | O 1= das Automatisierung beschleunigt schnell zu Beginn der Bewegung ... 05= das Automatisierung beschleunigt
langsam und allméahlich zu Beginn der Bewegung.

q0 08 Einstellung Offnungsgeschwindigkeit
ANIMERKUN(? Die Einstellung der Geschwindigkeit je nach installiertem Motormodell ist automatisch in 10 gleiche
Teile unterteilt.

4108 Einstellung SchIlelSungsdgeschwmdlgkelt
ANMERKUNG: Die Einstellung der Geschwindigkeit je nach installiertem Motormodell ist automatisch in 10 gleiche
Teile unterteilt.

A m | TW110:3 1= 6 m/min ... 10= maximale Geschwindigkeit
u = | UL/1200/HS: 8 = 6 m/min ... 13=18 m/min
UL/1400: 0 = 6 m/min ... {0=13.2m/min

ANMERKUNG: Fiir die Einstellung des Bremswegs bei konstanter Geschwindigkeit wird auf die Parameter {3
und ™ auf Kapitel 12 verwiesen.
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16 Meldung der Sicherheitseingange und der Befehle (TEST-
Modus)

Falls keine Befehle aktiviert sind, die Taste TEST driicken, um folgendes zu iiberpriifen:

A MASSNAHME UBER HERKOMMLICHE
DISPLAY MOGLICHE URSACHE SOFTWARE MASSNAHME
Der Entriegelungsgriff ist Den Entriegelungsgriff schlieRen und den
86 5b gedffnet (nur fiir TW110). Schiissel in Schlielfstellung drehen.
(00 Sb) Den Anschluss an den Freigabekontakt
tiberpriifen.
STOPP-Sicherheitskontakt Eine STOPP-Taste (Offner) installieren
BB 1 gedffet. oder den Kontakt ST mit dem Kontakt
COM Uiberbriicken.
Sicherheitsleiste COST nicht | Falls nicht benutzt oder man sie Falls nicht benutzt oder man sie
BB 15 oder falsch angeschlossen. | ausschliefen will, den Parameter ausschliefen will, den Kontakt COS1 mit
1380 einstellen. dem Kontakt COM Uberbriicken.
o Sicherheitsleiste COS2 nicht | Falls nicht benutzt oder man sie Falls nicht benutzt oder man sie
HE oder falsch angeschlossen. | ausschlieRen will, den Parameter ausschlieffen will, den Kontakt COS2 mit
1400 einstellen. dem Kontakt COM Uberbriicken.
Lichtschranke FT1 nicht Falls nicht benutzt oder man sie Falls nicht benutzt oder man sie
oder falsch angeschlossen. | ausschliefen will, den Parameter ausschlieBen will, den Kontakt FT1 mit
ga 13 5000 und 5 100 einstellen. dem Kontakt COM Uberbriicken. Den
oot Anschluss und die Referenzen zum
entsprechenden Anschlussschema
kontrollieren.
Lichtschranke FT2 nicht Falls nicht benutzt oder man sie Falls nicht benutzt oder man sie ausschlieRen
o oder falsch angeschlossen. | ausschliefen will, den Parameter will, den Kontakt FT2 mit dem Kontakt
B8 I2 5300 und 54 07 einstellen. COM iiberbriicken. Den Anschluss und
die Referenzen zum entsprechenden
Anschlussschema kontrollieren.
Beide Endschalter haben Den Anschluss der Endschalter tiberpriifen.
einen offenen Kontakt oder Wenn keine Endschalter vorhanden sind,
sind nicht angeschlossen ist zu Uberpriifen, dass Par. 60 auf 00
(nur TW110). eingestellt ist.
BE FE Wenn die magnetischen Ersetzen Sie die Sicherung F3.
- Endschalter installiert sind,
ist moglicherweise die
Sicherung fiir die Stromver-
sorgung der Zusatzgerate
durchgebrannt.
Das Automatisierung befindet | Wenn die Anzeige des Endschalters
sich am Offnungsendschalter | falsch ist, die Einstellung des
- (nur TW110). Parameters 7 ! liberpriifen.
88 FA Der Offnungsendschalter ist Den Anschluss der Endschalter tiberpriifen.
nicht vorhanden oder nicht Wenn keine Endschalter vorhanden sind,
angeschlossen. ist zu dberpriifen, dass Par. 63 auf 00
eingestellt ist.
Das Automatisierung befindet | Wenn die Anzeige des Endschalters
sich am Schliefungsendschalter | falsch ist, die Einstellung des
- (nur TW110). Parameters 7 1 iiberpriifen.
BB FC Der SchlieBungsendschalter Den Anschluss der Endschalter tberpriifen.
ist nicht vorhanden oder Wenn keine Endschalter vorhanden sind,
nicht angeschlossen. ist zu Uberpriifen, dass Par. 60 auf 00
eingestellt ist.
PP OO Wenn kein manueller Befehl Die Kontakte PP-COM und die Anschliisse
25 vorliegt, konnte der Kontakt an die Taste iiberpriifen.
rynn (N.0] defekt oder der Die Kontakte CH-COM und die Anschliisse
LU Eis g}ggmg%a” eine Taste an die Taste iiberpriifen.
AP OO ’ Die Kontakte AP-COM und die Anschlisse
e an die Taste iiberpriifen.
PE OO Die Kontakte PED-COM und die Anschliisse
i an die Taste iberpriifen.
Wenn kein manueller Befehl Die Kontakte ORO - COM (iberpriifen. Der
vorliegt, konnte der Kontakt Kontakt darf nicht iberbriickt sein, wenn
000 er nicht benutzt wird.

(N.O.%defekt oder der
Anschluss an den Timer
falsch sein.

ANMERKUNG: Die Taste TEST driicken um den TEST-Modus zu verlassen.
Es wird empfohlen, die Abhilfen fiir die Meldungen zum Status der Sicherheitseinrichtungen und der Eingdnge immer
im Modus “MaBnahme (iber Software” durchzufiihren.
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17 Meldung von Alarmen und Storungen

PROBLEM MELDUN | MOGLICHE URSACHE BETRIEB
LED POWER | Keine Stromversorgung. Das Netzkabel iiberpriifen.
ausgeschaltet
LED POWER | Sicherung durchgebrannt. Sicherung ersetzen. Die Sicherung nur bei ausgeschalteter
ausgeschaltet Netzspannunﬁ herausziehen. Wenn der Sicherungsbruch
F3 wiederholt, und die Steuerung steuert einen
HighSpeed-Motor, trennen Sie das Gerdt B72/CL
go er B71/BCHP Version HW 02) vom Anschluss des
atterieladegerats und priifen Sie, ob das Problem
nicht mehr auftritt. Wenn ja, fahren Sie fort mit dem
Austausch des beschadigten Gerdts fort.
0OF 5k Storung der Die Netzspannung ausschalten, 10 s warten und die
Eingangsspannung. Stromversor%ung' wieder herstel-len. Wenn das Problem
Initialisierung des weiter besteht wird empfohlen, wenden Sie sich
Steuergerats zwecks Uberpriifung und moglicher Unterstiitzung an
fehlgeschlagen. Ihren drtlichen Vertragshandler. Durch Driicken der
TEST-Taste kann der Fehler voriibergehend ausgeblendet
und die Parameter der Steuerung abgefragt werden.
FUSE Sicherung F1 durchgebrannt oder | Sicherung ersetzen.
defekt. Wenn das Steuergerat | Die Sicherung nur bei ausgeschalteter
im Akkubetrieb lauft, wird die | Netzspannung herausziehen und wieder einsetzen.
Meldung nicht angezeigt.
Pr Ok Erfasster Uberstrom im Zweimal die Taste TEST driicken oder 3
Wechselrichter. aufeinanderfolgende Befehle geben.
CECO Falscher Anschluss an SECT- | Den Anschluss zwischen SECT und SEC2
SEC2 des Transformators. austauschen.
dA LR Fehler bei Erfassen der Die korrekte Positionierung des Offnungs- und
Hubdaten. SchlieBungsendschalters priifen (wenn Endschalter
aktiviert sind). TEST driicken und priifen, ob
Sicherheitseinrichtungen Alarm ausgelost haben. Den
Lernlauf wiederholen.
Kalibrierungsverfahren Die in der Lernlaufphase verlangten Kalibrierungszeiten
fehlgeschlagen beachten. Vor der Riickstellung des Entriegelungshebels
sicherstellen, dass PHAS auf dem Display blinkt. Den
Das Automatisierung Lernlauf wiederholen.
6ffl||‘:t oder schlieBt sich | 75} Motor nicht angeschlossen. Das Motorkabel tiberpriifen.
nicht.
FE Beide Endschalter sind Den Anschluss der Endschalter oder Fremdkdrper im
aktiviert. Endschalterblock tiberpriifen. Bei fehlenden Endschaltern
priifen, dass Par. 60 auf 00 eingestellt ist.
beispiel: Fehlerin den Den Konfigurationswert korrekt einstellen und
15 EE Konfigurationsparametern. speichern.
2IEE
EnE | Encoder nicht Den Anschluss an den Encoder iberpriifen. Wenn das Problem
angeschlossen. weiter besteht wird empfohlen, den Encoder auszutauschen.
EnE3 Schwere Betriebsstorungen Die Taste TEST driicken, wenn die Fehlermeldun
des Encoders. erneut auftritt, das Steuergerat 5 s lang aus- und dann
wieder einschalten. Wenn das Problem weiter besteht,
den Encoder austauschen.
EnRES Betriebsstérungen des Die Taste TEST driicken, wenn die Fehlermeldung
(EnES) Encoders. bestehen bleibt, den Encoder austauschen.
Akkusbetrieb Akku fast leer.
Unzuldngliche Bei Vorkommen von Schmutz, Feuchtigkeit, Insekten
Stromversorgung oder anderem, die Stromversorgung trennen und die
Karte sowie den Encoder reinigen. Wenn das Problem
weiter besteht, den Encoder austauschen.
ERER Rechenfehler des Encoders. Das Einlernverfahren wiederholen.
LENP Warmeschutz des Der Betrieb wird innerhalb von 2 Min. automatisch
" Wechselrichters aktiviert. wiederhergestellt.
hELD Akkus leer. Die Wiederkehr der Netzspannung abwarten.
(btLO)
Entriegelungsvorrichtun Den Entriegelungshebel zuriicksetzen und den
Stnp e'offnget_ 9 9 Anschlussan den Entriegelungskontakt iiberpriifen.
Blinkt 9
no PH Erfasste Storung der Den Lernlauf wiederholen. Wenn das Problem weiter
Motorsteuerung besteht, das Steuergeréat austauschen.
Das Einlernverfahren no PH Kalibrierung des Motors Das Einlernverfahren wiederholen. Wenn das Problem weiter

wird nicht abgeschlossen.

fehlgeschlagen.

besteht, das Verbindungskabel des Encoders zum Motor iiberpriifen.
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ALARM-

PROBLEM MELDUNG MOGLICHE URSACHE BETRIEB
no PH Kalibrierung des Motors Priifen Sie, ob der Entriegelungshebel gedffnet ist.
fehlgeschlagen. Die glatte Drehun%vde_s Motors iiberpriifen. Im Fall von
Problemen, wenden Sie sich an den technischen Kundendienst.
Das Steuergerat auf die werkseitigen Standardwerte
zuriicksetzen und das Verfahren wiederholen.
Probleme mit der Encoder oder | Uberpriifen Sie den einwandfreien Zustand des
am Verbindungskabel. Verbindungskabels. Die Netzspannung aussghalten
und die wiéder herstellen. Gib einen Befehl (Offnung/
Schrittbetrieb, ...). _
Wenn naPH NICHT erscheint, wiederholen Sie den Lernvorgang.
Wenn naPH wieder erscheint, wenden Sie sich an die
technische Hilfe.
AF PE Es wurde falschlicherweise die | Das Einlernverfahren wiederholen.
Taste TEST gedriickt.
Die Sicherheitseinrichtungen Die Taste TEST driicken und die Sicherheitseinrichtung/
sind in Alarm. en in Alarm sowie die entsprechenden Anschliisse der
s Frl e B e Sicherheitseinrichtungen prifen.
wird nicht UbermaRiger Das Einlernverfahren wiederholen.
abgeschlossen. Spannungsabfall. Die Netzspannung uberprufen.
Falsche Einstellungﬂder Die Parameter 30 und 3 ! entsprechend dem Gewicht
Parameter 30 und3 1. und der Geschwindigkeit des Fliigels einstellen.
! Fehler Torlauflange. Das Automatisierung vollstandig schliefen (die
AP PL ¢ Signalisierung des %dsehallerngC bei aktiéierten
Endschaltern'muss par.560 aktiv sein) und das
Verfahren wiederholen.
Die Verkabelung der Endschalter tiberpriifen (falls
installiert und in Par.60 aktiviert). Wenn das Problem
weiter besteht, die Verkabelung austauschen.
Das Steuergerat auf die werkseitigen Standardwerte
zurlicksetzen und das Verfahren wiederholen.
Torlaufldnge unter dem zuldssigen Mindestwert:
Erhohen Sie die Lange.
APF Die maximal zuldssige Reduziere die Torlauflange. Kontaktieren Sie der tech-
Ior\auﬂa_n%]e wurde nischer Hilfe (Das Lauf Uiberschreitet die empfohlenen
uberschritfen. technischen erlaubt).
Bei stillstehender Wartungsalarm der Anlage. Fiihren Sie die Wartung der Anlage durch. Um den
Automatisierung blinkt Alarm zuriickzusetzen, entsperren Sie den Schutz
die Leuchte in B durch Eingabe des Passworts (bestatigt durch die
regselmaﬁlgen Abstanden Anzeige £P 00) und driicken Sie 5 Sekunden lang
1 Sekunde ein, 4 ASSE TEST, um in den INFO-Modus zu gelangen; wahlen Sie
ekunden aus). auf dem D\sgla den Wert Zt L aus, der die erreichte
Nur bei ULK: Zusammen (ASSt) Nummer (000 E) Durch einmaliges Driicken der Taste
mit der Warnleuchte 'V (PFEIL UNTEN) wird der Alarm zurlickgesetzt und
leuchtet auch die die gewahlte Zahl'in den Parametern 83 und 84 erneut
integrierte LED- eingestellt.
Orientierungsleuchte auf.
i i Die Funkiibertragung wird durch | Die Antenne im Freien installieren.
anfeﬂ‘ggﬂﬁgﬁgguﬂg‘ - Meta||konstrukt\'c%]ne_r%J und Wénde
funkfioniert nicht mit aus Stahlbeton behindert.
Antrieb in Bewegung. - Akku leer. Die Akkus der Sender austauschen.
ia Bli Lampe / LED durchgebrannt Die LED-Platine und/oder die Drahte Uberpriifen.
Die Blinkleuchte L :
funktioniert nicht. - gggreteg%m? der Blinkleuchte
Die Kontrollleuchte Lampe durchgebrannt oder Die Lampe und/oder die Drahte priifen.
Automatisierung offen - Drahte abgetrennt.
funktioniert nicht.
Das Automatisierung Falsche Einstellung des Den korrekten Installationsort mit dem Parameter 7
fiihrt nicht die - Parameters 7 1. auswahlen.
gewiinschte Bewegung aus.
BNod Falsche Auswahl des Den Wert des Parameters 87 dndern.
Batterietyps.
H Netzspannung zu hoch. Netzspannung priifen, Spannung des BUS (INFO-
HbLS pannung Grth_ePI:;US, STEhe ADS. 1%), Kundendienst Igontakt_ieren
Serviceabteilung. Durch Driicken von TEST verschwindet
die Signalisierung fir 7 Sekunden ab der letzten
Betatigung der Tasten um das Display herum.
Low-Power-Modus wird | - 5! 7 B70/MODLP beschadigt / Von H93/RX2LP/I ausge‘ubte Kontrolle fehlerhaft.
nicht aktiviert. Relaiskontakt klemmt. Veerdrahtung zwischen H93/RX2LP/I und B70/MODLP defekt.
Transformator nokr B70/MODLP beschadigt / Von H93/RX2LP/I ausgeubte Kontrolle fehlerhaft.

falschlicherweise von
B70/MODLP ausgeschaltet.

Relaiskontakt klemmt.

Veerdrahtung zwischen H93/RX2LP/I und B70/MODLP defekt.

ANMERKUNG: Bei Druck der Taste TEST wird die Alarmmeldung voriibergehend geldscht.
Bei Erhalt eines Befehls erscheint am Display, wenn das Problem nicht behoben wurde, die Alarmmeldung erneut.
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18 Diagnostik - Betriebsart Info
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In der Betriebsart INFO werden einige Messwerte der Steuerung B70/1THP angezeigt.

In der Betriebsart ,Bedienelemente und Sicherheitsvorrichtungen anzeigen” und bei ausgeschaltetem Motor, die
Taste TEST 5 Sekunden lang gedriickt halten. Das Steuergerét zeigt nacheinander die folgenden Parameter und den
entsprechenden erfassten Wert an:

Parameter

Funktion

FE, 15

Anzeige flir 3 Sekunden die Firmware-Version des Steuergeréts.

Zeigt die Position, in der sich der Motor befindet, ausgedriickt in Umdrehungen zum Zeitpunkt der Priifung im Vergleich

ls zur Gesamtlange (Beispiel: &. I {3 = Motor links eingebaut 71 88; 0 1 13 = Motor rechts eingebaut 7! 37).
Lun Anzeige der Gesamtlange des programmierten der Motor Hubs in Umdrehungen.
~Pn Anzeige der Motorgeschwindigkeit der Motor in Umdrehungen pro Minute.
ane Anzeige der Motorstromaufnahme des Motor in Ampere éBeispieI: 001.1=11A...016.5=16,5A). Bei stillstehendem
! Motor ist die Stromaufnahme gleich 0. Indem man einen Befehl erteilt, kann man den aufgenommenen Strom erfassen.
Anzeige des ordnungsgemaBen An\a?enzustands. Bei stillstehendem Motor kann eine mégliche Uberlastung oder eine
zu niedrige Netzs annun%‘festgestel t werden. Achten Sie auf folgende Werte:

bUS Netzspannung = 230V~ ennspannunagg, bUS=376
Netzspannung = 207V~ (-10%), bUS = 33,6
Netzspannung = 253V~ (+10%), bUS =4 15
Zeigt den verwendeten Strom an, um eventuell erkannte Beanspruchungen von Motor zu korrigieren, die beispielsweise

P auf die niedrige Aufentemperatur zuriickzufiihren sind, aus%edr‘uckt in Ampere (Beispiel: 0 =0 A ... 4 = +12 A). Beim

L Start des Torantriebs von ganz offen oder ganz geschlossen erhoht das Steuergerat, wenn es eine stdrkere Beanspruchung
feststellt, als beim Einlernen des Torlaufs gespeichert, automatisch den an den Motor abzugebenden Strom.

Zeigt die Schwelle des Stroms an, bei der die Hinderniserkennung (Quetschschutz) der Motor ausgelost wird, ausgedriickt

RSC in Amﬁere. Der Wert wird automatisch vom Steuergerat auf der Grundlage der Einstellungen der Parameter 35, und 3 ¢
berechnet. Fiir einen korrekten Betrieb des Motors muss AP immer niedriger sein als der Wert ASL.

Ll Anzeige des Zeitraums in Sekunden, den der Motor je nach Einstellung des Parameters bendtigt, um ein Hindernis zu

il erkennen 3 I. Beispiel (000 =1s/0.120=0,12s (120 ms). Sicherstellen, dass die Motorlaufzeit tiber 0,3 s betragt.
Wenn das Steuergerat die Position der Automatisierung zum Zeitpunkt der Priifung kennt, zeigt das Display an:
LUP UP Position bekannt, normaler Betrieb.
UP 1 Position nicht bekannt, Phase zur Korrektur der Position lduft.
Zustandsanzeige des Automatisierung (offen/geschlossen).
OC 0P Antrieb in der Offnungsphase (Motor aktiv).
oc OC CL  Antrieb in SchlieBungsphase (Motor aktiv).
OC O Antrieb vollstandig geoffnet (Motor nicht aktiv).
OC [ Antrieb vollstandig geschlossen (Motor nicht aktiv).
UE UF U Netzspannung zu niedrig oder uberlastet.
Y UF H Uberstrom am Wechselrichter.
Zeigt die Anzahl der thermischen Schutzmafnahmen des Wechselrichters an. Wenn eine andere Zahl als 0000
PEE angezeigt wird, priifen Sie, ob keine iberméafRigen Spannungspunkte vorhanden sind und ob der Fliigel, der in Anschlag
n kommt, den Endschalter nicht aktiviert.
Uberpriifen Sie die Einstellungen der Parameter 30 und 3 {.

H by Zeigt Informationen zum elektronischen Spannungsbegrenzer an (nur ROGER TECHNOLOGY TECHNISCHER HILFE).
Wenn Par. B3 ungleich 00 ist und zudem ein Passwort in der Steuerung gespeichert ist und das Passwort durch Eingabe
in den Par. P ..P4 entsperrt wurde, wird die Anzahl der bis zur ndchsten Wartungsaufforderung verbleibenden

oo Offnungszyklen angezeigt: wenn diese Bedingungen nicht erfiillt sind, wird ,----" angezeigt. ACHTUNG! Durch Drii-

v &5 cken der Taste ¥ (TFE\L NACH UNTENR wird der Zahler auf die in den Parametern 83 und 84 ausgewahlte Zahl gesetzt.
Driicken Sie diese Taste nur, um den Alarm AS5E (Wartungsfalligkeit) zurlickzusetzen oder wenn Sie die Wartungsbe-
dingungen dndern mochten.

Zeigt die Anzahl der Umkehrungen an, die durch die Lichtschranke wahrend des SchlieRvorgangs ausgeldst wurden; ab

! AFE 9999 wird nicht mehr gezahlt. Die Anzahl kann nur zuriickgesetzt werden, wenn in der Steuerung ein Passwort gespeichert

gl wurde und dieses durch Eingabe in den Parametern P {..P4 entsperrt wurde. Das Zuriicksetzen erfolgt in diesem Fall
durch Driicken der Taste ¥ ?PFE\L NACH UNTEN).

Zeigt die Anzahl der Umkehrungen an, die durch das Auslosen der Einklemmschutzvorrichtung / der Sicherheitsleiste
wahrend des Schliefvorgangs verursacht wurden; ab 9999 wird nicht mehr gezahit. Die Anzahl'kann nur zuriickgesetzt

! nid werden, wenn in der Steuerung ein Passwortg_espeiohert wurde und dieses durch Eingabe in den Parametern P i...P4

i

entsperrt wurde. Das Zurlicksetzen erfolgt in diesem Fall durch Driicken der Taste W (PFEIL NACH UNTEN). HINWEIS:
Wenn bei der Anzeige der Zahl die 4 Dezimalpunkte leuchten, bedeutet dies, dass die Fehlermeldung Uber die integrierte
Kontrollleuchte aktiviert ist (nur fiir ULK) (siehe Abschnitt 23).

+ Um zwischen den einzelnen Parametern zu wechseln, die Tasten + / - verwenden. Beim Erreichen des letzten
Parameters die Taste - betatigen, um wieder zuriickzukehren. o ) -

+ Inder Betriebsart INFO kann der Antrieb betatigt werden, um seine Funktion in Echtzeit zu priifen.

+ Um die Betriebsart INFO zu verlassen, die Taste TEST einige Sekunden gedriickt halten.
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18.1 B74/BCONNECT-Modus

Die Verwendung von B74/BCONNECT muss durch Einstellung von par.L8=0 I aktiviert werden; werkseitig ist dieser
Parameter auf 00 (deaktiviert) eingestellt. Bei den Antrieben TW110 High Speed oder Reversibile wird der Betrieb von
B74/BCONNECT automatisch aktivierté/—\uch wenn Par. L0 auf 00 gespeichert ist, wird 0 | angezeigt).

Die Verwendung des Gerats erfordert die Deaktivierung des Low-Power-Managements (L { 0O0: Bei den
Automatisierungen TW110 High Speed oder Reversibile ist der Low-Power-Modus automatisch deaktiviert), wie in
Abschnitt 9.4 beschrieben.

Durch Einstecken von B74/BCONNECT in den WIFI-Anschluss konnen alle Funktionen der Steuereinheit tiber einen
Internetbrowser und Gerate wie Smartphone, Tablet, PC unter Ausnutzung der WiFi-Kommunikation verwaltet werden.

“_D_;Iﬂ Weitere Informationen entnehmen Sie bitte der Installationsanleitung des Anschlussmoduls B74/BCONNECT.

Modus "Fernunterstiitzung"

Ermdglicht den Zugriff und damit die Verwaltung aller Daten des Steuergerats nur im Cloud-Modus und damit mit
Fernverwaltung.

Wenn die Fernunterstiitzung aktiviert ist, erscheint auf dem Display die Meldung ASCC (assistance connect controlled).
Durch Driicken der Taste TEST wird diese Meldung fiir 10 Sekunden ausgeblendet, und es ist moglich, auf die Parameter
und andere Funktionen des Displays zuzugreifen.

Nach 30 Minuten schaltet das Display in den Stand-by-Modus. Wenn Sie das Display durch Driicken einer Taste
aufwecken, erscheint ASCC wieder blinkend.

Modus "Notoperation"
Dadurch werden der Motor und die Sicherheitsalarme (z.B. Fotozellen und empfindliche Kanten) ausgeschaltet, so
dass die Automatisierung bei niedriger Geschwindigkeit und bei Anwesenheit des Bedieners gedffnet un geschlossen
werden kann, wobei die Bewegung der Fliigel nur dann erfolgt, wenn die Steuerung bestehen bleibt (beim Loslassen
des Befehls stoppt die Automatisierung)
Der Notbetrieb wird durch die Aktivierung des Blinklichts mit einer hoheren Frequenz angezeigt.
Es sind zwei Arten von "Notfall'-Modus mdglich: Wohn- oder El?entumswohnungen

1) Wohnbereich (blinkende Anzeige auf dem Display L-ES): Der Befehl PP (vom Klemmenbrett oder der Funksteuerung) wird
zundchst als Offnungsbefehl verwaltet; erst wenn die vollstandige Offnung erreicht ist, schaltet die Aktivierung des Befehls
die Rollladen in den SchlieRmodus. Erst wenn der Befehl vollstandig geschlossen ist, Kann er wieder geoffnet werden.
2) Kondominium (blinkende Anzeige L-EM): Der Befehl PP wird zunachst als Offnungsbefehl verwaltet, aber sobald die
Fludqel vollstandig gedffnet sind, werden sie nicht mehr geschlossen.

iesem Modus ist die Standby Anzeige nicht aktiviert und zeigt immer den laufenden Modus an.

Durch Driicken der Taste TEST wird diese Meldung fiir 10 Sekunden ausgeblendet, und es ist moglich, auf die Parameter

und andere Funktionen des Displays zuzugreifen.

ASCC ASCC-Modus "Fernunterstiitzung" aktiviert
L-ES L-ES Modus "Notbetrieb Wohnen" aktiviert
L-EM L-EM Modus "Wohnungsnotbetrieb" aktiviert

19 Spannungsbegrenzer (B72/CL) - nur fiir TW110 High Speed
oder Reversible

Die Steuergerate, die die High Speed und Reversibel-Motoren in bestimmten Betriebssituationen steuern, konnen
bei einer abrupten Bremsung (STOP-Befehl oder Eingriff der empfindlichen Flanke oder ein beliebiger Umkehrbefehl,
wenn Par. 65 auf O ! eingestellt ist) einen Anstieg der Versorgungsspannung des Motors erfahren, die durch den
Dynamoeffekt ansteigt. Das B72/CL, das in den Anschluss BATTERY CHARGER eingesteckt ist, kontrolliert und
begrenzt diese Spitzen, indem es eine Stromaufnahme aktiviert.

Die Aktivierung, die durch einige schnelle Impulse tiber einen Zeitraum von 1 Sekunde erfolgt, wird durch eine gleiche
Anzahl von Blitzen der "CLAMP"-LED am B72/CL angezeigt.

Wenn die LED ,CLAMP” dauerhaft leuchtet, bedeutet dies, dass B72/CL beschadigt ist. Ein thermischer PTC-Schutz greift ein,
trennt ihn von der Motorstromversorgung und erzwingt gleichzeitig eine Uberlastung der 24-V-Stromversorgung, wodurch die
Sicherung F3 durchbrennt und die Stromversorgung der Fotozellen und der externen Lasten im Allgemeinen unterbrochen
wird. Das Display schaltet sich nicht aus, da die Stromversorgung des Logikteils durch B70/MODLP gewahrleistet wird.

Dies geschieht, um den Verlust der Begrenzungsfunktion zu signalisieren, was bei fortgesetztem Betrieb schlieftlich zu
einer Beschadigung des Umrichters fiihren kann. In einem solchen Fall ist B72/CL auszutauschen.

ACHTUNG! Wenn das Ladegerat verwendet werden soll, muss es sich um die Hardware-Version 02 (HW 02) handeln,
da nur in dieser Version die Funktion des Spannungsbegrenzers integriert ist. Ziehen Sie B72/CL aus dem Stecker und
ersetzen Sie es durch das Ladegerat.

20 Betrieb ohne Endschalter

Wenn keine magnetischen Endschalter installiert sind (Par. 88 00, Endschalter deaktiviert) oder fiir ULK bewirkt die
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Programmierung des Hubs oder die Wiederherstellung der Position, dass der Frontschieber gegen die mechanischen
Anschldge driickt.

Nach Abschluss des Vorgangs fahrt das Tor um die in den Parametern 25 (nur fiir TW110) und c& festgelegte Anzahl
von Umdrehungen zuriick, und bei den folgenden Mandvern stoppt das Tor immer vor den mechanischen Anschlagen
(nur fiir TW110); Bei ULK erreicht das Tor immer den SchlieRanschlag (wenn Par. €& = &), und gegebenenfalls wird
die ,Anti-Stress’-Funktion des Riemens ausgefiihrt. Beim Offnen stoppt der Mitnehmer immer etwa 1 ¢cm vor dem
Offnungsanschlag.

Achtung! Achten Sie darauf, dass der Wert von Par.23 immer kleiner oder hdchstens gleich dem Wert von Par.25 ist;
das Gleiche gilt fiir Par.24 im Verhaltnis zu Par.c6.

21 Mechanische Entriegelung (TW110)

Im Falle einer Storung oder bei Spannungsausfall kann man das Automatisierung entriegeln und von Hand bewegen

Fiir weitere Informationen, siehe die Verriegelungs-/Entriegelungsvorgange im Gebrauchshandbuch der
Automatisierung TW110.

Wenn das Automatisierung bei stromversorgtem Steuergerat entriegelt wird, blinkt am Display 5taP.

Wenn das Entriegelungssystem wieder zurlickgesetzt wird startet das Steuergerat, falls das Automatisierung nicht
vollstandig gedffnet oder geschlossen ist (durch Betdtigung des entsprechenden Endschalters, falls installiert und
aktiviert, 600 !), oder wenn keine Endschalter installiert sind (60 DDE), bei Erhalt eines Befehls ein Verfahren zur
Korrektur der Position (siehe Kapitel 22).

é\CHTUNIG' Der Entriegelungssensor ist magnetisch und muss mit Strom versorgt werden, um die Position des
ntriegelungs

schaltet die Verbrauchsreduzierung den Sensor aus, wodurch er seine Funktion verliert.
Die Entriegelung der Automatisierung ist daher nur bei_fehlender Netzstromversorgung zuldssi

schlagt gegen den Anschlag, weil die Steuerung die Betatigung der Entriegelung nicht erkannt und daher den

Positionswiederherstellungsmodus nicht aktiviert hat).
22 Mechanische Entriegelung (ULK)

Bei der ULK-Automatisierung 16st die Entriegelung mit Zugschnur die Tir vom am Riemen befestigten Mitnehmer,
sodass die Tir manuell bewegt werden kann. Dadurch geht die Position der Steuerung nicht verloren, da sich der
Mitnehmer (und somit auch der Riemen) nicht bewegt.

Wenn die Tir nicht mehr manuell bewegt werden muss, denken Sie daran, die Verriegelung wieder in die Riickstellposition
zu bringen, da nur so die Automatisierung beim Durchlaufen des Schiittens die Tir wieder einhangen kann.
ACHTUNG! Wenn Sie die Tir in voIIstand|§? geschlossener Position und bei eingeschalteter Steuerung_entriegeln und
sie nach dem Offnen von Hand wieder vollstandig schlieBen, bewegt sich der Mitnehmer bei einem Offnungsbefehl
in Richtung Getriebemotor und rastet nicht in die Tir ein. Wenn sich die Tiir auf Befehl nicht bewegt, geben Sie
den Gegenbefehl, und wenn die Kupplung in die Riickstellposition gebracht wurde, horen Sie, dass die Tur wieder
eingekuppelt wurde. Auf den Offnungsbefehl hin 6ffnet sich die Tir nun.

23 Lichtsignale mit integrierter LED-Orientierungsbeleuchtung (ULK)

Falls die Steuerung feststellt, dass die Lichtschranke sténdig im Alarmzustand ist (oder sehr unregelmaRig blinkt), oder
dass die STOP-Funktion standig aktiviert ist, oder dass ein Sto8 beim Schliefen auftritt, wird die Anzeige durch eine
bestimmte Anzahl von Blinksignalen alle 8 Sekunden aktiviert:

« Lichtschranke im Alarmzustand: 1 Blinksignal (Stérung mit hochster Prioritét).

+ STOP aktiviert: 2 Blinksignale.

+ StoR beim Schlieffen: 3 Blinksignale.

+ Lichtschranken mit instabiler Aktivierung: 4 Blinksignale.

Die Anzeige erlischt:

- bei der Lichtschranke: bei Wiederherstellung der Funktion der Lichtschranke (mit einer gewissen
Auswertungsverzdgerung) oder sofort, wenn die Lichtschranke durch Einstellen der entsprechenden Parameter
deaktiviert wird.

+ flir STOP und Stol: sobald die Automatisierung aktiviert werden kann.

Dieser Modus ist werkseitig aktiviert und kann deaktiviert (und wieder aktiviert) werden, indem man beim Einschalten

die TEST-Taste so lange gedriickt halt, bis:

auf dem Display ,Aon" erscheint: Modus aktiviert

auf dem Display ,AoFF" erscheint: Modus deaktiviert

24 Modus zur Korrektur der Position

Nach einem Spannungsausfall oder nach der mechanischen Entriegelung des Automatisierung startet das Steuergerat
(nur TW110), wenn das Automatisierung nicht vollstandig gedffnet oder geschlossen ist (dadurch Betétigung eines der
beiden Endschalter, falls vorhanden und freigegeben), bei Erhalt eines Befehls ein Verfahren zur Korrektur der Position:
+ Das Automatisierung startet eine Bewegung mit geringer Geschwindigkeit.
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+ Die Blinkleuchte schaltet sich mit einer vom normalen Betrieb unterschiedlichen Sequenz ein (3 s eingeschaltet, 1,5
s ausgeschaltet).

+ In dieser Phase ruft das Steuergerat die Daten der Installation ab. Achtung! In dieser Phase keine Befehle geben,
bis sie abgeschlossen ist.

+ Bei TW110 ohne Endschalter oder bei ULK-Automatisierung geht die Position auch nach 3 aufeinanderfolgenden
StoRen an derselben Stelle verloren.

Bel Vorhandensein von Endschaltern (55 0 /)
Wenn sich der Torflligel in der vollstandig gedffneten oder geschlossenen Position befindet, lduft das Verfahren zur
Wiederherstellung der Position wie folgt ab: Das Automatisierung fahrt den Endschalter an, halt kurz an und nimmt
den Betrieb mit der in den Parametern 43 und/oder 4 { eingestellten Geschwindigkeit wieder auf. Das Erreichen
des gegeniiberliegenden Endschalters erfolgt mit der automatisch eingestellten reduzierten Geschwindigkeit
(unabhangig von den Einstellungen der Parameter 3, 4 und 42), wodurch die Positionskontrolle mit hochster
Prazision vwederher%;estellt wird.

+ Befindet sich der Fllgel hingegen in einer Zwischenstellung, fahrt er mit reduzierter Geschwindigkeit und die
Aktivierung eines der beiden Endschalter ermdglicht die sofortige Wiederherstellung der Position.

Ohne Endschalter (50 00 oder ULK-Automatisierung)

+ Durch die Ausfiihrung eines vollstandigen Hubs von einem mechanischen Anschlag zum anderen wird die Position
wiederhergestellt. Der Fliigel fahrt um die in den Parametern 25, & (fiir TW110) oder (fiir ULK) gewéhlte Anzahl an
Umdrehungen zuriick und fiihrt die Funktion ,Anti-Stress" des Riemens aus (bei vollstandigem SchlieRen), sofern
diese in Parameter (0 aktiviert ist, oder fahrt bei vollstandigem Offnen um ca. T cm zuriick Enicht einstellbar).

Nur fiir TW110 High Speed- oder Reversible-Antriebe. Wenn die Steuerung, die bei stehendem Motor die elektrische
Bremse aktiviert, eine manuelle Verschiebung von mehr als 3 cm gegentiber der Ausgangsposition feststellt, gibt sie
einen Bewegungsbefehl aus, der den Fliigel wieder in seine Position bringt.

25 Abnahmepriifung

Die Priifung muss von qualifiziertem technischem Personal durchgefiihrt werden.

Der Installateur muss die Aufprallkrafte messen und auf dem Steuergerat die Geschwindigkeits- und Drehmomentwerte

wahlen, mit denen die Automatisierung von den Richtlinien EN 12453 und EN 12445 festgesetzten Vorschriften einhélt.

S|cherste||en dass die Anweisungen in "ALLGEMEINE HINWEISE" beachtet werden.

Strom einschalten.

+ Die korrekte Funktion aller angeschlossenen Befehle iiberpriifen.

+ Die korrekte Funktion des Entriegelungsgriffs. Am Display muss 5&3P blinken (nur TW110).

+ Den Torlauf und die Verlangsamungen tberpriifen.

+ Die Einhaltung der Aufprallkrafte iberpriifen, unter Beachtung der geltenden Normen EN 12453 und EN 12445.

+ Den korrekten Eingriff der Sicherheitseinrichtungen tiberpriifen.

+ Falls der Akkusatz installiert ist, die Netzspeisung trennen und seine Funktion Gberpriifen.

+ Wenn das B72/CL (nur TW110) installiert ist (nur bei High-Speed- oder Reversiermotoren), iberpriifen Sie, ob die rote LED
"CLAMP" bei angehaltenem Motor und wahrend der Fahrt aus ist; wenn der Fliigel mit Nenngeschwindigkeit gestartet
und durch einen ST-Befehl oder durch die Aktivierung einer empfindlichen Flanke angehalten wird, blinkt die LED "CLAMP"
einige Male kurz auf (es kann auch sein, dass sie nicht aufleuchtet, wenn die Nenngeschwindigkeit niedrig ist).

+ Netzspeisung und Akkus (falls vorhanden) trennen und wieder anschliefen. Bei in Zwischenposition stehendem
Automatisierung oder Tiir den korrekten Abschluss der Korrektur der Position sowohl beim Offnen als auch beim
SchlieBen Gberpriifen. -

+ Die Einstellung und das richtige Auslosen der Endschalter iberpriifen (falls vorhanden). Andern Sie ggf. die
Einstellung des Parameters, der die Motorposition bestimmt (rechts, links).

+ Priifen, ob am Ende des Mandvers zwischen Automatisierung und mechanischem Anschlag ein Abstand von
mindestens 2-3 cm besteht (nur TW110 mit installierten Endschaltern).

+ Wenn der Modus ,Low Power" aktiviert ist (Par: L { ungleich 83), fiihren Sie einen Test gemafk Abschnitt 9.4 durch
(Zwangsaktivierung durch gleichzeitiges Driicken von 4 Tasten).

Konformitatserklarung

Der Unterzeichnende Dino Florian, gesetzlicher Vertreter von Roger Technology - Via Botticelli 8, 31021 Mogliano V.to
(TV) ERKLART, dass die Steuerung B70/1THP mit den von den folgenden Gemeinschaftsrichtlinien vorgegebenen
Bestimmungen ubereinstimmt:

- 2014/35/UE LVD Richtlinie;

- 2014/30/UE EMC Richtlinie;

- 2014/53/UE RED Richtlinie;

- 2011/65/UE RoHS Richtlinie

und dass alle im Folgenden aufgefiihrten Normen und/oder technischen Spezifikationen eingehalten wurden:
EN 61000-6-3; EN IEC 61000-6-2; EN 60335-1

Ort: Mogliano V.to Datum: 03/06/2023 Unterschrift %M @M
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ATTENTION ! Ce manuel est destiné au personnel qualifié uniquement ; lisez attentivement les avertissements
généraux fournis avec ce manuel.

ATTENTION ! Le récepteur radio H93/RX2LP/I est entierement compatible avec les récepteurs radio H93/RX20/I -
H93/RX22A/1- H93/RX2RC/I, intégrant soit un code fixe, soit un « rolling code » (configurable).

Pour plus d'informations sur le mode LOW POWER, veuillez vous référer au manuel du B70
MODLP et au chapitre 9.4 Stand By Mode.

1 Symboles

Les symboles et leur signification, présents dans le manuel et sur les étiquettes du produit, sont indiqués ci-dessous.

Danger général.
Information importante de sécurité. Il signale des opérations ou des situations ou le personnel
chargé doit faire beaucoup d'attention.

Danger par tension dangereuse.
Il signale des opérations ou des situations ou le personnel chargé doit faire beaucoup d'attention a
des tensions dangereuses.

Informations utiles. _ ‘
Il signale des informations utiles pour l'installation.

Consultation des instructions d'installation et d'utilisation.
Il signale 'obligation de consulter le manuel ou le document d'origine, qui doit étre accessible pour
des utilisations futures et qui ne doit pas étre détérioré.

Point de branchement de la mise a |a terre de protection.

Ilindique la plage de températures admissible.

Courant alternatif (AC)

l=eB @<« b

Courant continu (DC)

Symbole pour I'élimination du produit conformément a la directive RAEE.

=

2 Description produit

La centrale de commande numérique B70/1THP a 36 V utilise le controle de puissance moteur en modalité sensored, a
I'aide d'un encodeur a haute résolution, pour commander les automatismes ROGER Brushless d'un chassis coulissant
intégré dans la colonne (TW110) ou I'automatisme pour portes sectionnelles (ULK).

Attention a la configuration du parameétre A1. Une mauvaise configuration peut provoquer des erreurs de
fonctionnement de I'automatisme.

En utilisant le dispositif B70/MODLP connecté via un cablage a 3 fils au récepteur H93/RX2LP/I, I'unité de contrdle
surveille I'état de fonctionnement en entrant dans le mode « low power » aprés un temps d'inactivité prédéfini.

ROGER TECHNOLOGY décline toute responsabilité dérivant d'une utilisation impropre ou différente de celle pour
laguelle 'installation est destinée et indiquée dans le présent manuel.

Il est conseillé d'utiliser les accessoires, les dispositifs de commande et de sécurité ROGER TECHNOLOGY. En
particulier, il est recommandé d'installer des photocellules série FAES ou F4S.

@l Pour plus d'informations, consulter le manuel d'installation de I'automatismes TW110 ou ULK.
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3 Mises a jour version r2.15

ajout d'une précision concernant le paramétre 85 (délai d'attente de 30 secondes avant l'intervention)
ajout d'une REMARQUE concernant le parametre L |
Unlquement pour les automatismes ULK :
Amehorauon de la gestion des forces
Ajout du paramétre 32 pour régler séparément la sensibilité d'intervention sur les obstacles en fermeture ; le parametre 3 { regle en
conséquence la sensibilité en ouverture
Augmentation de la valeur maximale du parametre {0 def8a (5
Différenciation de la valeur d'usine du paramétre T entre les deux modeles UL/1200/HS ( 10=04) et UL/1400 ( 10=87)
Le terréps de réaction en cas d'obstacle, en réglant le paramétre 3 { (ou le paramétre 32) sur la valeur 23, a été réduit de 5 a 3
secondes

4 Caractéristiques techniques produit

TW110/2000 ‘ TW110/1000/HS ‘ TW110/1600/HS ‘ TW110/1200/R ‘ UL/1200/HS ‘ UL/1400
TENSION D'ALIMENTATION 230 V~ +10% 50/60 Hz (115 V~ + 10% 50/60 Hz) ™
CONSOMMATION EN STAND-BY <0.5W
CONSOMMATION EN ATTENTE DE
ﬁg%IIIVé\NDES AVEC STAND-BY NON | 7.5 W (*)
E’I;’l}slf{“cﬁ)'“Ax'MA'-E ABSORBEE | ), 240 W 240 W 240 W 200W | 210W
f,;’l}slfé‘“cf,;’E DEMARRAGE 500 W 570 W 560 W 500 W 610W | 560W
F1=20A EAT02573 Protection de le circuit de puissance des moteur
FUSIBLES F2 = T2A (AT0257) Protection primaire transformateur
F3 = 3A (5x20 mm) Protection d'alimentation des accessoires
MOTEURS RACCORDABLES 1
ALIMENTATION DU MOTEUR 36 V~, fréquence variable, avec onduleur auto-protégé
TYPOLOGIE MOTEUR brushless sinusoidal (ROGER BRUSHLESS)
TYPOLOGIE CONTROLE MOTEUR a orientation de champ (FOC), sensored avec un encodeur a haute résolution
PUISSANCE NOMINALE MOTEUR 190 W T5W 150 W 120W 160 W 165 W
PUISSANCE DE DEMARRAGE DU MOTEUR | 460 W 530 W 520W 460 W 570w 520W
PUISSANCE MAXIMALE CLIGNOTANT | 25 W
INTERMITTENCE CLIGNOTANT 50%
Bl s MR LUMIERE | 100 vy 930V~ - 40 W 24 /== (contact pur)
AUTOMATISATION OUVERTE 3W (24 V=)
PUISSANCE SORTIE ACCESSOIRES | 20 W (24 V===)
TEMPERATURE DE ,? jf
FONCTIONNEMENT -20°C +55°C
DIMENSIONS PRODUIT dimensions en mm 165x117 Poids: 0,250 kg
1 OGER () TW110/1000/HS/115 - TW110/1600/HS/115 - UL/1200/HS/115 - UL/1400/115

(*) consommation indicative en I'absence d'accessoires connectés, avec récepteur enfichable enclenché, en 'absence
de freinage électrique appliqué aux moteurs (le cas échéant)

A La somme des absorptions de tous les accessoires branchés ne doit dépasser les données de puissance
maximale indiquées dans le tableau. Les données sont garanties UNIQUEMENT avec des accessoires d'origine
ROGER TECHNOLOGY. Lutilisation d'accessoires non d'origine peut provoquer des dysfonctionnements. ROGER
TECHNOLOGY décline toute responsabilité pour les installations incorrectes ou non conformes.

Tous les branchements sont protégés par des fusibles, voir tableau. La lumiére de courtoisie nécessite un fusible extérieur.
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5 Description des raccordements

Pour TW110: pour accéder au bornier de connexion de controle, retirez les quatre vis et soulevez le couvercle comme

indiqué sur la figure 1.

Dans la figure 3-4-5-7 figure le schéma de raccordement (B70/1THP).

Pour ULK : pour accéder au bornier de connexion de controle, ouvrez les portes, desserrez les deux vis et soulevez le

couvercle comme indiqué sur la figure 1.

Dans la figure 6-7 figure le schéma de raccordement (B70/1THP).

5.1 Installation type de I'automatisation TW110

Ilincombe a l'installateur de vérifier 'adéquation des cables par rapport aux dispositifs utilisés dans l'installation

et a leurs caractéristiques techniques.

Cable conseillé

1 | Alimentation

Cable a double isolation type HO7RN-F 3x1,5 mm?

2 | Cellules photo-électriques - Récepteurs FAES/F4S Cable 5x0,5 mm? (max 20 m)

3 | Cellules photo-glectriques - Emetteurs FAES/F4S Cable 3x0,5 mm? (max 20 m)

4 | Clignotant a LED FIFTHY/24 Cable 2x1 mm? (max 10 m)

5 | Antenna Cable 50 Ohm RG58 (max 10 m)
Selecteur a cle R85/60 Cable 3x0,5 mm? (max 20 m)

| s ot e paSToS cave 2.5 s 30

H85/DEC - H85/DEC2
(branchement a la centrale)

Cable 4x0,5 mm? (max 20 m)
Le nombre de conducteurs augmente lorsque plus d'un
contact de sortie est utilisé sur H85/DEC - H85/DEC2

7 | Lumiere portail ouverte

Cable 2x0,5 mm? (max 20 m)

8 | Lumiere de courtoisie (contact pur)

Cable 2x1 mm? (max 20 m)

CONSEILS: en cas d'installations existantes, nous conseillions de contréler la section et les conditions (bon
état) des cables.
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5.2 Installation type de I'automatisation ULK

Ilincombe a l'installateur de vérifier 'adéquation des cables par rapport aux dispositifs utilisés dans I'installation
et a leurs caractéristiques techniques.

Cable conseillé

1 | Alimentation Cable a double isolation type HO7RN-F 3x1,5 mm?
2 | Cellules photo-électriques - Récepteurs FAES/F4S Cable 5x0,5 mm? (max 20 m)
3 | Cellules photo-électriques - Emetteurs FAES/F4S Cable 3x0,5 mm? (max 20 m)
4 | Clignotant a LED FIFTHY/24 Cable 2x1 mm? (max 10 m)
5 | Antenna Cable 50 Ohm RG58 (max 10 m)
Selecteur a cle R85/60 Cable 3x0,5 mm? (max 20 m)

Clavier a code numérique H85/TTD - H85/TDS

6 | (branchement & H85/DEC - HB/DEC2) Cable 2x0,5 mm” (max 30 m)

Cable 4x0,5 mm? (max 20 m)
H85/DEC - H85/DEC2 (branchement a la centrale) Le nombre de conducteurs augmente lorsque plus d'un
contact de sortie est utilisé sur H85/DEC - H85/DEC2

7 |Lampe de courtoisie a LED intégrée
(connectée a la borne SC, par. AB=05)

8 Lumiére de courtoisie externe (connectée a la borne COR
(contact pur ; par.A8 différent de 05, le par.79 est utilisé)

Cable 2x1 mm? (max 20 m)

CONSEILS: en cas d'installations existantes, nous conseillions de contréler la section et les conditions (bon
état) des cables.
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5.3 Raccordements électriques

Prévoir sur le réseau d'alimentation un interrupteur ou un dispositif de coupure omnipolaire avec distance d'ouverture
des contacts égale ou supérieure & 3 mm; placer le sectionneur sur OFF et débrancher les éventuelles batteries tampon
avant de réaliser toute opération de nettoyage ou d'entretien.

Vérifier qu'un disjoncteur différentiel avec un seuil de 0,03 A et une protection contre la surintensité adéquats sont
installés en amont de l'installation électrique, selon les regles de la bonne technique et conformément aux normes en
vigueur.

@r l'alimentation, utiliser un cable électrique du type HO7RN-F 3G1,5 et le brancher aux bornes L (marron), N (bleu),

eg

(jaune/vert), présentes a l'intérieur de I'automatisme.

ainer le cable d'alimentation uniquement au niveau de la borne (fig. 3-7) et le bloquer a l'aide du serre-céble. Vérifier
a l'aide d'un voltmetre la tension en volt sur le branchement de I'alimentation primaire.
Pour le bon fonctionnement des automatisations brushless, la tension I'alimentation de
réseau primaire doit étre de :
- 230V~ +10 % pour centrale B70/1THP.
- 115V~ £10 % pour centrale B70/1THP/115.
Si la tension relevée ne satisfait pas aux données indiquées ci-dessus ou n'est pas stable,
I'automatisme NE PEUT PAS fonctionner de maniere efficace.

0 Les branchements au réseau de distribution électrique et a d'éventuels conducteurs supplémentaires a basse
tension, dans le trongon extérieur au tableau électrique, doivent avoir lieu sur un parcours indépendant e
séparés des branchements aux dispositifs de commande et de sécurité (SELV = Safety Extra Low Voltage). Vérifier si
les conducteurs de l'alimentation de réseau et les conducteurs des accessoires (24 V) sont séparés. Les cables doivent
étre a double isolement, les dégainer a proximité des bornes de raccordement correspondantes et les bloquer a l'aide
de colliers non fournis par ROGER TECHNOLOGY.

DESCRIPTION

Branchement a |'alimentation de réseau 230V~ +10% 50/60 Hz (115V~ +10%, 50/60 Hz)
fusible 5x20 T2A

FUSE ||

|

n Entrée secondaire du transformateur pour alimentation moteur 26V~ (SEC1) et pour alimentation
logique et périphériques 19V~ (SECQE
! REMARQUE : Le cablage est réalisé en usine par ROGER TECHNOLOGY.

SEC2 SEC1

Raccordement au moteur ROGER Brushless.
@ TT1] | Branchement B72/BRAKE/2 pour versions TW110 High Speed (voir fig. 4)

D REMARQUE : Le cablage est réalisé en usine par ROGER TECHNOLOGY.

LLT| | Attention! Si les fils du moteur se débranchent du bornier, apres les avoir rebranchés, effectuer
un apprentissage de la course, voir chapitre 10-11.

BATTERY Raccordement au kit batteries B71/BCHP (voir fig. 2)

+44-

oo
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6 Commandes et accessoires

Si elles ne sont pas installées, les sécurités avec contact N.F. doivent étre shuntées aux bornes COM ou
désactivées par modification des parametres 50,5 {, 53, 54, 60, 13 et 4.

LEGENDE :

N.O. (Normalement ouvert).
N.F. (Normalement fermé).

CONTACT

DESCRIPTION

8

9(COR)

o

Sortie pour raccordement 4 la lumiére de courtoisie (contact pur) 230 V~ 100 W - 24V~/===40 W (fig. 7a
pour TW110; fig. 8 pour UL/1200/HS, UL/1400).
REMARQUE : Prévoir un fusible de protection.

9(COR)

Contact pur de signalisation de :
automatisation déverrouillé/anomalie dans I'alimentation par batterie (batterie faible);
automatisation complétement ouvert/automatisation completement fermé (fig. 8).
Le mode de fonctionnement de la sortie COR est géré par le paramétre 2.
Le niveau de tension de la batterie peut étre réglé au paramétre 85.

10(+SC)

11(COM)

Raccordement voyant automatisation ouverte 24V===3 W.
Le fonctionnement du voyant est réglé par le paramétre A8.

10(+SC)

11(COM)

Raccordement test photocellules et/ou économie batterie (fig. 10-11-12-13).

Il est possible de raccorder I'alimentation des émetteurs (TX) des photocellules au bornier 10(+SC).
Régler le parametre AB 02 pour activer la fonction de test.

La centrale a chaque commande regue éteint et allume les photocellules pour vérifier que le changement
d'état du contact a bien eu lieu.

Il est en outre possible de brancher l'alimentation de tous les dispositifs extérieurs pour réduire la
consommation des batteries (le cas échéant). Régler A8 03 ou A8 04.

ATTENTION ! En cas d'utilisation du contact TO(+SC) pour l'essai cellules photoélectriques ou le
fonctionnement économie batterie, il n'est plus possible de relier un voyant automatisation ouvert.

10(+SC)

11(COM)

Connexion a la lampe de courtoisie LED intégrée (par. AB=05)

12(FT2)

30(COM)
o —o0

Entrée (N.F) Pour raccordement photocellules FT2 (fig. 9-10-11-12-13-14).

Les photocellules FT2 sont configurées en usine avec les paramétrages suivants:

- 5300. La cellule photoélectrique FT2 est désactivée en ouverture.

- 5400. La cellule photoélectrique FT2 est désactivée en fermeture.

- 5501 Silacellule photoélectrique FT2 est obturée, le automatisation s'ouvre a la réception d'une
commande d'ouverture.

Si les photocellules ne sont pas installées, shunter les bornes 30(COM) - 12(FT2) ou paramétrer les

parametres 53 00 et 54 00.

ATTENTION ! Il est recommandé d'utiliser les photocellules série F4ES ou F4S.

13(FT1)

30(COM)

0 —o0

Entrée (N.F) Pour raccordement photocellules FT1 (fig. 9-10-11-12-13-14).

Les photocellules FT1 sont configurées en usine avec les paramétrages suivants :

- 50080. La photocellule intervient uniquement en fermeture. En ouverture elle est ignorée.

- 5182. Pendant la fermeture, I'intervention de la photocellule provoque l'inversion du mouvement.

- 5201 Silacellule photoélectrique FTT est obturée, le automatisation s'ouvre a la réception d'une
commande d'ouverture.

Si les photocellules ne sont pas installées, shunter les bornes 30(COM) - 13(FT1) ou paramétrer les

parametres 50 00 et 5 1 00.

ATTENTION ! Il est recommandé d'utiliser les photocellules série F4ES ou F4S.

14(C0S2)
o ——o0

16(COM)

Entrée (N.F. ou 8.2 kOhm? pour raccordement bord sensible COS2.

Le bord sensible est configuré en usine avec les paramétrages suivants:

- 71400. Le bord sensible COS2 (contact NF) est désactive.

Sile bord sensible n'est pas installé, shunter les bornes 14(C0S2) - 16(COM) ou régler le paramétre 74 0.

15(C0S1)
o —o0

16(COM)

Entrée (N.F. ou 8.2 kOhm2 pour raccordement bord sensible COS1.

Le bord sensible est configuré en usine avec les paramétrages suivants :

- 13 00. Le bord sensible COS1 (contact NF) est désactive.

Sile bord sensible n'est pas installé, shunter les bornes 15(C0S1) - 16(COM) ou régler le parametre 73 0.

17(ST)

16(COM)
0 ——0

Entrée commande darrét (N.F). .
L'ouverture du contact de sécurité provoque I'arrét du mouvement.
REMARQUE : Le contact est shunté en usine par ROGER TECHNOLOGY.

22

21(ANT)

Branchement antenne pour récepteur radio a prise.
En cas d'antenne extérieure, utiliser un cable RG58 ; longueur maximale conseillée : 10 m.
REMARQUE : éviter de faire des jonctions sur le cable.

24(0R0)

23(COM)

o

Entrée contact temporisé horloge (N.0.).

Quand la fonction horloge s'active, le automatisation s'ouvre et reste ouverte.

Au terme du temps programmé par le dispositif externe (horloge), le automatisation se ferme.

Le fonctionnement de la commande est réglé par le parameétre 8 (valeurs 80 et & ).

Pour ULK : pour les valeurs des parametres B3 0¢, £3, 04, des actions automatiques sont configurées
en cas d'urgence incendie, vent, gaz.
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CONTACT

DESCRIPTION

25(AP 23(COM) | Entrée commande d'ouverture (N.0.).
( ) ( ) ATTENTION : I'activation persistante de la commande d'ouverture ne permet pas la fermeture
o automatique ; le comptage du temps de fermeture automatique reprend au relachement de la commande
d'ouverture.
26(CH)  23(COM) | Entrée commande de fermeture (N.0.).
o
27(PP 2 M) | Entrée commande pas-a-pas (N.0.).
( ) 3(00 ) Le fonctionnement de la commande est réglé par le paramétre AH.
o
Entrée commande d'ouverture partielle (N.Q.).
28(PED)\13(COM) Réglée en usine a 50% de I'ouverture totale (pour TW110) ou 10 % (pour ULK).
o

29(+24V) 30(COM)

Alimentation pour dispositifs extérieurs. Voir caractéristiques techniques.
Connexion d'alimentation pour le circuit auxiliaire de freinage du moteur (fig. 4).

31(LAM)_30(COM)

Raccordement clignotant (24V===- intermittence 50%).
Il est possible de sélectionner les paramétrages de préclignotement du paramétre A5 et les modalités
d'intermittence du paramétre 78.

ENC Connecteur pour raccordement a I'encodeur installé sur le moteur.
ATTENTION ! Débrancher et brancher le cable de I'encodeur uniquement en absence d'alimentation.
REMARQUE : Le cablage est réalisé en usine par ROGER TECHNOLOGY.
FC1 Connecteur pour la connexion du fin de course magnétique (voir figure 15 - détail F).
FC2 Aprés ['activation du fin de course, le automatisation s'arréte.
(TW110 uniquement Régler les fins de course de maniere a ce que, apres I'activation, le automatisation s'arréte un peu avant
en option) | la butée mécanique d'arrét. ATTENTION : répéter la procédure d'apprentissage a chaque modification
P de réglage des fins de course.
REMARQUE : Le cablage est réalisé en usine par ROGER TECHNOLOGY.
SB Pour TW110: connecteur pour la connexion du capteur de déclenchement magnétique.
Lorsque le levier de déverrouillage du moteur est relevé, le automatisation s'arréte et n'accepte pas les
commandes.
ATTENTION ! Une fois le levier de déverrouillage réarmé, si le automatisation se trouve en position
intermédiaire sans actionner un fin de course (s'il y en a un), la centrale commence la procédure de
récupération de la position (voir chapitre 22).
REMARQUE : Le cablage est réalisé en usine par ROGER TECHNOLOGY.
Pour ULK : la centrale ne gere pas le contact de déclenchement, qui reste déconnecté.
RECEIVER CARD Connecteur pour récepteur radio a prise.
H93/RX2LP/I La centrale a deux fonctions de commande & distance paramétrées en usine via radio :
- PR1-commande de pas-a-pas (modifiable par le parametre 76).
- PR2 - commande de ouverture partielle (modifiable par le paramétre 17).
Le récepteur est relié au module B70/MODLP par un cablage 3 fils (le cablage est réalisé en usine par
ROGER TECHNOLOGY) et est indispensable & la gestion du mode « low power ».
ATTENTION ! Le H93/RX2LP/I ne doit pas étre remplacé par d'autres modeles de récepteurs enfichables ROGER.
CHARGEUR DE ”L‘uﬁlisation”du chargeur de batterie et des batteries tampon n'est possible qu'en désactivant le mode
BATTERIES B71/BCHP | ‘low power” (L 100).
KIT BATTERIES A défaut de tension de réseau, la centrale est alimentée par les batteries, 'écran affiche bAEE et le flash
clignotant s'active par intermittence, jusqu'au rétablissement de la ligne ou jusqu'a ce que la tension des
2x12V===4,5 Ah batteries descende sous le seuil de sécurité. Lécran affiche btL T (Batterie faible) et la centrale n'accepte
Seulement type AGM | aucune commande.

Version HW 02 :

ajoute un limiteur de
tension, uniquement
pour les versions High
Speed et Reversible

Sil'alimentation de secteur est interrompue quand le automatisation est en mouvement, celle-ci s'arréte
et apres 2 s reprend en automatique la manoeuvre interrompue.

Pour réduire la consommation des batteries, il est possible de brancher le positif a 'alimentation des
émetteurs des cellules photoélectriques a la borne SC (voir fig. 11-12-13-14). Régler AB U3 ou A8 04.
Dans ce cas, quand le automatisation est entierement ouvert ou entierement fermé, la centrale coupe
I'alimentation sur les dispositifs.

ATTENTION ! pour garantir la recharge, les batteries doivent toujours étre branchées a la centrale
électronique. Controler périodiqguement, au moins tous les 6 mois, I'efficacité des batteries.

Pour plus d'informations, consulter le manuel d'installation du chargeur de batteries B71/BCHP.

Dans les unités de contréle B70/1THP pour les moteurs TW110 High Speed et Réversible, le limiteur de
tension B72/CL est ajouté (par Roger Technology).

Si vous avez besoin du chargeur de batterie, pour les moteurs TW110 High Speed et Réversible vous
devez avoir la version HW 02, car elle intégre ce limiteur.

WIFI

Connecteur pour le dispositif IP WiFi B74/BCONNECT.

Ce dispositif IP permet, a 'aide de nimporte quel navigateur internet, la gestion complete du panneau de
controle a la fois a proximité (connexion point a point% et via le cloud (connexion a distance).
ATTENTION ! Lutilisation du B74/BCONNECT doit étre activée en réglant le paramétre L3 I 1.
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7 Touches fonction et écran

A TOUCHE

DESCRIPTION

Parametre suivant

Parametre précédent

= e

Augmentation de 1 de la valeur du parametre

DOWN [@] DE

Diminution de 1 de la valeur du parameétre

PROG TEST PROG

Programmation de la course

TEST

Activation modalité TEST

+ Appuyer sur les touches UP A et/ou DOWN W pour afficher le parametre a modifier.
+ Avec les touches + et - modifier la valeur du parametre. La valeur commence a clignoter.
+ Maintenir la touche + ou la touche - enfoncées pour activer le défilement rapide des valeurs, en permettant une

variation plus rapide.

+ Pour sauvegarder la valeur paramétrée, attendre quelques secondes ou se déplacer sur un autre parametre avec les
touches UP A ou DOWN V. L'écran clignote rapidement pour indiquer la sauvegarde du nouveau paramétre.
+ La modification de valeurs n'est possible que lorsque le moteur est a I'arrét. La consultation des parametres est

toujours possible.

8 Allumage ou mise en service

Alimenter la centrale de commande.

Sur I'écran s'affiche pour un temps limité la version du firmware de la centrale.

Version installée r2.15.

L

1 (c
[ I

L'écran affiche peu aprés la modalité d'état commandes et sécurités. Voir chapitre 9.

9 Modalités fonctionnement écran

9.1 Modalités affichage des paramétres

: VALEUR DU
PARAMETRE PARAMETRE

Ly
N A

Pour les descriptions détaillées des parametres consulter les chapitres 12.
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9.2 Modalité d’affichage d'état commandes et sécurités
ETAT DES COMMANDES ETAT DES SECURITES

'”"ml -H-

)
L LIL. A ﬁ

POWER J SBJ s'ropJ

ETAT DES COMMANDES: ;

Les indications des commandes sont normalement ETEINTES.

Elles SALLUMENT 4 la réception d'une commande (exemple : quand est donnée une commande de pas-a-pas le
segment PP s'allume).

SEGMENTS COMMANDE

AP ouvre

s pas-a-pas

CH ferme

PEd ouverture partielle
Or horloge

ETAT DES SECURITES:

Les indications des sécurités sont normalement ALLUMEES.
Sielles sont ETEINTES, cela signifie qu'elles sont en alarme ou non raccordées.
Sielles CLIGNOTENT, cela signifie qu'elles sont désactivées par leur paramétre.

SEGMENTS | SECURITES

Fe i photocellules FT1

Fee photocellules FT2

[os i bord sensible COST

fase bord sensible COS2

FA fin de course d'ouverture (uniquement pour TW110)

FC fin de course de fermeture (uniquement pour TW110)

b levier de déverrouillage ouvert (uniguement pour TW110)
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9.3 Modalité TEST

La modalité de TEST permet de vérifier visuellement I'activation des commandes et des sécurités.

La modalité s'active avec la touche TEST lorsque I'automatisme est a l'arrét. Si le automatisation est en mouvement, la
touche TEST provoque un ARRET. La pression successive active la modalité de TEST.

Le flash clignotant et le témoin de automatisation ouvert s'allument pendant une seconde, a chaque activation de
commande ou de sécurité.

actives, pendant 5 s (AR CH, PP, PE, OR). Par exemple, si l'ouverture est

,-' ,-' L'écran affiche & gauche I'état des commandes UNIQUEMENT si elles sont
activée, I'écran affiche AP,

L'écran affiche a droite I'état des sécurités/entrées. Le numéro de la borne
' de la sécurité en alarme clignote.
L Quand le automatisation est completement ouverte ou complétement
e fermée, I'écran affiche FA ou FC, ceci indique que le automatisation
T se trouve sur le fin de course d'ouverture FA ou sur le fin de course de
N\ fermeture FL.

I Exemple : contact d’ARRET en alarme.

og Aucune sécurité en alarme et aucun fin de course activé.

Shb (Sb) Levier de déverrouillage ouvert (uniquement pour TW110).

Iy Le contact PARRET (N.F) est ouvert.
Si un interrupteur STOP n'est pas présent, ponter le contact.

5 Le contact COS1T (N.F) du bord sensible est ouvert. Vérifier le branchement.
A défaut de bord sensible, le désactiver 73 80.
1 Le contact COS2 (N.F) du bord sensible est ouvert. Vérifier le branchement.
A défaut de bord sensible, le désactiver 74 OO.
13 Le contact FT1 (N.C.) de la photocellule est ouvert. Vérifier le branchement.
A défaut de photocellule, la désactiver 50 00.
2 Le contact FT2 (N.C.) de la photocellule est ouvert. Vérifier le branchement.
A défaut de photocellule, la désactiver 53 00.
FE Erreur des deux fins de course.
Vérifier les branchements et le réglage des fins de course (uniquement pour TW110).
FA Si le automatisation est ouvert, il reléve le fin de course d'ouverture (uniquement pour TW110).
FC Si le automatisation est fermé, il reléve le fin de course de fermeture (uniquement pour TW110).

REMARQUE : Si un ou plusieurs contacts sont ouverts, le automatisation ne s'ouvre pas et/ou ne se ferme pas, a
I'exception de la signalisation des fins de course affichée sur I'écran, sans empécher le fonctionnement normal du
automatisation.

S'il'y a plusieurs sécurités en alarme, une fois résolu le probléme de la premiere, l'alarme de la deuxieme apparait et
ainsi de suite.

Pour interrompre la modalité de test, appuyer de nouveau sur la touche TEST.

Aprés 10 s d'inactivité, I'écran affiche de nouveau I'état des commandes et sécurités.
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9.4 Modalité Stand By

Deux situations d'attente sont possibles :

1. Celle qui éteint simplement I'écran, ne laissant que le LED POWER clignoter
- elle est activée apres 30 minutes d'inactivité et n'est possible que si la
gestion de la faible consommation (L ! 03) n'est pas activee.

Al

'//?\C 2. (Uniquement pour les automatismes TW110/2000, UL/1200/HS et
POWER—] UL/1400) Celle qui porte la consommation électrique de l'unité de contréle a

une valeur < 0,5 W, par défaut elle est réglée pour s'activer apres 20 minutes
d'inactivité (L {04) mais avec une valeur de parametre de J 1, 02, 03 elle peut étre réglée a 5-10-15 minutes d'inactivité.
Dans cette situation, le transformateur n'est pas alimenté et seule la section logique de I'unité de contréle, alimentée
par le module B70/MODLP, reste en fonctionnement.
La sortie 24V==de la centrale n'est donc pas alimentée, avec les conséquences suivantes :
il n'est plas possible d'utiliser un récepteur externe, a moins que celui-ci ne soit alimenté par une source externe a
a centrale
+ il n'est pas possible d'utiliser certaines modalités de commande basées sur le croisement des photocellules,
puisque les photocellules ne sont pas non plus alimentées ; se référer aux réglages des parametres 5¢ et 55 (pour
commander l'ouverture) et 55 (pour avoir le réenclenchement apres 6 secondes).

Autres conséquences :
il n'est pas possible d'avoir des batteries de secours, car en stand-by elles ne recevraient pas de charge (méme pas
une charge d'entretien) et surtout, 'absence de la tension alternative du transformateur (a cause de son arrét opéré
par B70/MODLP) activerait 'alimentation par la batterie ("AEE" sur I'écran), en la déchargeant inutilement. Pour
pouvoir utiliser les batteries, il est obligatoire de désactiver le mode 'low power' (L 100)

+ n'est pas possible d'utiliser B-CONNECT, parce qu'en veille, 'unité de contréle ne communique pas avec elle, donc
elle ne fournit pas d'informations et ne permet pas de controler 'unité de controle, et en outre, dans le cas specifique
de l'unité de controle. Pour utiliser B-CONNECT, il faut désactiver le mode “low power” (L Du)

Le décompte du temps pour entrer dans la phase de stand-by "low power" est géré de la maniére suivante :

+ se réinitialise a la réception d'une commande et tant que 'automatisme est en mouvement

+ seréinitialise si l'automatisme est en pause pour la refermeture (paramétres A et & 1), car il s'agit dans tous les cas
d'une phase active de I'automatisme

se réinitialise si le compte a rebours pour la refermeture garantie est en service (par.82)

se réinitialise sila temporisation de la sortie COR est en service

se remmallse a l'activation d'une des touches qui entourent l'afficheur

Ce n'est qu'a la fin des situations énumérées ci-dessus que commence le compte a rebours qui, a la fin du temps
(sélectionné au par. L {), conduit a la phase de stand-by "low power"

+ Lafficheur indique "SEbY" et, apres 1,5", il éteint l'afficheur et désactive les sorties SC, LAM et COR

Pour activer le stand-by sans avoir a attendre et pouvoir tester le fonctionnement "low power" :

activez simultanément les 4 boutons : UP A, DOWN 'V, + et - ppendant environ une seconde et demie : vous entendrez
le relais commuter a l'intérieur du B70/MODLP et I'écran affichera "Sk&4".

Si, pour une raison quelconque, le B70/MODLP ne parvient pas a couper |'alimentation du transformateur, aprés environ
8 secondes, I'écran affiche "ol P", ce qui indique que la fonction "low power" n'a pas été activée.

La sortie du mode stand-by s'effectue de I'une des maniéres suivantes :
- sur activation d'une commande du bornier (AP, CH, PP, PE, OR)

+ sur activation d'une commande radio

+ suractivation d'un des boutons PROG, TEST

Le réveil du stand-by est mis en évidence par le message "Act " qui signale la réactivation de la centrale.
ATTENTION ! La réactivation implique la réalimentation du transformateur, et donc le retour de I'alimentation 24 V a la

centrale : la réaction & une commande est légerement retardée car il faut attendre un certain temps pour stabiliser le
fonctionnement des photocellules et pouvoir évaluer si elles sont en alarme ou non.

10 Apprentissage de la course pour les automatismes TW110

0 Pour un bon fonctionnement, exécuter I'apprentissage de la course.
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10.1 Avant de procéder

1. Sélectionner le modele d'automatisme installé avec le paramétre A 1.
LEGENDE @ HIGH SPEED MOTEUR @ REVERSIBLE MOTEUR

SELECTION MODELE TYPE MOTEUR CONFIGURATIONS
RO TW110/2000 / 2000 kg IRREVERSIBLE
Al be TW110/1000/HS @ gv%(i]rocﬁ%;tl?eﬁgelgggmétres spéciaux pour moteur High Speed).
Ao TW110/1600/HS @ Zv%?rooﬁ%;tlgﬁ geFE’ggmétres spéciaux pour moteur High Speed).
At o TW110/1200/R @ szo(i)rocﬁ%;E‘elﬁis"lggrgmétres spéciaux pour moteur Réversible).

2. Sélectionner la position du moteur par rapport a l'embrasure avec le parametre 7 . Le paramétre est configuré en
usine a moteur installé a droite par rapport a I'embrasure, vue c6té intérieur.
OUVERTURE A GAUCHE OUVERTURE A DROITE
=) B

[11o1

3. Siles fins de course sont activés (60 0 1) : régler les fins de course de maniére & ce que, apres I'activation, le portail
s'arréte égerement avant la butée mécanique.

FINS DE COURSE EN FERMETURE [ 1T FINS DE COURSE EN OUVERTURE[ [ JJFJAI-
l | i
4 Vérifier de ne pas avoir activé la fonction homme présent (A7 ).

oPEN S0P cLOSE

g g

5. Placer le portail en position de fermeture.

6. Appuyer sur la touche TEST (voir modalité TEST au chapitre 9) et vérifier I'état des commandes et des sécurités. Si
les sécurités ne sont pas installées, shunter le contact ou les désactiver avec le parametre correspondant (53, 5 |,
53,54,60, 73 et T4).

F'? (@ TEST

D—QS Iy \j —» VOIR CHAPITRES 16 et 17

| y Non

=2
z

> jusqu'a .
— —@H@i’— ©X s _, APPRENDISAGE DE
J’*I |k \O Non @ @ ™ LA COURSE
TEST )
—H - Maintenif la touche

—— avec fIlIS de Course activés
TEST

Ff— C\ APPRENDISAGE DE
‘ @ LA COURSE
L avec fins de course désactivés

Oui
CK TesT APPRENDISAGE DE
4 @ LA COURSE

W
FERME

S
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10.2 Procédure d'apprentissage avec fins de course

(si FT sont liés et
habilité)

x5S
‘E:@E:ﬂ‘ ]

0 Qui

L= 0 ] @Rt (| =1 [ 1 [EEJRE

OUVERTURE OUVERTE FERMETURE FERMEE

+ Appuyer sur la touche PROG pendant 4 s, sur I'écran s'affiche AP P-.

+ Relever la levier de déclenchement, aprés quelques secondes PH AS apparait sur I'écran. La centrale lance une
procédure de réglage. Au cours de cette phase, les paramétres de fonctionnement du moteur sont calculés.

+ Sile réglage du moteur est allé a bon port, PH A5 clignote a I'écran.

+ Abaisser la levier de déverrouillage. A ce stade, la procédure d'apprentissage commence.

00 s'affiche a I'écran (seulement si le parametre 53, 5 1, 53, 54 sont habilité). S'éloigner du faisceau des cellules

photoélectriques dans le 5 s pour ne pas interrompre la procédure.

+ Sur I'écran s'affiche Auto et |e portail démarre une manceuvre en ouverture a faible vitesse.

+ Des que le fin de course d'ouverture est atteint, le portail s'arréte brievement. Sur 'écran Auka clignote.

- Le portail se referme jusqu'a atteindre le fin de course de fermeture.

Si la procédure d'apprentissage est terminée correctement, I'écran entre en modalité d'affichage commandes et

sécurités.

SiI'écran affiche les messages suivants d'erreur, répéter la procédure d’apprentissage:

+ no PH:procédure de réglage échouée.

+ AP PE:erreur d'apprentissage. Appuyer sur la touche TEST pour annuler I'erreur et vérifier la sécurité en alarme.

« APP.L/AP P erreur de longueur course. Appuyer sur la touche TEST pour annuler l'erreur et s'assurer que la
vantail soit entierement fermée.

ATTENTION : Si la procédure d' apprentissage a réussi MAIS que I'espace laissé entre 'ouvrant (arrété au fin de

course) et la butée mécanique n'est pas celui souhaité (au moins 3cm), déplacer le fin de course et REPETER
LA PROCEDURE D'APPRENTISSAGE. S'assurer qu'il reste AU MOINS 3 centimetres entre le point d'arrét de l'ouvrant et
la butée mécanique.

o Pour davantage d'informations, voir le chapitre 17 « Signalisation des alarmes et des anomalies ».
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10.3 Procédure d'apprentissage sans fins de course

(si FT sont liés et
habilité)

x5s
‘E:@E:ﬂ‘ ]

0 Oui

L= [ [0 @t [ =11 [ [BEIBE] 44

OUVERTURE OUVERTE FERMETURE FERMEE

* Appuyer sur la touche PROG pendant 4 s, sur I'écran s'affiche AP P-.
+ Relever la levier de déclenchement, aprés quelques secondes PH AS apparait sur I'écran. La centrale lance une
procédure de réglage. Au cours de cette phase, les parametres de fonctionnement du moteur sont calculés.
+ Sile réglage du moteur est allé a bon port, PH A5 clignote a I'écran.
- Abaisser la levier de déverrouillage. A ce stade, la procédure d'apprentissage commence.
00 s'affiche a I'écran (seulement si le paramétre 50,5 {, 53, 54 sont habilité). S'éloigner du faisceau des cellules
photoélectriques dans le 5 s pour ne pas interrompre la procédure.
+ Sur I'écran s'affiche Auko et le portail démarre une manceuvre en ouverture a faible vitesse.
+ Lorsque la butée mécanique d'ouverture est atteinte, le portail sarréte brievement. Sur I'écran Auta clignote.
Le portail se referme jusqu'a ce que la butée mécanique de fermeture soit atteinte.
S| la procédure d'apprentissage est terminée correctement, I'écran entre en modalité d'affichage commandes et
sécurités. Le portail se rétracte du nombre de tours du rotor sélectionné dans le parametre c6.

Si I'écran affiche les messages suivants d'erreur, répéter la procédure d'apprentissage:

+ no PH:procédure de réglage échouée.

+ AP PE: erreur d'apprentissage. Appuyer sur la touche TEST pour annuler I'erreur et vérifier la sécurité en alarme.

+ APP.L/APP.M: erreur de longueur course. Appuyer sur la touche TEST pour annuler 'erreur et s'assurer que la
vantail soit entierement fermée.

ATTENTION : si la procédure d'apprentissage s'est déroulée avec succes MAIS que I'espace laissé entre le

vantail du portail (arrété au niveau du fin de course) et la butée mécanique n'est pas celui désiré, augmenter la
valeur du parameétre 26. Vérifier qu'en ouverture totale, le vantail conserve la méme distance par rapport a la butée
mécanique, régler éventuellement le parametre £5. S'assurer qu'il reste AU MOINS 3 centimétres entre le point d'arrét
de l'ouvrant et la butée mécanique.

0 Pour davantage d'informations, voir le chapitre 17 « Signalisation des alarmes et des anomalies ».

11 Apprentissage de la course pour les automatismes ULK

0 Pour un bon fonctionnement, exécuter I'apprentissage de la course.

11.1 Avant de procéder

1. Sélectionner le modéle d'automatisme installé avec le paramétre A .
LEGENDE (@ HIGH SPEED MOTEUR

SELECTION MODELE TYPE MOTEUR CONFIGURATIONS
R O5 UL/1200/HS @ IRREVERSIBLE
R 06 UL/1400 - IRREVERSIBLE

0PEN STOP CLOSE

2. Vérifier de ne pas avoir activé la fonction homme présent (R7 00).
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3. Appuyer sur la touche TEST (voir modalité TEST au chapitre 9) et vérifier I'état des commandes et des sécurités. Si
les sécurités ne sont pas installées, shunter le contact ou les désactiver avec le parametre correspondant (58, 5 |,
53,54, 73 et 4).

11.2 Procédure d'apprentissage pour les portes sectionnelles (pour
automatisme tel que livré d'usine)

PROG PROG
1o £L|os] V [Au]Ea
x4 s\” 1 click\*
60 cm 2 C

|
* e =) A4

OUVERTURE  OUVERTE FERMETURE FERMEE

. g‘oassurctjer qule le parametre 7 { est réglé sur la valeur J 1 (valeur d'usine). Positionner la porte a une hauteur d'environ
cm du sol.

+ Appuyer sur la touche PROG pendant 4 s, sur 'écran s'affiche APP-.

+ AAppuyer sur la touche PROG (1 clic). Sur I'écran s'affiche [LO5.

+ Lautomatisme lance une manceuvre de fermeture, une fois arrivée en butée, la porte lance une manceuvre d'ouverture
a faible vitesse. Sur I'écran s'affiche Auto.

-+ Une fois atteinte la butée de ouverture, la porte s'arréte brievement. Sur I'écran clignote Auto.

+ La porte se referme (le message Aut o reste fixe sur I'écran) jusqu'a atteindre la butée de fermeture.

Sila procédure d'apprentissage est terminée correctement, 'écran entre en modalité d'affichage commandes et sécurités.

Si I'écran affiche les messages suivants d'erreur, répéter la procédure d'apprentissage:

+ noPH: procédure de réglage échouée.

+ APPE: erreur d'apprentissage. Appuyer sur la touche TEST pour annuler I'erreur et vérifier la sécurité en alarme.

+ APP.L: erreur de longueur course. Appuyer sur la touche TEST pour annuler I'erreur et s'assurer que la porte soit
entierement fermée.

Pour davantage d'informations, voir le chapitre 17 « Signalisation des alarmes et des anomalies ».

11.3 Procédure d'apprentissage spéciale, avec exécution du phasage
(uniquement en cas de remplacement de la centrale)

En cas de remplacement de la centrale par une carte de rechange, les parametres de gestion du moteur ne sont
pas mémorisés dans celle-ci ; a la mise sous tension, la centrale affiche dAEA et il est obligatoire d'effectuer une
programmation compléte.

La premiere étape de la programmation consiste a effectuer le phasage du moteur (PHRS a I'écran), ce qui permet de
calculer les parametres de fonctionnement de la commande du moteur.

ATTENTION ! Cette opération doit étre effectuée apres avoir actionné le déverrouillage a cordon (en I'absence de
charge mécanique), afin que le rotor puisse bouger librement.

DEVERROUILLER ARMER LE
LA PORTE VERROUILLAGE
PROG PROG ¥ s PROG
: 5 Splest " (Y %
x4 s\” 1 click | = H 1 click\”
60 cm 2 2 o ¢
v
t ol }
Aol Fufest

FERMEE OUVERTURE  OUVERTE FERMETURE FERMEE

148



—

. ([j)égager la porte (en actionnant la cordelette prévue a cet effet) et la placer a 60 cm du sol, en vérifiant I'équilibre
es ressorts.

. Appuyer pendant 4 s sur la touche PROG : « APP- » s'affiche a |'écran.

. Appuyer brievement sur la touche PROG (1 clic) : « PHAS » s'affiche a I'écran et le réglage de phase commence.

. Une fois la mise en phase terminée, PHAS clignote : la valeur de mise en phase a été enregistrée en mémoire,
remettre le crochet en place.

. Appuyer sur la touche PROG (1 clic). £L 05 s'affiche a I'écran.

. Lautomatisme lance une manceuvre de fermeture ; une fois la butée de fermeture atteinte, la porte entame une
manceuvre d'ouverture a basse vitesse. Auto s'affiche a I'écran.

. Une fois la butée d'ouverture atteinte, la porte s'arréte brievement. Auta clignote a I'écran.

. La porte se referme (le message Auta redevient fixe a 'écran) jusqu'a atteindre la butée de fermeture.

gi la procédure d'apprentissage s'est terminée correctement, I'ecran passe en mode d'affichage des commandes et
es sécurités.

SN

co ~J oo

Une fois le premier réglage effectué, lors des programmations suivantes de la course, le réglage ne sera plus effectué,
on revient donc a la procédure standard de programmation (paragraphe 11.2).

En cas de remplacement du circuit codeur ou du moteur, il est obligatoire de procéder a nouveau au réglage du moteur.
Pour effectuer cette opération, procédez comme suit :

+ Saisissez les valeurs de paramétres suivantes : P (=22, P2=08, P3=09, P4=0 ! sans les enregistrer dans le parametre

LP;le parametre LF affiche « ! F », indiquant qu'une fonctionnalité spéciale a été activée. Poursuivez rapidement la
séquence d'opérations des points 1a 7.

11.4 Procédure d'apprentissage pour portes de garage coulissantes

+ Sélectionnez la valeur correcte du paramétre 7! (pour une installation au plafond a droite ou a gauche) comme
|nd|que sur la figure.

I 11]oo

ol TT— PROG ’ S -
el i ) Gl
ui L 5
60 cm OUVERTURE
|
v
L = p Oui
St [EE EEEER Y|
OUVERTE FERMETURE FERMEE

1. Réglez la valeur correcte du paramétre T { comme indiqué sur les figures au début du paragraphe 11.4.
2. Positionnez la porte a 60 cm de la fermeture compleéte.
Suivre la procédure du paragraphe 11.2, du point 2 au point 6.

ATTENTION ! S'il s'agit d'une procédure d'apprentissage spéciale (qui commence par le réglage de la synchronisation),
suivre plutot les points 1a 7 du paragraphe 11.3.
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12 Indice des parametres

VALEURS

PARAM. | oTANDARD DESCRIPTION PAGE
A chap. 10-11 | Sélection du modele d'automatisme 152
Az a0 Refermeture automatique apres le temps de pause (a partir de le automatisation 159

completement ouverte)
A3 ao Refermeture automatique aprés interruption d'alimentation de secteur (black-out) | 152
A4 0o Sélection fonctionnement commande pas-a-pas (PP) 152
AS ) Préclignotement 153
AR ao Fonction copropriété sur la commande d'ouverture partielle (PED) 153
A7 ao Activation fonction homme présent 153
a0 Voyant automatisation ouverte/Fonction test photocellules et “battery saving” 153
Ag (pour TW110)
as Activation lampe de courtoisie a LED (pour ULK) 153
o Réglage de la fonction « anti-stress » de la courroie, avec porte completement 154
0 fermée (uniquement pour UL/1200/HS)
m Réglage de la fonction « anti-stress » de la courroie, avec porte completement 154
fermée (uniquement pour UL/1400)
i 04 Réglage du ralentissement en ouverture (et fermeture pour TW110/2000) 154
2 -G f%%gLI%;e du ralentissement en fermeture (seulement pour High Speed - Réversible 154
13 ae Réglage de I'espace d'approche au fin de course d'ouverture a vitesse constante | 154
M ae Réglage de I'espace d'approche au fin de course de fermeture a vitesse constante | 154
c 50 Réglage de l'ouverture partielle (%) - TW110 154
04 Réglage de l'ouverture partielle (%) - ULK 154
5 a Réglage du temps de fermeture automatique aprés une ouverture partielle 154
(uniquement pour TW110)
2o ao Type de signalisation fourni par la sortie COR 154
ci 30 Réglage du temps de fermeture automatique 154
ce ao Activation gestion ouverture avec exclusion de la fermeture automatique 155
c3 03 Tolérance sur l'arrét de fermeture (uniquement pour TW110) 155
24 03 Tolérance sur la butée d'ouverture 155
ES 03 Avance sur arrét complet d'ouverture (uniquement pour TW110) 155
03 Avance sur arrét complet de fermeture (pour TW110) 155
e a0 Avance sur arrét complet de fermeture (pour ULK) 155
2 03 Réglage temps d'inversion aprés intervention du bord sensible ou de la détection 155
obstacles (anti-écrasement)
30 ol Réglage couple moteur 155
3 15 Réglage sensibilité force d'impact sur les obstacles en ouverture 156
HE 15 Réglage sensibilité force d'impact sur les obstacles en fermeture 156
23 o Réglage accélération au départ de la manoeuvre en ouverture (et fermeture pour 156
TW110/2000)
01O | e T TN
36 ao Activation du couple maximal d'aide au démarrage 156
37 ol Réglage du couple moteur durant la phase de récupération de position 156
40 a8 Réglage vitesse en ouverture (et fermeture pour TW110/2000) 156
g 06 ©® Réglage vitesse en fermeture (seulement pour (seulement pour High Speed - 156

Réversible - ULK)
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VALEURS

PARAM. | o1ANDARD DESCRIPTION PAGE
4e 03 Réglage de la vitesse d'approche constante en fin de manceuvre 156
4g a1 Paramétrage nombre d'essais de refermeture automatique apres intervention du 156

bord sensible ou de la détection obstacle (anti-écrasement)
50 i} Paramétrage modalité de fonctionnement de la photocellule en ouverture (FT1) 157
51 oe Paramétrage modalités de fonctionnement de la photocellule en fermeture (FT1) | 157
52 ai Modalités de fonctionnement de la photocellule (FTT) avec automatisation fermée | 157
53] 0o Paramétrage modalité de fonctionnement de la photocellule en ouverture (FT2) 157
54 ao Paramétrage modalités de fonctionnement de la photocellule en fermeture (FT2) | 157
55 ai Modalités de fonctionnement de la photocellule (FT2) avec automatisation fermée | 157
SE a0 Activation commande de fermeture 6 s apres l'intervention de la photocellule 157
(FT1-FT2)
57 ) Sélection du type de contact (N.F. ou 8k2 Ohm) sur les entrées FT1/FT2/ST 158
60 0o Activation de la fin de course. 158
65 s Réglage de I'espace d'arrét du moteur 158
10 ao Sélection de la longueur de course maximale (non affiché pour ULK) 158
1 a1 Sélection de la position d'installation du moteur par rapport a l'embrasure, vue 158
c6té intérieur (pour TW110 ou ULK pour portes de garage coulissantes)
13 ao Configuration bord sensible COS1 158
™ ) Configuration bord sensible COS2 158
16 i Configuration Ter canal radio (PR1) 159
1 0 Configuration 2° canal radio (PR2) 159
18 ao Configuration intermittence clignotant 159
19 B0 Sélection modalité de fonctionnement lumiére de courtoisie 159
a0 a0 Configuration contact horloge/ fonction d'urgence incendie, vent, gaz (uniquement 159
pour ULK)
g1 oo Activation de la fermeture/ouverture garantie 159
a2 03 Réglage temps d'activation de la fermeture/ouverture garanti 160
B3 ao Habilitation de I'activation de I'entretien périodique 160
a4 ao Réglage de compteur horaire d'activation d'entretien périodique 160
85 03 Sélection de la gestion du fonctionnement par batterie 160
86 ao Sélection des limitations dans le fonctionnement par batterie 160
a1 ao Sélection du type de batterie et réduction des consommations 161
Lo ao Activation de la communication série 161
L a4 Configuration du mode “low power stand-by” 161
FR 0o Restauration valeurs standard d'usine 1671
nl a0 Version HW 161
ni =5 Année de production 161
nc S5 Semaine de production 161
nd B 161
n4 B3 Numéro de série 161
nS 01 161
nb c3 Version séquentielle FW 161
afl 01 162
all 23 Affichage compteur manceuvres 162
ol 45 162
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VALEURS
PARAM. | o1ANDARD DESCRIPTION PAGE
Lot 01 162
Affichage compteur heures manoeuvre T

! c3 162
dd 01 ) ) 162
T 53 Affichage compteur jours d'allumage de la centrale 162
Pi aa 162
Pe 0o 162
3 0o Mot de passe 162
PY 0o 162
P og Changement mot de passe 162

13 Menu parameétres

VALEUR DU

PARAMETRE  pARAMETRE

-—
I l’
° °
RiO¢ | Sélection du modele d'automatisme
ATTENTION ! Une mauvaise configuration peut provoquer des erreurs de fonctionnement de 'automatisme.
REMARQUE : en cas de rétablissement des paramétres standards d'usine, la valeur du parametre doit étre reconfigurée
manuellement. Le réglage des valeurs 02, 03, 04 désactive le mode « low power », le par.L { n'est pas affiché.
0 1| TW110/2000 - Moteur IRREVERSIBLE pour vantail de 2000 kg max
02 | TW110/1000/HS - Moteur IRREVERSIBLE pour vantail de 1000 kg max ©
713 | TW110/1600/HS - Moteur IRREVERSIBLE pour vantail de 1600 kg max @
04 | TW110/1200/R - Moteur REVERSIBLE pour vantail de 1200 kg max @
5 | UL/1200/HS - Moteur IRREVERSIBLE pour les portes sectionnelles @
{6 | UL/1400 - Moteur IRREVERSIBLE pour les portes sectionnelles
A2 00 | Refermeture automatique aprées le temps de pause (a partir de le automatisation
compléetement ouverte)
00 | Désactivée.
015 De 1 a 15 nombre d'essais de refermeture apres l'intervention de la photocellule. Quand le nombre d'essais paramétré
LT3 est expiré, le automatisation reste ouverte.
99 | Le automatisation essaie de se fermer de fagon illimitée.
A3 00 | Refermeture automatique apreés interruption d'alimentation de secteur (black-out)
00 | Désactivée. Au retour de I'alimentation de secteur, le automatisation NE se ferme PAS.
Activée. Si le automatisation N'EST PAS complétement ouverte, au retour de l'alimentation de secteur, elle se ferme
0 {|aprés un préclignotement de 5 s (indépendamment de la valeur paramétrée au parametre AS). La refermeture est
effectuée en modalité "récupération position” (voir chapitre 22).
R4 00 | Sélection fonctionnement commande pas-a-pas (PP)
{0 | Ouvre-stop-ferme-stop-ouvre-stop-ferme...
Copropriété : le automatisation s'ouvre et se referme aprés le temps paramétré de fermeture automatique.
Le temps de fermeture automatique se renouvelle si une nouvelle commande pas-a-pas arrive.
{J ! | Pendant l'ouverture la commande pas-a-pas est ignorée. Ceci permet a le automatisation de s'ouvrir compléetement en

évitant la fermeture non souhaitée.
Sila refermeture automatique est désactivée (A2 00), la fonction copropriété active en automatique un essai de refermeture A2 0
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Copropriété : le automatisation s'ouvre et se referme apres le temps paramétré de fermeture automatique.

Le temps de fermeture automatique NE se renouvelle PAS si une nouvelle commande pas-a-pas arrive.

{2 | Pendant l'ouverture la commande pas-a-pas est ignorée. Ceci permet 4 le automatisation de s'ouvrir complétement en
évitant la fermeture non souhaitée.

Sila refermeture automatique est désactivée (Re 00), la fonction copropriété active en automatique un essai de refermeture A2 J 1.

03 | Ouvre-ferme-ouvre-ferme.

04 | Ouvre-ferme-stop-ouvre.

A5 00 | Préclignotement

Désactivée. Le clignotant s'active pendant la manoeuvre d'ouverture et fermeture.

De 1a 10 s de préclignotement avant chague manoeuvre.

89 | 55 de préclignotement avant la manoeuvre de fermeture.

AG 00 | Fonction copropriété sur la commande d'ouverture partielle (PED)

00 | Désactivée. Le automatisation s'ouvre partiellement en modalité pas-a-pas : Ouvre-stop-ferme-stop-ouvre...
0 I | Habilité. Pendant I'ouverture la commande d'ouverture partielle est ignorée.

A7 00 | Activation fonction homme présent

D | Désactivée.

| | Habilité. Le automatisation fonctionne en tenant enfoncées les commandes d'ouverture (AP) ou de fermeture (CH). Au
relachement de la commande, le automatisation s'arréte.

0z Louverture s'effectue en mode semi-automatique, la fermeture de 'homme mort n'est activée que par la commande CH
sur le bornier ; la commande radio n'est activée que si elle est configurée pour l'ouverture.

Les valeurs I3 et 04 permettent I'activation de 'homme mort « en cas d'urgence » qui ne peut étre activée que par 'une des
commandes du bornier : AP, CH ; les photocellules et les bords sensibles sont ignorés, le STOP et la détection de choc (qui n'inverse
pas le mouvement, mais arréte le moteur) restent gérés.

Pendant le fonctionnement en homme mort, le feu clignotant effectue des séquences de 10 clignotements rapides entrecoupés d'une
courte pause ; le mouvement s'effectue a la vitesse minimum.

En revanche, si l'automatisation est activée par radiocommande ou par les commandes PP, PED, OR du bornier, le fonctionnement
reste standard (semi-automatique ou automatique) avec l'aide de toutes les sécurités activées.

ATTENTION ! Ne connecter aux bornes AP et CH qu'un sélecteur a clé installé a proximité immédiate du automatisation, afin de
le contréler visuellement : le non-respect de cette consigne de sécurité peut entrainer des risques pour les personnes et les biens.

Pour garantir la sécurité de la mise en marche volontaire, la commande du bornier AP (ou CH) doit étre exécutée comme suit (voir fig.
17, pour un exemple de commande d'ouverture):

- une premiere activation (fermeture du contact) d'une durée inférieure a 1 seconde

- relacher la commande et, dans la seconde qui suit, réactiver la commande et la maintenir : a partir de ce moment, I'automatisme se
déplace en présence de 'homme mort et s'arréte au relachement de la commande.

Autre fonction de protection : I'activation de la commande du sélecteur CH en ouverture ou de la commande du sélecteur AP en fermeture
arréte I'automatisme ; pour le réactiver, il faut relacher toutes les commandes et répéter la séquence de la fig. 17

Activation du fonctionnement en homme mort « en cas d'urgence pour les installations résidentielles », avec la
commande AP du bornier le vantail peut étre complétement ouvert, la commande CH du bornier ne sera disponible que
lorsque le vantail est complétement ouvert : ce n'est que lorsque le vantail est complétement ouvert qu'il est possible
03 de le refermer.

Pendant le fonctionnement d'urgence, I'écran affiche « 5-ES » (en appuyant sur TEST, I'écran se réinitialise pendant
quelques secondes).

Activation du fonctionnement de 'homme mort « en cas d’urgence pour les installations en copropriété », qui ne
peut étre actionné qu'avec la commande AP du bornier, jusqu'a l'ouverture totale, sans possibilité de fermeture. Seule
04 | l'ouverture du automatisation est possible.

Pendant le fonctionnement d'urgence, I'écran affiche « 5-Ef1 » (en appuyant sur TEST, I'écran se réinitialise pendant
quelques secondes).

AB 00U | Voyant automatisation ouverte/fonction test E’hotocellules et “battery saving” (pour TW110)
AE 05 | Activation lampe de courtoisie a LED (pour

NOTE : le signal donné par la lumiére automatisation ouverte ne peut étre utilisé que si la modalité "low power" est
désactivée (L {00)

00 | Le voyant est éteint avec automatisation fermée. Allumé fixe pendant les manceuvres et quand le automatisation est ouverte.

Le voyant clignote lentement pendant la manoeuvre d'ouverture. Il s'allume fixe quand le automatisation est completement
ouverte. Il clignote rapidement pendant la manoeuvre de fermeture.
Si le automatisation est arrétée en position intermédiaire, le voyant s'éteint deux fois toutes les 15 s.

=3

02 | Paramétrer & 02 si la sortie SC est utilisée comme test photocellules. Voir fig. 11-12.
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Configurer a 03 si la sortie SC est utilisée comme « économie batterie ». Voir fig. 13-14. )
Quand le automatisation est entierement ouvert ou entierement fermé, la centrale désactive les accessoires reliés a la
borne SC pour réduire la consommation de la batterie.

Configurer a 04 si la sortie SC est utilisée comme «économie batterie» et essai cellules photoélectriques. Voir fig. 13-14.

Affiché uniquement pour ULK : a sortie SC alimente la lampe de courtoisie a LED, dont la temporisation est déterminée
par le par.19.

Réglage de la fonction « anti-stress » de la courroie, avec porte complétement fermée
&u,nlquement pour UL/1200/HS) . i

églage de la fonction « anti-stress » de la courroie, avec porte completement fermée
(uniquement pour UL/1400)

« anti-stress » désactivé

Nombre de quarts de tour du rotor effectués pour détendre la courroie (84 = 1 tour du rotor)

Réglage du ralentissement en ouverture et fermeture

Voir chapitres 14 et 15

0 i= le automatisation ralentit a proximité du butée mécanique/fin de course ... 5= le automatisation ralentit trés en
avance par rapport au butée mécanique/fin de course.

Réhgla e de I'espace d'approche au fin de course d'ouverture / de la butée d'ouverture
REMARQUE : la vitesse de manceuvre est réglée par le parametre 42. Suite au ralentissement, la automatisation
procéde a vitesse constante jusqu'au fin de course ou de butée d'ouverture.

Réglage de I'espace d'approche au fin de course de fermeture / de la butée de fermeure
REMARQUE : la vitesse de manceuvre est réglée par le parametre H2. Suite au ralentissement, la automatisation
procéde a vitesse constante jusqu'au fin de course ou de butée de fermeture.

0 1= derniers 3 cm; 0= derniers 6 cm; ... 40= derniers 120 cm. Exemple approximatif: 100 cm d'espace = valeur 35.

Réglage de l'ouverture partielle (%)
REMARQUE : pour TW110, ouvre 50 % de la course programmée ; pour ULK, ouvre 10 % de la course programmée.

0-33 % réglable pour TW110.
{-20 % réglable pour ULK.

!

i
m
u

Reglage du temps de fermeture automatique aprés une ouverture partielle

NOTE : Le parametre n'est pas affiché pour ULK ; l'ouverture partielle n'effectue en aucun cas une refermeture automatique
(fonction ventilation garage).

Le comptage commence lorsque l'ouverture piétonne définie au par. {5 est atteinte.

00-30

de 00 a 90 s de pause.

92-539

de 2 a 9 min de pause.

o0 oo

TXFe de signalisation fourni par la sortie COR
NOTE : e signal donné par la sortie COR ne peut étre utilisé que si la modalité "low power" est désactivée (L | 00)

0o

Fonctionnement STANDARD géré par le parametre 19.

Contact fermé si ['unité centrale fonctionne correctement.
Contact ouvert si la centrale est en alarme.

ac

Contact fermé si la centrale est alimenté par réseau ou par batterie chargée.
Contact ouvert par anomalie : la centrale alimenté par batterie faible (niveau de tension réglé par paragr. 85) ou avec
signalisation d'alarme btLD (Ia centrale n'accepte plus de commandes).

03

Contact fermé si aucune des situations anormales 1 et 2 n'est vérifiée.
Contact fermé si au moins une des situations anormales 1 et 2 est vérifiée.

Contact fermé si le automatisation n'est pas completement ouvert.
Contact fermé si le automatisation est completement ouvert.

as

Contact fermé si le automatisation n'est pas complétement fermé.
Contact ouvert si le automatisation est completement fermé.

=

Réglage du temps de fermeture automatique
Le comptage commence lorsque le automatisation est ouverte et dure pendant le temps paramétré. Le temps expiré, le
automatisation se ferme automatiquement. Lintervention des photocellules renouvelle le temps.

0o-50

de 00 a 90 s de pause.

90-55

de 2 a 9 min de pause.
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Activation gestion ouverture avec exclusion de la fermeture automatique

Si activée, I'exclusion de la fermeture automatique vaut uniquement pour la commande sélectionnée par le parametre.
Exemple : si on régle 220 /, apres une commande AP la fermeture automatique est exclue, tandis qu'apres les commandes
PP et PED la fermeture automatique s'active.

REMARQUE : La commande a la fonction d'activation en séquence ouverture-arrét-fermeture ou fermeture-arrét-ouverture.

00 | Désactivée.
m | Une commande AP (ouverture) active la manceuvre d'ouverture. A automatisation entiérement ouvert la fermeture
Y 11 automatique est exclue. Une commande ultérieure AP (ouverture) active la manceuvre de fermeture.
02 Une commande PP (pas-a-pas) active la manceuvre d'ouverture. A automatisation entierement ouvert la fermeture
HE | automatique est exclue. Une commande ultérieure PP (pas-a-pas) active la manceuvre de fermeture.
03 Une commande PED (ouverture partielle) active la manceuvre d'ouverture partielle. La fermeture automatique est
Y1 exclue. Une commande ultérieure PED (ouverture partielle) active la manceuvre de fermeture.
©303 | Tolérance sur la butée d'ouverture
NOTE : le paramétre est visible si les interrupteurs de fin de course sont désactivés au paramétre 68 (60 80); régler la
valeur du par.23 de fagon a ce qu'elle soit inférieure ou égale a celle du par.25. Non visible pour ULK.
0 1-05 | 0 1= tolérance minimale (tours de rotor) ... 05= tolérance maximale (tours de rotor).
m o =
2403 | Tolérance sur la butée de fermeture
NOTE : le paramétre est visible si les interrupteurs si les interrupteurs de fin de course sont désactivés au paramétre 63
(60 80) ou pour ULK; régler la valeur du par.24 de fagon a ce qu'elle soit inférieure ou égale a celle du par.26.
0 1-05 | 0 1= tolérance minimale (tours de rotor) ... 05= tolérance maximale (tours de rotor).
©503 | Avance sur arrét complet d'ouverture
NOTE : le paramétre est visible si les interrupteurs de fin de course sont désactivés au paramétre 60 (60 O0);
I'exception de la programmation des déplacements ou des manceuvres de repositionnement, ot 'automatisme arrive
a la butée mécanique de fermeture, dans les fermetures standard il s'arréte a I'avance.
Pour obtenir une avance en butée d'environ 3 cm, réglez les valeurs suivantes pour le parametre 25:
04 pour TW110/2000
0¢ pour TW110/1000/HS
03 pour TW110/1600/HS
0 { pour TW110/1200/R
Non visible pour ULK.
0 1= 15| 0 1= avance minimale (tour de rotor) ... /5= avance maximale (tour de rotor)
m A
cb03 | Avance sur arrét complet de fermeture
cB 00 NOTE : le paramétre est visible si les interrupteurs de fin de course sont désactivés au paramétre 60 (60 00) ou pour
ULK; a I'exception de la programmation des déplacements ou des manceuvres de repositionnement, ou I'automatisme
arrive a la butée mécanique de fermeture, dans les fermetures standard il s'arréte a I'avance.
Pour obtenir une avance en butée d'environ 3 cm, réglez les valeurs suivantes pour le paramétre 2&:
04 pour TW110/2000
Oc pour TW110/1000/HS
03 pour TW110/1600/HS
0 { pour TW110/1200/R
Pour les modeles UL/1200/HS et UL/1400, cela dépend des cotes de montage.
0 1= 5| a i= avance minimale (tour de rotor) ... I5=avance maximale (tour de rotor)
ol Réglage temps d'inversion aprés intervention du bord sensible ou de la détection
obstacles (anti-écrasement)
Réglage du temps de la manoeuvre d'inversion apres l'intervention du bord sensible ou du systeme de détection obstacles.
L'arrét du automatisation, apres l'inversion causée par l'intervention du bord sensible ou de la détection obstacle, est
effectué a la vitesse de ralentissement de fin de manceuvre. Par conséquent, le temps d'inversion sera légerement
supérieur a celui paramétré.
00-600 | peoa6os.
3007 Réglage couple moteur
Augmenter ou diminuer les valeurs du parametre pour augmenter ou diminuer le couple du moteur et par conséquent
pour régler la sensibilité d'intervention sur les obstacles. Il est recommandé d'utiliser des valeurs inférieures a 03
UNIQUEMENT pour des installations particulierement Iégeres et qui ne sont pas soumises a des événements
atmosphériques défavorables (vent fort ou température rigide).
g | 0 17-35%; 02= -25% ; 03= -16% ; 04= -8% (réduction du couple moteur = plus grande sensibilité).
0 1-09 | 05= couple moteur paramétré en usine.

06=+8%;07=+16% ; 08= +25% ; 09= +35% (augmentation du couple moteur = moindre sensibilité).
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Réglage sensibilité force d'impact sur les obstacles en ouverture
Si le temps de réaction a la force d'impact sur les obstacles est trop long, diminuer la valeur du parameétre. Si la force
d'impact sur les obstacles est trop élevée, diminuer les valeurs du parametre 3.

ac i Réglage sensibilité force d'impact sur les obstacles en fermeture
Si le temps de réaction a la force d'impact sur les obstacles est trop long, diminuer la valeur du parameétre. Si la force
d'impact sur les obstacles est trop élevée, diminuer les valeurs du parametre 3.
Couple moteur faible :
{0 - 10| 8 ! = force d'impact minimale sur les obstacles ... 10 = force d'impact maximale sur les obstacles.
REMARQUE : utiliser ces parametres uniquement si les valeurs de couple moteur moyen ne sont pas adaptées a l'installation.
- 16 Couple moteur moyen. Paramétrage conseillé pour le réglage des forces opérationnelles.
P18 1 = force d'impact minimale sur les obstacles ... 16 = force d'impact maximale sur les obstacles.
{71 | Couple moteur au 70% du valeur maximum, pour une durée d'intervention d'1 s. Lutilisation du bord sensible est obligatoire.
{8 | Couple moteur au 80% du valeur maximum, pour une durée d'intervention de 2 s. Lutilisation du bord sensible est obligatoire.
{3 | Couple moteur maximum, pour une durée d'intervention de 3 s. Lutilisation du bord sensible est obligatoire.
20 | Couple moteur maximum, pour une durée d'intervention de 5's (pour ULK 3 s.). Lutilisation du bord sensible est obligatoire.
3304 | Réglage accélération au départ de la manoeuvre en ouverture et fermeture
34 04 | Voir chapitres 14 et 15
_nrc | O I= le automatisation accélere rapidement au démarrage ... 05= le automatisation accélére lentement et graduellement
01-05
Y31 au démarrage.
J6 00 | Activation du cquIe‘maxima,I d'aide au démarrage _ ,
Sil'on active ce parametre, a chaque démarrage du moteur, le couple maximal d'aide s'active pour un temps maximal de
5s ou'gour le temps nécessaire a la automatisation pour s'ouvrir de 65 cm environ.
REMARQUE : dans les moteurs HIGH SPEED est définie une accélération de 2 s a chaque démarrage, indépendamment
du réglage du parametre 36.
00 | Désactivée.
r ¢ | Activée au démarrage seulement en ouverture (y-compris la phase de récupération de position). En fermeture, I'aide est
YT activée uniquement si la position est connue et que le automatisation se trouve a plu de 2 métres de la fermeture complete.
02 | Activée a chaque démarrage (y-compris la phase de récupération de position).
37 01 Ré%]lage du couple moteur durant la phase de récupération de position
Régler avec le parametre 37 le couple moteur si en phase de récupération de position les valeurs configurées aux
parametres 30 et 3 { sont inappropriées en vue de permettre a la automatisation de compléter la manceuvre.
Si la phase de récupération de position ne s'acheve pas, la automatisation ne reprend pas son fonctionnement normal.
00 | Lintervention du relevage d'obstacle est réglée exclusivement par les valeurs configurées par les paramétres 30 et 3 1.
0l Lintervention du relevage d'obstacle est réglée par les valeurs configurées par les parametres 30 et 3 / et par la valeur
d'intensité maximale mémorisée en phase d'apprentissage de la course.
{2 | Lintervention du relevage d'obstacle représente 70% du couple maximum pour une durée d'intervention d'1 s.
3 | Lintervention du relevage d'obstacle représente 80% du couple maximum pour une durée d'intervention de 2 s.
4 | Lintervention du relevage d'obstacle représente 100% du couple maximum pour une durée d'intervention de 3 s.
5 | Lintervention du relevage d'obstacle représente 100% du couple maximum pour une durée d'intervention de 5 s.
4O OB | Réglage vitesse en ouverture et fermeture
4108 Voir chapitres 14 et 15
TW110: 0 =6 m/min ... {J=vitesse maximale
0 (- 10 | UL/1200/HS: 8 i=6 m/min ... i3=18 m/min
UL/1400: 0 =2.5m/min ... 10=13.2 m/min
42 03 | Réglage de la vitesse d'approche constante en fin de manceuvre
Au terme de la phase de ralentissement, le automatisation continue a vitesse constante jusqu'en fin de course. Lespace
est réglé par les parametres {3 et 4.
0 1-05 | O i= vitesse d'approche minimale ... 85= vitesse d'approche maximale
430! |Paramétrage nombre d'essais de refermeture automatique apres intervention du bord
sensible ou de la détection obstacle (anti-écrasement)
00 | Aucun essai de refermeture automatique.
De 1 a 3 essais de refermeture automatique.
0 1-03 | Il est conseillé de paramétrer une valeur inférieure ou égale au parametre A

La refermeture automatique est effectuée uniquement si le automatisation est completement ouverte.




Paramétrage modalité de fonctionnement de la photocellule en ouverture (FT1)

(53]

DESACTIVEE. La photocellule n'est pas active ou la photocellule n'est pas installée.

ARRET. Le automatisation s'arréte et reste & 'arrét jusqu'a la commande suivante.

Ca oD

mu

INVERSION IMMEDIATE. Si la photocellule s'active pendant la manoeuvre d'ouverture, le automatisation s'inverse
immédiatement.

=)
L

STOP TEMPORAIRE. Le automatisation s'arréte tant que la cellule est occultée. Une fois la photocellule libérée le
automatisation continue a s'ouvrir.

INVERSION RETARDEE. Avec la photocellule occultée le automatisation s'arréte. Une fois la photocellule libérée le

ny UN |
YT | automatisation se ferme.
5102 | Paramétrage modalités de fonctionnement de la photocellule en fermeture (FT1)
00 | DESACTIVEE. La photocellule n'est pas active ou la photocellule n'est pas installée.
0 ! | ARRET. Le automatisation s'arréte et reste a l'arrét jusqu'a la commande suivante.
02 INVERSION IMMEDIATE. Si la photocellule s'active pendant la manoeuvre de fermeture, le automatisation s'inverse
YL | immédiatement.
03 STOP TEMPORAIRE. Le automatisation s'arréte tant que la photocellule est occultée. Une fois la photocellule libérée le
automatisation continue a se fermer.
oy INVERSION RETARDE'E. Avec la photocellule occultée le automatisation s'arréte. Une fois la photocellule libérée le
U | qutomatisation s'ouvre.
520! |Modalités de fonctionnement de la J)hotocellule (FT1) avec automatisation fermée
Le paramétre n'est pas visible si l'on régle ABAE, ABD3 ou ABCH
00 | Sila photocellule est occultée le automatisation ne peut pas s'ouvrir.
{J ! | Le automatisation s'ouvre a la réception d'une commande d'ouverture méme si la photocellule est occultée.
{2 | La photocellule occultée envoie la commande d'ouverture de le automatisation (utilisable uniquement sit {33).
5300 | Paramétrage modalité de fonctionnement de la photocellule en ouverture (FT2)
00 | DESACTIVEE. La photocellule n'est pas active ou la photocellule n'est pas installée.
0 ! | ARRET. Le automatisation s'arréte et reste & l'arrét jusqu'a la commande suivante.
02 INVERSION IMMEDIATE. Si la photocellule s'active pendant la manoeuvre d'ouverture, le automatisation s'inverse
HE | immédiatement.
a3 STOP TEMPORAIRE. Le automatisation s'arréte tant que la cellule est occultée. Une fois la photocellule libérée le
automatisation continue a s'ouvrir.
oy | INVERSION RETARDEE. Avec la photocellule occultée le automatisation s'arréte. Une fois la photocellule libérée le
Y | automatisation se ferme.
5480 | Paramétrage modalités de fonctionnement de la photocellule en fermeture (FT2)
DD | DESACTIVEE. La photocellule n'est pas active ou la photocellule n'est pas installée.
0 || ARRET. Le automatisation s'arréte et reste & l'arrét jusqu'a la commande suivante.
02 | INVERSION IMMEDIATE. Si la photocellule s'active pendant la manoeuvre de fermeture, le automatisation s'inverse
HE | immédiatement.
03 STOP TEMPORAIRE. le automatisation s'arréte tant que la photocellule est occultée. Une fois la photocellule libérée le
H=' | automatisation continue a se fermer.
ny INVERSION RETARDEE. Avec la photocellule occultée le automatisation s'arréte. Une fois la photocellule libérée le
=" | automatisation s'ouvre.
5501 |Modalités de fonctionnement de la Ephotocellule (FT1) avec automatisation fermée
Le paramétre n'est pas visible si l'on regle AB3E, ABE3 ou ABOH
00 | Sila photocellule est occultée le automatisation ne peut pas s'ouvrir.
0 1| Le automatisation s'ouvre & la réception d'une commande d'ouverture méme si la photocellule est occultée.
02 | La photocellule occultée envoie la commande d'ouverture de le automatisation.
5600 | Activation commande de fermeture 6 s apres I'intervention de la photocellule (FT1-FT2)
Le paramétre n'est pas visible si I'on régle AB03 ou AB0H. REMARQUE : si les photocellules sont traversées lors de
I'ouverture, le comptage de 6 s commence lorsque les portes sont completement ouvertes.
Si l'automatisme entre en stand-by en position de pleine ouverture, la fonction n'est pas gérée (les photocellules ne
sont pas alimentées).
00 | Désactivée.
0 1| Activée. Le franchissement des photocellules FT1 active, aprés 6 secondes, une commande de fermeture.
02 | Activée. Le franchissement des photocellules FT2 active, aprés 6 secondes, une commande de fermeture.
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Sélection du type de contact (N.F. ou 8k2 Ohm) sur les entrées FT1/FT2/ST

Conformément aux conditions requises par les normes sur la'sécurité EN12453-EN12445, il est possible de connecter
aux entrées FT1/FT2/ST des dispositifs qui utilisent un contact a 8.2 kOhm, au lieu d'un contact N.F.. Par conséquent, il
faut configurer la centrale de maniére adaptée.

FT1 \ FT2 \ ST

Contacts N.F. Configuration standard

8k2 N.C. N.C.

N.C. 8k2 N.C.

8k2 8k2 N. C.

N.C. N.C. 8k2

8k2 N.C. 8k2

N.C. 8k2 8k2

8k2 8k2 8k2

6000

Activation de la fin de course
NOTE : le parameétre n'est pas visible pour ULK.

Fins de course désactivés ; la programmation et |e repositionnement de la course provoquent I'appui du vantail sur les
butées mécaniques, les par. 25 et 26 réglent la distance d'arrét par rapport a ces dernieres.

Fins de course activées ; la programmation de la course et le repositionnement sont gérés par I'activation des fins de
course magnétiques d'ouverture et de fermeture.

Réglage de I'espace d'arrét du moteur

0 I= freinage rapide/moindre espace d'arrét ... 05= freinage doux/plus grand espace darrét.

Sélection de la longueur maximale de la course (non visible pour le modele ULK, longueur
maximale fixée a 8 metres)

Longueur maximale 20 metres (TW110).

Longueur maximale 25 métres (TW110).

Sélection de la position d'installation du moteur par rapport a I'embrasure, vue coté intérieur
pour TW110 ou ULK pour portes de garage coulissantes)
EMARQUE : en cas de rétablissement des parametres standards d'usine, la valeur du parametre doit étre reconfigurée
manuellement.

ad

Moteur installé a gauche.

=)

Moteur installé a droite. Pour ULK : c'est le réglage a effectuer dans le cas d'une porte sectionnelle.

1300

Configuration bord sensible COS1

(=)

Bord sensible NON INSTALLE.

Contact N.F. (Normalement fermé). Le automatisation s'inverse uniquement en ouverture.

Contact avec résistance de 8k2. Le automatisation s'inverse uniguement en ouverture.

L

Contact N.F. (Normalement fermé). Le automatisation s'inverse toujours.

C3|Co|Co | c2
U

JE

Contact avec résistance de 8k2. Le automatisation s'inverse toujours.

Gestion de deux bords sensibles 8k2 connectés en parallele (résistance totale 4k1). Le automatisation ne s'inverse que
lors de 'ouverture.

Gestion de deux bords sensibles 8k2 connectés en parallele (résistance totale 4k1). La automatisation s'inverse toujours.

Configuration bord sensible COS2

(53]

Bord sensible NON INSTALLE.

Contact N.F. (Normalement fermé). Le automatisation s'inverse uniquement en fermeture.

Contact avec résistance de 8k2. Le automatisation s'inverse uniquement en fermeture.

[N}

Contact N.F. (Normalement fermé). Le automatisation s'inverse toujours.

e e e
U

£

Contact avec résistance de 8k2. Le automatisation s'inverse toujours.

o

Gestion de deux bords sensibles 8k2 connectés en parallele (résistance totale 4k1). Le automatisation ne s'inverse que
lors de fermeture.

=

Gestion de deux bords sensibles 8k2 connectés en parallele (résistance totale 4k1). La automatisation s'inverse toujours.
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Configuration 1er canal radio (PR1)

Configuration 2° canal radio (PR2)

=3)

PAS.

OUVERTURE PARTIELLE.

OUVERTURE.

Ly

FERMETURE.

JE

ARRET.

C3 |Co|Co SO o |c2
L]

(Ny]

Lumiere de courtoisie. La sortie COR est gérée par la radiocommande. )
La lumiere reste allumée tant que la radiocommande est active. Le paramétre 75 est ignoré.

2
o

Lumiére de courtoisie pas-a-pas (PP). La sortie COR est gérée par la radiocommande.
La radiocommande allume-éteint la lumiére de courtoisie. Le parametre 19 est ignoré.

3
-

(%}

PAS avec confirmation de sécurité.

=3
oo

OUVERTURE PARTIELLE avec confirmation de sécurité.

[
[}

OUVERTURE avec confirmation de sécurité. ()

10

FERMETURE avec confirmation de sécurité.

() Pour éviter que la pression involontaire d'une touche de la radiocommande active le automatisation par erreur, une confirmation de

sécurité est demandée pour activer la commande. Exemple ; parametres 16 07 et 77 0 { paramétrés:

+ Appuyer sur la touche CHA de la radiocommande pour sélectionner la fonction pas qui doit étre confirmée au plus tard 2 s apreés la
pression de la touche CHB de la radiocommande. Appuyer sur la touche CHB pour activer l'ouverture partielle.

1800 | Configuration intermittence clignotant
00 | Lintermittence est réglée électroniquement par le clignotant.
0 { | Intermittence lente.
02 | Intermittence lente en ouverture, rapide en fermeture.
19 60 | Sélection modalité de fonctionnement lumiére de courtoisie
NOTE : le paramétre n'est pas visible si le par. 28 differe de 88 (pour TW110) ; pour ULK, il est toutefois visible si le par.
AE=05.
00 | Désactivée.
0 | | IMPULSIVE. La lumiere s'allume brievement au début de chaque manoeuvre.
{2 | ACTIVE. La lumiere est active pendant toute la durée de la manoeuvre.
03-90 | De 3490 s. La lumiére reste active aprés la fin de la manoeuvre, pendant la durée paramétrée.
92-99 | de 229 minutes. La lumiere reste active apres la fin de la manoeuvre, pendant la durée paramétrée.
B0 00 | Configuration contact horloge / fonction d'urgence incendie, vent, gaz (uniquement pour ULK)
~m | Lorsque le contact ORO-COM se ferme, l'automatisme s'ouvre et reste ouvert ; toute commande est ignorée. A l'ouverture
UL du contact ORO-COM, I'automatisme se ferme.
Lorsque le contact ORO-COM se ferme, 'automatisme s'ouvre et reste ouvert. Toute commande donnée est acceptée.
! | Quand le automatisation redevient entierement ouvert, la fonction horloge est réactivée. A 'ouverture du contact ORO-
COM, I'automatisme se ferme.
ne Urgence incendie : la fermeture du contact ORO-COM force l'ouverture compléte de la porte, a la vitesse choisie au
UL | parH3, enignorant les sécurités FT1, FT2, COST, COS2 ; la porte reste ouverte et n'accepte aucune commande.
Urgence vent : la fermeture du contact ORO-COM force la fermeture compléte de la porte et, une fois fermée, celle-ci
13 | n'accepte aucune commande. Sila fermeture est interrompue par l'intervention de la photocellule / de la bande sensible,
la fermeture forcée pour urgence vent se réactive aprées 30 secondes.
La fermeture du contact ORO-COM force l'ouverture partielle jusqu'au pourcentage de course défini au par. i5 et empéche
{4 | la fermeture automatique ; I'automatisme accepte les commandes, y compris celles d'ouverture complete, mais une
fois fermée, la porte s'ouvre partiellement en cas d'urgence gaz. A l'ouverture du contact ORO-COM, la porte se ferme.
B!00 | Activation de la fermeture/ouverture garantie
L'activation de ce parametre garantit que le automatisation ne reste pas ouverte a cause de commandes incorrectes
et/ou involontaires.
La fonction NE s'active PAS si:
+ le automatisation regoit une commande d'arrét;
+ le bord sensible s'active, détectant un obstacle dans le méme sens de la fonction activée. Au contraire, si le bord
sensible détecte un obstacle lors du mouvement opposé au mouvement garanti, la fonction reste activée;
+ les tentatives de fermeture configurées par le parametre A2 sont terminées;
+ le contrdle position est perdu (procéder a la récupération de la position, voir chapitre 22).
{00 | Désactivée. Le paramétre 82 n'est pas affiché.
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(=3

Fermeture garantie activée.
Aprés un temps réglé par le paramétre B2, la centrale active un préclignotement de 5 s, indépendamment du paramétre
RS puis ferme le automatisation.

Fermeture et ouverture activée.

Si le automatisation s'arréte apres une commande pas-a-pas, apres un temps réglé par le paramétre 82, la centrale
active un préclignotement de 5 s (indépendamment du parametre AS) et le automatisation se ferme.

Si pendant la manoeuvre de fermeture, le automatisation s'arréte apres l'intervention de la détection obstacle, apres un
temps réglé par le parametre 82, le automatisation se ferme.

Si pendant la manoeuvre d'ouverture, le automatisation s'arréte apres l'intervention de la détection obstacle, aprés un
temps réglé par le parametre B2, le automatisation s'ouvre.

g2 03

Réglage temps d’activation de la fermeture/ouverture garanti

0c-50

de 2290 s de pause

92-33

de 2 a9 min de pause

8300

Habilitation de l'activation de I'entretien Périodique

REMARQUE : paramétre visible si un mot de passe différent de celui d'usine est mémorisé (parametre P i=PH).
REMAITIQUE - en cas de rétablissement des parametres standards d'usine, la valeur du parametre doit étre reconfigurée
manuellement.

Lorsque le nombre de cycles d'ouverture restants (défini par les valeurs des parametres 83 et 84) arrive a &, le signal
visuel de maintenance s'active (exemple : avec le parametre 83 = 02 et le paramétre B4 = (D, le signal s'active aprés
I'exécution de 1 000 cycles d'ouverture).

Le message « ASSE » s'affiche a I'écran et le voyant clignotant, lorsque le moteur est a l'arrét, s'active a intervalles
réguliers (1 s allumé, 4 s éteint) jusqu'a ce que I'entretien de l'installation soit effectué et que I'alarme soit réinitialisée.
Pour réinitialiser I'alarme, déverrouiller la protection en saisissant le mot de passe (confirmé par l'affichage de P 00
al'écran) et appuyer sur TEST pendant 5 s pour passer en mode INFO ; se positionner sur la valeur £i CL a I'écran qui
affichera le nombre 8000 ; appuyer une fois sur la touche ¥ (fleche vers le bas) : I'écran affiche pendant 2 secondes le
message UPdE (mise a jour) et le nombre affiché est réinitialisé en fonction de la sélection effectuée aux par. 83 et 4.
REMARQUE : nombre maximal d'ouvertures avant la prochaine maintenance = 9900 (83 £2, 84 99) ; si vous souhaitez
modifier ce nombre, il ne suffit pas de modifier les paramétres 83 et B4, mais vous devez repasser en mode INFO,
afficher i CL et appuyer sur la touche W (fleche vers le bas).

ATTENTION : on entend par manceuvre toute activation du moteur en ouverture.

Désactivé.

Maintenance activée pour cycles d'ouverture = Valeur paramétre 84 x10 heures.

Maintenance activée pour cycles d'ouverture = Valeur paramétre 84 x100 heures.

Réglage de compteur horaire d'activation d'entretien périodique

REMARQUE : Parametre visible si 83 0 { ou 83 O¢.

REMARQUE : en cas de rétablissement des paramétres standards d'usine, la valeur du paramétre doit étre reconfigurée
manuellement.

Désactivé.

De 10 2 990 ouvertures si: B30
De 100 a 9900 ouvertures si: 83 02

Sélection de la ?estlon du fonctionnement par batterie

Lorsqu'une valeur différente de OO est réglée, une commande s'active sur le niveau de tension de la batterie. Il est
possible de sélectionner le type de fonction souhaitée au parametre 86 et d'activer une signalisation au moyen de la
sortie COR au parametre 2.

0o

La centrale accepte toujours les commandes jusqu'a I'épuisement complet de la charge de la batterie.

1

La commande s'active lorsque la tension de batterie descend au seuil minimum (22V=== pavec chargeur de batterie
B71/BCHP 36.4V===avec chargeur de batterie externe B71/PBX).

ae

La commande s'active lorsque la tension de batterie descend au seuil intermédiaire (23V=== avec chargeur de batterie
B71/BCHP; 36.8V===avec chargeur de batterie externe B71/PBX).

03

La commande s'active lorsque la tension de batterie descend au seuil maximum (24V===avec chargeur de batterie B71/
BCHP; 37.2V===avec chargeur de batterie externe B71/PBX).

86 00

Sélection des limitations dans le fonctionnement par batterie
REMARQUE : le parameétre est visible uniquement si le par. 85 est différent de 00

(=]
(53]

Aucune limitation aux commandes, lorsque la tension de batterie descend au seuil sélectionné. Il est possible d'activer
une signalisation au moyen de la sortie COR (si les paramétres B85 et 20 sont convenablement de’ﬂnisg).

ca

Lorsque la tension de batterie descend au seuil sélectionné avec le par. 85, pendant plus de 30 secondes, la centrale
accepte uniquement des commandes d'ouverture et elle ne referme jamais.

Lorsque la tension de batterie descend au seuil sélectionné avec le par. 85, pendant plus de 30 secondes, la centrale,
apres un préclignotement de 5 s, ouvre automatiquement 'automatisme et n'accepte qu'une commande de fermeture.
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Lorsque a tension de la batterie descend en dessous du seuil sélectionné au par. 85 pendant plus de 30 secondes,
elle n'accepte que les commandes de fermeture, méme si I'entrée ORO est active et si le paramétre B0 O { est activé.

Lorsque la tension de batterie descend au seuil sélectionné avec le par. 85, pendant plus de 30 secondes, la centrale,
apres un préclignotement de 5 s, ferme automatiquement I'automatisme et n‘accepte qu'une commande d'ouverture.

8700 | Sélection du type de batterie et réduction des consommations
REMARQUE : Un reglage inapproprié de ce paramétre, en ['absence de tension secteur, provoque le blocage des
fonctions et le message btLD (si réglé a O ! ou 02 et batterie 2x12V===) ou une signalisation bflad s'affiche a I'écran.
[0 | Batterie 24V===(2x12V===) avec B71/BCHP. Réduction des accélérations/décélérations/vitesse activée, pour augmenter
la durée de la batterie.
| | Batterie 36V=== (3x12V===) avec chargeur de batterie externe B71/PBX. Réduction des accélérations/décélérations/
vitesse activée, pour augmenter la durée de la batterie.
[ | Batterie 36V=== (3x12V===) avec chargeur de batterie externe B71/PBX. Aucune réduction des performances,
consommation maximale de la batterie.
LO 00 | Activation de la communication série
REMARQUE : si le paramétre A | est réglé sur 02, 03 ou 84 (TW110 High Speed ou réversible), méme si le paramétre
0 est enregistré en mémoire avec la valeur 00, B74/BCONNECT reste toujours activé (la consultation du parametre
L0 affiche 0'1).
00 | Désactivé
0 1 | Activation du module B74/BCONNECT
¢ | Activation de la carte de débogage (usage interne)
Li{04Y |Configuration du mode « low power stand-by »
NOTE : e «low power stand-by » s'active apres une inactivite qui dure le temps prédéfini, c'est-a-dire avec l'automatisation
arrétée et sans activation de commandes ou de touches sur I'afficheur.
Avec l'automatisme completement ouvert et en pause pour la refermeture automatique, le stand-by n'est pas activé, car
il s'agit de toute fagon d'une phase active du fonctionnement automatique (réglementée par les par. A et € ).
De méme, le comptage du temps pour la fermeture/ouverture garantie (par. 8 ! et B2) est considéré comme une phase
active, donc le stand- by n'est pas activé.
NOTE : pour les automatismes TW110 ngh Speed et réversibles, le mode « veille basse consommation » est
automatiquement désactivé, le paramétre L ! n'est pas visible.
00 | Mode “low power” désactivé
0 1 | Activation du stand-by apres 5 minutes d'inactivit
¢ | Activation du stand-by apres 10 minutes d'inactivit
03 | Activation du stand-by apres 15 minutes d'inactivit
04 | Activation du stand-by apres 20 minutes d'inactivit
FARTD | Restauration valeurs standard d'usine
REMARQUE. Cette procédure n'est possible que si AUCUN mot de passe n'est défini pour protéger les données ; s'il est
enregistré, vous devez d'abord le déverrouiller en saisissant les valeurs P 1, P2, P3, P4 (confirmé par 'affichage P 00).
Attention ! La restauration élimine toute sélection faite précédemment,
, a l'exception du paramétre A {, 10,60, 70,71 83,84, 86,87, L0,L 1
F" B, . (” vérifier que tous les paramétres sont adaptés a l'installation.
- Appuyez sur les touches + (plus) et - (moins).
+ Apres 4 s, 'écran clignote rE5-.
+ Les valeurs standard d'usine ont été restaurées.
Remarque : il est possible de réinitialiser les parametres d'une deuxieme maniére : a l'allumage de la centrale, avant que
la version du firmware n‘apparaisse sur I'écran, maintenir enfoncées les touches A (fleche vers le haut) et ¥ (fleche
vers le bas) pendant 4s.
Numéro d'identification
Le numéro d'identification est composé des valeurs des paramétres de n a nb.
REMARQUE : les valeurs indiquées dans le tableau sont des valeurs purement indicatives.
a0 | Version HW.
nicd Année de production.
mc 45 | Semaine de production.
n3 &1 Exemple: 0/ 23 45 67 B9 01 23
A4 55 | Numéro de série.
nS 01
nG 5 | Version séquentielle FW.
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Affichage compteur manceuvres
Le numéro est composé des valeurs des parametres de ol a o | multiplié par 100.
REMARQUE : les valeurs indiquées dans le tableau sont des valeurs purement indicatives.

n
are ui
&l 25] Manceuvres effectuées.
= Exemple: 01 23 45 x100 = 1.234.500 manceuvres.
olH5
Affichage compteur heures manoeuvre
Le numéro est composé des valeurs des parametres de ki a h |.
REMARQUE : les valeurs indiquées dans le tableau sont des valeurs purement indicatives.
o
hO o Heures manoeuvre.
(= Exemple: 0 { 23 = 123 heures.
Affichage compteur jours d’allumage de la centrale
Le numéro est composé des valeurs des parametres dedd ad |.
REMARQUE : les valeurs indiquées dans le tableau sont des valeurs purement indicatives.
dOi .
Jours d'allumage.
di23 Exemple: 0 1 23 =123 jours.
Mot de passe
La saisie du mot de passe empéche I'accés aux réglages au personnel non autorisé. Avec le mot de passe actif (CP=0 ),
il est possible d'afficher les paramétres, mais il N'EST PAS possible de modifier les valeurs.
Le mot de passe est univoque, c'est-a-dire un seul mot de passe peut gérer l'automatisme.
ATTENTION : En cas de perte du mot de passe, contacter le service assistance.
P00 Procédure d'activation mot de passe :
P2 00 Saisir les valeurs souhaitées dans les parametres P I, P2, P3 et PH.
m Avec les touches UP A et/ou DOWN 'V afficher le parametre CP.
P33 00 Appuyer pendant 4 s sur les touches + et -.
Py oo Quand I'écran clignote, le mot de passe a été mémorisé.
Eteindre et rallumer la centrale. Vérifier I'activation du mot de passe (CP=0 1).
Procédure de déblocage temporaire:
Saisir le mot de passe.
Vérifier que CP=00.
La protection par mot de passe se réactive apres 30 minutes d'inactivité sur les touches autour de I'écran, ou
immédiatement en éteignant puis en rallumant I'automatisme.
Procédure d'élimination mot de passe :
+ Saisir le mot de passe (CP=00).
Mémoriser les valeurs de P 1 =00, P2 = 00, P3 = 00, P4 = 00
Avec les touches UP A et/ou DOWN W afficher le parametre CF.
Appuyer pendant 4 s sur les touches + et -.
Quand I'écran clignote, le mot de passe a été supprimé (les valeurs P 1 03, P2 00, P3 00 et P4 00 correspondent a
‘mot de passe absent”).
Eteindre et rallumer la centrale.
o omn
CP o Changement mot de passe
00 | Protection désactivée.
0 I'| Protection activée.
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14 Parametres spéciaux série High Speed

La série High Speed (/HS) représente la ligne des opérateurs numériques coulissants Brushless a haute
vitesse pour portes coulissantes jusqua 1000 kg ou 1600 kg (TW110/1000/HS - TW110/1600/HS),

( :
LY consacrés exclusivement au secteur résidentiel.

La technologie High Speed permet de gérer I'automatisme a 100% plus rapidement que les automatismes

traditionnels avec la possibilité de gérer séparément vitesse, accélération, ralentissement et sécurités relatives.
REMARQUE: Ne connaissant pas la mécanique du automatisation, pour garantir la maxime sécurité de l'installation,
nous recommandons l'usage de bords sensibles.

Ci-suivent les parametres supplémentaires relatifs a l'activation de la technologie High Speed.

RO
RI03
R1O5

Sélection du modele d'automatisme

Le paramétre est configuré en usine par ROGER TECHNOLOGY.

ATTENTION ! La valeur du parametre A I est réglée en usine pour sélectionner le modele de moteur (32 ou 03 ou 05,
voir tableau ci-dessous). Si cette valeur est modifiée de maniére incorrecte, I'automatisme ne pourra pas fonctionner a
plein rendement et des dysfonctionnements pourront se produire.

NOTE : en cas de remise a zéro des paramétres standard d'usine, la valeur du parametre n'est pas modifiée.

FW140/2060-

TW110/1000/HS

TW110/1600/HS

T HA2007R-

UL/1200/HS

BLA4B0—

Réglage du ralentissement en ouverture

Réglage du ralentissement en fermeture

0 = le automatisation ralentit a proximité du butée mécanique/fin de course ... 05= le automatisation ralentit tres en
avance par rapport au butée mécanique/fin de course.

Réglage accélération au départ de la manoeuvre en ouverture

Réglage accélération au départ de la manoeuvre en fermeture

0 = le automatisation accélére rapidement au démarrage ... 85= le automatisation accélere lentement et graduellement
au démarrage.

Réglage vitesse en ouverture
REMARQUE : le réglage de la vitesse par rapport au modele de moteur installé est subdivisé automatiquement en 10
parties égales.

Réglage vitesse en fermeture
REMARQUE : le réglage de la vitesse par rapport au modele de moteur installé est subdivisé automatiquement en 10
parties égales.

TW110: 0 =6 m/min ... {0=vitesse maximale
UL/1200/HS: T =6 m/min ... {8=18 m/min
UL/1400: T 1=2.5 m/min ... {8=13.2 m/min

REMARQUE : pour le réglage de I'espace de ralentissement a vitesse constante, consulter les parametres {3 et
!4, voir chapitre 12.
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15 Parametres spéciaux série Réversible

La série Réversible (/R) représente la ligne des opérateurs numériques coulissants Brushless a haute
vitesse pour portes coulissantes jusqu'a 1200 kg (TW110/1200/R), consacrés exclusivement au secteur
résidentiel et industrielle.
La technologie REVERSIBLE permet d'ouvrir et fermer le automatisation, méme en I'absence d'alimentation,
sans débloquer le moteur.
Lorsque le automatisation est actionné manuellement, en I'absence d‘alimentation électrique, la rotation du moteur
alimente la section de commande du moteur. ATTENTION ! manipuler le automatisation a la main avec modération.
La centrale permet de gérer séparément la vitesse, I'accélération, les ralentissements et les sécurités correspondantes.
Pendant le fonctionnement normal, y compris le fonctionnement a batterie, la centrale applique une force en freinage
qui empéche le déplacement manuel du automatisation.
Par conséquent, dans le fonctionnement prolongé a batterie, I'autonomie pourra étre réduite.
Si la force en freinage ne suffit pas a empécher le déplacement manuel et un déplacement du automatisation de plus
de 3 cm est détecté, la centrale démarrera une procédure de récupération position (voir chapitre 22).
REMARQUE : méme REVERSIBLE le moteur est doté de systéme de déverrouillage.

Ci-suivent les parametres supplémentaires relatifs & l'activation de la technologie REVERSIBLE.

A1 Sélection du modele d'automatisme

Le parameétre est configuré en usine par ROGER TECHNOLOGY.

ATTENTION ! La valeur du paramétre A { est réglée en usine pour sélectionner le modéle de moteur (84, voir tableau
ci-dessous). Si cette valeur est modifiée de maniere incorrecte, I'automatisme ne pourra pas fonctionner a plein
rendement et des dysfonctionnements pourront se produire.

NOTE : en cas de remise a zéro des parametres standard d'usine, la valeur du parametre n'est pas modifiée.

01 Fw10/2060-

02 | sw110A000HS -

03 | FwH18A4600HS -

U4 | TW110/1200/R

05 | vLA1200A#s -

06 | vLA460-

Haq Réglage du ralentissement en ouverture

ic' 04 Réglage du ralentissement en fermeture

0 {-05 | O = le automatisation ralentit a proximité du butée mecanique/fin de course ... 05= le automatisation ralentit tres en
avance par rapport au butée mécanique/fin de course.

3304 Réglage accélération au départ de la manoeuvre en ouverture

3404 Réglage accélération au départ de la manoeuvre en fermeture

0 1-05 | O /= le automatisation accélére rapidement au démarrage ... 05= le automatisation accélere lentement et
graduellement au démarrage.

Ho08 Réglage vitesse en ouverture
REMARQUE : e réglage de la vitesse par rapport au modele de moteur installé est subdivisé automatiquement en 10
parties égales.

In] . .
4108 Réglage vitesse en fermeture
REMARQUE : e réglage de la vitesse par rapport au modele de moteur installé est subdivisé automatiquement en 10
parties égales.

TW110: T =6 m/min ... {0=vitesse maximale
0 1= 10 | UL/1200/HS: T 1=6 m/min ... i0=18 m/min
UL/1400: T =2.5 m/min ... 18=13.2 m/min

REMARQUE : pour le réglage de I'espace de ralentissement a vitesse constante, consulter les paramétres {3 et
{4, voir chapitre 12.
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16 Signalisation des entrées de sécurité et des commandes
(modalités TEST)

En I'absence de commandes activées, appuyer sur la touche TEST et vérifier ce qui suit :

. INTERVENTION
ECRAN CAUSE PROBABLE INTERVENTION DE LOGICIEL
TRADITIONNELLE
e La poignée de déverrouillage est Fermer la poignée de déverrouillage et
88 56 ouverte (uniquement pour TW110). tourner la clé en position de fermeture.
(00 Sb) Vérifier le raccordement au contact de
déverrouillage.
Contact STOP de sécurité ouvert. Installer un bouton de STOP (N.F.) ou
BE N7 shunter le contact ST avec le contact
COM.
_ Bord sensible COST non raccordé | S'il n'est pas utilisé ou si on veut S'il n'est pas utilisé ou si on veut
BE 1§ ou mauvais raccordement. I'exclure, régler le paramétre 713 00. | I'exclure, shunter le contact COS1 avec
le contact COM.
- Bord sensible COS2 non raccordé | S'il n'est pas utilisé ou si on veut S'il n'est pas utilisé ou si on veut
g H ou mauvais raccordement. I'exclure, régler le paramétre 74 00. | I'exclure, shunter le contact COS2 avec
le contact COM.
Photocellule FT1 non raccordée ou | S'il n'est pas utilisé ou si on veut S'il n'est pas utilisé ou si on veut
o mauvais raccordement. I'exclure, régler le paramétre 50 00 | I'exclure, shunter le contact FT1 avec le
B8 13 et 100, contact COM. Vérifier la connexion et les
références au schéma correspondant de
raccordement.
Photocellule FT2 non raccordée ou | S'il n'est pas utilisé ou si on veut S'il n'est pas utilisé ou si on veut
mauvais raccordement. I'exclure, régler le paramétre 53 00 | I'exclure, shunter le contact FT2 avec le
BE 12 et 54 00. contact COM. Vérifier la connexion et les
références au schéma correspondant de
raccordement.
Les deux fins de course ont le Vérifier le raccordement des fins de
contact ouvert ou ne sont pas course.
raccordés (TW110 uniquement). En I'absence de fins de course, vérifier
B8 FE que le par.60 est réglé sur 00.
Si des fins de course magnétiques Remplacer le fusible F3.
sont installés, le fusible de
protection de I'alimentation des
accessoires est peut-étre grillé.
Le automatisation se trouve sur le | Sil'indication du fin de course est
fin de course d'ouverture (TW110 | incorrecte, vérifier le réglage du -
uniquement). parametre 7 1.
BB FA Le fin de course d'ouverture n'est Vérifier le raccordement des fins de
pas présent ou n'est pas raccordgé. course.
En I'absence de fins de course, vérifier
que le par50 est réglé sur 00.
Le automatisation se trouve sur le | Sil'indication du fin de course est
fin de course de fermeture. incorrecte, vérifier le réglage du -
parametre 7 {.
BEFLC Le fin de course de fermeture n'est Vérifier le raccordement des fins de
pas présent ou n'est pas raccordé course.
(TW110 uniquement). En l'absence de fins de course, vérifier
que le par60 est réglé sur 00.
[=T=0aTy] En absence de commande Vérifier les contacts PP - COM et les
e volontaire, le contact (N.0) pourrait raccordements au bouton.
CHOO etre (éefetctueux ou 'IteArtacc‘ordemePt Vérifier les contacts CH - COM et les
[y WA a un bouton pourrait étre incorrect. raccordements au bouton.
AP OO Vérifier les contacts AP - COM et les
uu raccordements au bouton.
ala} Vérifier les contacts PED - COM et les
PE L
raccordements au bouton.
En absence de commande volontaire, Vérifier les contacts ORO - COM. Le
000 le contact (N.0) pourrait étre contact ne doit pas étre shunté s'il n'est

défectueux ou le raccordement au
timer pourrait étre incorrect.

pas utilisé.

REMARQUE : appuyer sur la touche TEST pour sortir de la modalité TEST.
[l est conseillé de procéder a la résolution des signalisations de I'état des sécurités et des entrées toujours en modalité
“intervention de logiciel».
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17 Signalisations alarmes et anomalies

SIGN.

DEFAUTS ALARME CAUSE PROBABLE ACTION CORRECTIVE
LED POWER | Absence de I'alimentation. Vérifier le cable d'alimentation.
éteinte
LED POWER | Fusible grillé. Remplacer le fusible. Il est recommandé d'extraire le
éteinte fusible uniquement en I'absence de tension de secteur.
Sila rupture du fusible F3 se reproduit et que l'unité de
controle commande un moteur a grande vitesse, déconnecter
le dispositif B72/CL (ou le chargeur de batterie B71/BCHP
version HW 02) du connecteur du chargeur de batterie
et vérifier si le probleme ne se reproduit pas. Sic'est le
cas, remplacer I'appareil endommagé.
OF 5k Anomalie dans la tension Couper l'alimentation, attendre 10 s et remettre
d'alimentation d'entrée. I'alimentation.Si le probleme persiste, il est conseillé de
Initialisation de la centrale remplacer la centrale de commande. En appuyant sur la
échouée. touche TEST, il est possible de masquer temporairement
I'erreur et de consulter les parameétres du centrale de commande.
FUSE Fusible F1 grillé. Remplacer le fusible.
Si la centrale est en modalité batterie | Il est recommandé d'extraire et de réinsérer le fusible
la signalisation n'est pas visible. | uniquement en I'absence d'alimentation de secteur.
Pr Ok Détection surintensité dans Appuyer deux fois sur la touche TEST ou donner 3
l'onduleur. commandes en succession.
SECD Mauvais raccordement a SEC1- | Echanger la connexion entre SECT et SEC2.
SEC2 du transformateur.
dA LR Erreur de saisie de données Vérifier le positionnement correct de la fin de course
de course. douverture et de fermeture(si les fins de course sont
activés). Appuyer sur TEST et vérifier les éventuelles
sécurités en alarme. Répéter la procédure d'apprentissage.
Procédure d'étalonnage Respecter les temps d'étalonnage requis en phase de
échouée. procédure d'apprentissage. Avant de réarmer le levier
de déverrouillage, s'assurer que sur I'écran le signal
PHAS clignote. Répéter la procédure d'apprentissage.
Le automatisation ne Mok Moteur non raccordé. Vérifier le cable moteur.
?;:ﬂ:’;ig:s oune se FE Les deux fins de course sont | Vérifier le raccordement des fins de course ou
. activés. présence dobjets dans le verrouillage fin de course.
En 'absence d'interrupteurs de fin de course, vérifier
que le par.&0 est réglé sur 00
exemple: Erreur dans les parametres de | Paramétrer correctement la valeur de configuration et
| configuration. la sauvegarder.
IS EE
c1EE
EnE | Encodeur non branché. Veérifier le raccordement a 'encodeur. Si le probleme
persiste, il est conseillé de remplacer I'encodeur.
EnE3 Grave dysfonctionnement de | Appuyer sur la touche TEST, si la signalisation d'erreur
I'encodeur. se représente, éteindre la centrale pendant 5 s puis la
rallumer. Si le probléme persiste, remplacer I'encodeur.
EnRES Dysfonctionnement de Appuyer sur la touche TEST, si la signalisation d'erreur
(E E5) I'encodeur. persiste, remplacer I encodeur.
n Alimentation électrique En cas de saleté, d'humidité, d'insectes ou autre, retirez
insuffisante sur le réseau. I'alimentation électrique et nettoyez I'encodeur et la
carte. Si le probléme persiste, remplacez le codeur.
Fonctionnement en batteries Batteries presque déchargées.
ERER Erreur de calcul de I'encodeur. | Répéter la procédure d'apprentissage.
EENP Protection thermique de Le fonctionnement se rétablit automatiquement dans
I'onduleur activée. les 2 min.
BELD Batteries déchargées. Attendre le retour de la tension de réseau.
(btL0)
g Dispositif de déblocage ouvert. | Réinitialiser le levier de déverrouillage et vérifier la
Sko - connexion au contact de déverrouillage.
flash clignotant
no PH Anomalie de la commande du | Répéter la procédure d'apprentissage. Si le probleme
moteur détectée persiste, remplacer la centrale de commande.
La procédure no PH Réglage du moteur échoué. Répéter la procédure d'apprentissage.

d’apprentissage n'est
pas terminée.

Si le probleme persiste, verifier le cable de connexion
de I'encodeur au moteur.
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SIGN.

erreur par B70/MODLP.

contact de relais bloqué

DEFAUTS ALARME CAUSE PROBABLE ACTION CORRECTIVE

no PH Réglage du moteur échoué. Vérifier que la levier de déverrouillage soit ouverte.
Veérifier la fluidité de rotation du moteur. En cas de
problemes, contacter |'assistance.

Vérifiez que la tension secteur est correcte et que la
section du cable secteur est adéquate.
Problemes avec le circuit du Vérifiez le bon état du cable de connexion.
encodeur ou sur le cable de Retirez et alimentez.
connexion. Donnez une commande (ouverture / pas a pas, ...).
Si le message noPH n‘apparait pas, répétez la
procédure d'apprentissage.
Sile message noPH apparait a nouveau, contactez
I'assistance technique.
AR RPE Activation involontaire de la Répéter la procédure d'apprentissage.
touche TEST.
Les sécurités sont en alarme. | Appuyer sur la touche TEST et vérifier la/les sécurités en
La procédure alarme et les branchements respectifs des sécurités.
d'apprentissage est Chute de tension excessive. \BSP?terllatprocedlare d a[t)prentlssage.
pas terminée. ifier la tension de secteur.
Mauvais réglage des Régler les parametres 30 et 3 { par rapport au poids et
parametres 30 et 3 1. a la vitesse du vantail.

AP PL Erreur longueur course. Placer le automatisation en position de fermeture
compléte (la signalisation du fin de course FC si les
fins de course sont activés, le par.63 doit étre actif) et
répéter la procédure.

Vérifier le cablage des fins de course (s'ils sont
installés et activés au par.60). Si le probleme persiste,
remplacer le cablage.

Rétablir la centrale aux valeurs standards d'usine et
répéter la procédure.

Longueur de course inférieure au minimum autorisé:
augmenter la longueur.

APF Longueur course maximale Réduire le course. Contacter ['assistance technique

autorisée dépassée. (course excédant le maximum permis par les
caractéristiques techniques).
Lorsque l'automatisme | A5G Alarme d'entretien de Effectuer I'entretien de l'installation.
est a l'arrét, le clignotant linstallation. Pour réinitialiser I'alarme, désactivez la protection en
s,alltigne a %nterﬁa es 4 saisissant le mot de passe (confirmé par I'affichage
i) (1's allume, P 00) et appuyez sur TEST pendant 5 s pour passer
Uniquement pour ULK : en mode INFO ; sélectionnez a I'écran la valeur £i CL
en méme temps que le qui indique le nombre atteint (3005). En appuyant (1
clignotant, la lampe de clic) sur la touche ¥ (fleche vers le bas), 'alarme est
courtoisie a LED intégrée réinitialisée et le nombre choisi est a nouveau défini
s'allume également. aux parametres 63 et B4.
La radiocommande a L'émission radio est empéchée | Installer I'antenne a I'extérieur.
eu de de portée et ne - par les structures métalliques

fonctionne pas avec et les murs en béton arme.
I'automatisme en — - - -
mouvement. - Batteries déchargées. Remplacer les batteries des émetteurs.
Le flash clignotant ne _ Ampoule / LED grillées ou fils | Vérifier le circuit a LED et/ou les fils.
fonctionne pas. clignotant débranchés.
Le voyant automatisation _ Ampoule grillée ou fils Vérifier 'ampoule et/ou les fils.
ouverte ne marche pas. débranchés.
Le automatisation Configuration incorrecte du Sélectionner la position correcte d'installation avec le
n'effectuepasla - paramétre 7 1. paramétre 7 1.
manoeuvre souhaitée.

BNod Sélection incorrecte du type de | Modifiez la valeur du parametre 87.

batterie.

HBLUS Tension secteur trop €levée Veérifier la tension du réseau, vérifier la tension du BUS
(taille INFO : bUS, voir paragraphe 18), contacter le service
apres-vente. contacter le service apres-vente. En appuyant
sur TEST, le signal disparait pendant 7 secondes apres
la derniere activation des touches autour de ['écran.

Le mode « low power» | 4 5! A B70/MODLP endommagé / Controle exercé par H93/RX2LP/I défectueux.
n'est pas active. contact de relais bloqué Cablage entre H93/RX2LP/I et B70/MODLP défectueux.
Transformateur éteint par | - - - ~ B70/MODLP endommagé / Controle exercé par H93/RX2LP/I défectueux.

Cablage entre H93/RX2LP/I et B70/MODLP défectueux.

REMARQUE : Appuyer sur la touche TEST pour supprimer momentanément la signalisation d'alarme.
Ala réception d'une commande, si le probléme n'a pas été résolu, sur I'écran réapparait la signalisation d'alarme.
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18 Diagnostic - Modalité info
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La modalité INFO permet d'afficher certaines valeurs mesurées par la centrale B70/1THP.
A partir de la modalité « Afﬂchage commandes et sécurités » et a moteur coupé, appuyer pendant 5 s sur la touche TEST.
La centrale affiche en séquence les parametres suivants et la valeur correspondante relevée :

Paramétre | Foncti
rc2. 15 | Afficher pour 3 s la version du firmware de la centrale.
il Affiche la position ou se trouve le MOTEUR exprimée en tours au moment de la vérification, par r pport a la longueur
totale.(exemple : . { {3 = moteur installée a gauche 7! £0; 0 1 13 = moteur installée a droite 7! & ).
Lun Affiche la longueur totale de la course programmeée, exprimée en tours moteur.
P Affiche la vitesse du moteur exprimée en tours minute (rPM).
f=TaTa] Affiche le courant absorbé par le moteur, exprimé en ampéres (esempio: 001.1=1,17A .... 016.5 = 16,5 A). Si le moteur
est arrété, le courant absorbé est égal a 0. Il est possible de relever le courant absorbé au moment de la commande.
Indicateur du bon état de l'installation. Avec le moteur arrété, il est possible de vérifier s'il y a une éventuelle surcharge
, ou tension de secteur trop basse. Faire référence aux valeurs suivantes :
bUS tension de secteur = 230V~ (nominal), bUS=317.6
tension de secteur = 207V~ (-10%), bUS=33.6
tension de secteur = 253V~ (+10%), bUS=4 .6
Affiche le courant utilisé pour corriger les éventuels efforts relevés du moteur dus par exemple a la basse température
e extérieure, exprimé en Ampere (exemple : 0= 0 A ... 4 = +12 A). Au départ de I'automation d'entierement ouverte ou
entierement fermée, si la centrale reléve un effort supérieur par rapport a I'effort mémorisé en phase d'apprentissage
de la course, le courant a délivrer au moteur augmente automatiquement.
- Affiche le seuil de courant auquel intervient la détection dobstacle (anti-écrasement) du moteur, exprimé en Ampeére. La
RSLC valeur calculée automatiquement par la centrale en fonction des reglages des parametres 30 et 3 .
Pour un fonctionnement correct du moteur AfIP doit toujours étre inférieur a la valeur ASL.
. Indique le temps qu'emploie le moteur pour détecter un obstacle suivant les configurations du parametre 3 1, exprimé en
secondes . Exemple 1.000=1s/0.120=0,12 s (120 ms). Sassurer que le temps d'intervention soit supérieur & 0,3 s.
Si la centrale connait la position du automatisation au moment de la vérification, I'écran affiche :
uP UP position connue, fonctionnement normal.
UP 1 position inconnue, phase de récupération position en cours.
Indique I'état de 'automatisme (ouvert/fermé).
e 0C OF automatisme en phase d'ouverture (moteur activé).
uL C CL automatisme en phase de fermeture (moteur activé).
C -0 automatisme entierement ouvert (moteur arrété).
[ -L automatisme entierement fermé (moteur arrété).
UF UF U tension de réseau relevée trop basse ou surcharge.
UF _H surintensité relevée sur 'onduleur.
Il affiche le nombre d'interventions de protection thermique de I'onduleur. S'il affiche un nombre autre que 0000, vérifiez
APEE quil 'y a pas de points de contrainte excessifs et que le vantail, en venant en butée, n'active pas l'interrupteur de fin
de course.
Vérifiez les réglages des parametres 30 et 3 1.
H bu Il affiche des informations sur le limiteur de tension électronique (UTILISATION INTERNE DE ROGER TECHNOLOGY
ASSISTANCE TECHNIQUE).
Si le parametre B3 est différent de 00, qu'un mot de passe est enregistré dans la centrale et que ce mot de passe a été
déverrouillé en le saisissant aux parametres P I...PH, 'écran affiche le nombre de cycles d'ouverture restants jusqu'a
oL la prochaine demande d'entretien ; si ces conditions ne sont pas remplies, I'écran affiche « -==-- » ATTENTION ! En
appuyant sur la touche W (FLECHE VERS LE BAS), le compteur est réglé sur le nombre sélectionné aux paramétres
B3 et B4. N'appuyez dessus que pour réinitialiser I'alarme AS5E (entretien échoué) ou si vous souhaitez modifier les
conditions de gestion de I'entretien.
Affiche le nombre d'inversions provoquées par la cellule photoélectrique pendant la fermeture ; une fois le nombre de
! AFE 9999 atteint, le compteur ne continue plus. Le compteur ne peut étre remis a zéro que si un mot de passe a été enregistré
dans la centrale et que ce mot de passe a été déverrouillé en le saisissant aux parametres P {...P4. Dans ce cas, la
remise a zéro s'effectue en appuyant sur la touche W (FLECHE VERS LE BAS).
Affiche le nombre d'inversions provoquées par l'intervention du dispositif anti-pincement / de la bordure sensible pendant
la fermeture ; une fois le nombre de 9999 atteint, le compteur ne continue plus. Le nombre ne peut étre remis a zéro
! ald que si un mot de passe a été enregistré dans la centrale et que ce mot de passe a été déverrauillé en le saisissant aux

paramétres P I...P4. Dans ce cas, la remise a zéro s'effectue en appuyant sur la touche W (FLECHE BAS). REMARQUE :
si I'affichage du nombre comporte 4 décimales allumées, cela signifie que la signalisation des anomalies par le voyant
de courtoisie intégré est activée (uniquement pour ULK) (voir paragraphe 23).

+ Pour faire défiler les paramétres, utiliser les touches + /- . Une fois atteint le dernier parametre, revenir en arriere.
+ Enmodalité INFO, il est possible d'activer I'automatisme pour en vérifier en temps réel le fonctionnement.
+ Pour quitter la modalité INFO, appuyer quelques secondes sur la touche TEST.
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18.1 Mode B74/BCONNECT

I(_'Clijtilisatior; de B74/BCONNECT doit étre activée en réglant le par.L0=0 1 ; par défaut d'usine, ce parametre est 00
ésactivé

Dans le cas des automatismes TW110 High Speed ou Reversible, le fonctionnement de B74/BCONNECT est
automatiquement activé (méme si le paramétre L0 est mémorisé a 00, 0 { s'affiche).

Lutilisation du dispositif requiert la désactivation de la gestion de « low power » (L { OO, pour les automatismes
TW110 Hri]gh Speed ou Reversible, le mode basse consommation est automatiquement désactivé).), comme décrit au
paragraphe 9.4.

Eninsérant B74/BCONNECT dans le connecteur WIFI, toutes les fonctions de |a centrale sont gérées par un navigateur
Internet et des dispositifs tels que smartphone, tablette, PC, en exploitant la communication WiFi.

Pour plus d'informations, veuillez vous reporter au manuel d'installation du module de connexion B74/
BCONNECT.

Mode "téléassistance”

Il permet I'acces et donc la gestion de toutes les données de I'unité de contréle uniquement en mode cloud et donc
avec une gestion a distance.

Lorsque la téléassistance est activée, le message ASCC (assistance connect controlled) apparait sur I'écran.
Enappuyant sur le bouton TEST, ce message disparait pendant 10 secondes, et il est possible d'accéder aux parametres
et autres fonctions de I'écran.

Apres 30 minutes, 'écran se met en veille, sil'écran est réveillé en appuyant sur une touche, I'ASCC clignotant réapparait.

Mode de "fonctionnement d'urgence”

Elle permet d'exclure le moteur et les alarmes de sécurité (ex. photocellules et bords sensibles), en permettant
l'ouverture et la fermeture de 'automatisme a basse vitesse et en présence de l'opérateur, et donc avec un mouvement
des vantaux uniquement si la commande est persistante (lorsque la commande est relachée, l'automatisme s'arrétent).
Le fonctionnement d'urgence est indiqué par I'activation du feu clignotant a une fréquence plus élevée.

Deux types de mode "urgence” sont possibles : résidentiel ou condominium.

1) résidentiel (indication clignotante sur I'afficheur L-ES) : la commande PP (du bornier ou de la radiocommande)
est initialement gérée comme une commande d'ouverture ; ce n'est qu'une fois l'ouverture complete atteinte que
I'activation de la commande fera passer les volets en mode fermeture. Ce n'est que lorsque la fermeture complete aura
été réalisée que la commande pourra étre rouverte.

2) condominium (indication clignotante de I'afficheur L-EM) : la commande PP est initialement gérée comme une
commande d'ouverture, mais une fois completement ouverts, les vantaux ne se fermeront plus.

Dans ce mode, |'affichage stand-by n'est pas activé, indiquant toujours le mode en cours.

Enappuyant sur la touche TEST, ce message disparait pendant 10 secondes, et il est possible d'accéder aux parametres
et aux autres fonctions de I'écran.

ASCC Mode "assistance a distance" de 'ASCC activé
L-ES L-ES Mode "fonctionnement d'urgence résidentiel" activé
L-EM L-EM Mode "fonctionnement d'urgence de la condominium" activé

19 Limiteur de tension (B72/CL) uniquement pour TW110 High
Speed ou Réversible

Les unités de controle qui gérent les moteurs High Speed et Reversible dans certaines situations de fonctionnement
peuvent, en cas de freinage brusque (commande STOP ou intervention du bord sensible, ou toute commande
d'inversion si le par. &5 est réglé sur & ), subir une augmentation de la tension d'alimentation du moteur, qui s'éleve en
raison de l'effet dynamo. Le B72/CL, branché sur le connecteur du chargeur de batterie, controle et limite ces pointes
en activant un appel de courant.

L'activation, qui se produit par quelques impulsions rapides sur une période d'une seconde, est indiquée par un nombre
égal de clignotements du voyant "CLAMP" sur le B72/CL.

SilaLED « CLAMP » reste allumée, cela signifie que le B72/CL est endommagé, une protection thermique PTC intervient
en le déconnectant de la tension d'alimentation du moteur et, simultanément, force une surcharge sur I'alimentation 24
V, faisant sauter le fusible F3 et coupant l'alimentation des photocellules et des charges externes en général. Lécran ne
s'éteint pas car l'alimentation de la Fartie logique est fournie par B70/MODLP.

Cette opération a pour but de signaler la perte de la fonction de limitation qui, en cas de poursuite du fonctionnement,
pourrait éventuellement endommager le variateur. Dans ce cas, remplacer B72/CL.

ATTENTION ! Si le chargeur de batterie doit étre utilisé, il doit étre dans la version hardware 02 (HW 02) car seule
cette version integre la fonction de limiteur de tension. Retirer le B72/CL du connecteur et le remplacer par le chargeur.

20 Fonctionnement sans fins de course

Si les fins de course magnétiques ne sont pas installés (par. 0 00, fins de course desactwes) ou pour ULK la procédure de
programmation de la course ou de récupération de la position provoque la pression de l'ouvrant sur les butées mécaniques.
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Une fois la procédure terminée, le vantail recule du nombre de tours défini par les parametres 25 (uniquement pour
TW110) et 2, et lors des manceuvres suivantes, le vantail s'arréte toujours avant les butées mécaniques ; pour ULK, la
porte arrive toujours a la butée de fermeture (si par.ca = 00) et, le cas échéant, la fonction « anti-stress » de la courroie
est exécutée ; a l'ouverture, le patin de traction s'arréte toujours a environ 1 cm de la butée d'ouverture.

Attention ! S'assurer que la valeur du par.23 est toujours inférieure ou au plus égale au par.25 ; il en va de méme pour
le par.24 par rapport au par.cé.

21 Déblocage mécanique (TW110)

En cas de panne ou d'absence d‘alimentation, il est possible de débloquer le automatisation et de la déplacer
manuellement.

@Pour plus d'informations, consulter |'opération de blocage/déblocage dans le manuel d'utilisation de
l'automatisme TW110.

Si le automatisation se déverrouille avec la centrale alimentée, le message clignotant 5o s'affiche a I'écran.

Au retour du courant, si le automatisation n'est pas complétement ouvert ou complétement fermé (en activant le fin de
course correspondant, s'il est installé et validé, 50 0 1), ou si les fins de course ne sont pas installés (50 00), la centrale,
en recevant une commande, lance une procédure de récupération de la position (voir chapitre 22).

ATTENTION ! Le capteur de déverrouillage est magnétique et doit étre alimenté pour détecter la position de la
oignée de déverrouillage. Lorsque la centrale est en veille (uniquement pour TW110/2000), la réduction de la

consommation éteint le capteur, qui perd alors sa fonction.

Il est donc permis de déverrouilier i'automatisme uniquement en I'absence d'alimentation secteur, afin d'éviter
des situations de fonctionnement incorrectes ou dangereuses a la réception d'une commande (le vantail heurte
la butée parce que la centrale n'a pas détecté I'actionnement du déverrouillage et n'a donc pas activé le mode de

récupération de position).
22 Déblocage mécanique (ULK)

Dans le cas d'une automatisation ULK, le déblocage par cordon détache la porte du patin de traction fixé a la courroie,
permettant ainsi le déplacement manuel de la porte. Cette action ne fait pas perdre la position a la centrale, car le patin
de traction (et donc la sangle) ne bouge pas.
Une fois que vous n'avez plus besoin de déplacer manuellement la porte, n'oubliez pas de remettre le crochet en
osition de réarmement, car c'est la seule fagon pour que 'automatisme puisse, lors du passage du patin, réenclencher
a porte.
ATTENTION ! Si vous déverrouillez la porte en position de fermeture compléte et avec la centrale alimentée, et
apres l'avoir ouverte manuellement, vous la ramenez en position de fermeture compléte, en donnant une commande
d'ouverture, le patin de traction se dirige vers le corps du motoréducteur et n'accroche pas la porte ; par conséquent,
si la porte ne bouge pas a la commande, donner la commande inverse, et si I'accrochage a été mis en position de
réarmement, on entendra que la porte a été réaccrochée ; a la commande d'ouverture, la porte s'ouvrira alors.

23 ‘Silg_]nalisation lumineuse avec éclairage de courtoisie intégré
a LED (ULK)

Si la centrale détecte que la cellule photoélectrique est constamment en alarme (ou présente un clignotement trés
instable), ou que le STOP est activé en permanence, ou encore qu'un choc a la fermeture se produit, elle active
I'affichage avec un nombre de clignotements répétés toutes les 8 secondes :

- cellule photoélectrique en alarme : 1 clignotement (anomalie de priorité maximale).

+ STOP activé : 2 clignotements.

+ choc en fermeture : 3 clignotements.

+ cellules photoélectriques présentant une activation instable : 4 clignotements.

Le signal disparait :

+ pour la cellule photoélectrique : dés le rétablissement du fonctionnement de la cellule photoélectrique (avec
un certain délai d'évaluation) ou immeédiatement si l'on désactive la cellule photoélectrique en agissant sur les
parametres correspondants.

+ pour le STOP et le choc : dés que I'automatisme peut étre activé.

Ce mode est activé en usine et peut étre désactivé (et réactivé) simplement en maintenant la touche TEST enfoncée

pendant la mise sous tension jusqu'a ce que :

+ «Hon » s'affiche a I'écran : mode active

+ «HAoFF » s'affiche a I'écran : mode désactivé

24 Modalités de récupération position

Apres une interruption de tension ou apres le déblocage mécanique de le automatisation (TW110 uniquement), si le
automatisation n'est pas compléetement ouverte ou complétement fermée (en n'activant I'un des deux interrupteurs
de fin de course, s'ils sont installés et activés), la centrale a la réception d’'une commande démarre une procédure de
récupération position:

+ Le automatisation commence une manoeuvre a faible vitesse.
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+ Le clignotant s'active avec une séquence différente du fonctionnement normal (3 s allumé, 1,5 s éteint).

+ Dans cette phase, la centrale récupére les données de l'installation. Attention ! Ne pas donner de commandes dans
cette phase, tant qu'elle n'est pas terminée.

+ Pourle TW110 sans fin de course ou pour I'automatisme ULK, la position est perdue méme aprés 3 chocs consécutifs
survenant dans la méme position.

En présence de fins de course (50 7 /)

- Si le vantail du automatisation est en position d'ouverture totale ou de fermeture totale, la procédure de
récupération de la position est la suivante : le automatisation libére le fin de course, s'arréte brievement et reprend
le fonctionnement a la vitesse réglée dans les parametres 40 et/ou H I. Larrivée au fin de course opposé se fait a la
vitesse réduite réglée automatiquement (indépendamment des réglages des parametres {3, 4 et 42), en récupérant
le contréle de la position avec la plus grande précision.

+ Si, au contraire, le vantail se trouve dans une position intermédiaire, il se déplace a vitesse réduite et I'activation d'un
des deux fins de course permet de récupérer immédiatement la position.

Sans fin de course (50 00 ou automatismes ULK)

L'exécution d'une course compléte, d'une butée mécanique a l'autre, permet la récupération de la position. Le vantail
recule du nombre de tours choisi aux parametres 25, & (pour TW110) ou (pour ULK) exécute la fonction « anti-stress
» de la courroie éen cas de fermeture compléte) si elle est activée au parametre (T, ou recule d'environ 1 cm (non
réglable) en cas d'ouverture compléte.

Uniquement pour les automatismes TW110 High Speed ou Reversible. Si la centrale, qui active le freinage électrique
lorsque le moteur est a l'arrét, détecte un déplacement manuel de plus de 3 cm par rapport a la position initiale, elle
envoie une commande de mouvement qui ramene le vantail en position.

25 Test

L'essai doit étre effectue par des techniciens qualifiés.
Linstallateur est tenu d'exécuter la mesure des forces d'impact et de sélectionner sur la centrale de commande les
valeurs de la vitesse et du couple qui permettent a I'automatisation de rentrer dans les limites établies par les normes
EN 12453 et EN 12445.
Ver|ﬂer si les indications du « AVERTISSEMENTS GENERAUX » sont respectées.
Fournir I'alimentation.
- Vérifier le bon fonctionnement de toutes les commandes raccordées.
+ Vérifier le bon fonctionnement de la poignée de déverrouillage. Le message clignotant 5£0F doit s'afficher a I'écran
(uni?uement pour TW11 O?A
+ Vérifier la course et les ralentissements.
- Vérifier le respect des forces d'impact, conformément aux normes EN 12453 et EN 12445.
+ Vérifier la bonne intervention des sécurités.

Si le kit batteries est installé, couper I'alimentation de réseau et en vérifier le fonctionnement.

Sile B72/CL est installé (uniquement pour TW110 moteurs High Speed ou Réversibles uniquement), vérifier que la LED
rouge "CLAMP" est éteinte lorsque le moteur est arrété et pendant le déplacement ; lorsque le vantail est lancé a la
vitesse nominale et qu'il est arrété par la commande ST ou par I'activation du bord sensibﬂe, la LED "CLAMP" émettra
quelques clignotements brefs (ceux-ci peuvent également ne pas étre générés si la vitesse nominale est faible).

+ Couper lalimentation de réseau et des batteries (le cas echéant) puis la rétablir. Vérifier, avec la porte ou le
automatisation fermée en position intermédiaire, la bonne exécution de la phase de récupération de position tant
en ouverture qu'en fermeture.

- Vérifier le réglage des fins de course.

+ Vérifier le réglage et I'intervention correcte des fins de course (si installé). Si nécessaire, modifiez le réglage du
parametre déterminant la position du moteur (droite, gauche).

+ Vérifier qu'en fin de manceuvre il y ait au moins 2-3 cm de distance entre le automatisation et la butée mécanique
(uniqguement TW110 avec fins de course installés).

+ Sile mode « low power » est activé (par : L | différent de 00), effectuer un test comme indiqué au paragraphe 9.4
(activation forcée en appuyant simultanément sur 4 touches).

Déclaration de conformité CE

Le soussigné M. Dino Florian, représentant légal de Roger Technology - Via Botticelli 8, 31027 Mogliano V.to (TV)
DECLARE que la centrale de commande B70/1THP est conforme aux dispositions établies par les directives
communautaires suivantes:

- 2014/35/UE Directive LVD;

- 2014/30/UE Directive EMC;

- 2014/53/UE Directive RED;

- 2011/65/UE Directive RoHS

et qu'ont été appliquées toutes les normes et/ou spécifications indiquées ci-apres :
EN 61000-6-3; EN IEC 61000-6-2; EN 60335-1
D

Lieu: Mogliano V.to Date: 03/06/2023 Signature %M .
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iATENCION! Este manual esta dirigido exclusivamente a personal cualificado; lea atentamente las advertencias
generales suministradas con este manual.

ATENCION! El receptor H93/RX2LP/I es totalmente compatible con los receptores H93/RX20/I - H93/RX22A/I-
H93/RX2RC/I, integrando un funcionamiento de descodificacion de cédigo fijo o «rolling code» (configurable).

Para mas informacién sobre el modo LOW POWER consulte el manual del B70/MODLP vy el
capitulo 9.4 Modo Stand By.

1 Simbolos

A continuacion se indican los simbolos utilizados en el manual o en las etiquetas del producto y sus significados.

Peligro genérico. ) ) ) -
Importante informacién de seguridad. Sefiala operaciones o situaciones donde el personal
encargado debe prestar mucha atencion.

Peligro tensidn peligrosa.
Sefiala operaciones o situaciones donde el personal encargado debe prestar mucha atencion a las
tensiones peligrosas.

Informacion dtil. _
Sefiala la presencia de informacion Util para la instalacion.

Consulta instrucciones de instalacion y de uso. ‘
Sefiala que se debe consultar obligatoriamente el manual o el documento original, el cual debe estar
al alcance de todos y ser conservado en perfectas condiciones.

Puntos de conexién de la puesta a tierra de proteccion.

Indica el rango de temperatura admitido.

Corriente alterna (CA)

=eB @« b

Corriente continua (CC)

Simbolo que indica que el producto se debe eliminar segun la directiva RAEE.

P

2 Descripcion del producto

La central de mando digital B70/1THP de 36 V utiliza el control de potencia del motor en modo sensored, utilizando un
codificador de alta resolucién, para controlar los automatismos ROGER Brushless para una hoja corredera integrada
en la columna (TW110) o automatizacién de puertas seccionales (ULK).

Atencion a la configuracion del parametro A1. Una configuracion incorrecta puede provocar anomalias en
el funcionamiento del automatismo.

Utilizando el dispositivo B70/MODLP conectado mediante cableado de 3 hilos al receptor H93/RX2LP/I, la central
supervisa el estado de funcionamiento entrando en modo «low power» tras un tiempo de inactividad preestablecido.
ROGER TECHNOLOGY declina cualquier responsabilidad que deriva de un uso inoportuno o distinto al que se ha
destinado e indicado en el presente manual.

Es aconsejable utilizar accesorios, dispositivos de mando y de seguridad ROGER TECHNOLOGY. En especial, se
aconseja instalar fotocélulas de la serie F4ES o F4S.

@, Para mas informacion consultar el manual de instalacion del automatismo TW110 o ULK.
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3 Actualizacién de la version r2.15

se ha afiadido una aclaracién sobre el parametro 86 (30 segundos de espera para la intervencion)
se ha afiadido una NOTA sobre el pardmetro L |
Solo para automatismos ULK:
Se ha mejorado la gestion de las fuerzas
Se ha anadldo el pardmetro 32 para ajustar por separado la sensibilidad de intervencién ante obstaculos en el cierre; el pardmetro
31, por su parte, ajusta la sensibilidad en la apertura
Se ha aumentado el valor maximo del pardmetro i de 8 a 5
Se ha diferenciado el valor de fabrica del pardmetro {8 entre los dos modelos UL/1200/HS ( {8=04) y UL/1400 ( 18=07)
El tiempo de reaccion ante un obstaculo al ajustar el pardmetro 3 I (o el pardmetro 32) al valor 20 se ha reducido de 5 a 3 segundos

4 Caracteristicas técnicas del producto

TW110/2000 | TW110/1000/HS | TW110/16007HS | TW110/1200/R | uL/1200is | w1400
TENSION DE ALIMENTACION 230V~ £ 10% 50/60 Hz (115V~  10% 50/60 Hz) )
CONSUMO EN MODO STAND-BY | <0.5W

CONSUMO EN ESPERA DE ORDENES 7.5W (%)
CON STAND-BY NO ACTIVO )

e 2.0 v 240 W 240 W 240 W 20W | 210W

(DE RED)

POTENCIA EN EL ARRANQUE (DE RED) | 500 W 570 W 560 W 500 W 610 W 560 W
F1 = 20A (AT0257) Proteccion del circuito de potencia motor

FUSIBLES F2 = T2A (AT0257) Proteccién primario transformador

F3 = 3A (5x20 mm) Proteccién de alimentacién accesorios

MOTORES QUE PUEDEN CONECTARSE

ALIMENTACION DEL MOTOR 36V~, frecuencia variable, con inverter autoprotegido

TIPO DE MOTOR brushless sinusoidal (ROGER BRUSHLESS)

TIPO DE CONTROL DEL MOTOR por campo orientado (FOC), sensored con encoder de alta resolucion

POTENCIA NOMINAL MOTOR 190 W 115W 150 W 120W 160 W 165 W
POTENCIA DE ARRANQUE DEL MOTOR | 460 W 530 W 520 W 460 W 570 W 520 W
POTENCIA MAXIMA INTERMITENTE | 25 W

LUZ INTERMITENTE 50%

POTENCIA MAXIMA LUZ DE CORTESIA | 100 W 230V~ - 40 W 24V ~/=== (contacto puro)

POTENCIA LUZ AUTOMATIZACION
ABIERTA 3W (24v==)

POTENCIA SALIDA ACCESORIOS 20w

TEMPERATURA DE FUNCIONAMIENTO /H/QO"C /H/JrSSUC

DIMENSIONES DEL PRODUCTO dimensiones in mm 165x117 Peso: 0,250 kg
— ) - - R
l .RQ?EB: I TW110/1000/HS/115 - TW110/1600/HS/115 - UL/1200/HS/115 - UL/1400/115

(*) consumo indicativo en ausencia de accesorios conectados, con el receptor enchufable activado, en ausencia de
frenado eléctrico aplicado a los motores (si procede).

La suma del consumo de todos los accesorios conectados no debe exceder los datos de potencia maximos
indicados en la tabla. Los datos se garantizan SOLO con accesorios originales ROGER TECHNOLOGY. El uso de
otros accesorios no originales puede causar un mal funcionamiento. ROGER TECHNOLOGY no acepta ninguna
responsabilidad por la instalacion incorrecta o no conforme.
Todas las conexiones estan protegidas por fusibles, véase la tabla. La luz de cortesfa necesita un fusible externo.
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5 Descripcion de las conexiones

Para TW110: para poder acceder al terminal de bornes de conexién de los mandos, retire los cuatro tornillos y levante
la tapa como se muestra en la figura 1.
En la figura 3-4-5-7 aparece el esquema de conexion a la red eléctrica de la tarjeta de control del motor (B70/1THP).

Para ULK: para acceder al bloque de terminales de conexién de control, abra las puertas, afloje los dos tornillos y
levante la cubierta como se muestra en la figura 1.
En la figura 6-7 aparece el esquema de conexion a la red eléctrica de la tarjeta de control del motor (B70/1THP).

5.1 Instalacion basica automatizacion TW110

Es responsabilidad del instalador verificar la idoneidad de los cables en relacion con los dispositivos utilizados
en la instalacién y sus caracteristicas técnicas.

Cable aconsejado

1 | Alimentacion Cable aislamiento doble tipo HO7RN-F 3x1,5 mm?
2 | Fotocélulas - Receptor FAES/F4S Cable 5x0,5 mm? (max 20 m)
3 | Fotocélulas - Transmisor FAES/F4S Cable 3x0,5 mm? (max 20 m)
4 | Intermitente a LED FIFTHY/24 Cable 2x1 mm? (max 10 m)
5 | Antenna Cable 50 Ohm RG58 (max 10 m)
Selector de llave R85/60 Cable 3x0,5 mm? (max 20 m)

Teclado de cédigo numérico H85/TTD - H85/TDS

(conexion de H85/DEC - H85/DEC2) Cable 2x0,5 mm? (max 30 m)

6
B Cable 4x0,5 mm? (max 20 m)
gﬁ?@g} dgise/rgfaﬁ:) El ndmero de conductores aumenta cuando se utiliza mas de
un contacto de salida en H85/DEC - H85/DEC
7 | Luz cancela abierta Cable 2x0,5 mm? (max 20 m)
8 | Luz de cortesia (contacto puro) Cable 2x1 mm? (max 20 m)

SUGERENCIAS: para las instalaciones existentes es recomendable controlar la seccién y las condiciones (buen
estado) de los cables.
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5.2 Instalacion basica automatizacion ULK

Es responsabilidad del instalador verificar la idoneidad de los cables en relacion con los dispositivos utilizados

en la instalacion y sus caracteristicas técnicas.

Cable aconsejado

1 | Alimentacion

Cable aislamiento doble tipo HO7RN-F 3x1,5 mm?

Fotocélulas - Receptor F4ES/F4S

Cable 5x0,5 mm? (max 20 m)

Fotocélulas - Transmisor FA4ES/F4S

Cable 3x0,5 mm? (max 20 m)

Intermitente a LED FIFTHY/24

Cable 2x1 mm? (max 10 m)

o e W N

Antenna

Cable 50 Ohm RG58 (max 10 m)

Selector de llave R85/60

Cable 3x0,5 mm? (max 20 m)

Teclado de cadigo numérico H85/TTD - H85/TDS
6 (conexion de H85/DEC - H85/DEC2)

Cable 2x0,5 mm? (max 30 m)

H85/DEC - H85/DEC
(conexion de central)

Cable 4x0,5 mm? (max 20 m)
El nimero de conductores aumenta cuando se utiliza més de
un contacto de salida en H85/DEC - H85/DEC

7 |Luz de cortesia LED integrada
(conectada al terminal SC, par. AB=05)

8 Luz de cortesfa externa (conectada al terminal COR
(contacto puro; par.A8 diferente de 05, se utiliza el par.79)

Cable 2x1 mm? (max 20 m)

0 SUGERENCIAS: para las instalaciones existentes es recomendable controlar la seccion y las condiciones (buen

estado) de los cables.
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5.3 Conexiones eléctricas

Montar un interruptor o seccionador omnipolar en la red de alimentacion eléctrica con distancia de apertura de los
contactos igual o superior a 3 mm; colocar el seccionador en la posicién de OFF y desconectar las eventuales baterias
tampon, antes de iniciar cualquier operacion de limpieza o mantenimiento.

Comprobar que linea arriba de la instalacion eléctrica haya un interruptor diferencial con un umbral de 0,03 y una
proteccion de sobrecorriente adecuados, de conformidad con las practicas de la buena técnica y las normativas
vigentes.

Utilizar un cable eléctrico tipo HO7RN-F 3G1,5 para la alimentacion y conectarlo a los bornes L (marrén), N (azul), @
(amarillo/verde) situados dentro del contenedor de la unidad de control.

Pelar el cable de alimentacién solamente a la altura del borne (fig. 3-7) y fijarlo con el sujetacables. Comprobar con un
tester la tension en voltios en la conexion de la alimentacién primaria.

Para que los automatismos Brushless funcionen perfectamente, la tension de alimentacion de
red primaria debe ser como minimo de:

- 230V~ +10% para central B70/1THP.

- 115V~ £10% para central B70/1THP/115.

Si la tension medida no responde a los datos indicados anteriormente o es inestable, es
posible que el automatismo NO trabaje eficientemente.

0 Efectuar las conexiones a la red de distribucion eléctrica y a eventuales otros conductores de baja tension, en
la parte extrema del cuadro eléctrico, de forma independiente y separada de las conexiones a los dispositivos
de mando y sequridad (SELV = Safety Extra Low Voltage). Asegurarse de que los conductores de la alimentacion
eléctrica de red y los conductores de los accesorios (24 V) estén separados.

Los cables deben estar doblemente aislados, pelarlos cerca de los bornes de conexion y bloquearlos con abrazaderas
no suministradas por la empresa.

DESCRIPCION

Conexion a la red de alimentacion 230V~ £10% 50/60 Hz (115V~ +10%, 50/60 Hz)
fusible 5x20 T2A.

Entrada secundaria del transformador para alimentacion del motor 26V~ (SEC1) y para
alimentacion de ldgica y periféricas 19V~ (SEC2).
NOTA: El cableado llega realizado de fabrica por ROGER TECHNOLOGY.

SEC2 SEC1

Conexion al motor ROGER Brushless.
LTT| | NOTA: El cableado llega realizado de fibrica por ROGER TECHNOLOGY.
(iE |

(L0 iAtencion! Si los cables se desconectan del terminal de bornes, después de volverlos a
tar efectie un aprendizaje de la carrera, véase capitulo 10-11.

:’1"5”_ Conexion al kit de baterfas B71/BCHP (véase fig. 2)
Para mayor informacién consulte las instrucciones B71/BCHP.

Ba
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6 Comandos y accesorios

Las indicaciones de seguridad con contacto N.C., si no se instalan tendran que conectarse en puente a los
bornes COM, o deshabilitarse modificando los parametros 58,5 {, 53, 54, 60, 13 y 4.

LEYENDA:

N.C.

N.A. &Normalmente Abierto).
Normalmente Cerrado).

CONTACTO

DESCRIPCION

8
)

9(COR)

Salida para conexion a la luz de cortesia (contacto puro) 230 V~ 100 W - 24V~/=== 40 W (fig. 7a para
TW110; fig. 8 para UL/1200/HS, UL/1400).
NOTA: Prever un fusible de proteccion.

9(COR)

Contacto puro de sefializacion de:
Automatizacién desbloqueada/fallo en la alimentacién de la bateria (bateria baja);
Automatizacién completamente abierta/automatizacion completamente cerrada (fig. 8).
La modalidad de funcionamiento de la salida COR es administrada por el pardmetro 24.
El nivel de tension de la bateria se puede configurar a través del pardmetro B5.

10(+SC)

11(COM)

Conexidn testigo automatizacion abierta 24V===3 W.
El funcionamiento del testigo se regula con el parametro AA.

10(+SC)

11(COM)

Conexion del test de las fotocélulas y/o bien battery saving (fig. 10-11-12-1

Puede conectarse la alimentacion de los transmisores (TX) de las folocelu\as 10(+SC). Seleccione el
paradmetro AB 02 para habilitar la funuon de test.

Cada vez que recibe un comando la centralita apaga y enciende las fotocélulas para comprobar el cambio
correcto de estado del contacto.

Ademés puede conectarse la alimentacién de todos los d|sposwtivos exteriores para reducir el consumo
de las baterfas (si las hubiera). Preseleccionar A8 03 0 AB I

iATENCION! Si se utiliza el contacto 10(+SC) para el test de las fotocélulas o el funcionamiento de
economizador de baterfas, ya no se podra conectar un testigo de automatizacion abierta.

10(+SC)

11(COM)

Conexion a la luz de cortesia LED integrada (par. AB=05)

12(FT2) 3

30(COM)

Entrada (N.C.) para conexion de las fotocélulas FT2 (fig. 9-10-11-12-13-14).

Le fotocelulas FT2 |legan configuradas de fabrica de la manera siguiente:

- 5300. Lafotocélula FT2 estd deshabilitada durante la apertura.

- 5400. La fotocélula FT2 estd deshabilitada durante el cierre.

- 5501 Silafotocélula FT2 estd bloqueada, la automatizacion se abre al recibir un comando de aFerlura
Si las fotocélulas no estén |nsla\adas conecte en puente los bornes 30(COM) - 12(FT2) o seleccione
los pardmetros 53 00y 54 00.

{ATENCION! En especial, se aconseja instalar fotocélulas de la serie F4ES o F4S.

13(FT1) 3

30(COM)

Entrada (N.C.) para conexion de las fotocélulas FT1 (fig. 9-10-11-12-13-14).

Le fotocelulas FT1 llegan configuradas de fabrica de la manera siguiente:

- 5000. Lafotocélula actua solo durante la fase de cierre. Se i%noraré en la fase de apertura.

- 5.!0¢. Durante el cierre la actuacion de la fotocélula provoca la inversion del movimiento.

- 5201 Silafotocélula FT1 estd bloqueada, la automatizacion se abre al recibir un comando de apertura.
Si las fotocélulas no estan |nsta\adas conecte en puente los bornes 30(COM) - 13(FT1) o seleccione
los pardmetros 5000y 5 1 0

jATENCION! En especial, se aconseja instalar fotocélulas de |a serie F4ES o F4S.

14(C0S2) 16(COM)
o ——0

Entrada (N.C. 0 8.2 kOhm) Tpara conexion del borde sensible COS2.

El borde sensible llega configurado de fabrica de la manera siguiente:

- 71400. El borde sensible COS2 (NC contact) estd deshabilitado.

Si el borde sensible no estd instalado, conecte en puente los bornes 14(C0S2) - 16(COM) o seleccione
el pardmetro 74 00.

15(COS1) 16(COM)
o —o0

Entrada (N.C. 0 8.2 kOhm) para conexion del borde sensible COS1.

El borde sensible llega conﬂ%urado de fabrica de la manera siguiente:

- 1300. El borde sensible COST (NC contact) estd deshabilitado.

Si e\ borde sensible no esta mstalado conecte en puente los bornes 15(C0S1) - 16(COM) o seleccione
el pardmetro 73 00.

17(ST)

__16(com)

Entrada de comando de STOP (N.C.). La apertura del contacto de sequridad provoca la parada del movimiento.
NOTA: el contacto llega conectado con puente de fabrica por ROGER TECHNOLOGY.

22

21(ANT)

Conexion enchufable de la antena para receptor de radio.
Si se utiliza la antena exterior, utilice cable RG58; longitud méxima aconsejada: 10 m.
NOTA: no efectie empalmes en el cable.

24(0R0) 23(COM)

o

Entrada de contacto temporizado reloj (N.A.).

Cuando se activa la funcion reloj, la automatizacion se abre y permanece abierta.

Cuando termina el tiempo programado desde el dispositivo exterior (reloj) Ia automatlzacwon se cierra.
El funcionamiento del testigo se regula con el parametro 83 (valores 88y O

Para ULK: para los valores de los parametros 80 02, 03, 04 se configuran accwones automdticas en caso
de emergencia por incendio, viento o gas.
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CONTACTO DESCRIPCION
Entrada del comando de apertura (N.A.).
25(AP) 23(COM) {ATENCION!: |a activacion persistente del mando de apertura no permite el cierre automatico; el recuento
L] del tiempo de cierre automético vuelve a comenzar al soltar el mando de apertura.
26(CH) 23(COM) Entrada del comando de cierre (N.A.).
o
Entrada del comando paso a paso (N.A.).
27(PP) 23(COM) El funcionamiento del testigo se regula con el pardmetro A4.
o
Entrada del comando de apertura (N.A.).
28(PED) 23(COM) Configurado de fébrica a un 50% de la apertura total (para TW110) 0 10 % (para ULK).
o

29(+24V) 30(COM)

Alimentacion para dispositivos exteriores. Véanse caracteristicas técnicas.
Conexion de alimentacion para el circuito auxiliar de frenado del motor (fig. 4).

31(LAM) _ 30(COM)

Conexion del intermitente (24V===- intermitencia 50%).
Se pueden seleccionar la configuracion de preintermitencia con el pardmetro AS y los modos de
intermitencia con el pardmetro 78.

ENC Conector para conexion al codificador instalado en el motor.
iATENCION! Desconecte y conecte el cable del codificador solo cuando no haya alimentacién. NOTA: El
cableado llega realizado de fébrica por ROGER TECHNOLOGY.
FC1 Conector para la conexion del final de carrera magnético (ver figura 15 - detalle F).
FC2 Despugs de la activacion del final de carrera la automatizacion se para.
(s6lo TW110 Re%] ar los fines de carrera para que, después de la activacion, la automatizacion se pare un poco antes
ional ’ e llegar al tope mecdnico. jATENCION!: cada vez de que se modifique el reglaje de los finales de carrera
opcional) habra que repetir el procedimiento de aprendizaje.
NOTA: El cableado llega realizado de fébrica por ROGER TECHNOLOGY.
SB Para TW110: conector para la conexién del sensor magnético de desbloqueo.
Cuando se levanta la palanca de desbloqueo del motor, la automatizacion se para y no acepta ningin comando.
jATENCION! Una vez restablecida la palanca de desbloqueo, si la automatizacién se encuentra en la
posicién intermedia sin accionar un final de carrera (si estd instalado), la central inicia el procedimiento
de recuperacion de la posicion (véase capitulo 22).
NOTA: El cableado llega realizado de fabrica por ROGER TECHNOLOGY.
Para ULK: la central de mando no gestiona el contacto de deshloqueo, que permanece desconectado.
RECEIVER CARD Conector enchufable para receptor de radio.
H93/RX2LP/I La central lleva configuradas de fabrica dos funciones de mando a distancia por radio:
- PR1-comando de paso a paso (que puede modificarse con el parédmetro 18).
- PR2-comando de apertura parcial (que puede modificarse con el pardmetro 7).
El receptor se conecta al médulo B70/MODLP mediante un cableado de 3 hilos (el cableado es fabricado
por ROGER TECHNOLOGY) y es indispensable para gestionar el modo «low power».
FATENCION! H93/RX2LP/I mo debe ser sustituido por otros modelos de receptores enchufables ROGER.
CARGADOR DE El usoﬂde\ Car?ador de baterias y de las baterias tampdn sélo es posible desactivando el modo “low
BATERIAS B71/BCHP | power’ (L 100).
1t Conector de acoplamiento para tarjeta del cargador de baterias.
KIT DE BATERIAS Cuando no hay alimentacion eléctrica de la red, la centralita se alimenta con las baterfas, la pantalla
2x12V===4,5 Ah visualiza bAEE y el intermitente se enciende de vez en cuando, hasta que la linea eléctrica queda
Sélo tipo AGM restablecida o cuando la tensién de las baterias desciende por debajo del umbral de seguridad. En la

Version HW 02:
afiade limitador de
tension, sélo para
versiones de Alta
Velocidad y
Reversible

pantalla aparece btL O (Baterfa baja) y la central no acepta ningin comando.

Si la alimentacion eléctrica de la red se interrumpe cuando la automatizacion estd moviéndose, ésta se
paray alos 2 s reanuda automaticamente la maniobra interrumpida.

Para reducir el consumo de las baterfas se puede conectar el positivo de la alimentacion de los transmisores de
las fotocélulas al borne SC (véase fig. 11-12-13-14). Seleccione AB 83 o AB 04. De esta forma, cuando la
automatizacion estd completamente abierta o completamente cerrada, la central interrumpe la
alimentacion de los dispositivos.

{ATENCION! para la recarga, las baterfas deben estar siempre conectadas al central electrénica. Controle
periédicamente, como minimo cada 6 meses, la eficacia de la baterfa.

Para mds informacion, consulte el manual de instalacién del cargador de baterias B71/BCHP.

En las unidades de control B70/1THP para motores de TW110 High Speed y Reversible, se afiade el
dispositivo limitador de tensién B72/CL (de Roger Technology).

En caso de necesitar el cargador de baterias, para motores de TTW110 High Speed y Reversible debes
tener la version HW 02, ya que integra este limitador.

WIFI

Conector para el dispositivo B74/BCONNECT WiFi IP

Este dispositivo IP permite, mediante cualquier navegador de Internet, la gestion completa de la central
tanto en proximidad (conexién punto a punto) como a través de la nube (conexion remota).
{ATENCION! El uso de B74/BCONNECT debe habilitarse configurando el pardmetro L3 0 I.
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7 Teclas de funcion y pantalla

A TECLA

DESCRIPCION

Parametro siguiente

v o] o]+ s
B B B B DOWN V¥ | Pardmetro anterior

o -

Incremento de 1 del valor del pardmetro

DOWN E
A 4

Decremento de 1 del valor del parédmetro

PROG TEST PROG

Programacion del recorrido

TEST

Activacion en modo TEST

+ Pulsar las teclas UP A y/o DOWN ¥ para ver el pardmetro que se ha de modificar.
+ Con las teclas + e - modificar el valor del pardmetro. El valor empieza a parpadear.
+ Manteniendo pulsada la tecla + o la tecla -, se activa el desplazamiento répido de los valores, consiguiendo una

variacion mas rapida.

+ Para guardar el valor seleccionado, esperar unos segundos, o desplazarse sobre otro pardmetro con las teclas UP A o
DOWN V. La pantalla parpadea rapidamente indicando que se ha guardado la nueva configuracion.
+ La modificacion de los valores puede realizarse solo con el motor parado. Los pardmetros podrdn consultarse en

cualquier momento.

8 Encendido o puesta en servicio

Alimentar |a centralita de mando.

En la pantalla aparece durante unos momentos la version del firmware de la centralita.

Version instalada r2.15.

1
I

—

Inmediatamente después, en la pantalla aparece el modo de estado de comandos e indicaciones de seguridad. Véase

capitulo 9.

9 Modo de funcionamiento de la pant

alla

9.1 Modos de visualizacién de los parametros

) VALOR DEL
PARAMETRO PARAMETRO

Ll
I

Para las descripciones detalladas de los pardmetros hay que consultar los capitulos 12.
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9.2 Modos de visualizacién de indicaciones de seguridad y comandos

ESTADO DE LAS INDICACIONES
ESTADOS DE LOS COMANDOS DE SEGURIDAD

'”’f“l C1
H, 1 n,u

POWER J SBJ STOPJ

ESTADOS DE LOS COMANDOS:

Las indicaciones de los comandos normalmente estén APAGADOS.

Se ENCIENDEN al recibir un comando (ejemplo: cuando se ejecuta un comando de paso a paso se enciende el
segmento PP).

SEGMENTOS | COMANDOS
AP abre

PP paso a paso
tH cierra

PEd apertura parcial
ar reloj

ESTADO DE LAS SEGURIDAD:

Las indicaciones de seguridad normalmente estan ENCENDIDAS.
Si estdan APAGADAS significa que estan en estado de alarma o que no estdn conectadas.
Si PARPADEAN significa que han sido deshabilitadas por un pardmetro especifico.

SEGMENTO | SEGURIDAD

Fe ! fotocélula FT1

Fte fotocélula FT2

£os borde sensible COS1

£o5e borde sensible COS2

FA finales de carrera de apertura (sélo para TW110)
FL finales de carrera de cierre (sélo para TW110)

5b palanca de desblogueo abierta (sélo para TW110)
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9.3 Modo de TEST

El modo de TEST permite comprobar a simple vista la activacion de los comandos y de las indicaciones de seguridad.
El modo se activa pulsando la tecla TEST con el automatismo parado. Si la automatizacion esta moviéndose, la tecla
TEST provoca una PARADA. Al volver a pulsar la tecla se habilita el modo de TEST.

Elintermitente y el piloto que indica que la automatizacion estd abierta se encienden durante un segundo, cada vez que
se activa un comando o un dispositivo de seguridad.

-— A la izquierda de la pantalla aparece el estado de los comandos SOLO si
, ‘ , ‘ estdn activos, durante 5's (AP, CH, PP, PE, OR).
,—, ,— Por ejemplo si se activa la apertura, en la pantalla aparecera AP.
\\ ! A la derecha de la pantalla aparece el estado de las indicaciones de
™~ -— seguridad/entradas. El nimero del borne de la indicacion de seguridad en
— ' ' estado de alarma parpadeara.
L A Cuando la automatizacion esta completamente abierta o completamente
’ ’ —— cerrada en la pantalla aparece FA o FL, lo que indica que la automatizacion
< seencuentra en el final de carrera de apertura FA o en el final de carrera
™ decierre FL.
\
Ejemplo: contacto de STOP en condicién de alarma.
oo Ninguna indicacién de seguridad en estado de alarma y ningun final de carrera activado.
Sh (Sh) Palanca de desbloqueo abierta (s6lo para TW110).
m Contacto STOP (N.C.) de seguridad abierto.
Conecte en puente el contacto ST con el contacto COM.
5 Contacto COS1 (N.C.) del borde sensible abierto. Verifica la conexion.
Sino se utiliza o se desea deshabilitar, seleccione el parametro 73 00.
i Contacto COS2 (N.C.) del borde sensible abierto. Verifica la conexion.
Sino se utiliza o se desea deshabilitar, seleccione el parametro 74 00.
3 Contacto FT1 (N.C.) de la fotocélula abierto. Verifica la conexion.
' Sino se utiliza o se desea deshabilitar, seleccione el pardametro 50 00.
2 Contacto FT2 (N.C.) de la fotocélula abierto. Verifica la conexion.
Sino se utiliza o se desea deshabilitar, seleccione el parametro 53 00.
FE Los dos finales de carrera tienen el contacto abierto 0 no estan conectados.
Compruebe la conexién de los fines de carrera (sélo para TW110).
FA Si la automatizacion esté abierta, detecta lo fin de carrera de apertura (s6lo para TW110).
FC Si la automatizacion estd abierta, detecta lo fin de carrera de cierre (sélo para TW110).

NOTA: Si uno o varios contactos estdn abiertos, la automatizacién no se abre ni se cierra, salvo indicacion de los
microinterruptores de final de carrera que aparece en la pantalla, pero no impide el funcionamiento normal de la
automatlzamon

Si hay més de una indicacion de seguridad en estado de alarma, tras solucionar el problema de la primera, aparece la
alarma de la segunda y asi sucesivamente.

Para interrumpir el modo de test, vuelva a pulsar la tecla de TEST.

Alos 10 s de inactividad, en la pantalla vuelve a aparecer el estado de los comandos y de las indicaciones de seguridad.
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9.4 Modo Stand By

Existen dos posibles situaciones de espera:

1. La que simplemente apaga la pantalla, dejando solo el LED POWER
parpadeando: se activa tras 30 min de inactividad y sélo es posible si la
gestion de bajo consumo (L | 80) no estd activada

N

B 2. (Solo para automatismos TW110/2000, UL/1200/HS y UL/1400). La que
POWER—]. lleva el consumo de energia de la central a un valor < 0,5 W, por defecto estd

configurada para activarse tras 20 minutos de inactividad (L { 84) pero con
un valor de paréametro de O {, 02, 03 puede ajustarse a 5-10-15 minutos de inactividad.
En esta situacion de funcionamiento, el transformador no recibe alimentacion y sélo permanece en funcionamiento la
seccion ldgica de la central, alimentada por el médulo B70/MODLP.
Por lo tanto, la salida de 24V===de la central no esta alimentada, con las siguientes consecuencias:
+ no es posible utilizar un receptor externo, a menos que esté alimentado por una fuente externa a la central
+ no es posible utilizar algunos modos de mando basados en el cruce de las fotocélulas, ya que éstas tampoco
estdn alimentadas; consulte los ajustes de los pardmetros 52 y 55 (para mandar la apertura) y 56 (para mandar el
reenganche después de 6 segundos)

Otras consecuencias:

- no es posible disponer de baterfas de reserva, ya que en stand-by no recibirian carga (ni siquiera de mantenimiento)
y sobre todo, al faltar la tension alterna del transformador (debido a su apagado accionado por B70/MODLP) se
activaria la alimentacion desde la bateria ("aAtE" en el display), descargdndola innecesariamente. Para utilizar las
baterfas es obligatorio desactivar el modo "low power" (L DD{

+ no es posible utilizar B-CONNECT, ya que en stand-by la central no se comunica con €l por lo que no proporciona
i(nform?cic')n ni permite controlar la central. Para utilizar B-CONNECT es necesario desactivar el modo «low power»
L00).

La cuenta atrés del tiempo para entrar en la fase de stand-by "low power" se gestiona del siguiente modo:

-+ sepone a cero cuando se recibe un mando y mientras la automatizacion esté en movimiento.

+ se pone a cero si la automatizacion estd en pausa para el reenganche (pardmetros A2 y 2 {), ya que se trata en
cualquier caso de una fase activa de la automatizacion.

- se pone a cero si estd en funcionamiento la cuenta atrds para el reenganche garantizado (par.82).

+ sepone a cero si estd en funcionamiento la temporizacion de la salida COR.

+ sepone a cero cuando se activa una de las teclas alrededor del display.

Sélo al final de las situaciones enumeradas anteriormente comienza la cuenta atras que al final del tiempo (seleccionado

en par.t ) lleva a la fase de espera de "low power".

La pantalla muestra "5t54" y después de 1,5" apaga la pantalla y desactiva las salidas SC, LAM y COR.

Para activar el stand-by sin tener que esperar y poder probar el funcionamiento a "low power":

active simultdneamente los 4 botones: UP A, DOWN V¥, +y - durante aproximadamente un segundo y medio: oird el
relé conmutar dentro del B70/MODLP y la pantalla mostrara "Stb4".

Si por alguna razén el B70/MODLP no desconecta la alimentacion del transformador, después de aproximadamente 8
segundos la pantalla de la unidad de control mostrara "ol P" indicando que la "low power" no se ha activado.

La salida del estado de espera se produce de una de las siguientes maneras:

+ alactivar un mando de la regleta de bornes (AP, CH, PP, PE, OR)

+ alactivar un mando de radio

+ al activar uno de los botones PROG, TEST

jATENCION! El comando OR no puede activar la central una vez que ha entrado en modo de espera.

Su uso para activar el cierre a horas predeterminadas (cuando la central sequramente habrfa entrado en modo de
espera) solo es posible desactivando el modo de bajo consumo (L | 8).

El desperar del stand-by se sefiala con el mensaje "Act " que indica la reactivacion de la central. _ y
{ATENCION! La reactivacién comporta una nueva alimentacion del transformador, es decir, el retorno de la alimentacién

de 24 V a la central: la reaccion a un mando se retrasa ligeramente ya que es necesario esperar un tiempo para
estabilizar el funcionamiento de las fotocélulas y poder evaluar si estan en alarma o no.

10 Aprendizaje del recorrido para automatizaciones TW110

0 Para conseguir un funcionamiento correcto es necesario efectuar el aprendizaje del recorrido.
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10.1 Antes de actuar

1. Seleccione el modelo del automatismo instalado con el parémetro A 1.
LEYENDA: @ MOTOR HIGH SPEED @ MOTOR REVERSIBLE

SELECCION MODELO TIPO MOTOR CONFIGURACIONES
RO TW110/2000

2000 kg IRREVERSIBLE

/
RO TW110/1000/HS @ 1000 kg HIGH SPEED

Véase capitulo 13 "Parémetros especiales para High Speed"

1600 kg HIGH SPEED
Véase capitulo 13 "Paréametros especiales para High Speed"

Aoy 1200 kg REVERSIBLE
- TW110/1200/R @ Véase capitulo 14 "Pardmetros especiales para Motor Reversible"

2. Seleccione la posicion del motor con respecto a la apertura de la cancela con el parametro 7 1. EI parametro llega
de fébrica configurado con motor instalado a la derecha respecto a la apertura de la cancela, vista lado interior.
APERTURA A LA IZQUIERDA APERTURA A LA DERECHA
@

AR 03 TW110/1600/HS

3. Si los finales de carrera estén habilitados (68 0 1): ajuste los finales de carrera de modo que, tras la activacion, la
puerta se detenga ligeramente antes del tope mecanico.

FINALESDECARRERA  LIELK FINALES DE CARRERA W—
EN CIERRE ENAP [

ERTURA

4. Compruebe que no se ha habilitado la funcidn con hombre presente (A7 G0).

oPEN S0P CLOSE

N

5. Ponga la cancela en posicion de cierre.

6. Pulse la tecla TEST (véase modo TEST en el capitulo 9) y compruebe el estado de los comandos y de las indicaciones
de seguridad. Sino estén instaladas las indicaciones de segundad, hay hacer un contacto de puente o deshabilitarlas
del pardmetro correspondiente (58,5 1,53, 54, 60,13y 1H).

. F'? TEST
A o @ —» VEASE CAPITULOS 16 y 17
5}

| | TEST PROG hasta que .
—ge QXB R -t

Pulsar y' mantener pulsada

CERRADO I— con flnales de carrera actlvados

APRENDIZAJE DE
‘\ @ LA CARRERA

=
z

L con finales de carrera desactivados
0St TEST

7
\ APRENDIZAJE DE
290 @ J @ ™ LA CARRERA
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10.2 Procedimiento de aprendizaje con finales de carrera

G) < (si FT estan conectados
y habilitados)

x5s
JF'@EIf'L W

1= 0. @REE 1 =0 [0 GEIEE &9

APERTURA "ABIERTA CIERRE CERRADA

+ Pulse la tecla PROG durante 4 s, en la pantalla aparecerd AP P-.

+ Suba la palanca de desbloqueo, al cabo de unos segundos aparecera en la pantalla PHAS. La centralita pone en
marcha el procedimiento de tarado. En esta fase se calculan los pardmetros de funcionamiento del motor.

+ Siel tarado del motor ha dado un resultado positivo |a pantalla parpadeard PHAS.

+ Bajar la palanca de desblogueo. Entonces empezard el procedimiento de aprendizaje.

+ Enla pantalla aparecerd FOED (sdlo silos parametros 53,5 1,53, 54 no estén deshabilitado). Aléjese del haz de luz
de las fotocélulas en 5 s para no interrumpir el procedimiento.

+ Enla pantalla aparecerd Auta y la cancela emprende una maniobra de apertura a baja velocidad.

+ Alllegar al final de carrera de apertura, la cancela se parard un instante. En la pantalla parpadea Auto.
La cancela se cierra completamente al llegar del final de carrera de cierre.

Sl el procedimiento de aprendizaje ha terminado correctamente, la pantalla pasa al modo de visualizacion de los

comandos y de las indicaciones de seguridad.

Sien la pantalla aparecen los mensajes de error siguientes, repita procedimiento de aprendizaje:
na PH: procedimiento de tarado fallido.
AP PE: error de aprendizaje. Pulse la tecla TEST para borrar el error y comprobar el dispositivo de seguridad en
condicion de alarma.
AP P.L/AP P error de longitud del recorrido. Pulse la tecla TEST para borrar el error y comprobar que la cancela
esta completamente cerrada.

ATENCION: Si el procedimiento de aprendizaje ha sido exitoso PERO el espacio que queda entre la hoja

(detenida en el final de carrera) y el tope mecdnico no es el deseado (al menos 3 ¢cm), mueva el final de carrera
y REPETA EL PROCEDIMIENTO DE APRENDIZAJE. Aseglrese de que queden POR LO MENOS 3 centimetros entre el
punto de detencion de la hoja y el tope mecanico.

0 Para mas informacidn véase el capitulo 17 “Seializacion de alarmas y anomalias”.
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10.3 Procedimiento de aprendizaje sin finales de carrera

(SI FT estan conectados
y habilitados)

x5s
JF'@EIE'L W

100 0 (] @ee 1 = [ () BEIEA &4

APERTURA ABIERTA CIERRE CERRADA

+ Pulse la tecla PROG durante 4 s, en la pantalla aparecerd AP P-.

+ Suba la palanca de desbloqueo, al cabo de unos segundos aparecera en la pantalla PHAS. La centralita pone en
marcha el procedimiento de tarado. En esta fase se calculan los pardmetros de funcionamiento del motor.

+ Siel tarado del motor ha dado un resultado positivo |a pantalla parpadeard PHAS.

+ Bajar la palanca de desblogueo. Entonces empezard el procedimiento de aprendizaje.

+ Enla pantalla aparecerd FOET (solo silos parametros 53, 5 1,53, 54 no estén deshabilitado). Aléjese del haz de luz
de las fotocélulas en 5 s para no interrumpir el procedimiento.

+ Enla pantalla aparecerd Aut o y la cancela emprende una maniobra de apertura a baja velocidad.

+ Al alcanzar el tope mecanico de apertura, la puerta se detiene brevemente. En la pantalla parpadea Aut o.
La cancela vuelve a cerrarse hasta alcanzar el tope mecdnico de cierre.

Sl el procedimiento de aprendizaje ha terminado correctamente, la pantalla pasa al modo de visualizacion de los

comandos y de las indicaciones de seguridad. La cancela retrocede el nimero de revoluciones del rotor seleccionado

en el parémetro 26.

Sien la pantalla aparecen los mensajes de error siguientes, repita procedimiento de aprendizaje:
na PH: procedimiento de tarado fallido.
AP PE: error de aprendizaje. Pulse la tecla TEST para borrar el error y comprobar el dispositivo de seguridad en
condicion de alarma.
AP P.L /AP P.IT: error de longitud del recorrido. Pulse la tecla TEST para borrar el error y comprobar que la cancela
esta completamente cerrada.

ATENCION: Si el aprendizaje se ha realizado correctamente PERO el espacio que queda entre la hoja (detenida
en el final de carrera) y el tope mecénico no es el deseado, aumente el valor del pardmetro 26. Compruebe que,
en apertura total, la hoja mantiene la misma distancia respecto al tope mecanico; si es necesario, ajuste el parametro
£5. Asegurese de que queden POR LO MENOS 3 centimetros entre el punto de detencién de la hoja y el tope mecénico.

Para mas informacidn véase el capitulo 17 “Seiializacion de alarmas y anomalias”.

11 Aprendizaje del recorrido para automatizaciones ULK

o Para conseguir un funcionamiento correcto es necesario efectuar el aprendizaje del recorrido.

11.1 Procedimiento de aprendizaje

1. Seleccione el modelo del automatismo instalado con el parémetro A 1.
LEYENDA: (@) MOTOR HIGH SPEED

SELECCION MODELO TIPO MOTOR CONFIGURACIONES
A1 05 UL/1200/HS © IRREVERSIBLE
A1 O6 UL/1400 - IRREVERSIBLE

2. Compruebe que no se ha habilitado la funcién con hombre presente (A7 00).
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3. Pulse latecla TEST (véase modo TEST en el capitulo 9) y compruebe el estado de los comandos y de las indicaciones
de seqguridad. Sino estaninstaladas las indicaciones de seguridad, hay hacer un contacto de puente o deshabilitarlas
del parametro correspondiente (53,5 1,53,54, 73 y 74).

11.2 Procedimiento de IT?grendlzaﬁe par?abruertas seccionales (para

automatismos tal y como se reciben de ica
x4s\” 1 click \»
60 cm Z) 2

|
? R = EP Y

APERTURA ABIERTA CERRADA CIERRE

+ Asegurese de que el pardmetro 7  esté ajustado al valor J ! (valor de fabrica). Coloque la puerta a una altura de
unos 60 cm del suelo.

+ Pulse la tecla PROG durante 4 s, en la pantalla aparecera AP P-.

+ Pulse la tecla PROG (1 clic). En la pantalla aparecerd L OS.

+ El automatismo inicia una maniobra de cierre y, al llegar al tope de cierre, la puerta inicia una maniobra de apertura
a baja velocidad. En la pantalla aparecera Auto.

+ Alllegar al final de carrera de apertura, la puerta se parara un instante. En la pantalla parpadea Auto.
La puerta se vuelve a cerrar (en la pantalla aparece la inscripcion Auka fija) hasta alcanzar el tope de cierre.

S| el procedimiento de aprendizaje ha terminado correctamente, la pantalla pasa al modo de visualizacion de los

comandos y de las indicaciones de seguridad.

Sien la pantalla aparecen los mensajes de error siguientes, repita procedimiento de aprendizaje:
naPH: procedimiento de tarado fallido.
APPE: error de aprendizaje. Pulse la tecla TEST para borrar el error y comprobar el dispositivo de seguridad en
condicion de alarma.
APP.L: error de longitud del recorrido. Pulse la tecla TEST para borrar el error y comprobar que la puerta esta
completamente cerrada.

0 Para mas informacion véase el capitulo 17 “Seializacion de alarmas y anomalias”.

t(ill sge,claJ con
sincronizacion (solo en caso de sustitucion de la cent

En caso de sustitucion de la central por una tarjeta de recambio, los pardmetros de gestion del motor no se almacenan
en ella; al encenderla, la central muestra dAEA 'y es obligatorio realizar una programacion completa.

Como primera parte de la programacion se realiza la sincronizacion del motor (PHAS en la pantalla), lo que permite
calcular los parametros de funcionamiento del control del motor.

iATENCION! Esta operacion debe realizarse tras accionar el desbloqueo mediante cordén (sin carga mecanica), de
modo que el rotor pueda moverse libremente.

DESBLOQUEAR ARMAR EL
A PUERTA ENGANCHE

PROG
[pele-] e O \F@E

11.3 Procedlmlgn%o de apren eljeﬁuclon de la

3 P
b ROG

4
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Il ‘

ek ol f Flt y

CIERRE APERTURA ABIERTA CERRADA CIERRE

) \\

z

60 cm
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186



—

. Desenganche la puerta (accionando el cordén correspondiente) y coldquela a 60 cm del suelo, comprobando el
equilibrio de los resortes.

. Pulse la tecla PROG durante 4 segundos: en la pantalla aparecerd «APP- ».

. Pulse brevemente la tecla PROG ?1 clic): en la pantalla aparecera «PHAS» y comenzard la sincronizacion.

. Una vez finalizada la sincronizacion, PHAS parpadea: el valor de sincronizacién se ha guardado en la memoria;
vuelva a colocar el enganche en su posicion.

. Pulse la tecla PROG (T clic). En la pantalla aparece £L35.

. La automatizacion inicia una maniobra de cierre; al llegar al tope de cierre, la puerta inicia una maniobra de apertura
a baja velocidad. En la pantalla aparece Auto.

. Al alcanzar el tope de apertura, la puerta se detiene brevemente. En la pantalla parpadea Auto.

. La puerta vuelve a cerrarse (en la pantalla, la indicacion Aut o vuelve a aparecer fija) hasta alcanzar el tope de cierre.

Siel progegimiento de aprendizaje ha finalizado correctamente, la pantalla pasa al modo de visualizacién de comandos

y seguridades.

SN

co ~J oo

Una vez realizada la primera sincronizacion, en las siguientes programaciones de la carrera ya no se volvera a realizar
la sincronizacion, por lo que se vuelve al procedimiento estéandar de programacion (apartado 11.2).

En caso de sustitucion del circuito del encoder o del motor, es obligatorio volver a realizar la sincronizacion del motor.
Para llevarla a cabo, proceda de la siguiente manera:

+ Introduzca los siguientes valores de los pardmetros: P {=2¢, P2=08, P3=09, P4=0 ! sin guardarlos en el pardmetro
CP; el parametro P mostrara «! F», lo que indica que se ha activado una funcion especial. Continde rapidamente
con la secuencia de operaciones de los puntos 1...7.

11.4 Procedimiento de aprendizaje para puertas de garaje correderas

- Seleccione el valor correcto del pardmetro 7  (para instalacion en techo a la derecha o a la izquierda) segun se
muestra en la figura.

1 1]z 1o 11]og
= I A T
: S . | 2

— PROG

=]
(3]
=)

ca

Z

x4s\” 1 click \>
.

60 cm APERTURA
|

<+

‘ = = oS
f

Rt [ EEICEREY)

ABIERTA CERRADA CIERRE
1. Configure el valor correcto del pardmetro 7 { tal y como se sugiere en las figuras al inicio del apartado 11.4.
2. Coloque la puerta a 60 cm de su cierre completo.
Siga el procedimiento del apartado 11.2 desde el punto 2 hasta el punto 6.

iATENCION! Si se trata de un procedimiento de aprendizaje especial (que comienza con la sincronizacion), siga en su
lugar los puntos del 1 al 7 del apartado 11.3.
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12 indice de los parametros

VALOR DE

PARAM. | Cippica DESCRIPCION PAGINA
A cap.10-11 | Seleccion del modelo de automatismo 190
Az a0 Cierre automatico después del tiempo de pausa (desde automatizacion 190

completamente abierta)
A3 ao Cierre automatico tras una interrupcion de alimentacion eléctrica (black-out) 190
A4 e} Seleccion del funcionamiento de mando paso a paso (PP) 190
RS 0o Preintermitencia 191
AB ao Funcién de comunidad en el mando de apertura parcial (PED) 191
A7 ao Habilitacion de la funcién con hombre presente 191
a0 Testigo de automatizacion abierta/Funcion de test fotocélulas y “battery saving” 191
ag (para TW110)
as Habilitacion de la luz de cortesfa LED (para ULK) 191
o Ajuste de la funcion «antiestrés» de la correa, con la puerta completamente 192
0 cerrada (solo para UL/1200/HS)
m Ajuste de la funcion «antiestrés» de la correa, con la puerta completamente 192
cerrada (solo para UL/1400)
i 04 Regulacion de la deceleracion de apertura (y cierre para TW110/2000) 192
e 04 @@ | Regulaciondeladeceleracion de cierre (sélo paraHIGH SPEED - Reversible - ULK) | 192
! ae Ajuste del espacio de acercamiento al final de carrera de apertura a velocidad constante | 192
i ae Ajuste del espacio de acercamiento al final de carrera de cierre a velocidad constante | 192
5 i} Regulacion de apertura parcial (%) - TW110 192
04 Regulacién de apertura parcial (%) - ULK 192
6 i} Ajuste del tiempo de cierre automatico tras la apertura parcial (s6lo para TW110) | 192
0 ao Tipo de sefializacion proporcionada por la salida COR 192
{ 30 Regulacion del tempo de cierre automatico 192
2E 0 Habilitacion gestion apertura con exclusion del cierre automatico 193
23 03 Tolerancia del tope de apertura (solo TW110) 193
e 03 Tolerancia del tope de cierre 193
25 03 Avance en tope de apertura (solo TW110) 193
03 Avance en tope de cierre (solo TW110) 193
& ln} Avance en tope de cierre (solo ULK) 193
Er 03 Regulacion del tempo de inversion después de la intervencion del borde sensible 193
o de la deteccion de obstéaculos (antiaplastamiento)
30 ol Regulacion del par motor 193
{ 15 Regulacion de la sensibilidad de la fuerza de impacto contra los obstaculos en apertura | 194
HE 15 Regulacion de la sensibilidad de la fuerza de impacto contra los obstaculos en cierre | 194
33 04 Regulacion de la aceleracion al empezar en apertura (y cierre para TW110/2000) | 194
e K- G) Eggg\ri(i:liﬁz _dlejL\E)aceIeracién al empezar en cierre (sélo para HIGH SPEED - 194
36 ao Habilitacion del par maximo de aceleracién al inicio de la carrera 194
37 ai Ajuste del par motor durante la fase de recuperacion de la posicion 194
40 a8 Regulacion de la velocidad en apertura (y cierre para TW110/2000) 194
! 08 @@ | Regulacién de la velocidad en cierre (s6lo para HIGH SPEED - Reversible - ULK) | 194
e 03 Ajuste de la velocidad de acercamiento constante al final de la maniobra 194
4g a1 Configuracién del nimero de intentos de cierre automético después de la accion 194

del borde sensible o de la deteccion de obstéculos (antiaplastamiento)
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VALOR DE

PARAM. FABRICA DESCRIPCION PAGINA
50 ao Configuracién del modo de funcionamiento de la fotocélula de apertura (FT1) 195
51 ae Configuracion del modo de funcionamiento de la fotocélula en la fase de cierre (FT1) | 195
5¢ 0 Modo de funcionamiento de la fotocélula (FT1) con automatizacién cerrada 195
55 ao Configuracion del modo de funcionamiento de la fotocélula de apertura (FT2) 195
54 i} Configuracion del modo de funcionamiento de la fotocélula en la fase de cierre (FT2) | 195
55 0 Modo de funcionamiento de la fotocélula (FT2) con automatizacion cerrada 195
56 0o Habilitacion del comando de cierre a los 6 s de la actuacion de la fotocélula (FT1-FT2) | 195

1 ao Seleccion del tipo de contacto (N.C. o bien 8k2 Ohm) en las entradas FT1/FT2/ST| 196
60 ao Habilitacion final de carrera 196
65 s Regulacion del espacio de parada del motor 196
a0 ao Seleccién de la longitud maxima de carrera (no se muestra para ULK) 196

Seleccion de la posicion de instalacion del motor respecto a la apertura de la
T ai automatizacion, vista lado interior (para TW110 o ULK para puertas de garaje| 196
correderas)
IE ao Configuracion del borde sensible COS1 196
14 ao Configuracion del borde sensible COS2 196
16 i Configuracion 1° canal de radio (PR1) 197

1 0l Configuracién 2° canal de radio (PR2) 197
18 0o Configuracion de la intermitencia del testigo 197
19 6O Seleccion del modo de funcionamiento de la luz de cortesfa 197
a0 a0 ggsnf(lgglrg]giaérg tﬂjeLIKc)ontacto de reloj/Funcion de emergencia por incendio, viento, 197
g1 ao Habilitacion de apertura y cierre garantizados 197
e 03 Regulacion del tiempo de activacion del cierre y apertura garantizados 198
83 i} Habilitacién de la activacion del mantenimiento periédico 198
a4 ao Ajuste del contador de ciclos de apertura antes de la solicitud de mantenimiento | 198
a5 03 Seleccion de control de funcionamiento con bateria 198
86 ao Habilitacion de la activacion del mantenimiento periédico 198
a7 ao Regulacion del contador de horas de la alarma de mantenimiento 199
Lo ao Habilitacion de la comunicacion serie 199
Lt a4 Configuracion del modo «low power stand-by» 199
FR ao Restablecimiento de valores estandar de fabrica 199
nl 0l Version de HW 199
nl c3 Afio de fabricacion 199
nc 45 Semana de fabricacion 199
n3 B 199
nY B9 Numero de serie 199
nS 01 199
nb =5 Version secuencial FW 199
aofl 0l 200
ol =5 Visualizacion del contador de maniobras 200
ol 45 200
:U" ;:: Visualizacion del contador de horas de maniobra 7528
:E; ::':_; Visualizacion del contador de dias de encendido de la centralita 7588
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PARAM. | YALOR DE DESCRIPCION PAGINA
= oo 200
Fe oo Contrasefia | 200 ]
F3 oo 200
= oo 200
(o 0o Cambio de contrasefia 200

13 Meni de parametros

VALOR DEL

PARAMETRO PARAMETRO

L
I

(
.

RO

Seleccion del modelo de automatismo

{ATENCION! Una configuracién incorrecta puede provocar anomalias en el funcionamiento del automatismo.

NOTA: en caso de restablecer los parametros estandar de fabrica, el valor del pardmetro habra de seleccionarse a
mano. El ajuste de los valores 02, 03, 04 desactiva el modo «low power, el par.L { no se muestra.

]

TW110/2000 - motor IRREVERSIBLE para hoja de 2000kg.

TW110/1000/HS - motor IRREVERSIBLE para hoja de 1000kg. ()

TW110/1600/HS - motor IRREVERSIBLE para hoja de 1600kg. @

TW110/1200/R - motor REVERSIBLE para hoja de 1200kg. @

UL/1200/HS - motor IRREVERSIBLE para puertas seccionales. @

UL/1400 - motor IRREVERSIBLE para puertas seccionales.

Cierre automatico después del tiempo de pausa (desde automatizacion completamente abierta)

Desactivada.

De 1 a 15 intentos de cierre después de la intervencion de la fotocélula. )
Al vencer el nimero de intentos seleccionado, la automatizacion permanecera abierta.

La automatizacion intenta cerrarse incesantemente.

Cierre automatico tras una interrupcion de alimentacion eléctrica (black-out)

Desactivada. Cuando vuelve la alimentacion eléctrica, la automatizacion NO se cierra.

Habilitada. Si la automatizacion NO esta completamente abierta, al volver la alimentacion eléctrica, se cierra después
de un parpadeo preliminar de 5 s (independientemente del valor seleccionado del pardmetro AS). El cierre se produce
en modo “recuperacion de la posicion” (véase capitulo 22).

Seleccion del funcionamiento de mando paso a paso (PP)

Abre-stop-cierra-stop-abre-stop-cierra...

=

Funcién de comunidad: después del tiempo configurado de cierre automatico, la automatizacion se cierra.

El tiempo de cierre automatico se renueva si llega un nuevo comando paso a paso.

Durante la apertura se ignorard el comando paso a paso. Asi la automatizacion se abrird completamente, evitando el
cierre indeseado de la misma.

Siel cierre automético (A2 OT) esté desactivado, la funcion de comunidad activa automaticamente un intento de cierre A2 5 1.

Funcién de copropiedad: después del tiempo configurado de cierre automatico, la automatizacion se abre y se cierra.
El tiempo de cierre automédtico NO se renueva si llega un nuevo comando paso a paso.

Durante la apertura se ignorard el comando paso a paso. Asf la automatizacion se abrird completamente, evitando el
cierre indeseado de la misma.

Si el cierre automatico (A2 00) estd desactivado, la funcién de comunidad activa automaticamente un intento de cierre A2 0 1.

Abre-cierra-abre-cierra.
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o4 ‘ Abre-cierra-stop-cierra.

AS 00 | Preintermitencia

Deshabilitado. El intermitente se activa durante la maniobra de apertura y cierre.

Da 1a 10 s de preintermitencia antes de cada maniobra.

89 | 55 de preintermitencia antes de la maniobra de cierre.

AG 00 | Funcién de comunidad en el mando de apertura parcial (PED)

00 | Deshabilitado. La automatizacién se abre parcialmente en modo paso a paso: abre-stop-cierra-stop-abre...

{J ! | Habilitado. Durante la apertura se ignorara el comando de apertura parcial.

A7 00 | Habilitacion de la funcion con hombre presente

D0 | Deshabilitada.

r | Habilitada. La automatizacién funciona manteniendo presionados los mandos abre (AP) o cierra (CH). Al soltar el
Y 1 mando la automatizacion se para.

02 La apertura se produce en modo semiautomatico, el cierre hombre presente s6lo se activa mediante el mando CHeen la
regleta de bornes; el mando radio sélo se habilita si estd configurado para la apertura.

Los valores 83 y 04 habilitan la activacion del hombre muerto «en emergencia» que sdlo puede activarse mediante uno de los mandos
de la regleta de bornes: AP, CH; las fotocélulas y los bordes sensibles se ignoran, el STOP y la deteccién de choque (que no invierte el
movimiento, pero detiene el motor) permanecen gestionados.

Durante el funcionamiento de hombre muerto, el destellador realiza secuencias de 10 parpadeos rapidos intercalados con una breve
pausa; el movimiento se efectta a velocidad minima.

Si, por el contrario, el automatismo se activa por radiomando o con los mandos PP, PED, OR de la regleta de bornes, el funcionamiento
sigue siendo el estandar (semiautomatico o automatico) con la ayuda de todas las seguridades habilitadas.

iATENCION!_Conecte alos bornes AP y CH sélo un selector de llave instalado en las inmediaciones de la automatizacion, para poder
controlarla visualmente: el incumplimiento de esta instruccién de seguridad puede causar peligros a personas o cosas.

Para garantizar la seguridad de la puesta en marcha voluntaria, el mando de la regleta de bornes AP (o CH) debe realizarse de la
siguiente manera (véase fig.17, para un ejemplo del mando de apertura)

- una primera activacion (cierre del contacto) de duracién inferior a 1 segundo

- suelte el mando y antes de 1 segundo reactive el mando y manténgalo: a partir de este momento, la automatizacién se mueve con
el hombre muerto presente, deteniéndose al soltar el mando.

Como ulterior funcién de proteccion: la activacién del mando selector CH en apertura, o del mando selector AP en cierre, detiene la
automatizacion; para reactivarla, es necesario soltar todos los mandos y repetir la secuencia de la fig. 17.

d

Habilitacion del funcionamiento de hombre muerto «en emergencia para instalaci resi iales», con el mando
de placa de bornes AP la hoja puede abrirse completamente, el mando de placa de bornes CH sélo estara disponible
03 | cuando la hoja esté completamente abierta: slo cuando la hoja esté completamente abierta podra cerrarse de nuevo.
Durante el funcionamiento de emergencia se muestra «5-E5» en la pantalla (pulsando TEST se reinicia la pantalla
durante unos segundos).

Habilitacion del funcionamiento de hombre muerto «en emergencia para instalaciones en condominio», que sélo
puede accionarse con el mando AP de la placa de bornes, hasta la apertura total, sin posibilidad de cierre. Sélo es
04 | posible abrir la puerta.

Durante el funcionamiento de emergencia, la pantalla muestra «5-E7 (pulsando TEST se reinicia la pantalla durante
unos segundos).

AB 00 | Testigo de automatizacion abierta/Funcion de test fotocélulas y “battery saving” (para TW110)
AE 05 | Habilitacion de la luz de cortesia LED (para ULK)

NOTA: la sefial emitida por la luz automatizacion abierta se puede utilizar sélo si la modalidad "low power" estéd
deshabilitada (L 1 03)

El testigo se apaga con la automatizacion cerrada. Se enciende fijo durante las maniobras y cuando la automatizacién
estd abierta.

El testigo parpadea lentamente durante la maniobra de apertura. Se enciende fijo cuando la automatizacion esta
0 1| completamente abierta. Parpadea répido durante la maniobra de cierre.
Si la automatizacion estd parada en una posicion intermedia, el testigo se apaga dos veces cada 15's.

02 | Seleccione 0¢ sila salida SC se utiliza como test de fotocélulas. Véase fig. 11-12.

Seleccione 03 si la salida SC se utiliza como "economizador de baterfa’. Véase fig. 13-14. }
03 | Cuando la automatizacién esta completamente abierta 0 completamente cerrada, la centralita desactiva los accesorios
conectados al borne SC para reducir el consumo de baterfa.

04 | Seleccione 04 si la salida SC se utiliza como “economizador de bateria” y test de las fotocélulas. Véase fig. 13-14.

05 | Visualizado sélo para ULK: la salida SC alimenta la luz de cortesfa LED, cuya temporizacion se establece en el par. 13
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Ajuste de la funcion «antiestrés» de la correa, con la puerta completamente cerrada (solo
para UL/1200/HS)

{007 | Ajuste de la funcion «antiestrés» de la correa, con la puerta completamente cerrada (solo
para UL/1400)
00 | «antiestrés» desactivado
0 1= 15 | Numero de 1/4 de vuelta del rotor realizadas para aflojar la correa (34 = 1 vuelta del rotor).
] i i'll_‘ Vs Ve .
iy Regulacion de la deceleracion en apertura y cierre
1204 | véanse capitulos 14y 15
_nc | 0 i=1a automatizacion decelera cerca del tope mecénico/final de carrera ... 5= la automatizacion decelera con mucha
01-05
antelacion respecto al tope mecanico/final de carrera.
302 | Ajuste del espacio de acercamiento al final de carrera de apertura / en el tope de apertura
NOTA: |a velocidad de maniobra estd regulada por el pardmetro 4. Después de la ralentizacion, la automatizacion sigue
a velocidad constante hasta llegar al final de carrera o a la posicion de tope de apertura.
Iyl . . . . .
0 A&uste del espacio de acercamiento al final de carrera de cierre / en el tope de cierre
NOTA: la velocidad de maniobra esté regulada por el parametro 4e'. Después de la ralentizacion, la automatizacion sigue
a velocidad constante hasta llegar al final de carrera o a la posicion de tope de cierre.
0 1-H3 | 5 = dltimas 3 cm; 02= Gltimas 6 cm; ... 48= dltimas 120 cm. Ejemplo aproximado: 100 cm de espacio = valor 35.
550 Regulacion de apertura parcial (%)
510 NOTA: para TW110 abre el 50 % de la carrera programada; para ULK abre el 10 % de la carrera programada.
10-93| g-99 porcentaje ajustable para TW110.
00 |- 20 | 0 1-20 porcentaje ajustable para ULK.
Il . . . ] .
610 | Ajuste del tiempo de cierre automatico tras la apertura parcial
NOTA: el parametro no se visualiza para ULK; la apertura parcial no realiza el reenganche automatico en ningin caso
(funcién de renovacion de aire de la puerta del garaje).
El recuento comienza cuando se alcanza la apertura peatonal fijada en el par. /5.
00-30 | de 00 a 90 s de descanso.
92-39 | de 2 a9 m de descanso.
mn . ~ e e . .
codl TI[}O de seiializacion proporcionada por la salida COR
NOTA: |a sefial dada por la salida COR sélo puede utilizarse si el modo "low power" estd deshabilitado (L | 30)
0| Funcionamiento ESTANDAR controlado por el pardmetro 9.
1 | Contacto cerrado si la unidad de control funciona correctamente.
Ol
Contacto abierto si la central esta bloqueada en alarma.
Contacto cerrado si la central esté alimentado desde la red o desde la bateria cargada.
02 | Contacto abierto por anomalia: la central alimentado desde bateria baja (nivel de tension configurado por el pardmetro
B5) o con indicacion de alarma bEL D (la central no acepta ningun otro mando).
13 | Contacto cerrado si no se verifica ninguna de las situaciones anomalas 1y 2.
Contacto abierto si se verifica por lo menos una de las situaciones anémalas 1y 2.
4 | Contacto cerrado sila automatizacion no esta completamente abierta.
Contacto abierto si la automatizacion estd completamente abierta.
75 | Contacto cerrado sila automatizacion no estéd completamente cerrada.
Contacto abierto si la automatizacion estd completamente cerrada.
S Regulacion del tiempo de cierre automatico
El recuento comienza con la automatizacion abierta y dura el tiempo seleccionado. Una vez transcurrido el tiempo,
la automatizacion se cierra automaticamente. Cuando intervienen las fotocélulas el tiempo cuenta a partir de cero.
00-58 | de 00 a 90 s de descanso.
92-99 | de 2 a9 m de descanso.
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Habilitacion gestion apertura con exclusion del cierre automatico

Siestd habilitada, la exclusién del cierre automatico vale solo para el mando seleccionado por el pardmetro. Ejemplo: si
se configura 220 /, después de un mando AP el cierre automatico esta excluido, mientras que después de los mandos
PPy PED el cierre automatico se activa.

NOTA: El mando tiene funcién de activacion en secuencia abrir-stop-cerrar o cerrar-stop-abrir.

00 | Deshabilitado.
7 | Un mando AP (apertura) activa la maniobra de apertura. Con la automatizacién completamente abierta, el cierre
automético esta excluido. Un sucesivo mando AP (abre) activa la maniobra de cierre.
72 | Un mando PP (paso-paso) activa la maniobra de apertura. Con la automatizacion completamente abierta, el cierre
automatico esta excluido. Un sucesivo mando PP (paso-paso) activa la maniobra de cierre.
03| un mando PED (apertura parcial) activa la maniobra de apertura parcial. El cierre automatico estd excluido. Un sucesivo
mando PED (apertura parcial) activa la maniobra de cierre.
£303 | Tolerancia del tope de apertura
NOTA: el parametro es visible si los finales de carrera estén deshabilitados en el pardmetro 68 (50 88); ajustar el valor
del par.23 para que sea inferior o igual al del par.25. No es visible para ULK.
0 1-05 | 0 1= tolerancia minima (revoluciones del rotor) .. 05= tolerancia méxima (revoluciones del rotor)
403 | Tolerancia del tope de cierre
NOTA: el pardmetro es visible si los finales de carrera estan deshabilitados en el pardmetro 63 (68 88) o para ULK;
ajustar el valor del par.24 para que sea inferior o igual al del par.2&.
0 1-05 | 5 1= tolerancia minima (revoluciones del rotor) ... 05= tolerancia méxima (revoluciones del rotor)
c5 03 Avance en tope de apertura
NOTA: el pardmetro es visible si los finales de carrera estén deshabilitados en el pardmetro 60 (60 03); excepto para
la programacion de recorridos o maniobras de reposicionamiento, donde la automatizacion llega al tope mecanico de
cierre, en los cierres estandar se detiene antes.
Para ajustar un avance en parada de aprox. 3cm ajuste los siguientes valores para el pardmetro 25:
04 para TW110/2000
02 para TW110/1000/HS
03 para TW110/1600/HS
01 para TW110/1200/R
No es visible para ULK.
0 1- 15| 0 = avance minimo (revoluciones del rotor) ... {5=avance maximo (revoluciones del rotor)
cb03 | Avance en tope de cierre
2600 NOTA: el pardmetro es visible si los finales de carrera estan deshabilitados en el pardmetro 60 (50 00) o para ULK;
excepto para la programacién de recorridos o maniobras de reposicionamiento, cuando la automatizacion llega al tope
mecanico de cierre, en los cierres estandar se detiene anticipadamente.
Para ajustar un avance en parada de aprox. 3cm ajuste los siguientes valores para el parametro 26:
04 para TW110/2000
02 para TW110/1000/HS
03 para TW110/1600/HS
01 para TW110/1200/R
En los modelos UL/1200/HS y UL/1400, depende de las cotas de montaje.
0 1= 15 | 8 1= avance minimo (revoluciones del rotor) ... {5= avance méximo (revoluciones del rotor)
c103 | Regulacién del tiempo de inversion después de la intervencién del borde sensible o de la
deteccion de obstaculos (antiaplastamiento)
Regula el plazo de maniobra de inversion después de que interviene el borde sensible o el sistema de deteccion de
obstaculos. Después de la inversion de marcha a raiz de la actuacion del borde sensible o de la deteccion del obstdculo,
la automatizacion se para a la velocidad de ralentizacién de fin de maniobra. Por lo tanto, el tiempo de inversion sera
ligeramente superior al que se habia programado.
00-60 | de0a60s.
7 a4
3007 | Regulacion del par motor
Aumentando o reduciendo los valores del parametro, se aumenta o se reduce el par del motor, ajustando asf la sensibilidad
de actuacion respecto a los obstaculos.
Se recomienda utilizar valores inferiores a 3 SOLO para instalaciones especialmente ligeras y que no se estén sometidas
a condiciones atmosféricas desfavorables (viento fuerte o bajas temperaturas).
1= -35%; 02= -25%; 03=-16%; 04= -8% (reduccion del par motor = mas sensibilidad).
{0 -9 | 85= par motor configurado desde fabrica.

0B= +8%; 07= +16%; 08= +25%; 09= +35% (aumento del par motor = menos sensibilidad).
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Regulacion de la sensibilidad de la fuerza de impacto contra los obstaculos en apertura
Si el tiempo de reaccion a la fuerza de impacto contra los obstéculos es demasiado largo, reduzca el valor del pardmetro.
Si la fuerza de impacto contra los obstaculos es demasiado alta, reduzca los valores del parametro 30.

Regulacion de la sensibilidad de la fuerza de impacto contra los obstaculos en cierre
Si el tiempo de reaccion a la fuerza de impacto contra los obstéculos es demasiado largo, reduzca el valor del pardmetro.
Si la fuerza de impacto contra los obstaculos es demasiado alta, reduzca los valores del parametro 30.

Par motor bajo: ) ) )
| = fuerza de impacto contra los obstaculos minima ... {0 = fuerza de impacto contra los obstaculos maxima.
NOTA: utilice estas configuraciones solo si los valores de par motor medio no son adecuados para la instalacion.

Par motor medio. Configuracién recomendable para la regulacién de las fuerzas operativas. )
| { = fuerza de impacto contra los obstaculos minima ... {6 = fuerza de impacto contra los obstaculos maxima.

Par motor al 70% de valor maximo, tiempo de actuacion de 1 s. Es obligatorio utilizar el borde sensible.

Par motor al 80% de valor maximo, tiempo de actuacion de 2 s. Es obligatorio utilizar el borde sensible.

Par motor maximo, tiempo de actuacion de 3 s. Es obligatorio utilizar el borde sensible.

Par motor maximo, tiempo de actuacion de 5 s (para ULK 3 s.). Es obligatorio utilizar el borde sensible.

33 04

Regulacion de la aceleracion al empezar en apertura y cierre

34 04

Véanse capitulos 14y 15

0i-05

0 i=la automatizacion acelera rdpidamente al empezar a cerrarse... 05= la automatizacion acelera lenta y gradualmente
al empezar a cerrarse.

J& 00

Habilitacion del par maximo de aceleracion al inicio de la carrera

Habilitando este parametro, cada vez que arranca el motor se activa el par maximo de aceleracion durante un tiempo
méaximo de 5 segundos o durante el tiempo necesario para que la automatizacién pueda abrise 65 cm aproximadamente.
NOTA: en los motores HIGH SPEED se ha habilitado un arranque de 2 s cada vez que se acciona el motor,
independientemente de la programacién del pardmetro 36.

Deshabilitada.

o |C2
(53]

Habilitada al inicio sélo de la apertura (incluye la fase de recuperacion de la posicion). Durante el cierre la aceleracion
esta habilitada solo si conoce la posicion y la automatizacion se encuentra a superior 2 metros del cierre completo.

Habilitada cada vez que inicia la apertura (incluye la fase de recuperacion de la posicion).

R

Ajuste del par motor durante la fase de recuperacién de la posicion )

Ajustar el par motor con el parametro 37 si al recuperar la posicion los valores seleccionados en los pardmetros 30 y
3 { no fueran adecuados para garantizar que la automatizacion pueda concluir la maniobra.

Sino se concluye la fase de recuperacion de la posicidn, la automatizacion sigue a velocidad constante hasta llegar al final de carrera.

=)

La actuacion del sensor de obstdculo esta controlada exclusivamente por los valores configurados en los pardmetros 30y 3 /.

La actuacion del sensor de obstéculo esta controlada por los valores configurados por los pardmetros 30y 3 !y por el
valor de corriente méxima memorizada durante el aprendizaje de la carrera.

mu

La actuacién del sensor de obstéculo es el 70% del par méximo durante un tiempo de actuacién de 1s.

La actuacion del sensor de obstaculo es el 80% del par maximo durante un tiempo de actuacién de 2 s.

-

La actuacion del sensor de obstaculo es el 100% del par maximo durante un tiempo de actuacién de 3 s.

CJ || Co|Co| Co | S0
L

(K]

La actuacion del sensor de obstaculo es el 100% del par maximo durante un tiempo de actuacién de 5 s.

Ho o8

Re1gulaci6n de la velocidad en apertura y cierre ' o N
NOTA: |a relgulamon de la velocidad en relacién al modelo de motor instalado esta dividida automaticamente en 10
partes iguales.

Véanse capitulos 14y 15

TW110: 0 = 6 m/min ... {0= velocidad méxima
UL/1200/HS: 8 i= 6 m/min ... {0=18 m/min
UL/1400: 8 1= 2.5m/min ... 10=13.2 m/min

Ajuste de la velocidad de acercamiento constante al final de la maniobra
Al'terminar la fase de ralentizacion, la automatizacion sigue a velocidad constante hasta el final de carrera. El espacio
estd regulado por los pardmetros {3y 4.

T i= velocidad minima de aproximacion ... 5= velocidad méxima de aproximacion

Configuracion del nimero de intentos de cierre automatico después de la accién del borde
sensible o de la deteccion de obstaculos (antiaplastamiento)

Ningun intento de cierre automatico.
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Da 1 a 3 intentos di cierre automatico. ) )
La automatizacion se cierra automaticamente solo si estd completamente abierta.
Es aconsejable seleccionar un valor inferior o igual al pardmetro A2.

Configuracion del modo de funcionamiento de la fotocélula de apertura (FT1)

DESHABILITADA. La fotocélula no estd activa o la fotocélula no estd instalada.

STOP. La automatizacion se para y permanece parada hasta que recibe el comando siguiente.

INVERSION INMEDIATA, Si se activa la fotocélula durante la maniobra de apertura, la automatizacién invierte
inmediatamente su movimiento.

STOP TEMPORAL. La automatizacion se para mientras la luz de la fotocélula queda interrumpida. Cuando la luz de la
fotocélula queda libre la automatizacion reanuda la apertura.

INVERSION RETRASADA. Con la luz de la fotocélula interrumpido la automatizacién se para. Cuando la luz de la
fotocélula queda libre la automatizacion se cierra.

Configuracion del modo de funcionamiento de la fotocélula en la fase de cierre (FT1)

(=3)

DESHABILITADA. La fotocélula no estd activa o la fotocélula no estd instalada.

STOP. La automatizacion se para y permanece parada hasta que recibe el comando siguiente.

C |2

mu

INVERSION INMEDIATA. Si se activa la fotocélula durante la maniobra de apertura, la automatizacién invierte
inmediatamente su movimiento.

(=]

L

STOP TEMPORAL. La automatizacion se para mientras la luz de la fotocélula queda interrumpida. Cuando la luz de la
fotocélula queda libre la automatizacion sigue cerrandose.

2
JE

INVERSION RETRASADA. Con la luz de la fotocélula interrumpida la automatizacién se para. Cuando la luz de la
fotocélula queda libre la automatizacién se abre.

Modo de funcionamiento de la fotocélula SFT1 con automatizacion cerrada
El pardmetro no podrd verse si se selecciona ABOZ, ABLI o ABTY

La automatizacién no puede abrirse si la luz de la fotocélula queda interrumpida.

La automatizacion se abre al recibir un comando de apertura aunque la luz de la fotocélula quede interrumpida.

La luz de la fotocélula interrumpida envia un comando de apertura de la automatizacion (utilizable sélo sit | 00).

Configuracion del modo de funcionamiento de la fotocélula de apertura (FT2)

DESHABILITADA. La fotocélula no estd activa o la fotocélula no estd instalada.

STOP. La automatizacion se para y permanece parada hasta que recibe el comando siguiente.

INVERSION INMEDIATA. Si se activa la fotocélula durante la maniobra de apertura, la automatizacién invierte
inmediatamente su movimiento.

STOP TEMPORAL. La automatizacion se para mientras la luz de la fotocélula queda interrumpida. Cuando la luz de la
fotocélula queda libre la automatizacion reanuda la apertura.

INVERSION RETRASADA. Con la luz de la fotocélula interrumpido la automatizacién se para. Cuando la luz de la
fotocélula queda libre la automatizacion se cierra.

Configuracion del modo de funcionamiento de la fotocélula en la fase de cierre (FT2)

DESHABILITADA. La fotocélula no estd activa o la fotocélula no estd instalada.

STOP. La automatizacion se para y permanece parada hasta que recibe el comando siguiente.

INVERSION INMEDIATA. Si se activa la fotocélula durante la maniobra de apertura, la automatizacién invierte
inmediatamente su movimiento.

STOP TEMPORAL. La automatizacion se para mientras la luz de la fotocélula queda interrumpida. Cuando la luz de la
fotocélula queda libre la automatizacion sigue cerrandose.

INVERSION RETRASADA. Con la luz de la fotocélula interrumpida la automatizacién se para. Cuando la luz de la
fotocélula queda libre la automatizacién se abre.

Modo de funcionamiento de la fotocélula Fng con automatizacion cerrada
El pardmetro no podré verse si se selecciona AAGZ, ABDI o ABCH

(=3)

La automatizacion no puede abrirse si la luz de la fotocélula queda interrumpida.

La automatizacion se abre al recibir un comando de apertura aunque la luz de la fotocélula quede interrumpida.

oo s i

m

La luz de la fotocélula interrumpida envia un comando de apertura de la automatizacion.

3
3

L
o

(E
E

Habilitacion del comando de cierre a los 6 s de la actuacion de la fotocélula (FT1-FT2)

El parametro no podra verse si se selecciona AB03 o ABCH. NOTA: si se atraviesan las fotocélulas durante la apertura,
el conteo de los 6 s. comienza cuando las hojas estan completamente abiertas.

Si la automatizacion entra en stand-by en posicion de apertura total, la funcién no se gestiona (las fotocélulas no
reciben alimentacién).

Deshabilitada.
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Habilitada. Al pasar por delante de las fotocélulas FT1, al cabo de 6 segundos, se activa un comando de cierre.

0c | Habilitada. Al pasar por delante de las fotocélulas FT2, al cabo de 6 segundos, se activa un comando de cierre.
5700 | Seleccion del tipo de contacto'SN.C. o bien 8k2 Ohm) en las entradas FT1/FT2/ST
Segun |os requisitos de las normas de seguridad EN12453-EN12445, se pueden conectar a las entradas FT1/FT2/ST dispositivos
que utilizan un contacto de 8.2kOhm, en lugar de contacto N.C..Por tanto, configure la central de forma oportuna.
FT1 \ FT2 \ ST
0o Contactos N.C. Configuracion estandar.
Ot 8k2 N.C. N.C.
[ N.C. 8k2 N.C.
03 8k2 8k2 N.C.
i0 N.C. N.C. 8k2
i 8k2 N.C. 8k2
| N.C. 8k2 8k2
i3 8k2 8k2 8k2
B0 00 | Habilitacion final de carrera
NOTA: el pardmetro no es visible para ULK.
oo Finales de carrera deshabilitados; la programacion de la carrera y el reposicionamiento hacen que la hoja presione sobre
los topes mecdnicos, la distancia de parada respecto a éstos se ajusta en los pardmetros 25 y b
A | Finales de automatizacién habilitados; la programacién de la carrera y el reposicionamiento se gestionan mediante la
ai activacion de los finales de carrera magnéticos de apertura y cierre.
B5 05 | Regulacion del espacio de parada del motor
0 1-05 | 0 i= frenado rapido/menor espacio de parada... 05= frenado suave/mayor espacio de parada.
7000 | Seleccion de la longitud maxima de carrera (no visible en el modelo ULK; longitud maxima
fijada en 8 metros)
00 | Longitud méxima 20 metros (TW110).
0 1| Longitud méxima 25 metros (TW110).
10 Seleccion de la posicion de instalacion del motor respecto a la apertura de |
automatizacion, vista lado interior (para TW110 o ULK para puertas de c?araje_corre eras
NOTA: en caso de restablecer los pardmetros estandar de fabrica, el valor del pardmetro habra de seleccionarse a mano.
00 | Motor instalado a la izquierda.
0 ! | Motor instalado a la derecha Para ULK: es el ajuste que se debe realizar en el caso de puertas seccionales.
1300 | configuracion del borde sensible COS1
0 | Borde sensible NO INSTALADO.
0 1| Contacto N.C. (Normalmente Cerrado). La automatizacion invierte el movimiento solo en la fase de abertura.
02 | Contacto con resistencia de 8k2. La automatizacion invierte el movimiento solo en la fase de abertura.
03 | Contacto N.C. (Normalmente Cerrado). La automatizacion invierte el movimiento siempre.
04 | Contacto con resistencia de 8k2. La automatizacion invierte el movimiento siempre.
2 Gestion de dos bordes sensibles de 8k2 conectados en paralelo (resistencia total 4k1). La automatizacion sélo se
invierte al abrirse.
{4 | Gestion de dos bordes sensibles de 8k2 conectados en paralelo (resistencia total 4k1). La automatizacion siempre se invierte.
1400 | configuracion del borde sensible COS2
{0 | Borde sensible NO INSTALADO.
0 ! | Contacto N.C. (Normalmente Cerrado). La automatizacion invierte el movimiento solo en la fase de cierre.
02 | Contacto con resistencia de 8k2. La automatizacion invierte el movimiento solo en la fase de cierre.
03 | Contacto N.C. (Normalmente Cerrado). La automatizacion invierte el movimiento siempre.
{4 | Contacto con resistencia de 8k2. La automatizacidn invierte el movimiento siempre.
2 Gestion de dos bordes sensibles de 8k2 conectados en paralelo (resistencia total 4k1). La automatizacién sélo se
invierte en cierre.
{4 | Gestion de dos bordes sensibles de 8k2 conectados en paralelo (resistencia total 4k1). La automatizacion siempre se invierte.
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Configuracion 1° canal de radio (PR1) NOTA: Con receptor de radio enchufable ROGER TECHNOLOGY.

1701 | Configuracion 2° canal de radio (PR2) NOTA: Con receptor de radio enchufable ROGER TECHNOLOGY.
0 | PASO A PASO.
0 | | APERTURA PARCIAL.
02 | APERTURA.
03 | CIERRE.
04 | STOP.
as I[uz de cortesia. La salida COR se gobierna con el mando por radiocontrol. ) ) ) .
a luz permanece encendida mientras el mando por radiocontrol esté activo. Se ignorard el pardmetro 79.
0g IE%giggrtesfa gaso a paso (PP). La salida COR se gobierna con el mando por raldiocontjro\.
por radiocontrol enciende y apaga la luz de cortesia. Se ignorard el pardmetro 79.
07 | PASO A PASO con confirmacion de indicacion de seguridad. @
{J8 | APERTURA PARCIAL con confirmacion de indicacion de seguridad. @
{J9 | APERTURA con confirmacion de indicacion de seguridad.

ia

CIERRE con confirmacién de indicacién de seguridad.

(VPara evitar que al presionar involuntariamente una tecla del radiocontrol, activando asf la automatizacién, se requiere una confirmacién
de seguridad para habilitar el comando. Ejemplo: pardmetros 76 07y 77 O { seleccionados:
Pulsando la tecla CHA del mando por telecontrol se selecciona la funcién paso a paso, que deberd confirmarse a los 2 s de pulsar la
tecla CHB del mando por telecontrol. Pulsando la tecla CHB se activa la apertura parcial.

1800 | Configuracion de la intermitencia del testigo
DD | Eltestigo se ocupa de regular electronicamente la intermitencia.
0 1| Intermitencia lenta.
0" | Intermitencia lenta durante la fase de apertura y rpida durante la de cierre.
7960 | Seleccion del modo de funcionamiento de la luz de cortesia
NOTA: el pardmetro no es visible si el par. 20 es distinto de 03 (para TW110); sin embargo, para ULK es visible si el par. AB=05.
00 | Deshabilitada.
0 1| IMPULSIVA. La luz de cortesfa se enciende al comienzo de cada maniobra.
02 | ACTIVA. La luz estd activa durante toda la maniobra.
0J3-90 | de 3290 s. La luz permanece activa después de que termina la maniobra y durante el tiempo seleccionado.
92-989 | de 2 a 9 minutos. La luz permanece activa después de que termina la maniobra y durante el tiempo seleccionado.
BO OO | configuracion del contacto de reloj/Funcion de emergencia por incendio, viento, gas (solo para ULK)
77 | Guando se cierra el contacto ORO-COM, la automatizacion se abre y permanece abierta; se ignora cualquier comando.
Al abrirse el contacto ORO-COM, la automatizacion se cierra.
~ , | Guando se cierra el contacto OR0-COM, el sistema automatico se abre y permanece abierto. Se ignoraran todos los
i || comandos. Cuando la automatizacion vuelve a estar completamente abierta se reactiva la funcion de reloj. Al abrirse el
contacto ORO-COM, el sistema automatico se cierra.
2 | Emergencia por incendio: el cierre del contacto ORO-COM fuerza la apertura completa de la puerta, a la velocidad seleccionada
en el par. 40, ignorando las sequridades FT1, FT2, COS1, COS2; la puerta permanece abierta y no acepta comandos.
Emergencia por viento: el cierre del contacto ORO-COM fuerza el cierre completo de la puerta y, una vez cerrada, no
{13 | acepta comandos. Si el cierre se interrumpe por la intervencion de la fotocélula/borde sensible, tras el tiempo de pausa/
tras 30 sequndos, se reactiva el cierre forzado por emergencia por viento.
El cierre del contacto ORO-COM fuerza la apertura parcial hasta el porcentaje de recorrido seleccionado en el pardmetro
04 | 15 e impide el cierre automético; el sistema acepta comandos, incluso de apertura completa, pero una vez cerrada se
vuelve a abrir parcialmente por emergencia de gas. Al abrirse el contacto ORO-COM, la puerta se cierra.
B!00 | Habilitacion de apertura y cierre garantizados ,
La habilitacién de este pardmetro garantiza que la automatizacién no permanezca abierta a causa de comandos
incorrectos o involuntarios.
La funcién NO se habilita si:
la automatizacion recibe un comando de STOP, ; L o b ;
interviene el borde sensible detectando un obstaculo en la misma direccion en la que estd habilitada la funcion. En cambio,
si el borde sensible detecta un obstéculo durante el movimiento opuesto al garantizado, la funcién se mantiene activa.
han terminado los intentos de cierre configurados con el parametro Ac.
se ha perdido el control de la posicidn (recuperar la posicion, véase capitulo 22).
0 | Deshabilitado. EI parametro B2 no aparece.
Habilitada. ) ) ) ) } o ) }
{0 1| Al cabo de un plazo seleccionado por el pardmetro B2, la centralita activa una preintermitencia de 5 s, independientemente

del pardmetro AS y luego cierra la automatizacion.
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Habilitada.

Si la automatizacién se para a raiz de un comando paso a paso, al cabo de un plazo seleccionado por el parametro 82,
la centralita activa una preintermitencia de 5 s (independientemente del parédmetro HS)J luego cierra la automatizacion.
Si durante la maniobra de cierre, la automatizacion se para a raiz de la actuacion de la deteccién de obstaculos, al cabo
de un plazo seleccionado por el pardmetro 82, se cierra la automatizacion.

Si durante la maniobra de cierre, la automatizacion se para a raiz de la actuacién de la deteccién de obstaculos, al cabo
de un plazo seleccionado por el pardmetro B2, se abre la automatizacion.

g2 03

Regulacion del tiempo de activacion del cierre y apertura garantizados
NOTA: El pardmetro no puede verse si el pardmetro 8 { = OD.

0c-50

De 2 a 90 s de descanso

90-59

De 2 a 9 m de descanso

8300

Habilitacion de la activacion del mantenimiento periddico

NOTA: Parametro visible si se memoriza una contrasefia que no sea la de fabrica (pardmetro P =P4).

NOTA: en caso de restablecer los pardmetros estandar de fabrica, el valor del pardmetro habra de seleccionarse a mano.
Cuando el recuento de ciclos de apertura restantes (establecido por los valores de los par. 83 y 84) llega a 0, se activa
la sefial visual de mantenimiento (ejemplo: con par. 83 = 02 y par. B4 = 0, |a sefial se activa tras la ejecucion de 1000
ciclos de apertura).

En la pantalla aparece «<AS5E» y la luz intermitente, con el motor parado, se activa a intervalos regulares (1 s encendida,
4 s apagada) hasta que se realice el mantenimiento de la instalacion y se reinicie la alarma.

Para restablecer la alarma, desbloquee la proteccion introduciendo la contrasefia (confirmada con la visualizacion de CP
05 en la pantalla) y pulse TEST durante 5 s para entrar en el modo INFO; coldquese en el pardmetro Zi CL de la pantalla,
que mostrard el nimero 0000; pulsar 1 vez la tecla ¥ (FLECHA ABAJO): en la pantalla aparecerd durante 2 segundos la
inscripcion UPdE (actualizacion) y el ndmero en pantalla se recargara segun la seleccion realizada en los par. 83 y 84.
NOTA: nimero maximo de aperturas hasta el proximo mantenimiento = 9900 (83 0¢, B4 99); si se desea modificar el
ndmero, no basta con modificar los parametros 83 y B4, sino que hay que volver a entrar en el modo INFO, visualizar
Ci CL y pulsar la tecla W (FLECHA ABAJO).

ATENCION: por maniobra se entiende cada activacion del motor en apertura.

(53]

Deshabilitado.

Mantenimiento habilitado para ciclos de apertura = Valor del pardmetro 84 x10 horas

{mom I i i i

mu

Mantenimiento habilitado para ciclos de apertura = Valor del pardmetro 84 x100 horas.

Regulacion del contador de horas de la alarma de mantenimiento

NOTA: Parametro visible sid3 O /o83 02.

NOTA: en caso de restablecer los parametros estandar de fabrica, el valor del pardmetro habra de seleccionarse a
mano.

Deshabilitada.

0i-35

De 102 990 aperturas si: 83 0 1.
De 100 a 9900 aperturas si: 83 0¢.

8503

Seleccion de control de funcionamiento con bateria
Configurando un valor diferente de 00, se habilita un control en el nivel de tensién de la baterfa. Se puede seleccionar el
tipo de funcionamiento deseado en el pardmetro 86 y habilitar una indicacién mediante la salida COR en el pardmetro 20.

La central acepta siempre los mandos hasta que se agota por completo la carga de la baterfa.

El control se activa cuando la tension de bateria desciende al umbral minimo (22V=== con cargador de bateria B71/
BCHP; 36.4V===con cargador de bateria externo B71/PBX)

El control se activa cuando la tension de bateria desciende al umbral intermedio (23V=== con cargador de bateria B71/
BCHP; 36.8V===con cargador de bateria externo B71/PBX)

El control se activa cuando la tension de bateria desciende al umbral maximo (24V=== con cargador de bateria B71/
BCHP; 37.2V===con cargador de baterfa externo B71/PBX)

8600

Limitaciones en el funcionamiento con bateria
NOTA: El pardmetro se visualiza solo si par. 85 es distinto que 00.

od

Cuando la tension de la bateria alcanza el umbral seleccionado no hay ninguna restriccion respecto de los mandos. Se
puede activar una sefializacion a través de la salida COR (si estan configurados correctamente los parametros 85 y 0).

1

Cuando la tension de la bateria alcanza al umbral seleccionado con par. 85, durante més de 30 segundos, la central
acepta solo mandos de apertura y nunca de cierre.

ae

Cuando la tension de la baterfa alcanza el umbral seleccionado con par. 85, durante mas de 30 segundos, la central,
tras un parpadeo previo de 5 segundos, abre automaticamente la automatizacién y solo acepta una orden de cierre.

Cuando la tensién de la baterfa alcanza el umbral seleccionado con par. 85, durante més de 30 segundos, acepta solo
mandos de cierre aunque la entrada ORO esté activa y el pardmetro configurado en 800 !.

198




Cuando la tension de la baterfa alcanza el umbral seleccionado con par. 85, durante més de 30 segundos, la central, tras
un parpadeo previo de 5 s, la automatizacién se cierra automaticamente y solo acepta una orden de apertura.

an o0z q 5 0z
8700 | seleccién del tipo de bateria y reduccion de los consumos
NOTA: Una configuracién NO ADECUADA de este parametro, en ausencia de tension de red, determina el bloqueo de las
funciones y, en la pantalla, aparece el mensaje bEL T (si esta configurado O { o O y bateria 2x12V===) 0 una indicacién
bilod.
00 | Bateria 24v=== (2x12V===) con B71/BCHP Reduccion de las aceleraciones/desaceleraciones/velocidad habilitada, para
aumentar la duracion de la bateria.
01| Bateria 36V—== (3x12V===) con cargador de bateria externo B71/PBX. Reduccidn de las aceleraciones/desaceleraciones/
velocidad habilitada, para aumentar la duracién de la baterfa.
¢ | Bateria 36V—= (3x12V===) con cargador de baterfa externo B71/PBX. Ninguna reduccién de las prestaciones, maximo
consumo de la baterfa.
] U mr o, .z . e .
LU Uy | Habilitacion de la comunicacion serie
NOTA: si se configura el parametro A | = 02, 03, 84 (TW110 High Speed o reversible), aunque el parametro L J se guarde
en memoria con el valor 80, B74/BCONNECT siempre estard habilitado (al consultar el pardmetro L3 se muestra & {)
00 | Deshabilitada
0 1| Habilitacién del médulo B74/BCONNECT
02 | Habilitacién de la placa de depuracion (uso interno)
L1049 | Configuracion de la modalidad «low power stand-by»
NOTA: «low power stand-by» se activa tras una inactividad que dura el tiempo preestablecido, es decir, con la
automatizacion parada y sin activacién de mandos o teclas en el display.
Con la automatizacién completamente abierta y en pausa para el reenganche automatico, el stand-by no se activa,
ya que se trata en cualquier caso de una fase activa del funcionamiento automatico (regulada por los par. A2y € {).
Del mismo modo, el computo del tiempo para el cierre/apertura garantizado (par. 8 !y B) se considera una fase activa,
por lo que el stand-by no se activa.
NOTA: para las automatizaciones TW110 High Speed y reversible, el modo «low power stand-by» se deshabilita
automdticamente, el par.L i no es visible.
00 | Modo “low power” desactivado
0 1 | Activacion del stand-by tras 5 minutos de inactividad
2 | Activacion del stand-by tras 10 minutos de inactividad
{13 | Activacion del stand-by tras 15 minutos de inactividad
{004 | Activacion del stand-by tras 20 minutos de inactividad
5000 | Restablecimiento de valores estandar de fabrica
NOTA : Este procedimiento solo es posible si NO se ha configurado una contrasefia para proteger los datos; si estd
memoriz:i\da, primero hay que desbloquearla introduciendo los valores P1, P2, P3, P4 (confirmado por la visualizacién
de CP O0).
+ jAtencion! El restablecimiento de los valores borra cualquier seleccion
& anterior: compruebe que todos parametros A 1, I, 63,70, 71,83, B4,
27 BB, 87,10, L {sean adecuados a la instalacion.
@n W) + Pulsa las teclas + (mas) y - (menos).
- ®x4s + Al cabo de 4 s la pantalla parpadea rE5-.
+ Quedardn restablecidos los valores estandar de fabrica.
Nota: es posible restablecer los pardmetros de una segunda manera: al encender la central, antes de que aparezca la
version del firmware en la pantalla, mantenga pulsados los botones A (FLECHA ARRIBA) y W (FLECHA ABAJO) durante 4s.
Nimero identificativo
El nimero identificativo esta compuesto por los valores de los pardmetros de n0 a nb.
NOTA: los valores indicados en la tabla son meramente orientativos.
nd 01 Version de HW
nicd Afio de fabricacion
nc H5 Semana de fabricacion
n3 617 Ejemplo: 0 ¢ 23 45 671 B3 01 23
nY B9 Nimero de serie
nS 01
nb 9 | Version secuencial FW
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Visualizacion del contador de maniobras
El ndmero estd compuesto por los valores de los parametros de off a @ | multiplicado por 100.
NOTA: los valores indicados en la tabla son meramente orientativos.

ofl 01
o023 Maniobras efectuadas.
- Ejemplo: 0 23 45 x100 = 1.234.500 maniobras.
@ {55
Visualizacion del contador de horas de maniobra
El' ndmero estd compuesto por los valores de los pardmetros de hd a k 1.
NOTA: los valores indicados en la tabla son meramente orientativos.
mni
hO 01 Horas de maniobra.
Hi23 Ejemplo: 0 1 23= 123 horas
Visualizacion del contador de dias de encendido de la centralita
El ndmero estd compuesto por los valores de los pardmetros de dd ad I.
NOTA: los valores indicados en la tabla son meramente orientativos.
mni
da o Dias de encendido.
dia3 Ejemplo: 0 1 23 =123 dias
Contraseiia
La configuracion de la contrasefia impide el acceso a las regulaciones a personal no autorizado.
Con la contrasefia activa (CP=0 ) se pueden visualizar los pardmetros, pero NO se podran modificar sus valores.
La contrasefia es univoca, es decir una sola contrasefia puede gobernar la el automatismo.
{ATENCION! Si se extravia la contrasefia, dirfjase al Servicio de Asistencia.
P00 Procedimiento de activacién de la contrasefia:
P2 00 + Introduzca los valores deseados en los pardmetros P 1, P2, P3y PH.
cim + Conlasteclas UP A ¥/0 DOWN ¥ visualice el parametro ce.
P3 80 + pulse durante 4 s las teclas +y -.
PY 00 Cuando la pantalla parpadea, la contrasefia quedard memorizada.
Apague y vuelva a encender la centralita. Compruebe la activacion de la contrasefia (CP=0 ).
Procedimiento de desbloqueo temporal:
+ Introduzca la contrasefia.
+ Compruebe que CP=00.
+ La proteccion por contrasefia se reactiva tras 30 minutos de inactividad en las teclas situadas alrededor de la
pantalla, o inmediatamente al apagar y encender la automatizacion.
Procedlmlento de eliminacion de la contraseiia:
Introduzca la contrasefia (£ uD)
+ Memorice los valores de P { =00, P2 = 00,P3 =00, P4 =00
+ Conlas teclas UP A y/o DOWN ¥ visualice el parametro CP.
+ pulse durante 4 s lasteclas +y -
- Cuando la pantalla parpadea, la contrasefia quedara eliminada (los valores P 1 38, P2 00, P3 80y P4 00 corresponden
a “contrasefia inexistente”).
Apague y vuelva a encender la centralita.
oomn g ~
CF D0 | cambio de contraseiia
00 | Proteccion desactivada.
0 !'| Proteccion activada.
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14 Parametros especiales de la serie High Speed

< ()
RAPID

La serie High Speed (/HS) representa la linea de operadores digitales Brushless de alta velocidad para
cancelas correderas de max. 1000 kg o 1600 kg (TW110/1000/HS - TW110/1600/HS) y el automatismo
ULK para puertas de garaje (UL/1200/HS) dedicadas exclusivamente al sector residencial.

La tecnologia High Speed permite gobernar el automatismo con un 100% de rapidez superior al de

los automatismos tradicionales y con la posibilidad de gobernar por separado la velocidad, la aceleracion, las
ralentizaciones y los dispositivos de seguridad correspondientes.

NOTA: No conociendo la mecanica de la automatizacion, para garantizar la maxima seguridad de la instalacion, es
recomendable el empleo de bordos sensibles.

A continuacion figuran los parametros adicionales que corresponden a la activacion de la tecnologia High Speed.

RO
RI103
RIO5

Seleccion del modelo de automatismo

El pardmetro llega configurado de fabrica por ROGER TECHNOLOGY.

FATENCION! E| valor del parametro A ! se ajusta en fabrica para seleccionar el modelo de motor (32 6 03 6 05, véase
la tabla siguiente). Si este valor se modifica incorrectamente, la automatizacion no podra funcionar con total eficiencia
y podrian producirse averias.

NOTA: en caso de restablecimiento de los pardmetros estandar de fabrica, el valor del pardmetro no se modifica.

FW140/2060-

TW110/1000/HS

L

TW110/1600/HS

WA HA200/R-

(K]

UL/1200/HS

[ e e I
JE

o

BLA460—

104

Regulacion de la deceleracion en apertura

e o4

Regulacion de la deceleracion en cierre

0i-05

0 1= la automatizacion decelera cerca del tope mecanico/final de carrera ... 5= la automatizacién decelera con mucha
antelacion respecto al tope mecdnico/final de carrera.

3304

Regulacion de la aceleracion al empezar en apertura

34 04

Regulacion de la aceleracion al empezar en cierre

0i-05

0 I=1a automatizacion acelera rapidamente al empezar a cerrarse... 5= la automatizacion acelera lenta y gradualmente
al empezar a cerrarse.

Ho o8

Regulacion de la velocidad en apertura
NOTA: |a regulacion de la velocidad en relacion al modelo de motor instalado esta dividida automaticamente en 10
partes iguales.

Regulacion de la velocidad en cierre
NOTA: |a regulacién de la velocidad en relacién al modelo de motor instalado esta dividida automaticamente en 10
partes iguales.

00

TW110: 0 = 6 m/min ... {0= velocidad méxima
UL/1200/HS: 8 1= 6 m/min ... {0=18 m/min
UL/1400: 8 1= 2.5m/min ... 10=13.2 m/min

ﬁ NOTA: para reglar el espacio de ralentizacion con velocidad constante consulte los parametros 13y 4 del capitulo
12.
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15 Parametros especiales de la serie Reversible

La serie Reversible (/R) representa la linea de operadores digitales Brushless para cancelas correderas de
max. 1200 kg (TW110/1200/R), dedicadas exclusivamente al sector residencial y industrial.
La tecnologia REVERSIBLE permite abrir y cerrar la automatizacion, incluso sin tension, sin desbloquear
el motor. Cuando la automatizacion se mueve manualmente, en ausencia de tension de alimentacion,
la rotacion del motor suministra energia a la seccion de control del motor. ATENCION! manipule la automatizacion
manualmente con moderacion.
La central permite gobernar por separado la velocidad, la aceleracion, las ralentizaciones y las funciones de seguridad
correspondientes.
Durante el funcionamiento normal, incluido el funcionamiento de baterfa, la central aplica una fuerza al frenar que
impide el desplazamiento manual de la automatizacion.
Por lo tanto, cuando se utilice la bateria mucho rato para el funcionamiento de la cancela, puede que se reduzca la
autonomia.
Sila fuerza de frenado no fuera suficiente para impedir el desplazamiento manual de la automatizacion mas de 3 cm,
la central lanzara un procedimiento para recuperar la posicién (véase capitulo 22).
NOTA: Aunque sea REVERSIBLE el motor va dotado de sistema de desbloqueo.

A continuacion figuran los pardmetros adicionales que corresponden a la activacion de la tecnologia REVERSIBLE.

AI04  seleccién del modelo de automatismo

El pardmetro llega configurado de fabrica por ROGER TECHNOLOGY.

{ATENCION! El valor del pardmetro A | se ajusta en fabrica para seleccionar el modelo de motor (34, véase la tabla
siguiente). Si este valor se modifica incorrectamente, la automatizacién no podrd funcionar con total eficiencia y
podrian producirse averfas.

NOTA: en caso de restablecimiento de los pardmetros esténdar de fébrica, el valor del pardmetro no se modifica.

O ! Fw130/2000-

02 | #wH8/4608AHS -

03 | FwH18/4608/HS -

04 | TW110/1200/R

05 | yLA1200AHS -

0B | w460

Ho Regulacion de la deceleracion en apertura

ic’ 04 Regulacion de la deceleracion en cierre

1 1- 05 | O 1= la automatizacion decelera cerca del tope mecénico/final de carrera ... 5= la automatizacion decelera con mucha
antelacion respecto al tope mecdnico/final de carrera.

3304 Regulacion de la aceleracion al empezar en apertura

3404 Regulacion de la aceleracion al empezar en cierre

7 |- 05 | © i=laautomatizacion acelera rapidamente al empezar a cerrarse... §5= la automatizacion acelera lenta y gradualmente
al empezar a cerrarse.

H80B | Regulacion de la velocidad en apertura
NOTA: |a regulacion de la velocidad en relacién al modelo de motor instalado estd dividida automdticamente en 10
partes iguales.

m Az " .

4108 | Regulacién de la velocidad en cierre

NOTA: |a regulacion de la velocidad en relacion al modelo de motor instalado esta dividida automaticamente en 10
partes iguales.

Ao . | TW1T0:3 1= 6 m/min ... 1= velocidad maxima
Ui~ 10 | UL/1200/HS: 0 = 6 m/min ... 10=18 m/min
UL/1400: T = 2.5 m/min ... 10=13.2 m/min

NOTA: para reglar el espacio de ralentizacion con velocidad constante consulte los parametros {3y 4 del capitulo
/ A \ 12.
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16 Seiializacion de las entradas de seguridad y de los comandos
(Modo TEST)

Sino se ha activado ningin comando, pulse la tecla TEST y compruebe lo siguiente:

PANTALLA CAUSA POSIBLE TR A INTERVENCION TRADICIONAL
BH 5k La manilla de deshloqueo estéd Cierre la manilla de desbloqueo y gire la
abierta (sdlo para TW110). A llave hacia la posicién de cierre.
(00 Sb) Compruebe la conexién al contacto de
desbloqueo.
_ Contacto STOP de seguridad Instale un pulsador de STOP (N.C.) o
BB 1 abierto. - conecte en puente el contacto ST con el
contacto COM.
Borde sensible COST no conectado | Si no se utiliza o se desea Sino se utiliza o se desea deshabilitar,
BE 5 0 conexion incorrecta. deshabilitar, seleccione el conecte en puente el contacto COS1 con
parametro 13 00 el contacto COM.
o Borde sensible COS2 no conectado | Si no se utiliza o se desea Si no se utiliza o se desea deshabilitar,
B H 0 conexion incorrecta. deshabilitar, seleccione el conecte en puente el contacto COS2 con
parametro 74 00 el contacto COM.
Fotocélula FT1 no conectada o | Si no se utiliza o se desea Si no se utiliza o se desea deshabilitar,
- conexion incorrecta. deshabilitar, seleccione el conecte en puente el contacto FT1 con
BE 13 parametro 5000 y 5100 el contacto COM. )
Controle la conexion y las referencias al
esquema de conexion.
Fotocélula FT2 no conectada o | Si no se utiliza o se desea Si no se utiliza o se desea deshabilitar,
conexion incorrecta. deshabilitar, seleccione el conecte en puente el contacto FT2 con
BE 12 pardmetro 53 00 y 5400 el contacto COM.
Controle la conexion y las referencias al
esquema de conexion.
Los dos finales de carrera Compruebe la conexién de los fines de
tienen el contacto abierto o carrera.
no estan conectados (solo - En ausencia de finales de carrera,
TW110) compruebe que el par.50 esté
BA FE configurado en 00.
Si se han instalado los finales Sustituya el fusible F3.
de carrera magnéticos, es posible
que el fusible de proteccién de -
la alimentacion de los
accesorios esté fundido.
La automatizacién se Si la indicacion del final de carrera
encuentra en el final de carrera | es incorrecta, compruebe la confi- -
de apertura (solo TW110). guracion del pardmetro 7 1.
HE FA No hay ningun final de ) Compruebe la conexién de los fines de
carrera de apertura o no estéd carrera.
conectado. - En ausencia de finales de carrera,
compruebe que el par.60 esté
configurado en 0.
La automatizacidn se Si la indicaci6n del final de carrera
encuentra en el final de carrera | es incorrecta, compruebe la -
de cierre (solo TW110). configuracién del pardmetro 7 1.
BEFC No hay ningdn final de i Compruebe la conexion de los fines de
carrera de apertura o no esta carrera.
conectado. - En ausencia de finales de carrera,
compruebe que el par.50 esté
configurado en 00.
PP OO Si no se produce un comando ) Compruebe los contactos PP - COM y las
vquntailo, podria s'ﬁrgefec- conexiones al pulsador.
i tuoso el contacto (N.A.) o B
CHOO incorrecta la cone&ién 2)1 un - ICompruebe los clont?ctgs CH-COMy
pulsador. as conexiones al pulsador.
AP 00 B Compruebe los contactos AP - COM y las
- conexiones al pulsador.
PE OO B Compruebe los contactos PED - COM y
- las conexiones al pulsador.
Si no se produce un comando Compruebe los contactos ORO - COM.
=F voluntario, podria ser El contacto no ha de conectarse con
O0r00 defectuoso el contacto (N.A.) - puente si no se utiliza.

o incorrecta la conexion al
temporizador.

NOTA: pulse la tecla TEST para salir del modo TEST. o ) )
Es aconsejable solucionar las sefializaciones del estado de las indicaciones de seguridad y de las entradas siempre en
modo “intervencion desde software”.
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17 Seializacion de alarmas y anomalias

SENAL. DE

PROBLEMA ALARMA CAUSA POSIBLE INTERVENCION
LED POWER | No hay alimentacion. Compruebe el cable de alimentacion.
apagado
LED POWER | Fusible quemado. Sustituya el fusible. Se recomienda extraer y volver a
apagado colocar el fusible sélo sino hay tensién de red. Si el fu-
sible F3 vuelve a romperse y la central controla un motor
High Speed, desconecte el aparato B72/CL (o el cargador
de baterfas B71/BCHP version HW 02) del conector del
cargador de baterfas y compruebe si no vuelve a romper-
se. Si es asi, proceda a sustituir el dispositivo dafiado.
OF 5k Anomalia en la tension de Desconecte la alimentacion, espere 10 sy vuelva
alimentacion de entrada. a dar la alimentacion. Si el problema persiste,
Inicializacion de la central comuniquese con su distribuidor autorizado local
fallida. para verificacion y posible asistencia. Al presionar la
tecla TEST, es posible ocultar temporalmente el error y
consultar los pardmetros del panel de control.
FUSE Fusible F1 quemado o dafiado. | Sustituya el fusible. Es aconsejable extraer el fusible
Sila central estd en modo baterfa | solamente cuando el sistema estd desconectado de
no podrd verse la sefializacién. | la red eléctrica.
Pr Ok Se ha detectado sobrecorriente | Pulse dos veces la tecla TEST o dé 3 comandos
en el inverter. consecutivos.
CECO Conexion incorrecta a SEC1- Intercambie la conexion entre SECT y SEC2.
SEC2 del transformador.
dA kR Error de adquisicion de los Compruebe el posicionamiento correcto del final de carrera
datos de la carrera. de apertura y cierre (si los finales de carrera estan habilitados).
Pulse TEST y compruebe los dispositivos de seguridad, si
los hubiera. Repita el procedimiento de aprendizaje.
Procedimiento de tarado fallido | Respete el tiempo de tarado solicitado en funcién del
procedimiento de aprendizaje. Antes de rearmar la
palanca de deshlogueo, compruebe que en la pantalla
parpadee PHAS. Repita el procedimiento de aprendizaje.
La automatizacién nose | /o Motor no conectado. Compruebe el cable motor.
abre o no se cierra. FE Los dos finales de carrera Compruebe la conexion de los finales de carrera u
estan activados. objetos extrafios en el bloque de los finales de carrera.
Compruebe si los finales de carrera estén ausentes
que el par.60 estd ajustado a 0.
ejemplo: Error en los parémetros de Seleccione correctamente el valor de configuracién
15 EE configuracion. y guérdelo.
cIEE
EnE | El codificador no esté Compruebe la conexién al codificador.
conectado. Si el problema continda, es aconsejable sustituir el codificador.
ERE3 Grave funcionamiento Presione la tecla TEST, si se presenta la indicacion de error,
incorrecto del codificador. apague la centralita durante 5 segundos y vuelva a encenderla.
Si el problema continda, sustituya el codificador.
ERES Funcionamiento incorrecto del | Presione la tecla TEST, si la indicacion de error sigue
(EnE5) codificador. manifestdndose, sustituya el codificador.
Alimentacion insuficiente. En caso de suciedad, humedad, insectos, etc. desconecte
el sistema de la alimentacion eléctrica y limpie la tarjeta y el
codificador. Si el problema continda, sustituya el codificador.
Funcionamiento en bateria. Baterias casi descargadas.
EnRER Error de calculo del codificador. | Repita el procedimiento de aprendizaje.
EENP Proteccion térmica del inverter | El funcionamiento se restablece automaticamente al
! activada. cabo de 2 min.
bEL Baterfas descargadas. Espere a que se restablezca la tension de la red.
(btLO)
SkoP Dispositivo de desbloqueo Rearme la palanca de desbloqueo y compruebe la
Jcar abierto. conexion con el contacto de desbloqueo.
intermitente
no PH Se ha detectado una anomalia | Repita el procedimiento de aprendizaje. Si el problema
en el control del motor. persiste, sustituir la central de mando.
El procedimiento de no PH Tarado del motor fallida. Repita el procedimiento de aprendizaje.

aprendizaje no llegaa
terminarse.

Si el problema contintia, compruebe el cable de
conexion del codificador al motor.
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SENAL. DE

erroneamente por B70/

contacto de relé atascado

PROBLEMA ALARMA CAUSA POSIBLE INTERVENCION
no PH Tarado del motor fallida. Compruebe que la palanca de desbloqueo estd abierta.
Compruebe la fluidez de rotacién del motor. En caso de
problemas, péngase en contacto con la asistencia técnica.
Compruebe que la tensién de red es correcta y que la
seccion del cable de red es adecuada.
Problemas con el circuito del | Verifique el buen estado del cable de conexion. Quitary
codificador o con el cable de suministrar energfa. Dar un comando (abrir / paso a paso, ...).
conexion. Sino aparece noPH, repita el procedimiento de aprendizaje.
Si aparece noPH de nuevo, contdcte con la asistencia
técnica.
AF PE Se ha pulsado por error la tecla | Repita el procedimiento de aprendizaje.
de TEST.
Las indicaciones de seguridad | Pulse la tecla TEST para comprobar el/los dispositivo/s
estdn en estado de alarma. de seguridad en condicion de alarma y las conexiones
correspondientes de los dispositivos de seguridad.
El procedimiento de Calida de tension excesiva. Repita el procedimiento de aprendizaje. Compruebe la
aprendizaje no llegaa tension eléctrica.
terminarse. Reglaje incorrecto de los Regle los parémetros 30 y 3 f en relacion al peso y a
pardmetros 30y 3 1. la velocidad de la hoja.
AP PL Error de la longitud del Lleve la automatizacion a una posicién de cierre
recorrido. completo (la sefializacion del final de carrera FC si
finales de carrera habilitados par.60 debe estar activa)
y repita el procedimiento.
Compruebe el cableado de los fines de carrera (si estan
instalados y habilitados en el par.50). Si el problema
continda, sustituya el cableado.
Restablezca los valores esténdar de fébrica en la
centralita y repita el procedimiento.
Longitud del recorrido inferior al minimo permitido:
aumentar la longitud.
APF Longitud méxima permitida del | Reduce el recorrido. Péngase en contacto con la asi-
recorrido excedida stencia técnica (recorrido excede el maximo permitido
por las caracteristicas técnicas).
Con la automatizacion ASSE Realizar el mantenimiento de la | Realizar el mantenimiento de la instalacion.
parad, la luz intermitente (ASSY) instalacion. Para restablecer la alarma, desbloquee la proteccion
se enciende a intervalos introduciendo la contrasefia (confirmada por la visualizacion
regulares‘g1 s encendida, CP 00)y pulse TEST durante 5 s, entrando en el modo
4 s apagada). INFO; seleccione en la pantalla el pardmetro £t CL,
Solo para ULK: junto con que muestra el nimero alcanzado (3000). Al pulsar
la luz intermitente, también (1 clic) la tecla ¥ (FLECHA ABAJO) se reinicia la
se enciende la luz de alarma y se vuelve a ajustar el nimero elegido en los
cortesia LED integrada. pardmetros B3 y 4.
El mando por radiocontrol La transmision radio estd Instale la antena en el exterior.
tiene poco alcance y no _ obstaculizada por estructuras
funciona con el metdlicas y paredes de
automatismo en marcha. hormigén armado.
- Baterfas descargadas. Sustituya las baterfas de los transmisores.
El intermitente no _ Bombilla o LED quemados o Compruebe el circuito de LED y los cables.
funciona. cables del intermitente sueltos.
Eltestigode Bombilla quemada o cables Compruebe la bombilla y/o los cables.
automatizacion abierta - sueltos.
no funciona.
La automatizacion no _ Configuracion incorrecta del Seleccione la posicion correcta de instalacion con el
ejecuta la maniobra deseada. pardmetro 7 1. pardmetro 7 1.
BMod Seleccion errénea del tipo de | Modificar el valor del pardmetro 87.
bateria.
HRUS Tension de red demasiado alta | Compruebe la tension de red, compruebe la tension
del BUS (tamafio INFO: bUS, véase el apartado 18),
pdngase en contacto con el servicio técnico. Pulsando
TEST la sefial desaparece durante 7 segundos desde la
Ultima activacion de las teclas alrededor de la pantalla.
El modo de "low power" | 5! & B70/MODLP dafiado / Control ejercido por H93/RX2LP/I defectuoso.
no se activa. contacto de relé atascado Cableado entre H93/RX2LP/I y B70/MODLP defectuoso.
Transformador apagado | |- - B70/MODLP dafiado / Control ejercido por HI3/RX2LP/I defectuoso.

Cableado entre H93/RX2LP/I'y B70/MODLP defectuoso.

NOTA: Pulsando la tecla TEST, se borra momentaneamente la sefializacion de alarma. o
Alrecibir un comando, si el problema aun no se ha solucionado, en la pantalla vuelve a aparecer la sefializacion de alarma.
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18 Diagnostica - Modo Info
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El Modo INFO permite visualizar algunos valores medidos por la central B70/1THP.
En el modo “Visualizacion de mando y dispositivos de seguridad” y con el motor parado, presionar durante 5 s la tecla
TEST. En la central aparece una secuencia de los pardmetros siguientes y el valor medido correspondiente:

Parametro

Funcion

rc. 5

Muestra durante 3 s durante la version del firmware de la centralita.

Cnk

Visualiza la posicion en la que se encuentra el motor expresada en vueltas al efectuar la comprobacién, respecto a la
longitud total (ejemplo: O. ! 13 = motor instalado a la izquierda 7 1 80; 8 1 13 = motor instalado a la derecha 11 0 1).

Lun

Muestra la longitud total de la carrera del motor programada, expresada en revoluciones.

rPh

Indica la velocidad de rotacién del motor expresada en revoluciones por minuto (rPM).

AAP

Muestra la corriente absorbida por el motor, expresada en amperios (ejemplo: 001.1=1,TA.... 016.5= 16,5 A).
Si el motor estd parado la corriente absorbida es 0. Dando un comando se podra detectar la corriente absorbida.

bUS

Indicador del buen estado de la instalacion. Con el motor parado se puede producir una posible sobrecarga o una
tension de red demasiado baja. Tomar como referencia los valores siguientes:

tension de red = 230V~ (nominal), bUS=317,6

tension de red = 207 -10V~ (nominal), bUS=33,6

tension de red = 253 +10V~ (nominal), bUS=4 1,6

Visualiza la corriente utilizada para corregir cualquier esfuerzo detectado en el motor a causa de temperatura exterior
baja, expresada en amperios @jemplo: 0=0A..4=+12A). Al activarse la automatizacién desde completamente
abierta o completamente cerrada, si la central detecta un esfuerzo superior al que se habia memorizado durante el
aprendizaje de la carrera, automaticamente aumentard la corriente que se tiene que suministrar al motor.

Visualiza el umbral de corriente en que interviene la deteccion del obstéculo (anti-aplastamiento) del motor, expresada
enamperios. La central calcula automaticamente el valor en funcion de la configuracion de los parémetros 30y 3 {.Para
que el motor funcione correctamente AP siempre tendra que ser inferior al valor ASL.

Indica el tiempo que tarda el motor en detectar un obstéculo segun la configuracion del parametro 3 1, expresado en
segundos. Ejemplo 000 =1s/0.120=0,12s (120 ms). Cerciorarse de que el tiempo de actuacion sea superiora 0,3 s.

Si la central conoce la posicion de la automatizacién cuando realiza el control, en la pantalla aparecera:
uP posicion conocida, funcionamiento normal. )
UP{  posicién desconocwda recuperacion de la posicion en elaboracién.

Indica el estado de la automatizacion (Abierto/Cerrado).
oc uP automatismo en fase de apertura (motor activo).

C CL automatismo en fase de cierre (motor activo).

C -0 automatismo completamente abierto (motor parado).
- automatismo completamente cerrado (motor parado).

uF

UF U seha detectado una tension eléctrica demasiado baja o una sobrecarga.
UF H se ha detectado una sobretension en el inversor.

nPEE

Muestra el nimero de intervenciones de proteccién térmica del inversor. Si muestra un nimero que no sea 0000, verifique
que no haya puntos de estrés excesivos y que la hoja, al ponerse en la parada mecénica, no active el final de carrera.
Verifique la configuracion de los pardmetros 30y 3 1.

H ibu

Muestra informacion del limitador electrénico de tension (PARA USO INTERNO ASISTENCIA TECNICA DE ROGER).

m
™
=

Si el pardmetro B3 es distinto de 00, y ademas hay una contrasefia almacenada en la central y se ha desbloqueado
introduciéndola en los pardmetros P I...PH4, muestra el ndmero de ciclos de apertura que faltan hasta la préxima
solicitud de mantenimiento; si no se cumplen estas condiciones, muestra «----». jATENCION! Al pulsar la tecla W
(FLECHA ABAJO) se ajusta el contador al nimero seleccionado en los pardmetros B3 y 4. Pulselo Unicamente para
restablecer la alarma ASSE (mantenimiento vencido) o si desea cambiar las condiciones de gestion del mantenimiento.

I nFE

Muestra el nimero de inversiones causadas por la fotocélula mientras se cerraba; al llegar a 9999 deja de contar.
El ndmero solo se puede poner a cero si se ha memorizado una contrasefia en la central y se ha desbloqueado la
contrasefia introduciéndola en los par. P I...P4. En tal caso, el reinicio se obtiene pulsando la tecla W (FLECHA ABAJO).

Muestra el nimero de inversiones causadas por la intervencion del dispositivo antiaplastamiento / del borde sensible
mientras se encontraba en cierre; una vez alcanzado el 9999, deja de contar. El nimero solo se puede poner a cero si
se ha memorizado una contrasefia en la central y se ha desbloqueado la contrasefia introduciéndola en los par.P i..PH.
En este caso, el reinicio se realiza pulsando la tecla ¥ (FLECHA ABAJO). NOTA: si la visualizacion del nimero tiene los
4 puntos decimales encendidos, significa que esté habilitada (solo para ULK) la sefializacion de anomalias mediante la
luz de cortesia integrada (véase el apartado 23).

+ Para desplazarse por los parametros utilizar las teclas + / -. Al llegar al Ultimo pardmetro se ha de volver atras.
+ Enel Modo INFO se puede activar el automatismo para comprobar su funcionamiento en tiempo real.
+ Para salir del Modo INFO presionar durante algunos segundos la tecla TEST.
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18.1 Modo B74/BCONNECT

La utilizacion de B74/BCONNECT debe habilitarse configurando par.L3=0 {; por defecto, este parametro es 00
$inhabi|itado). En el caso de las automatizaciones TW110 High Speed o Reversible, se habilita automaticamente el
uncionamiento de B74/BCONNECT (aunque el pardmetro L O esté memorizado en 00, se muestra &

Eluso del dispositivo requiere deshabilitar la gestion de low-power (L | O3; en las automatizaciones TW110 High Speed
0 Reversible, el modo de bajo consumo se desactiva automaticamente), como se describe en la seccion 9.4.
Alinsertar B74/BCONNECT en el conector WIFI, todas las funciones de la unidad de control se gestionan a través del
navegador de Internet y de dispositivos como el smartphone, la tableta o el PC, aprovechando la comunicacion WiFi.

I@l Para mas informacion, consulte el manual de instalacion del modulo de conexion B74/BCONNECT.

Modo "asistencia remota"

Permite el acceso y, por tanto, la gestion de todos los datos de la central sélo en modo nube y, por tanto, con gestion remota.
Cuando la asistencia remota estd activada, aparece en la pantalla el mensaje ASCC (assistance connect controlled).
Al pulsar el botén TEST este mensaje desaparece durante 10 segundos, y es posible acceder a los pardmetros y otras
funciones de la pantalla.

Después de 30 minutos la pantalla entra en stand-hy, si se despierta la pantalla pulsando una tecla vuelve a aparecer
el ASCC intermitente.

Modo de "funcionamiento de emergencia”

Se utiliza para excluir el motor y las alarmas de seguridad (por ejemplo, fotocélulas y bordes sensibles), permitiendo
ue la automatizacion se abra y se cierre a baja velocidad y con el operador presente, y por lo tanto con el movimiento

ge las hojas sélo si el control es persistente (cuando el control se libera las hojas se detienen).

El funcionamiento de emergencia se indica mediante la activacion de la luz intermitente a una frecuencia mas alta.

Son posibles dos tipos de modo "de emergencia": residencial o de condominio.

1) residencial (indicacion intermitente en el display L-ES): el mando PP (procedente de la placa de bornes o del

radiomando) se gestiona inicialmente como mando de apertura; sélo cuando se haKa alcanzado la apertura completa,

la activacion del mando enviard las persianas al modo de cierre. Sélo cuando se haya logrado el cierre completo, el

comando podrd abrirse de nuevo.

2) condominio (indicacion intermitente en la pantalla L-EM): el mando PP se gestiona inicialmente como mando de

apertura, pero una vez abierto completamente las hojas ya no se cierran.

En este modo la pantalla de espera no se activa, indicando siempre el modo en curso.

Al pulsar la tecla TEST este mensaje desaparece durante 10 segundos, y es posible acceder a los pardmetros y otras

funciones de la pantalla.

ASCC Modo de "asistencia remota" de la ASCC activado
L-ES Modo L-ES "operacion de emergencia residencial” habilitado
L-EM Modo L-EM "operacion de emergencia del condominio” habilitado
19 Llﬂutador e tension (B72/CL) - sélo para TW110 High Speed
eversli

Las centralitas que controlan los motores High Speed y Reversible en determinadas situaciones de funcionamiento
pueden, en caso de frenado brusco (mando STOP o intervencién del borde sensible, o cualquier mando de inversién
si el par. B5 estd configurado en O {) experimentar un aumento de la tension de alimentacién del motor, que se eleva
debido al efecto dinamo. EI B72/CL, enchufado en el conector del CARGADOR DE BATERIA, controla y limita estos picos
activando una toma de corriente.

La activacion, que se produce mediante unos impulsos rapidos durante un periodo de 1 segundo, se indica mediante
un nimero igual de parpadeos del LED "CLAMP" del B72/CL.

Si el LED "CLAMP" permanece permanentemente encendido, significa que el B72/CL estd dafiado, una proteccion
térmica PTC interviene desconectandolo de la tension de alimentacion del motor y forzando simultdneamente una
sobrecarga en la alimentacion de 24V mediante la quema del fusible F3, cortando la alimentacion a las fotocélulas y
a las cargas externas en general. La pantalla no se apaga, ya que la alimentacion de la parte ldgica es suministrada
por B70/MODLP.

Esto se hace para sefialar la pérdida de la funcion de limitacion, que en caso de funcionamiento continuado podria
llegar a dafiar el variador.

En tal caso, proceda a sustituir B72/CL.

iATENCION! Si se va a utilizar el cargador, éste debe estar en la version de hardware 02 (HW 02), ya que sélo esta
version integra la funcién de limitador de tension. Retire el B72/CL del conector y sustittyalo por el cargador.

20 Funcionamiento sin finales de carrera

Si los finales de carrera magnéticos no estdn instalados (par. 60 00, finales de carrera inhabilitados) o para ULK el
procedimiento de programacion de la carrera o de recuperacion de la posicion hace que la hoja presione contra los
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topes mecanicos.

Una vez finalizado el procedimiento, la hoja se retrae el nimero de revoluciones programado en los pardmetros 25 (solo
para TW110) y 26y, en las maniobras siguientes, la hoja siempre se detiene antes de llegar a los topes mecénicos; para
ULK, la puerta siempre llega al tope de cierre (si el pardmetro &6 = 08) y, en su caso, se ejecuta la funcién «antiestrés»
de la correa; al abrirse, el patin de arrastre siempre se detiene a aproximadamente 1 ¢cm del tope de apertura.

,y en las maniobras sucesivas la hoja se detiene siempre por delante de los topes mecanicos.

Atencion. Asegurese de que el valor del par.23 sea siempre inferior o como méximo igual al par.25; lo mismo se aplica
al par.24 con respecto al par.ch.

21 Desbloqueo mecanico (TW110)

En caso de averia o si no hay corriente, puede deshloquearse la automatizacién y moverse a mano.

Para mas informacion consultar la operacion de bloqueo y desbloqueo en el Manual de uso del automatismo
TW110.

Si se desbloguea la automatizacion con la centralita alimentada, en la pantalla aparecerd Stof intermitente.
Cuando se rearma el sistema de desbloqueo, si la automatizacion no esta completamente abierta o completamente
cerrada (accionando el final de carrera correspondiente, si estd instalado y habilitado, 58 & f), o si no hay finales
de carrera instalados (50 08), al recibir un comando la centralita emprende un procedimiento de recuperacion de la
posicion (véase capitulo 22).
jATENCION! El sensor de deshloqueo es magnético y, para detectar la posicion de la manilla de desbloqueo, debe
estar alimentado. Cuando la central esta en modo de espera (solo para TW110/2000), la reduccién del consumo
apaga el sensor, que pierde su funcion.

Por lo tanto, solo se permite desbloquear la automatizacién en ausencia de Iallg!entaclon de red ara evitellr

orque la

t
central no ha detectado el accionamiento del deshloqueo y, por lo tanto, no ha activado el modo de recu eracion

de posicion).
22 Desbloqueo mecanico (ULK)

En el caso de la automatizacion ULK, el desblogueo con corddn desengancha la puerta del patin de arrastre fijado a la
correa, lo que permite el desplazamiento manual de la puerta. Esta accion no hace que la central pierda la posicion, ya
que el patin de arrastre (y, por lo tanto, la correa) no se mueve.

Una vez que ya no sea necesario mover manualmente la puerta, recuerde volver a colocar el enganche en la posicion
de rearme, ya que solo asf la activacion de la automatizacion podré volver a enganchar la puerta al pasar el patin.
iATENCION! Si se desbloquea la puerta en posicion de cierre completo y con la central alimentada, y después de abrirla
manualmente se vuelve a cerrar completamente, al dar una orden de apertura, el patin de arrastre se dirige hacia el
cuerpo del motorreductor y no engancha la puerta; por lo tanto, si al dar la orden no se ve que la puerta se mueva, dé la
orden contraria y, si el enganche se ha colocado en posicion de rearme, se oird que la puerta se ha vuelto a enganchar;
al dar la orden de apertura, la puerta se abrira.

23 Seiiales luminosas con luz de cortesia LED integrada (ULK)

Si la central detecta que la fotocélula estd constantemente en alarma (o con un parpadeo muy inestable), o que el STOP

esta activado de forma permanente, o que se ha producido un golpe durante el cierre, se activara la sefializacion con

un nimero de parpadeos repetidos cada 8 segundos:

« fotocélula en alarma: 1 parpadeo (anomalia de maxima prioridad).

+ STOP activado: 2 parpadeos.

+ golpe en el cierre: 3 parpadeos.

+ fotocélulas con activacion inestable: 4 parpadeos.

La sefializacién desaparece:

- para la fotocélula: al restablecerse el funcionamiento de la fotocélula (con un cierto retraso de evaluacién) o
inmediatamente si se desactiva la fotocélula actuando sobre los pardmetros correspondientes.

+ para el STOP y para el golpe: tan pronto como se consiga activar la automatizacion.

Este modo viene habilitado de fabrica y se puede desactivar (y volver a activar) simplemente manteniendo pulsada la

tecla TEST durante el encendido hasta que:

aparezca en la pantalla «Aan»: modo activado

aparezca en la pantalla «AaFF»: modo desactivado

24 Modo de recuperacion de la posicion

Tras una interrupcion de tension o el desbloqueo mecanico de la automatizacion (solo TW110), si la automatizacién no
estd completamente abierta o completamente cerrada (no activar uno de los dos finales de carrera, si estan instalados
y habilitados), al recibir un comando la centralita emprende un procedimiento de recuperacion de la posicion:

+ La automatizacion emprende una maniobra a baja velocidad.

- El intermitente empieza a funcionar con una secuencia diferente al funcionamiento normal (3 s encendido, 1,5 s
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apagado).

+ En esta fase la centralita recupera los datos de la instalacion. jAtencién! No dé comandos en esta fase, hasta que
se haya completado.

+ Para TW110 sin final de carrera o para automatizacion ULK, la posicién se pierde incluso después de 3 golpes
consecutivos que se produzcan en la misma posicion.

En presencia de finales de carrera (50 0 1)
Si la hoja de la automatizacién se encuentra en posicién de apertura total o de cierre total, el procedimiento
de recuperacion de la posicién consiste en lo siguiente: la automatizacion libera el final de carrera, se detiene
brevemente y reanuda el funcionamiento a la velocidad programada en los parametros 43 y/o 4 . La llegada al
final de carrera opuesto se produce a la velocidad reducida ajustada autométicamente (independientemente de los
ajustes de los parametros {3, iy 4¢&), recuperando el control de la posicion con la méxima precision.

- Si, por el contrario, la hoja se encuentra en una posicion intermedia, circula a velocidad reducida y la activacion de
uno de los dos finales de carrera permite la recuperacion inmediata de la posicion.

Sin final de carrera (50 OO o automatizacion ULK)

+ Laejecucion de una carrera completa, de un tope mecanico a otro, permite recuperar la posicion. La hoja retrocede
el nimero de vueltas seleccionado en los pardmetros 25 y 26 (para TW110) o (para ULK) ejecuta la funcion «anti-
tensién» de la correa (si estd en cierre completo) si estd habilitada en el pardmetro {3, o retrocede aproximadamente
1 c¢m (no ajustable) si estd en apertura completa.

Solo para automatismos TW110 High Speed o Reversible. Si la central, que con el motor parado activa el frenado
eléctrico, detecta un desplazamiento manual de mas de 3 cm desde la posicion inicial, envia una orden de movimiento
que devuelve la hoja a su posicion.

25 Ensayo

El ensayo debe ser efectuado por personal técnico cualificado.

El instalador debe medir las fuerzas de impacto y seleccionar en la central de mando los valores de velocidad y par

para que la automatizacién monitorizadas respeten los limites establecidos por las normas EN 12453 y EN 12445.

Asegurarse de que se respeten las indicaciones del "ADVERTENCIAS GENERALES".

Conecte la alimentacion.

+ Compruebe el funcionalmente correcto de todos los comandos conectados.

+ Compruebe el funcionamiento correcto de la manilla de desbloqueo. En la pantalla tendrd que aparecer StOP

intermitente (s6lo TW110).

Compruebe la carrera y las deceleraciones.

Compruebe que se respetan las fuerzas de impacto, segun la normativa EN 12453 y 12445.

Compruebe que las indicaciones de seguridad intervienen correctamente.

Si se hubiera instalado el kit de baterias, desconecte la alimentacion eléctrica y compruebe su funcionamiento.

Si el B72/CL estd instalado (sélo TW110 motores de Alta Velocidad o Reversibles), compruebe que el LED rojo

"CLAMP" esté apagado cuando el motor esta parado y durante el desplazamiento; cuando la hoja se lanza a

velocidad nominal y se detiene por mando ST o por activacion del borde sensible, el LED "CLAMP" emitird algunos

breves destellos (también pueden no generarse si la velocidad nominal es baja).

+ Desconecte la alimentacion eléctrica y de las baterfas (si las hubiera) y vuelva a conectarla. Con automatizacion o
puerta parada en posicion intermedia, compruebe que la fase de recuperacion de la posicion se efectia completa y
correctamente tanto en la apertura como en el cierre.

+ Compruebe el ajuste y la actuacion correctas de los microinterruptores de final de carrera (si estd instalado). Si es
necesario, cambie el ajuste del pardmetro que determina la posicién del motor (derecha, izquierda).

+ Compruebe que al final de la maniobra haya como minimo 2 ¢ 3 cm de distancia entre la automatizacion y el tope
mecanico (solo TW110 con finales de carrera instalados)

+ Siestd habilitado el modo «low power» (par: ! distinto de 83), realice una prueba como se indica en el apartado 9.4
(activacion forzada pulsando 4 teclas simulténeamente).

Declaracion CE de Conformidad

Quien suscribe, Sr Dino Florian, representante legal de Roger Technology - Via Botticelli 8, 31021 Mogliano V.to (TV)
DECLARA que la central de mando B70/1THP cumple con las disposiciones de las siguientes directivas comunitarias:
- 2014/35/EU Directiva LVD;

- 2014/30/EU Directiva EMC;

- 2014/53/EU Directiva RED;

- 2011/65/CE Directiva RoHS

e o e o e

Y que se han aplicado todas las normas y las especificaciones técnicas que se indican a continuacion:
EN 61000-6-3; EN IEC 61000-6-2; EN 60335-1

Lugar: Mogliano V.to Fecha: 03/06/2023 Firma %M D/h»
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AVISO! Este manual destina-se apenas a pessoal qualificado; leia atentamente os avisos gerais fornecidos com
este manual.

AVISO! 0 recetor de radio H93/RX2LP/l é totalmente compativel com os receptores de radio H93/RX20/I -

H93/RX22A/1- H93/RX2RC/I, integrando o funcionamento de descodificacdo de cdédigo fixo ou “rolling code”
(configuravel).

Para mais informacoes sobre o modo LOW POWER, consulte o manual do B70/MODLP e o
capitulo 9.4 Modo Stand By.

1 Simbologia

Abaixo indicamos os simbolos e o seu significado no manual ou nas etiquetas do produto.

Perigo genérico. ‘
Importante informagé&o de seguranga. Indica operagdes ou situagdes em que o pessoal responsavel
deve prestar muita atengéo.

Perigo de tensdo perigosa. ) _ B .
Indica operagdes ou situagGes em que o pessoal responsavel deve prestar muita atencéo a tensdes
perigosas.

Informagdes titeis.
Indica informagdes Uteis para a instalagao.

Consulta Instrugdes de instalagao e uso. B )
Indica a obrigagao de consultar o manual ou o documento original, que deve estar disponivel para
uso futuro e nao deve, em caso algum, estar deteriorado.

Ponto de ligagéo a terra de protegéo.

Indica o intervalo de temperatura admissivel.

Corrente alternada (AC)

=eB @< P

Corrente continua (DC)

Simbolo para o descarte do produto de acordo com a diretiva RAEE.

=

2 Descrigao do produto

A unidade de controlo digital B70/1THP a 36 V utiliza o comando de poténcia do motor no modo sensored, utilizando
um encoder de alta resolugdo, para controlar os automatismos ROGER Brushless para uma folha de correr integrada
na coluna (TW110) ou o acionamento da porta seccionada (ULK).

Atencdo a configuragdo do parametro A1. Uma configuragao errada pode causar anomalias no funcionamento
do automatismo.

Utilizando o dispositivo B70/MODLP ligado através de uma cablagem de 3 fios ao recetor H93/RX2LP/I, a unidade de controlo
monitoriza o estado de funcionamento, entrando no modo de “low power” apés um tempo de inatividade predefinido.
ROGER TECHNOLOGY declina qualquer responsabilidade derivada de um uso improprio ou diferente daquele para o
qual é destinado e indicado neste manual.

Recomenda-se 0 uso de acessorios, dispositivos de comando e de seguranga ROGER TECHNOLOGY. Em particular,
recomenda-se a instalagdo de fotocélulas série F4ES ou F4S.

@l Para mais informagdes, consulte o manual de instalagdo do automatismo TW110 ou do ULK.
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3 Atualizagoes da versao r2.15

adicionada uma precisdo sobre o pardmetro 85 (30 segundos de espera para a intervengéo)
adicionada uma NOTA sobre o parametro L !
Apenas para automatizagoes ULK:
Melhorou-se a gestdo das forgas
Foi adicionado o parametro 3¢ para ajustar separadamente a sensibilidade de intervengdo em caso de obstaculos durante o fecho;
o pardmetro 3 ! ajusta, consequentemente, a sensibilidade durante a abertura
Aumentado o valor maximo do par. i de 08 para {5
Diferenciado o valor de fébrica do par. {0 entre os dois modelos UL/1200/HS ( 10=04) e UL/1400 ( {8=07)
0 tempo de reagédo em caso de obstéculo, definindo o par.3 | (ou par.32) no valor 28, foi reduzido de 5 para 3 segundos

4 Carateristicas técnicas do produto

TW110/2000 ‘ TW110/1000/HS ‘ TW110/1600/HS ‘ TW110/1200/R ‘ UL/1200/HS ‘ UL/1400
TENSAO DE ALIMENTAGAO 230V~ +10% 50/60 Hz (115 V~ +10% 50/60 Hz)
CONSUMO EM MODO STAND-BY <0.5W

CONSUMO EM ESPERA DE COMANDO | - |, *)
COM 0 MODO DE STAND-BY NAO ACTIVO | ™

POTENCIA MAXIMA ABSORVIDA
(DA REDE) 240 W 240 W 240 W 240 W 240 W 210 W
POTENCIA DE IMPULSO (DA REDE) | 500 W 570 W 560 W 500 W 610 W 560 W

F1 = 20A (AT0257) protegdo do circuito de poténcia motor
FUSIVEIS F2 = T2A (AT0257) proteccion principais transformador
F3 = 3A (5x20 mm) proteccién do alimentagéo acessorios

MOTORES CONECTAVEIS 1

ALIMENTAGAO MOTOR 36V~, frequéncia variavel, com inverter autoprotegido

TIPO DE MOTOR Brushless sinusoidal (ROGER BRUSHLESS)

TIPO DE CONTROLO DO MOTOR de orientagdo de campo (FOC), sensored com sensor com codificador de alta resolugéo
POTENCIA NOMINAL DO MOTOR 190 W T5W 150 W 120W 160 W 165 W
POTENCIA DE ARRANQUE DO MOTOR | 460 W 530 W 520W 460 W 570w 520W
POTENCIA MAXIMA LAMPEJANTE | 25 W

INTERMITENCIA LAMPEJANTE 50%

POTENCIA MAXIMADALUZDE | 1)y 930 .. - 40 W 24 V~ /o= (contacto puro)

POTENCIA DA LUZ DA AUTOMAGAO —
ABERTA 3W (24V=)

POTENCIA DA SAIDA DOS ACESSORIOS | 20 W (24 V===)

TEMPERATURA DE
FUNCIONAMENTO /? -20°C jf+55°c
DIMENSOES DO PRODUTO dimensbes em mm 165x117 Peso: 0,250 kg
.ROGER () TW110/1000/HS/115 - TW110/1600/HS/115 - UL/1200/HS/115 - UL/1400/115

(*) consumo indicativo na auséncia de acessorios ligados, com o recetor de tomada de corrente ativado, na auséncia
de travagem eléctrica aplicada aos motores (se aplicavel)

A soma das absorgdes de todos os acessorios ligados ndo deve exceder os dados de poténcia maximas
indicados na tabela. Os dados sdo garantidos APENAS com acessorios originais ROGER TECHNOLOGY. O uso
de acessorios ndo originais pode causar mal funcionamentos. A ROGER TECHNOLOGY n&o se responsabiliza por
quaisquer instalagdes incorretas ou ndo conformes.
Todas as ligagdes sdo protegidas por fusiveis, veja a tabela. A luz de cortesia requer um fusivel externo.
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5 Descrigao das ligagtes

Para TW110: para aceder ao bloco de terminais de ligagao de controlo, retire os quatro parafusos e levante a tampa,
conforme ilustrado na figura 1.
Na figura 3-4-5-7 sdo mostrados o esquema de ligagdo (B70/1THP).

Para ULK: para aceder ao bloco de terminais de ligagdo de controlo, abrir as portas, desapertar os dois parafusos e
levantar a tampa, como indicado na figura 1.
Na figura 6-7 sdo mostrados o esquema de ligagdo (B70/1THP).

5.1 Instalagdo tipo automatizagao TW110

é _Eda responsabilidade do instalador verificar a adequagéo dos cabos em relagéo aos dispositivos utilizados na
instalagdo e as suas caracteristicas técnicas.

Cabo recomendado

1 | Alimentagdo Cabo a doppio isolamento tipo HO7RN-F 3x1,5 mm?
2 | Fotocélulas - Receptores FAES/F4S Cabo 5x0,5 mm? (max 20 m)
3 | Fotocélulas - Transmissores FAES/F4S Cabo 3x0,5 mm? (max 20 m)
4 | Lampejante - LED FIFTHY/24 Cabo 2x1 mm? (max 10 m)
5 | Antena Cabo 50 Ohm RG58 (max 10 m)
Selector de chave R85/60 Cabo 3x0,5 mm? (max 20 m)

Teclado H85/TTD - H85/TDS

2
(ligago a H85/DEC - H85/DEC2) Gabo 2x0,5 mm (max 30 m)

6
} Cabo 4x0,5 mm? (max 20 m)
Ellisglgf)(zia '::r?t/rzscz 0 ndmero de condutores aumenta quando se utiliza mais de
g6 um contato de saida em H85/DEC - H85/DEC2
7 | Luz da portdo aberta Cabo 2x0,5 mm? (max 20 m)
8 | Luz de cortesia (contacto puro) Cabo 2x1 mm? (max 20 m)

0 DICAS: no caso das instalagées existentes recomendamos verificar a segéo e as condigdes (boas condigdes)
dos cabos.
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5.2 Instalagéo tipo automatizagio ULK

E da responsabilidade do instalador verificar a adequag&o dos cabos em relagdo aos dispositivos utilizados na
instalagdo e as suas caracteristicas técnicas.

Cabo recomendado

1 | Alimentagdo Cabo a doppio isolamento tipo HO7RN-F 3x1,5 mm?
2 | Fotocélulas - Receptores FAES/F4S Cabo 5x0,5 mm? (max 20 m)
3 | Fotocélulas - Transmissores FAES/F4S Cabo 3x0,5 mm? (max 20 m)
4 | Lampejante - LED FIFTHY/24 Cabo 2x1 mm? (max 10 m)
5 |Antena Cabo 50 Ohm RG58 (max 10 m)
Selector de chave R85/60 Cabo 3x0,5 mm? (max 20 m)

Teclado H85/TTD - H85/TDS

6 | (igagdo a HB5/DEC - H85/DEC2) Cabo 2x0,5 mm’ (max 30 m)

} Cabo 4x0,5 mm? (max 20 m)
E.Ilisg/%g%a lgesr?t/rgﬁcz 0 ntimero de condutores aumenta quando se utiliza mais de
gas um contato de saida em H85/DEC - H85/DEC2

7 |Luz de cortesia LED integrada
(ligada ao terminal SC, par. AB=05)

8 Luz de cortesia externa (ligada ao terminal COR
(contacto puro; par.A8 diferente de 05, é utilizado o par.79)

Cabo 2x1 mm? (max 20 m)

0 DICAS: no caso das instalagdes existentes recomendamos verificar a segdo e as condigdes (boas condigdes)
dos cabos.
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5.3 Ligagdes eléctricas

Preveja na rede de alimentagdo um interruptor ou um seccionador unipolar com distancia de abertura dos contactos
igual ou superior a 3 mm; coloque o seccionador na posicdo OFF, e desconecte as eventuais baterias tampé&o, antes de
realizar qualquer operagao de limpeza ou manutengao.

Verifique se, a montante da instalagéo elétrica, ha um interruptor diferencial com limiar de 0,03 A e uma protegéo de
sobrecarga de acordo com critérios da Boa Técnica e em conformidade com as normas em vigor.

Quando requerido, ligar 0 automatismo a um apropriado sistema de colocagdo a terra realizado em conformidade com
as normas de seguranga vigentes.

Para a alimentagao, utilize um cabo elétrico tipo HO7RN-F 3G1,5 e conecte-o aos terminais L (castanho), N (azul), @
(amarelo/verde), presentes dentro do recipiente da unidade de controle.

Desencape o cabo de alimentagdo somente em correspondéncia do terminal (fig. 3-7) e bloqueie-o com a abragadeira
de cabo adequada.

Controle com um testador a tensdo em Volts na ligagao da alimentagdo primaria.

TRANSFORMER

Para o funcionamento perfeito dos automatismos Brushless, a tensdo de alimentagéo de rede
primaria deve ser de:

- 230V~ +10% para central B70/1THP.

- 115V~ +10% para central B70/1THP/115.

Se a tensdo detetada ndo satisfaz os dados acima ou nédo é estavel, o automatismo pode
funcionar de modo NAO eficiente.

0 As conexdes a rede de distribuigédo elétrica e a quaisquer outros condutores de baixa tenséo, na segéo externa
ao painel elétrico, devem ocorrer num percurso independente e separado das conexdes aos dispositivos de
comando e seguranga (SELV = Safety Extra Low Voltage). Certifique-se de que os condutores da alimentagao de rede
e 0s condutores dos acessdrios (24 V) estdo separados.

Os cabos devem ser de isolamento duplo, desencape-os perto dos terminais de conexao correspondentes e bloqueie-os
com abragadeiras nédo fornecidas por nés.

DESCRIGAO

Ligagdo a alimentagdo de rede 230V~ +10%, 50/60 Hz (115V~ +10%, 50/60 Hz)
fusivel 5x20 T2A.

Entrada secundério do transformador para a alimentagdo do motor 26V~ (SEC1) e para
a alimentagdo da ldgica e periféricos 19V~ (SEC2).
NOTA: A cablagem é realizada de fabrica pela ROGER TECHNOLOGY.

SEC2 SEC1
Conexdo ao motor ROGER Brushless.
E LL] NOTA: A cablagem é realizada de fabrica pela ROGER TECHNOLOGY.

[T

11 Atengéo! Se os fios do motor desligarem-se da bateria de bornes, depois de té-los
ligados novamente efetue uma aprendizagem do curso, veja capitulo 10-11.

+“ATTjRV_ Ligacdo ao kit de baterias B71/BCHP (veja a fig. 2)
] ﬂ Para mais informagdes, consulte as instrugoes B71/BCHP.
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6 Comandos e acessorios

Os dispositivos de seguranga com contato N.F, se ndo instalados, devem ser ligados com ponte aos
prensadores COM, ou desabilitados modificando-se os parametros 58,5 1,53, 54, 60, 13 e 4.

LEGENDA:
N.A. (Normalmente Aberto).
N.F. (Normalmente Fechado).
CONTACTO DESCRIGAO
8 9(c0R) Saida para ligagéo & luz de cortesia (contacto puro) 230V~ 100 W - 24V~/===40 W (fig. 7a para TW110;
fig.8 per UL/1200/HS, UL/1400).
o NOTA: Providenciar um fusivel de protegao.
8 9(COR) | Contacto puro de sinalizagdo de:

automagdo desbloqueado / anomalia na alimentag&o por bateria (bateria a esgotar);
+automagdo completamente aberto / automagéo completamente fechado (fig. 8)
A modalidade de funcionamento da saida COR é gerida pelo parametro 2.
0 nivel de tens&o da bateria pode ser configurado no parametro 5.

10(+#5C) _ 11(COM)

Ligagdo do indicador luminoso de automagao aberto 24V===3 W.
0 funcionamento do indicador luminoso é regulado pelo parametro AB.

10(#C)  11(COM)

Ligagdo de teste das fotocélulas e/o battery saving (fig. 10-11-12-13).

E possivel ligar a alimentagéo dos transmissores (TX) das fotocélulas os prensador 10(+SC). A unidade
de controlo, a cada comando recebido, apaga e acende as fotocélulas para verificar a correta mudanga
de estado do contato.

E possivel ligar também, a alimentagao de todos os dispositivos externos para reduzir o consumo das
baterias (se presente). Programar AB 03 ou AB 04.

ATEN(;AO' Se utilizar o contacto 10(+SC) para o teste das fotocélulas ou o funcionamento do poupar
bateria ndo é mais possivel ligar um indicador luminoso do automagéo aberto.

10(+#5C)  11(COM)

Ligagdo a luz de cortesia LED integrada (par. AB=05)

12(FT2) 30(COM)
o —o

Entrada (N.F.) para ligagéo das fotocélulas FT2 (fig. 9-10-11-12-13-14).

As fotoc€lulas FT2 sao configuradas de fabrica com as seguintes programagées:

- 5300. Afotocélula FT2 esté desabilitada em abertura

- 5400 Afotocélula FT2 estd desabilitada em fecho

- 550 1. Seafotocélula FT2 estiver obscurecida, o automagao abre quando recebe um comando de abertura.
Se as fotocélulas ndo estdo instaladas, ligar com ponte os prensadores 30(COM) - 12(FT2) ou
programar os parametros 53 00 e 54 00.

ATENCAO! Recomenda-se o uso de fotocélulas série FAES ou F4S.

13(FT1) _ 30(COM)

Entrada (N.F.) para ligag&o das fotocélulas FT1 (fig. 9-10-11-12-13-14).

As fotocelulas FT1 sao configuradas de fabrica com as seguintes programagoes:

- 5000. Afotocélula intervém somente no fecho. Na abertura, € ignorada.

- 5102 Durante o fecho, a intervengéo da fotocélula provoca a inversdo do movimento.

- 520 1. Seafotocélula FT1 estiver obscurecida, o automagao abre quando recebe um comando de abertura.
Se as fotocélulas ndo estdo instaladas, ligar com ponte os prensadores 30(COM) - 13(FT1) ou
programar os parametros 5000 e 5 1 00.

ATENGAO! Recomenda-se o uso de fotocélulas série FAES ou F4S.

14(C0S2) 16(COM) | Entrada (N.F. ou 8.2 kOhm) para ligagdo da borda sensivel.
5—o A borda sensivel é configurada de fabrica com as seguintes programagdes:
- 74 80. 0 bordo sensivel COS2 (NC contact) esté desabilitado.
Se a borda sensivel ndo estd instalada, ligar com ponte os prensadores 14(C0S2) - 16(COM) ou
programar o parametro 14 00
15(C0S1) 16(COM) | Entrada (N.F. ou 8.2 kOhm) para ligacdo da borda sensivel.
o—o0 A borda sensivel é configurada de fébrica com as seguintes programagdes:
- 1300. 0 bordo sensivel COS1 (NC contact) esté desabilitado.
Se a borda sensivel ndo estd instalada, ligar com ponte os prensadores 15(C0S1) - 16(COM) ou
programar o parametro 73 00
17(ST) 16(COM) | Entrada de comando de STOP (N.F).
—o0 A abertura do contacto de seguranga provoca a paragem do movimento.
NOTA: o contato é ligado com ponte de fébrica pela ROGER TECHNOLOGY.
22 21(ANT) | Ligagdo da antena para receptor radio com conexdo.

Se utilizar a antena externa, utilizar cabo RG58; comprimento maximo recomendado: 10 m.
NOTA: evitar fazer unides no cabo.

24(0R0) 23(COM)

o

Entrada do contacto cronometrado pelo relégio (N.A.).

Quando se ativa a fungéo relégio, o automagao abre e permanece aberto.

Quando o tempo programado pelo dispositivo externo (reldgio) expirar, 0 automagéo fecha.

0 funcionamento do comando é regulado pelo pardmetro 85 (valores 00 e 0 ).

Para ULK: para os valores do par.B0 02, 03, 04, sdo configuradas agdes automaticas em caso de
emergéncia por incéndio, vento ou gas.
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CONTACTO DESCRIGAO
Entrada_do comando de abertura (N.A.).
ZS(AP) 23(C0M) ATENCAO: a ativagao persistente do comando de abertura ndo permite o fecho automatico; a contagem
o do tempo de fecho automético retoma ao libertar o comando de abertura.
26(CH) 23(COM) Entrada do comando de fecho (N.A.).
o
Entrada do comando passo-a-passo (N.A.).
27(PP) 23(COM) 0 funcionamento do comando é regulado pelo parametro A4.
o
Entrada do comando de abertura parcial (N.A.).
28(PED) 23(COM) Programado de fabrica em 50% da abertura total (para TW110) ou 10% (para ULK).
o

29(+24V) 30(COM)

Alimentagao para dispositivos externos. Veja as caracteristicas técnicas.
Ligagéo de poténcia para o circuito auxiliar de travagem do motor (fig. 4).

31(LAM)_ 30(COM)

Ligagdo do lampejante (24V===- intermiténcia 50%).
E possivel selecionar as programagdes de pré-lampejo pelo pardmetro AS e as modalidades de intermiténcia
pelo parametro 18

ENC Conector para ligagdo ao encorder instalado no motor.
ATENCAO! Desligue e ligue o cabo do encoder somente em auséncia de alimentagéo.
NOTA: A cablagem € realizada de fabrica pela ROGER TECHNOLOGY.
FC1 Conector para ligagéo do interrutor de fim de curso magnético (ver figura 15 - pormenor F).
FC2 Ajustar os interruptores de fim de curso de modo a que, apés o acionamento, 0 automagao pare
(apenas TW110 ligeiramente antes do batente mecéanico. ATENGAO: repetir o procedimento de aprendlzagem por cada
opcional) ' modificagdo de regulagéo.
P NOTA: A cablagem é realizada de fébrica pela ROGER TECHNOLOGY.
SB Para TW110: conector para a ligagdo do sensor magnético de desbloqueio.
Quando a alavanca de desbloqueio do motor é levantada, o automagéao para e néo aceita comandos.
ATENCAO! Depois de a alavanca de desblogueio ter sido reposta, se 0 automagéo estiver numa posigdo
intermédia sem ativar um interrutor de fim de curso (se estiver instalado), o comando inicia o processo
de recuperagéo de posigéo (veja o capitulo 22).
NOTA: A cablagem é realizada de fébrica pela ROGER TECHNOLOGY.
Para ULK: a unidade de comando n&o gere o contacto de desbloqueio, que permanece desligado.
RECEIVER CARD Conector para receptor radio com conexao.
H93/RX2LP/I A central tem, programadas de fabrica, duas fungées de comando a distancia via radio:
- PR1-comando de passo-a-passo (modificdvel pelo parametro 16).
~ PR2 - comando de abertura parcial (modificével pelo parametro 7).
0 recetor € ligado ao mddulo B70/MODLP através de uma cablagem de 3 fios (a cab\agem é fabricada
pela ROGER TECHNOLOGY) e é indispensavel para a gest&o do modo “low power”.
ATENGAO! 0 H93/RX2LP/I néo deve ser substituido por outros modelos de receptores plug-in da ROGER
CARREGADOR DE A utlllz”a(;ao do carregador de baterias e das baterias de reserva sé ¢ possivel desactivando o modo “low
BATERIAS B71/BCHP | power" (L 100).
Conector para placa de carregamento da bateria de carregamento de bateria de plugue.
KIT DE BATERIAS Na auséncia de tensdo de rede a central é alimentada pelas baterias, o display visualiza bAEE € o
2)§1 ZV‘_ 4,5 Ah lampejante ativa-se ocasionalmente, até o restabelecimento da linha ou até quando a tensdo das baterias
S0 tipo AGM descer abaixo do nivel de sequranga. O display visualiza bELT (Bateria com pouca carga) e a central

Versao HW 02:
adiciona o limitador de
tensdo, apenas para as
versoes High Speed e
Reversivel

ndo aceita nenhum comando.

Se a alimentagdo for suspensa quando o automagao estd em movimento, esta para e depois de 2 s e
retoma a manobra interrompida automaticamente.

Para reduzir o consumo das baterias é possivel ligar o positivo da alimentagdo dos transmissores das
fotocélulas ao prensador SC (veja fig. 11-12-13-14). Programar A8 03 ou AB 04. Deste modo, quando
0 automagdo estiver completamente aberto ou completamente fechado, a central retira a alimentagdo
dos dispositivos.

ATENGAO! para consentir a recarga, as baterias devem sempre estar ligadas a central eletrénica.
Verifique periodicamente, ao menos a cada 6 meses, a eficiéncia da bateria.

Para obter mais informag@es, consulte 0 manual de instalagéo do carregador de baterias B71/BCHP.

Nas unidades de controlo B70/1THP para motores TW110 High Speed e Reversivel, é adicionado o
dispositivo limitador de tensdo B72/CL (por Roger Technology).

No caso de necessitar do carregador de bateria, para os motores TW110 High Speed e Reversivel deve
ter a versdo HW 02, uma vez que integra este limitador.

WIFI

Conector para dispositivo IP WiFi B74/BCONNECT.

Este dispositivo IP permite, utilizando qualquer navegador de Internet, a gestdo completa do painel de
controlg tanto na proximidade (ligagdo pomo-a-ponto% como através de nuvem (Hgagao remota).
ATENGAO! A utilizagdo do B74/BCONNECT deve ser ativada definindo o par. L0 O

LUy
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7 Teclas de fungao e display

o TECLA DESCRIGAO

up IEI B B B B IEI d=| UP A | Pardmetroseguinte

DOWN V¥ | Parametro anterior
DOWN IEI IEI - + Aumento de 1 do valor do parametro
v

- Diminuigao de 1 do valor do parametro

PROG TEST PROG Programagé&o do curso
TEST Ativagdo da modalidade TESTE

+ Premir as teclas UP A e/ou DOWN ¥ para visualizar o parametro a modificar.

+ Com as teclas + e -, modificar o valor do parametro. O valor comeca a piscar.

. Mandtendo premida a tecla + ou a tecla -, ativa-se o deslizamento rapido dos valores, permitindo uma variagao mais
rapida.

+ Para guardar o valor programado, aguardar alguns segundos, ou deslocar-se para um outro parametro com as teclas
UP A ou DOWN V. QO display pisca rapidamente para indicar a gravagao da nova programagao.

+ A modificagdo dos valores somente € possivel com o motor parado. A consulta aos parametros é sempre possivel.

8 Ignicao ou comissionamento

Alimentar a unidade de controlo.
No display aparece, por um tempo limitado, a versao do firmware da unidade de controlo.
Versdo instalada r2.15.

il =
gl

Logo depois, o display exibe a modalidade de estado dos comandos e dispositivos de seguranga. Ver capitulo 9.

9 Modalidade de funcionamento do display

9.1 Modalidade de visualizagao dos parametros

P VALOR DO
PARAMETRO PARAMETRO

|
N A

Para as descrigdes detalhadas dos parametros consultar o capitulo 12.
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9.2 Modalidade de visualizagio de estado dos comandos e dispositivos de
seguranga

ESTADO DOS COMANDOS ESTADO DOS DISPQSITIVOS
DE SEGURANCA

'”’I'ml I-H-
L L,

POWER J SBJ s'ropJ

ESTADO DOS COMANDOS:

As indicagoes dos comandos estao normalmente APAGADAS.

ACENDEM-se quando recebem um comando (exemplo: quando é dado um comando de passo-a-passo, acendese o
segmento PP).

SEGMENTO COMANDO

AP abre

PR pass0-a-passo
CH fecha

PEd abertura parcial
Or relégio

ESTADO DOS DISPOSITIVOS DE SEGURANGA:

As indicagoes dos dispositivos de seguranga estdo normalmente ACESAS.

Se estiverem APAGADAS, isso significa que estdo em alarme ou ndo conectadas.

Se estdo a PISCAR, significa que estéo desabilitadas pelo parametro correspondente.

SEGMENTO SEGURANCA

Fe ! fotocélulas FT1

Fee fotocélulas FT2

fas i borda sensivel COS1

fase borda sensivel COS2

FA fins de curso de abertura (apenas TW110)

FC fins de curso de fecho (apenas TW110)

Sb alavanca de desbloqueio aberta (apenas TW110)
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9.3 Modalidade TESTE

A modalidade de TESTE permite verificar visualmente a ativagdo dos comandos e dos dispositivos de seguranga.

A modalidade é ativada pressionando-se a tecla TEST com automatismo parado. Se 0 automagao esta em movimento,
a tecla TEST provoca um STOP. A press&o seguinte habilita a modalidade de TESTE.

A luz intermitente e o indicador de automagao aberto acendem-se por um segundo, a cada ativagdo de controlo ou
seguranga.

N B ey’ 0 display exibe, a esquerda, o estado dos comandos, SOMENTE se ativos,
, ' , ' por 5's (AP, CH, PP, PE, OR).
,-’ ,— Por exemplo, se a abertura € ativada, aparece AP no display.
\ ! O display exibe, a direita, o estado dos dispositivos de seguranga/
oY ingressos. O nimero do prensador do dispositivo de seguranga em alarme

N pisca.
T ‘ '/, Quando o automagdo estd completamente aberto ou completamente
e ' ' fechado, aparece FA o FC no display; isso indica que a automagao esté no

— fim de curso de abertura FA ou no fim de curso de fecho FL.

N
| \  Exemplo: contacto de STOP em alarme.

oo Nenhum dispositivo de seguranga em alarme e nenhum fim de curso ativado.

Sh (Sb) Alavanca de desbloqueio aberta (apenas TW110).

Il 0 contacto STOP estd aberto.
Se ndo houver um interruptor de STOP, ligue o contacto em ponte.
fl=s 0 contacto del borde sensivel COST esta aberto. Verificar as ligagdes.
Se ndo utilizada, programar o parametro 73 80.
o] 0 contacto del borde sensivel COS2 esta aberto. Verificar as ligagdes.
Se ndo utilizada, programar o parametro 14 00.
13 Fotocélula FT1 no ligada ou ndo funciona. Verificar as ligagdes.
Se ndo utilizada, programar o pardmetro 55 OO.
12 Fotocélula FT2 ndo ligada ou ndo funciona. Verificar as ligagdes.
Se ndo utilizada, programar o parametro 53 80.
[FE Erro de ambos os fins de curso.
erifique as ligagdes e as configuragdes (apenas .
Verifi ligagd fi 0 TW110
FAR Se 0 automagao esta aberto, detecta o fim de curso de abertura (apenas TW110).
FC Se 0 automagdo esta aberto, detecta o fim de curso de fecho (apenas TW110).

NOTA: Se um ou diversos contactos estiverem abertos, o automagao nao abre e/ou fecha, com excegéo da sinalizagéo
dos fim de curso que é visualizada no display, mas ndo impede o funcionamento normal do automagao.

Se houver mais de um dispositivo de seguranga em alarme, apds resolver o problema do primeiro, aparece o alarme
do segundo, e assim por diante.

Para interromper a modalidade de teste, premir novamente a tecla TEST.

Apds 10 s de inatividade, o display retorna a exibigao do estado de comandos e dispositivos de seguranga.
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9.4 Modalidade Stand By

Existem duas situagoes de espera possiveis:

1. A que se limita a desligar o ecra, deixando apenas o LED POWER a piscar:
esta situacdo é activada ap6s 30 minutos de inatividade e so € possivel se a
gestdo de baixo consumo (L {O0) ndo estiver activada.

N

BS 2. (Apenas para automatismos TW110/2000, UL/1200/HS e UL/1400) A que
POWER—T leva o consumo de energia da unidade de controlo a um valor < 0,5 W, por

defeito estd definida para ser activada apés 20 minutos de inatividade (L {84),
mas com um valor de parametro de J {, 82, 83 pode ser ajustada para 5-10-15 minutos de inatividade.
Nesta situagdo de funcionamento, o transformador ndo é alimentado e apenas a secgéo ldgica da unidade de controlo,
alimentada pelo médulo B70/MODLP, permanece em funcionamento.
A saida de 24V==da central de controlo ndo €, portanto, alimentada, com as seguintes consequéncias:
nao é Posswel utilizar um recetor externo, a ndo ser que este seja alimentado por uma fonte externa a central de
controlo
+ ndo é possivel utilizar determinados modos de comando baseados no cruzamento das fotocélulas, uma vez que
as fotocélulas também n&o sdo alimentadas; consulte as definigdes dos pardmetros 52 e 55 (para comandar a
abertura) e 56 (para mandar religar apés 6 segundos).

Outras consequéncias:

+ ndo é possivel ter baterias de reserva, uma vez que em stand-by néo receberiam carga (nem mesmo uma carga
de manutengao) e, sobretudo, a falta de tenséo alternada do transformador (devido ao seu desligamento operado
por B70/MODLP) activaria a alimenta(;éo da bateria ("bAEE" no visor), descarregando-a desnecessariamente. Para
utilizar as baterias € obrigatério desativar o modo "low power" (L | 50)

+ ndo é possivel utilizar o B-CONNECT, porque em stand-by a central ndo comunica com ele, pelo que ndo fornece
informagdes nem permite controlar a central. Para utilizar B-CONNECT, é necessario desativar o modo “low power”

(L 100).

A contagem regressiva do tempo para entrar na fase de espera "low power" é gerida da seguinte forma:

+ reinicia quando é recebido um comando e enquanto o automatismo estiver em movimento.

+ reinicia se 0 automatismo estiver em pausa para religagdo (parametros A2 e € {), pois trata-se, em qualquer caso,
de uma fase ativa do automatismo.

+ reinicia se a contagem regressiva para a religagdo garantida estiver em funcionamento (par.g2).

+ reinicia se a temporizagdo da saida COR estiver em funcionamento.

+ reinicia quando uma das teclas em torno do display é activada.

S6 no final das situag@es acima indicadas é que se inicia a contagem decrescente que, no final do tempo (selecionado

no par. L {), conduz a fase de espera "low power".

O visor apresenta a indicagdo "5tb4" e ap6s 1,5" desliga o visor e desactiva as saidas SC, LAM e COR.

Para ativar o modo de espera sem ter de esperar e poder testar o funcionamento em "low power":

active simultaneamente os 4 botées: UP A, DOWN ¥, + e - durante cerca de um segundo e meio: ouvird o relé a ligar
dentro da B70/MODLP e o visor mostrard "5k&4".

Se, por qualquer razdo, a B70/MODLP néo conseguir desligar a alimentagdo do transformador, apds cerca de 8
segundos o visor da central indicara "nol P", indicando que a "low power" néo foi activada.

A saida do modo stand-by ocorre de uma das seguintes formas:

- mediante a ativagdo de um comando da placa de terminais (AP, CH, PP, PE, OR)
+ mediante a ativagdo de um comando via radio

+ mediante a ativagdo de um dos botdes PROG, TEST

0 despertar do estado de vigilia é assinalado pela mensagem no visor "Acti’, que assinala a reativagdo da central.
ATEN(;AO' A reativagdo implica uma nova alimentagdo do transformador, ou seja, o retorno da alimentagéo de 24 V

a central: a reagdo a um comando € ligeiramente retardada porque € necessario esperar um tempo para estabilizar o
funcionamento das fotocélulas e poder avaliar se estdo ou ndo em alarme.

10 Aprendizagem do curso para automatismos TW110

0 Para um correto funcionamento, é necessario realizar a aprendizagem do curso.
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10.1 Antes de proceder

1. Selecione o modelo de automatismo instalado com o parametro A .
LEGENDA: @ MOTOR HIGH SPEED (@) MOTOR REVERSIVEL

SELEGAQ MODELO TIPO MOTOR CONFIGURAGOES
RO TW110/2000 / 2000 kg IRREVERSIVEL
Al oe TW110/1000/HS @ J/gj()aoclé%iltﬂgq SS?FEaErgmetros especiais para High Speed"
03 TW110/1600/HS @ clgﬁaocg%iltﬂlgl-% SS?FI’EaErgmetros especiais para High Speed"
Al TW110/1200/R @ Jlgjgocggl’ﬁﬁx%?%%metros especiais para motor Reversivel"

2. Selecione a posigéo do motor em relagdo a abertura com o pardmetro 1. Da fabrica o parametro € programado
com o motor instalado a direto em relagdo a abertura, vista do lado interno.
ABERTURA A ESQUERDA ABERTURA A DIREITA
=)

3. Se os interruptores de fim de curso estiverem activados (60 T ): ajustar os interruptores de fim de curso de modo
a que, ap6s a ativagdo, a porta pare ligeiramente antes do batente mecanico

FINS DE CURSO DE FECHO H’II FINS DE CURSO DE ABERTURA [ [FFIH-

4. Verifique ndo ter habilitado a fungéo com operador presente (A7 &8).

open sTOP cLose

@

5. Leve o portdo para a posigdo de fecho.
B

6. Premir a tecla TEST (ver modalidade TESTE no capitulo 9) e verificar o estado dos comandos e dos dispositivos de
seguranga. Se os dispositivos de seguranga nao estiverem instalados, ligar com ponte o contato ou desabilitar o seu
respetivo parametro (58,5 1,53, 54,60, 13 e 7H).

| TEST
D—Eﬂ— x — VER CAPITULOS 16 e 17

{1 Nao

TEST Nao

—_ z

— e QXF B e sage

Mantener pressionado

FECHADA ; — comos fms de curso activados
v 'm TES
APRENDIZAGEM
J‘I* \ ™ DO CURSO
L— com interrutor de fim de curso desativado
O Sim  7gsT

B YA B
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10.2 Procedimento de aprendizagem com interrutor de fim de curso

(se FT sao conectado
e habilitado)

x5s
Folegt EW

=TT QA | = AR A

ABERTURA ABERTA FEGHO FECHADA
+ Premir a tecla PROG por 4 s, no display aparece AP P- .
+ Subir a alavanca de desbloqueio, depois de alguns segundos no display aparece PHAS. A central inicia um
procedimento de calibragem. Nesta fase sdo calculados os pardmetros de funcionamento do motor.
+ Se a calibragem do motor teve um éxito positivo no display lampeja PHAS.
+ Baixar a alavanca de desbloqueio. A este ponto inicia o procedimento de aprendizagem.
+ No display aparece FOETD (somente se os pardmetros 53, 5 {, 53, 54 sdo habilitado). Desloque-se do feixe das
fotocélulas dentro de 5 s para nédo interromper o procedimento.
+ No display aparece Aut o e 0 portdo inicia uma manobra em abertura a baixa velocidade.
+ Alcangado o fim de curso de abertura, o portdo para brevemente. No display pisca Auto.
0 porta fecha novamente até alcancar o fim de curso de fecho.
Se o procedimento de aprendizagem terminou corretamente, o display entra na modalidade de visualizagdo de
comandos e dispositivos de seguranga.

Se no display aparecerem as seguintes mensagens de erro, repetir o procedimento de aprendizagem:
na PH: procedimento de calibragem falido.

AP PE: erro de aprendizagem. erro de aprendizagem. Pressione o botdo TEST para apagar o erro e verifique o
dispositivo de seguranga em alarme.
RF P.L/ARP P.IT: erro de comprimento de curso. Pressione o botdo TEST para apagar o erro e certifique-se de que o
portdo estd completamente fechado.

ATENGAO: Se o procedimento de aprendizagem foi bem sucedido MAS o espago deixado entre a folha (parada

no interruptor de fim de curso) e a paragem mecénica ndo é o desejado (pelo menos 3 ¢cm), mova o interruptor
de fim de curso e REPETE O PROCEDIMENTO DE APRENDIZAGEM. Assegurar-se de que APENAS 3 cm permanecem
entre o batente da faixa e o batente mecénico.

o Para mais informacdes veja o capitulo 17 “Sinalizagdes de alarmes e anomalias”.
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10.3 Procedimento de aprendizagem sem interrutor de fim de curso

(se FT sao conectado
e habilitado)

x5s
Folegt EW

| =01 ) @ =0 ) BERA &

ABERTURA ABERTA FECHO FECHADA

+ Premir a tecla PROG por 4 s, no display aparece AP P- .

+ Subir a alavanca de desbloqueio, depois de alguns segundos no display aparece PHAS. A central inicia um
procedimento de calibragem. Nesta fase sdo calculados os pardmetros de funcionamento do motor.

+ Se a calibragem do motor teve um éxito positivo no display lampeja PHAS.

+ Baixar a alavanca de desbloqueio. A este ponto inicia o procedimento de aprendizagem.

+ No display aparece FOETD (somente se os pardmetros 53, 5 {, 53, 54 sdo habilitado). Desloque-se do feixe das
fotocélulas dentro de 5 s para nédo interromper o procedimento.

+ No display aparece Aut o e 0 portdo inicia uma manobra em abertura a baixa velocidade.

+ Quando o batente mecénico de abertura € atingido, o portdo para brevemente. No display pisca Auta.
A porta volta a fechar-se até atingir o batente mecanico de fecho.

Se o procedimento de aprendizagem terminou corretamente, o display entra na modalidade de visualizagdo de comandos

e dispositivos de seguranga. A porta retrai-se com o nimero de rotagoes do rotor selecionado no parametro 6.

Se no display aparecerem as seguintes mensagens de erro, repetir o procedimento de aprendizagem:
na PH: procedimento de calibragem falido.
AP PE: erro de aprendizagem. erro de aprendizagem. Pressione o botdo TEST para apagar o erro e verifique o
dispositivo de seguranga em alarme.
RF P.L/ARP P.IT: erro de comprimento de curso. Pressione o botdo TEST para apagar o erro e certifique-se de que o
portdo estd completamente fechado.

ATENGAO: Se o processo de aprendizagem foi bem sucedido MAS o espaco entre a folha da porta (parada no

interrutor de fim de curso) e o batente mecanico néo é o desejado, aumentar o valor do pardmetro 26. Verificar
se a folha, quando totalmente aberta, mantém a mesma distancia do batente mecanico; se necessdrio, ajustar o
pardmetro 5. Assegurar-se de que APENAS 3 cm permanecem entre o batente da faixa e o batente mecénico.

0 Para mais informacdes veja o capitulo 17 “Sinalizagdes de alarmes e anomalias”.

11 Aprendizagem do curso para automatismos ULK

0 Para um correto funcionamento, é necessério realizar a aprendizagem do curso.

11.1 Antes de proceder

1. Selecione 0 modelo de automatismo instalado com o parametro A 1.
LEGENDA: (@ MOTOR HIGH SPEED

SELEGAQ MODELO TIPO MOTOR CONFIGURAGOES
A1 0S UL/1200/HS © IRREVERSIVEL
A1 06 UL/1400 - IRREVERSIVEL

2. Verifique no ter habilitado a fungdo com operador presente (A7 00). @ s?’ [T

223



3. Premir a tecla TEST (ver modalidade TESTE no capitulo 9) e verificar o estado dos comandos e dos dispositivos de

seguranga. Se 0s d|sp03|t|vos de seguranga ndo estiverem instalados, ligar com ponte o contato ou desabilitar o seu
respetivo parametro (50,5 1,53, 54, 13 e 7H).

11.2 Procedimento de aprendizagem para portas seccionais (para
automatismos tal como recebidos de fabrica)

PROG PRO

plr] e [ceos b [Ades)

1 click \*

v S|
H o R =Y EPY

ABERTURA ABERTA FECHA FECHADA

« Certificar-se de que o par. | esta definido para o valor 0 { (valor de fébrica). Posicione a porta a uma altura do solo
de cerca de 60 cm.

+ Premir a tecla PROG por 4 s, no display aparece AP P-.

- Premir a tecla PROG (1 clique). No display aparece [LO5.

+ 0 acionamento inicia uma manobra de fecho e, ao chegar ao batente de fecho, a porta inicia uma manobra de
abertura a baixa velocidade. No display aparece Auto.

+ Apos alcancar a batida de abertura, a porta para brevemente. No display pisca Auta.
Aporta fecha novamente (no visor, a mensagem Aut o fica fixa) até alcangar o batente mecénico de fecho.

Se o procedimento de aprendlzagem terminou corretamente, o display entra na modalidade de visualizagdo de
comandos e dispositivos de seguranga.

™

Se no display aparecerem as seguintes mensagens de erro, repetir o procedimento de aprendizagem:
naPH: procedimento de calibragem falido.

RPPE: erro de aprendizagem. erro de aprendizagem. Pressione o botdo TEST para apagar o erro e verifique o
d|§Posmvo de seguranga em alarme.

erro de comprimento de curso. Pressione o botdo TEST para apagar o erro e certifique-se de que o portdo
esta completamente fechado.

Para mais informacdes veja o capitulo 17 “Sinalizagées de alarmes e anomalias”.

11.3 Procedimento de aprendizagem especial, com execucdo da
sincronizacao (apenas em caso de substituicao da central)

No caso de substituigdo da central por uma placa de substitui¢do, os pardmetros de gestdo do motor ndo estdo
memorizados na mesma; ao ligar, a central exibe dAEA e é obrigatdrio efetuar uma programagdo completa.

Como primeira parte da programagao, € efetuada a sincronizagdo do motor (PHAS no visor), que permite calcular os
parametros de funcionamento do controlo do motor.

ATENGAO! Esta operagdo deve ser realizada ap6s acionar o desblogueio por corddo (sem carga mecénica), para que
o rotor possa mover-se livremente.

DESENGATAR

A PORTA OAE';:gﬁ¥E
PROG .. HE I;FIH][HE:I_ ; Elr*,‘\J PROG
—om % /1@ U i A 1 clic%;\
; 3
cLack [AuEq] f —ﬁ@[z?— / ‘ H: 5
R =
FECHADA ABERTURA  ABERTA ENCERRAMENTO  FECHADA
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. Desengate a porta (acionando o cordéo apropriado) e coloque-a a 60 cm do chéo, verificando o equilibrio das molas.

. Pressione a tecla PROG durante 4 segundos: no visor aparece ‘APP-".

. Pressione brevemente a tecla PROG ?1 cligue): no visor aparece “PHRS" e 0 faseamento comega.

. Terminada a sincronizagéo, PHAS pisca: o valor de sincronizagao foi guardado na memaria; recolocar o gancho na
posicdo.

. Premir a tecla PROG (1 clique). No visor aparece £L05.

. A automacdo inicia uma manobra de fecho; ao chegar ao batente de fecho, a porta inicia uma manobra de abertura
a baixa velocidade. No visor aparece Auta.

. Ao atingir o batente de abertura, a porta para brevemente. No visor, Aut o pisca.

. A porta volta a fechar (no visor, a indicagdo Aut o volta a ficar fixa) até atingir o batente de fecho.

Se o procedimento de aprendizagem tiver terminado corretamente, o visor entra no modo de visualizagdo de comandos

e segurangas.

Mowro —

00 ~J [N

Ap0s a primeira sincronizagéo, nas programacdes subsequentes do curso, a sincronizagéo ndo sera mais executada,
pelo que se retorna ao procedimento padréo de programagéo (pardgrafo 11.2).

Em caso de substituigdo do circuito do encoder ou do motor, é obrigatdrio executar novamente a sincronizagéo do

moator.

Para a executar, proceda da seguinte forma:

+ introduza os seguintes valores dos parametros: P (=22, P2=08, P3=03, P4=0 ! sem os guardar no parametro CF;
o0 parametro CF exibe « F», indicando que foi ativada uma funcionalidade especial. Prossiga rapidamente com a
sequéncia de operagdes dos pontos 1...7.

11.4 Procedimento de aprendizagem para portas de garagem deslizantes

- Selecione o valor correto do par. ! ( para instalagédo no teto a direita ou a esquerda) conforme a figura.

N l'l
THO [N THO 100

@ (T P%ll CEEE N
ui 5
60 cm ¢ ABER'II'URA
v
YI I? L = = f Sim
R (B EEEE &
ABERTA FECHA FECHADA

Defina o valor correto do par.7 { conforme sugerido nas figuras no inicio do paragrafo 11.4.
Posicione a porta a 60 cm do fecho completo.
Siga o procedimento do par. 11.2 do ponto 2 ao ponto 6.

ATENGAO! Se se tratar de um procedimento de aprendizagem especial (que comega com a sincronizagao), siga, em
vez disso, 0s pontos 1 a 7 do pardgrafo 11.3.
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12 indice dos parametros

VALOR DE

PARAM. FABRICA DESCRIGAO PAGINA
A cap. 10-11 | Seleg@o do modelo de automatismo 228
AR a0 Novo fecho automatico apds a intervengédo do tempo de pausa (com automagao 298

completamente aberto)
A3 ao Novo fecho automético apds interrupgéo de alimentagéo de rede (black-out) 228
A4 0o Selegdo de funcionamento do comando passo-a-passo (PP) 228
RS ) Pré-lampejo 229
AB ao Fungdo condominial no comando de abertura parcial (PED) 229
A oo Habilitagdo da fungdo com operador presente 229
Ag a0 !lggit(tzgrciyosra\l/ﬁlrr:;ip&séc;ach\)N%J(t)c))ma[;éo aberto/Fungéo teste das fotocélulas e 299
RB as Ativagdo da luz de cortesia LED (para ULK) 229
o Regulacdo da fungédo «anti-stress» da correia, com a porta completamente 230
0 fechada (apenas para UL/1200/HS)
m Regulagdo da fungdo «anti-stress» da correia, com a porta completamente 230
fechada (apenas para UL/1400)
i 04 Regulagéo da desaceleragéo na abertura (e fecho para TW110/2000) 230
e 04 @@ | Regulacdo da desaceleragdo no fecho (s6 para HIGH SPEED - Reversivel - ULK) | 230
13 ae Ajuste do espago de acostagem ao fim de curso de abertura com velocidade constante | 230
H ae Ajuste do espago de acostagem ao fim de curso de fecho com velocidade constante | 230
,5 i Regulagéo da abertura parcial (%) - TW110 230
04 Regulagéo da abertura parcial (%) - ULK 230
6 i} Ajuste do tempo de fecho automatico apds abertura parcial (apenas paraTW110) | 230
0 ao Tipo de relatério fornecido por COR 230
ci 30 Regulagéo do tempo de fecho automatico 230
2 ao Ativagdo da gestdo de abertura com exclusdo do fecho automatico 231
5 03 Tolerancia no batente de abertura (apenas TW110) 231
24 03 Tolerancia no batente de fecho 231
25 03 Avango no batente de abertura (apenas TW110) 231
cb 03 Avango no batente de fecho (para TW110) 231
chb e} Avango no batente de fecho (para ULK) 231
2 03 Regulagdo do tempo de inversdo apos a intervengdo da borda sensivel ou da 231
detecdo de obstéculos (antiesmagamento)
30 ol Regulagéo do bindrio do motor 231
Sl 15 Regulagdo da sensibilidade da forga de impacto nos obstéculos de abertura 232
3c i5 Regulagdo da sensibilidade da forga de impacto nos obstéculos de fechamento | 232
23 o $3€1u1\%382%gg)aceleragao na partida da manobra de abertura (e fechamento para 239
EW M @O gg%gggésec‘igfscﬁelleelrf\%éma partida da manobra de fechamento (s6 para HIGH 239
36 ao Habilitagé@o do bindrio méaximo de arranque na partida 232
Eh 0 Ajuste do bindrio do motor durante a fase de recuperagdo da posigao 232
HO 08 Regulagéo da velocidade de abertura (e fechamento para TW110/2000) 232
4 08 @@ | Regulagdo da velocidade de fechamento (s6 para HIGH SPEED - Reversivel - ULK) | 232
He 03 Ajuste da velocidade de acostagem constante no final da manobra 232
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VALOR DE

PARAM. FABRICA DESCRIGAO PAGINA
4g 0l Programagdo do ndmero de tentativas de novo fecho automatico apds 239
intervengdo da borda sensivel ou da detecdo de obstéculo (antiesmagamento)
50 ao Programagao da modalidade de funcionamento da fotocélula na abertura (FT1) | 233
i ae Programagao da modalidade de funcionamento da fotocélula no fecho (FT1) 233
5¢ 0t Modalidade de funcionamento da fotocélula (FT1) com automagéo fechado 233
53 ao Programacdo da modalidade de funcionamento da fotocélula na abertura (FT2) | 233
54 0o Programag&o da modalidade de funcionamento da fotocélula no fecho (FT2) 233
55 01 Modalidade de funcionamento da fotocélula (FT2) com automagéo fechadoa 233
56 0o Habilitagdo do comando de fecho 6 s apés a intervengéo da fotocélula (FT1-FT2) | 233
1 ao Selecéo do tipo de contato (N.F. ou 8k2 Ohm) nas entradas FT1/FT2/ST 234
60 ao Ativagdo do interrutor de fim de curso 234
65 s Regulagéo do espago de paragem do motor 234
10 ao Selegdo do comprimento maximo do curso (ndo exibido para ULK) 234
1 a1 Selegéo da posicéo de instalagéo do motor em relagéo a abertura, vista do lado 234
interno (para TW110 ou ULK para portas de garagem deslizantes)

13 i} Configuragdo da borda sensivel COST 234
1 0o Configuragdo da borda sensivel COS2 234
16 0o Configuragdo 1° canal de radio (PR1) 235
11 0t Configuragdo 2° canal de rddio (PR2) 235
18 ao Configuragdo da intermiténcia lampejante 235
19 60 Selegdo da modalidade de funcionamento da luz de cortesia 235
a0 a0 %%r;frl%gr%%?g Sﬁéz)ontacto do relégio/Fungédo de emergéncia incéndio, vento, gas 235
! oo Habilitagéo do fecho/abertura garantida 235
ge 03 Regulagéo do tempo de ativagdo do fecho/abertura garantida 236
83 ao Habilitagdo a ativagdo da manutengao periddica 236
a4 ao Ajuste do contador das horas de ativagao de manutengao periddica 236
85 03 Selegdo da gestdo de funcionamento com bateria 236
86 ao Selegdo das limitagées no funcionamento com bateria 236
g7 ao Selegdo do tipo de bateria e redugdo do consumo 237
Lo 0o Ativagdo da comunicagao em série 237
L 04 Configuragdo do modo “low power stand-by” 237
FR ao Restabelecimento aos valores-padréo de fabrica 237
nl 0 Versdo HW 237
nl c3 Ano de producao 237
ne 45 Semana de produgao 237
nd &1 237
M B3 Ndmero de série 237
nS 0l 237
nb c3 Versdo sequencial FW 237
ofl 01 238
ol 25 Visualizagdo do contador de manobras 238
ol 45 238

O e Visualizagdo do contador de horas de manobra | 238 |
hi 5 238
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PARAM. | YLOR DE DESCRIGAO PAGINA
d0 Ol o , . ) 238
o 53 Visualizagao do contador de dias de ignigdo da unidade de controlo 3 |
P i} 238
Fe oo Palavra-passe | 288 |
P3 0o 238
P4 i} 238
P ao lteragdo da palavra-passe 238

13 Menu de parametros

VALOR DO

PARAMETRO PARAMETRO

|
A
° °
Ri0t |Sele¢ao do modelo de automatismo
ATENGAO! Uma configuragéo errada pode causar anomalias no funcionamento do automatismo.
NOTA: em caso de restabelecimento nos pardmetros padréo de fébrica, o valor do pardmetro deve ser redefinido
manualmente. A configuragéo dos valores ¢, 03, 0+ desativa 0 modo <low powen, 0 par.L { n&do é exibido.
1 { | TW110/2000 - motor IRREVERSIVEL para portinhola de 2000kg.
02 | TW110/1000/HS - motor IRREVERSIVEL para portinhola de 1000kg. ©
713 | TW110/1600/HS - motor IRREVERSIVEL para portinhola de 1600kg. @
14 | TW110/1200/R - motor REVERSIVEL para portinhola de 1200kg. @
715 | UL/1200/HS - motor IRREVERSIVEL para portas seccionadas. @
15 | UL/1400 - motor IRREVERSIVEL para portas seccionadas.
FA2 00 | Novo fecho automatico apos o tempo de pausa (com automagao completamente aberto)
00 | Desabilitada.
05 De 1 a 15 tentativas de fecho, depois da intervengéo das fotocélulas.
= 13| Terminado o nimero de tentativas programados, o automagédo permanece aberto.
99 | 0 automagdo tenta fechar ilimitadamente.
A3 00 | Novo fecho automatico apés interrupgao de alimentagao de rede (black-out)
{0 | Desabilitada. No retorno da alimentagéo de rede, o automagéao néo fecha.
Habilitada. Se 0 automag&o NAO estiver completamente aberto, quando a alimentacéo de rede retornar, fecha-se apds
0 ! | um pré-lampejo de 5 s (independentemente do valor programado no parametro AS). O novo fecho ocorre na modalidade
“recuperagao de posigao” (ver capitulo 22).
R4 00 | Selegao de funcionamento do comando passo-a-passo (PP)
{0 | Abre-stop-fecha-stop-abre-stop-fecha...
Condominial: 0 automagéo abre e fecha novamente apds o tempo programado de fecho automatico.
0 tempo de fecho automético se renova se chega um novo comando passo-a-passo.
{0 { | Durante a abertura, o comando passo-a-passo é ignorado. Isso permite que o automagéo se abra completamente,
evitando o fecho indesejado. Se o fecho automatico for desabilitado (A2 83), a fungdo condominial ativa em modo
automatico uma tentativa de fecho A2 0 1.
Condominial: 0 automagao abre e fecha novamente apds o tempo programado de fecho automatico.
0 tempo de fecho automatico NAO se renova se chega um novo comando passo-a-passo.
{2 | Durante a abertura, 0 comando passo-a-passo € ignorado. Isso permite que o automagéo se abra completamente,
evitando o fecho indesejado. Se o fecho automético for desabilitado (A2 £8), a fungdo condominial ativa em modo
automadtico uma tentativa de fecho A 0
13 | Abre-fecha-abre-fecha.

228




o4 ‘ Abre-fecha-stop-abre.

RSO0 | Pré-lampejo

Desactivado. O lampejante ativa-se durante as manobras de abertura e de fecho.

De 1a 10 s de pré-lampejo antes de cada manobra.

89 | 5s de pré-lampejo antes da manobra no fecho.

ARG 00 | Fungdo condominial no comando de abertura parcial (PED)

00 | Desactivado. 0 automagéo se abre parcialmente na modalidade passo-a-passo: abre-stop-fecha-stop-abre...

0 1| Ativado. Durante a abertura o comando de abertura parcial é ignorado.

A7 00 | Habilitagdo da fungio com operador presente

D0 | Desativado.

r ¢ | Ativado. O automagéo funciona ao manter-se premido os comandos abre (AP) ou fecha (CH). Ao liberar o comando o
Y ' automagéo fecha.

02 A abertura realiza-se em modo semi-automético, o fecho do homem-morto s6 € ativado pelo comando CH da placa de
terminais; o comando rédio s¢ é ativado se estiver configurado para a abertura.

Os valores 03 e 04 permitem a ativagdo do homem-morto “em caso de emergéncia’, que s6 pode ser activada por um dos comandos
da placa de terminais: AP, CH; as fotocélulas e os bordos sensiveis sdo ignorados, o STOP e a detegdo de choques (que ndo inverte o
movimento, mas para 0 motor) permanecem geridos.

Durante o funcionamento do homem-morto, o pisca-pisca efectua sequéncias de 10 piscadas rapidas intercaladas por uma breve
pausa; 0 movimento efectua-se a velocidade minima.

Se, pelo contrario, o automatismo for ativado por rddio-controlo ou com os comandos da placa de terminais PP, PED, OR, o funcionamento
permanece o normal (semi-automatico ou automatico) com a ajuda de todos os dispositivos de seguranga activados.

ATENGAO! Ligar aos bornes AP e CH apenas um seletor de chave instalado nas imediagdes do automagao, para o controlar
visualmente: a inobservancia desta instrugdo de seguranga pode causar perigo para pessoas e bens.

Para garantir a seguranga do arranque voluntdrio, o comando de placa do borne AP (ou CH) deve ser acionado da seguinte forma (ver
fig. 17, exemplo de comando de abertura):

- uma primeira ativagéo (fecho do contacto) que dure menos de 1 segundo

- soltar o comando e, no espago de 1 segundo, reativar o comando e manté-lo: a partir deste momento, o automatismo move-se com
a presenga do homem morto, parando quando o comando € solto.

Como fung&o adicional de protegéo: a ativagdo do comando seletor CH durante a abertura ou do comando seletor AP durante o fecho
faz parar 0 automatismo; para o reativar, é necessario soltar todos os comandos e repetir a sequéncia da fig. 17.

Ativacdo da operagdo de homem-morto ‘em caso de emergéncia para instalagdes residenciais’, com o controlo da
placa de terminais AP a folha pode ser totalmente aberta, o controlo da placa de terminais CH s¢ estara disponivel com
13 | a folha totalmente aberta: s6 quando a folha estiver totalmente aberta é que pode ser fechada novamente.

Duramde o)funcionamemo de emergéncia, “5-ES" é apresentado no visor (premir TEST repde o visor durante alguns
segundos).

Ativagdo do funcionamento do homem-morto “em caso de emergéncia para instal em condominio’, que s6 pode
ser acionado com o comando da placa terminal AP, até a abertura total, sem pOSSIbIlIdade de fechar. S¢ é posswel abrir
04 | 0 automagéo.

Durante o funcionamento de emergéncia, o visor apresenta a indicagéo “5-EfT" (premindo TEST, o visor é reposto
durante alguns segundos).

A8 00 | Indicador luminoso do automagéo aberto/Fungio teste das fotocélulas e “battery saving" (para TW110)
RB 05 | Ativagdo da luz de cortesia LED (para ULK)

NOTA( 0 smz;l emitido pelo indicador de automagéo aberta s pode ser utilizado se o modo “low power” estiver desati-
vado (L 00

on 0 indicador luminoso fica apagado com o automag&o fechado. Aceso fixo durante as manobras e quando 0 automagéo
estd aberto.

0 indicador luminoso pisca lentamente durante a manobra de abertura. Acende-se fixo quando o automagéo esta
ol completamente aberto. Pisca velozmente durante a manobra de fecho. )
Se 0 automagao estéd parado em uma posicdo intermedidria, o indicador luminoso se apaga duas vezes a cada 15s.

02 | Programar em 0¢ se a saida SC for utilizada como teste de fotocélulas. Ver fig. 11-12.

o | Programar em 03 se a saida SC € utilizada como “poupar bateria”. Veja fig. 13-14.
03 | Quando o automagéo estiver completamente aberto ou completamente fechado, a central desativa os acessorios
ligados ao prensados SC para reduzir o consumo da bateria.

04 | Programar em 04 se a saida SC ¢ utilizada como “poupar bateria” e teste das fotocélulas. Veja fig. 13-14.

05 | Indicado apenas para ULK: a safda SC alimenta a luz de cortesia LED, cuja temporizagéo € definida pelo par.79
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Regulagao da fungao «anti-stress» da correia, com a porta completamente fechada (apenas
ara UL/JZOO/HSS~
egulacao da fungao «anti-stress» da correia, com a porta completamente fechada (apenas
para UL/1400)

«anti-stress» desativado

Ndmero de 1/4 de volta do rotor executadas para afrouxar a correia (J4 = 1 volta do rotor).

Regulagdo da desaceleragdo na abertura e fecho

Veja os capitulos 14 e 15

0 i= 0 automag&o desacelera proximo ao batente mecanico/fim de curso ... 05= 0 automagao desacelera com muita
antecipagdo em relagdo ao batente mecanico/fim de curso.

Ajuste do espago de acostagem ao fim de curso de abertura / na Paragem de abertura
OBSERVAGAO: a velocidade de manobra € ajustada pelo pardmetro 42. Apds a desaceleragao, o automagdo procede a
uma velocidade constante até alcangar o fim de curso ou de paragem de abertura.

Ajuste do espaco de acostagem ao fim de curso de fecho / na paragem de fecho
OBSERVAGAO: a velocidade de manobra € ajustada pelo parametro 42'. Apds a desaceleragéo, o automagao procede a
uma velocidade constante até alcangar o fim de curso ou de paragem de fecho.

0 i= dltimas 3 cm; 2= (ltimas 6 cm; ... 40= dltimas 120 cm. Exemplo aproximado: 100 cm de espago = valor 35.

Regulagdo da abertura parcial (%)
NOTA: para o TW110, abre 50% do curso programado; para o ULK, abre 10% do curso programado.

0-33 por cento ajustdvel para TW110.
i-20 por cento ajustavel para ULK.

!

i
]
u

Aéuste do tempo de fecho automdtico apés abertura parcial

NOTA: o pardmetro ndo é visualizado para ULK; a abertura parcial nao efectua, em caso algum, o fecho automético
(fungdo renovagéo de ar do automagao de garagem).

A contagem decrescente comega quando a abertura para pedes definida no pardgrafo /5 € atingida.

00-30

de 00 a 90 s de pausa.

92-539

de 2 a9 min de pausa.

20 oo

Tipro de relatorio fornecido Eor COR
NOTA: o sinal emitido pela saida COR s6 pode ser utilizado se o modo "low power" estiver desativado (L / 88)

2
[}

Funcionamento PADRAO gerido pelo pardmetro 79.

ca

Contacto fechado se a unidade de controlo estiver a funcionar correctamente.
Contacto aberto se central bloqueada em alarme.

Contacto fechado se a central estiver alimentado por rede ou por bateria carregada. )
Contacto aberto por anomalia: a central alimentada por bateria a esgotar (nivel de tens&o configurado pelo par. 85 ) ou
com sinalizagdo de alarme btLD (a central ndo aceita mais comandos).

Contacto fechado se nenhuma das situagdes anormais 1 e 2 ocorrer.
Contacto aberto se nenhuma das situagdes anormais 1 e 2 ocorrer.

Contacto fechado se 0 automagéo ndo estiver completamente aberto.
Contacto aberto se 0 automagao estiver completamente aberto.

Contacto fechado se 0 automag&o néo estiver completamente fechado.
Contacto aberto se 0 automagao estiver completamente fechado.

=

Regulagdo do tempo de fecho automético
A contagem comega com o0 automagao aberto e dura pelo tempo programado. Terminado o tempo, o automagao fecha
automaticamente. A intervengéo das fotocélulas renova o tempo.

0o-50

De 00 a 90 s de pausa.

92-39

De 2 a 9 min de pausa.

230




Ativacao da gestao de abertura com exclusao do fecho automatico

Se ativada, a excluséo do fecho automatico vale apenas para o comando selecionado pelo parametro. Exemplo: ao
configurar 220 | , depois de um comando AP o fecho automético é excluido, enquanto depois dos comandos PP e PED
o fecho automatico ativa-se.

NOTA: O comando tem a fungdo de ativagdo em sequéncia abre-stop-fecha ou fecha-stop-abre.

00 | Desabilitada.
7 | Um comando AP (abertura) ativa a manobra de abertura. Com o automacéo completamente aberto o fecho automatico
é excluido. Um comando AP subsequente (abre) ativa a manobra de fecho.
72 | Um comando PP (passo-a-passo) ativa a manobra de abertura. Com o automagdo completamente aberto o fecho
automatico é excluido. Um comando PP subsequente (passo-a-passo) ativa a manobra de fecho.
13 | Um comando PED (abertura parcial) ativa a manobra de abertura parcial. O fecho automatico é excluido. Um comando
PED subsequente (abertura parcial) ativa a manobra de fecho.
£303 | Tolerancia no batente de abertura
NOTA: o pardmetro sdo visiveis se os interruptores de limite estiverem desactivados no parametro 63 (60 00); ajustar
0 valor do par. 23 de modo a que seja menor ou igual ao valor do par. £5. N&o é visivel para ULK.
0 -5 | 8 1= tolerancia minima (rotagdes do rotor) ... 05= tolerancia méxima (rotagdes do rotor)
2403 | Tolerancia no batente de fecho
NOTA: o parametro séo visiveis se os interruptores de limite estiverem desactivados no parametro 60 (60 00) o para
ULK; ajustar o valor do par. 24 de modo a que seja menor ou igual ao valor do par. c&.
0 -5 | 8 1= tolerancia minima (rotagdes do rotor) ... 05= tolerancia méxima (rotagdes do rotor)
503 | Avanco no batente de abertura
NOTA: o0 pardmetro s&o visiveis se os interruptores de limite estiverem desactivados no parametro 60 (68 80); exceto
para as manobras de programacdo de percurso ou de reposicionamento, onde o automatismo chega ao batente
mecanico de fecho, nos fechos standard para antecipadamente.
Para definir um avango no batente de aprox. 3 cm, defina os seguintes valores para o parametro 25:
04 para TW110/2000
0¢ para TW110/1000/HS
03 para TW110/1600/HS
0 { para TW110/1200/R
N&o é visivel para ULK.
0 - {5 | 0 1= avango minimo (rotagéo do rotor) ... 5= avango méximo (rotagéo do rotor)
cb i Avanco no bhatente de fecho
c6 00 NOTA: o parametro séo visiveis se os interruptores de limite estiverem desactivados no parametro 60 (68 00) o para
ULK; exceto para as manobras de programagao de percurso ou de reposicionamento, em que o automatismo chega ao
batente mecanico de fecho, nos fechos standard para antecipadamente.
Para definir um avango no batente de aprox. 3 cm, defina os seguintes valores para o parametro 26:
04 para TW110/2000
02 para TW110/1000/HS
03 para TW110/1600/HS
0 { para TW110/1200/R
Para os modelos UL/1200/HS e UL/1400, depende das cotas de montagem.
0 1= 15| 5 1= avanco minimo (rotagdo do rotor) ... 15= avango méximo (rotagdo do rotor)
an = q = “ q = a -
2103 Regulagdo do tempo de inversao apos a intervengao da borda sensivel ou da detegdo de
obstéaculos (antiesmagamento)
Regula o tempo da manobra de inverséo apds a intervengéo da borda sensivel ou do sistema de detegéo de obstéculos,
A paragem do automacdo, depois da inverséo apés a intervengéo da aresta sensivel ou a detegéo de obstéculo, €
realizada a velocidade de desaceleragdo de fim de manobra. Portanto, o tempo de inverséo sera ligeiramente superior
ao definido.
00-60 | peoa60s.
m
3007 Regulagao do bhinario do motor
Aumentando ou diminuindo os valores do pardmetro, se aumenta ou se diminui o bindrio do motor e, consequentemente,
regula-se a sensibilidade de interveng&o nos obstéculos.
Aconselha-se utilizar valores inferiores a 03 SOMENTE para instalagbes particularmente leves e que ndo sejam
submetidas a eventos atmosféricos desfavoraveis (vento forte ou temperaturas rigidas).
- 1= -35%; 02= -25%; 03= -16%; 04= -8% (redugdo do bindrio do motor = maior sensibilidade).
0 1-09 | 05= binario do motor programado de fabrica.

06= +8%; 07= +16%; 08= +25%; 09= +35% (aumento do bindrio do motor = menor sensibilidade).
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Regulagao da sensibilidade da forga de impacto nos obstaculos de abertura
Se o tempo de reagdo a forga de impacto no s obstaculos for longo demais, diminuir o valor do pardmetro. Se a forga
de impacto nos obstéculos estiver muito alta, diminuir os valores do parametro 30.

Regulagao da sensibilidade da forgca de impacto nos obstaculos de fechamento
Se o tempo de reagdo a forga de impacto no s obstaculos for longo demais, diminuir o valor do pardmetro. Se a forga
de impacto nos obstéculos estiver muito alta, diminuir os valores do parametro 30.

Bindrio do motor baixo: ) ) ]
| = forga de impacto nos obstaculos minima ... {0 = forga de impacto nos obstaculos maxima. )
NOTA: utilizar essas programagées somente se 0s valores de binrio do motor médio ndo forem adequados a instalag&o.

Bindrio do motor médio. Programagao recomendavel para fins de regulagao das forgas em operagao.
1 { = forga de impacto nos obstéculos minima ... {6 = forga de impacto nos obstdculos méxima.

-

Binario do motor & 70% del valor maximo, tempo de intervengdo de 1 s. E obrigatdrio o uso de borda sensivel.

Binario do motor & 80% del valor méximo, tempo de intervengao de 2 s. E obrigatdrio o uso de borda sensivel.

Bindrio do motor maximo, por um tempo de intervencéo 3 s. E obrigatério o uso de borda sensivel.

[ Ny ]

Bindrio do motor maximo, por um tempo de intervencéo 5 s (para ULK 3 s.). E obrigatério o uso de borda sensivel.

3304

Regulagdo da aceleragao na partida da manobra de abertura e fechamento

3484

Veja os capitulos 14 e 15

0-05

0 I= 0 automagado acelera rapidamente na partida ... 05= 0 automagao acelera lentamente e gradualmente na partida.

3600

Habilitagao do binario maximo de arranque na partida

Habilitando esse parametro, por cada arranque do motor, ativa-se o bindrio maximo de arranque por um tempo maximo
de 5 s ou durante o tempo necessdrio para 0 automagao se abrir cerca de 65 cm.

NOTA: nos motores HIGH SPEED € habilitado um arranque de 2 s por cada partida, independentemente da configuragéo
do parametro 3A.

Desativado.

Habilitado na partida somente em abertura (inclusa a fase de retomada da posi¢do). No fechamento, o arranque é
habilitado s6 se a posigdo é conhecida e o automagdo encontra-se a 2 metros do fechamento completo.

Habilitado a cada partida (inclusa fase de retomada da posigéo).

Ajuste do binario do motor durante a fase de recuperagao da posi¢ao

Ajuste com o parametro 37 o bindrio motor caso em fase de recuperagdo da posi¢do os valores definidos aos
parametros 30 e 3 | sejam inadequados para garantir ao automagéo de completar a manobra.

Se a fase de recuperagdo da posi¢do nédo for concluida, 0 automagéo ndo retoma o seu funcionamento normal.

Aintervengdo de deteg&o de obstdculo é regulada exclusivamente pelos parametros 30 e 3 1.

Aintervengao de detegdo de obstaculo é regulada pelos valores programados pelos parametros 30 e 3 ! e pelo valor de
corrente maxima memorizada em fase de aprendizagem do curso.

Aintervencdo de detecdo de obstaculo é 70% do bindrio méximo por um tempo de intervengdo de 1 s.

Aintervencéo de detegdo de obstaculo é 80% do bindrio méaximo, por um tempo de intervengdo de 2 s.

Aintervencéo de detegdo de obstaculo é 100% do bindrio maximo, por um tempo de intervengédo de 3 's.

Aintervencéo de detegdo de obstéculo é 100% do bindrio maximo, por um tempo de intervengdo de 5 s.

Regulagdo da velocidade na abertura e fecho

Veja os capitulos 14 e 15

TW110: & i= 6 m/min ... (0= velocidade maxima
UL/1200/HS: 8 != 6 m/min ... {0=18 m/min
UL/1400: 3 = 6 m/min ... {0=13.2 m/min

Ajuste da velocidade de acostagem constante no final da manobra )
Dépois de terminar a fase de desaceleragdo, o automagéo continua a uma velocidade constante até a fim de curso. O
espago € ajustado pelos parametros 13 e 4.

0i-05

{0 I=velocidade minima de aproximagéo ... 05=velocidade maxima de aproximagao

H3 O

Programacdo do numero de tentativas de novo fecho automatico apés intervencéo da
borda sensivel ou da detegao de obstaculo (antiesmagamento)

oo

Nenhuma tentativa de novo fecho automatico.

0i-03

De 1 a 3 tentativas de novo fecho automético. B )
0 novo fecho automético ocorre somente se o automagéo esta completamente aberto.
Recomenda-se programar um valor menor ou igual ao pardmetro AZ.
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5000

Programagao da modalidade de funcionamento da fotocélula na abertura (FT1)

[0 | DESABILITADA. A fotocélula néo estd ativa ou a fotocélula ndo estd instalada.
0 !'| STOP. 0 automagéo para e permanece parado até o comando seguinte.
02 | INVERSAQ IMEDIATA. Se for ativada a fotocélula durante a manobra de abertura, 0 automagéo inverte imediatamente.
m3 | STOP TEMPORARIO. O automagéo para até que a fotocélula seja obscurecida. Liberada a fotocélula, o automagao
Y| continua a abrir.
04 | INVERSAO ATRASADA. Com a fotocélula obscurecida, 0 automagéo para. Liberada a fotocélula, o automagéo fecha.
5102 | Programagéo da modalidade de funcionamento da fotocélula no fecho (FT1)
[0 | DESABILITADA. A fotocélula néo estd ativa ou a fotocélula ndo estd instalada.
0 I'| STOP. 0 automagéo para e permanece parado até o comando seguinte.
{2 | INVERSAQ IMEDIATA. Se for ativada a fotocélula durante a manobra de fecho, o automagéo inverte imediatamente.
03 STOP TEMPORARIO. O automagéo para até que a fotocélula seja obscurecida. Liberada a fotocélula, o automagéo
continua a fechar.
{4 | INVERSAQ ATRASADA. Com a fotocélula obscurecida, o automagéo para. Liberada a fotocélula, 0 automagéo abre.
5201 | Modalidade de funcionamento da fotocélula gﬂ) com automacao fechado
0 parametro néo esta visivel ao configurar A8 0, AB 03 o AB 04
00 | Se a fotocélula estiver obscurecida, 0 automag&o ndo pode abrir.
0 1| 0 automagéo se abre quando recebe um comando de abertura mesmo se a fotocélula esté obscurecida.
0c | Afotocélula obscurecida envia o comando de abertura do automagao (utilizavel apenas se L 1 30).
5300 | Programagao da modalidade de funcionamento da fotocélula na abertura (FT2)
00 | DESABILITADA. A fotocélula ndo estd ativa ou a fotocélula ndo estd instalada.
{0 | STOP. 0 automag#o para e permanece parado até o comando seguinte.
02 | INVERSAQ IMEDIATA. Se for ativada a fotocélula durante a manobra de abertura, o automagao inverte imediatamente.
03 STOP TEMPORARIO. O automagéo para até que a fotocélula seja obscurecida. Liberada a fotocélula, o automagao
continua a abrir.
04 | INVERSAQ ATRASADA. Com a fotocélula obscurecida, o automagéo para. Liberada a fotocélula, o automagéo fecha.
U a i unci élu
54100 | Programagao da modalidade de funcionamento da fotocélula no fecho (FT2
001 | DESABILITADA. A fotocélula ndo esté ativa ou a fotocélula ndo esté instalada.
{0 {| STOP. 0 automag#o para e permanece parado até o comando seguinte.
D2 | INVERSAQ IMEDIATA. Se for ativada a fotocélula durante a manobra de fecho, o automagao inverte imediatamente.
03 | STOP TEMPORARIO. O automagéo para até que a fotocélula seja obscurecida. Liberada a fotocélula, o automagao
Y1 continua a fechar.
04 | INVERSAO ATRASADA. Com a fotocélula obscurecida, o automagéo para. Liberada a fotocélula, o automagéo abre.
550! |Modalidade de funcionamento da fotocélula SﬂFTZ) com automacao fechado
0 parametro néo esta visivel ao configurar A8 02, AB 03 o AB 04
00 | Se a fotocélula estiver obscurecida, 0 automag&o ndo pode abrir.
0 1| 0 automagéo se abre quando recebe um comando de abertura mesmo se a fotocélula esté obscurecida.
02 | A fotocélula obscurecida envia o comando de abertura do automagéo.
5600 | Habilitagao do comando de fecho 6 s apés a intervencao da fotocélula (FT1-FT2)
0 parametro nao esté visivel ao configurar A8 03 ou AB 0. NOTA: em caso a atravessamento das fotocélulas
durante a abertura, a contagem dos 6 s inicia quando as Fortlnholas estiverem completamente abertas.
0 comando OR n&o esta habilitado para ativar a central a partir do modo de espera, portanto, se quiser utilizé-lo, &
necessario desativar o modo (L |80
00 | Desabilitada.
{0 { | Habilitada. O cruzamento das fotocélulas FT1 ativa, apds 6 segundos, um comando de fecho.
{2 | Habilitada. O cruzamento das fotocélulas FT2 ativa, apds 6 segundos, um comando de fecho.
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5700 |Selegdo do tipo de contato (N.F. ou 8k2 Ohm) nas entradas FT1/FT2/ST i
De acordo com os requisitos solicitados pelas normas de seguranga EN12453-EN12445, é possivel conectar as entradas
FT1/FT2/ST dispositivos que usem um contato a 8.2kOhm, em vez do contato N.F.
Portanto, configure a unidade de controlo de modo apropriado.
FT1 \ FT2 \ ST
i} Contatos N.F. Configuragdo padréo.
Ot 8k2 N.C. N.C.
= N.C. 8k2 N.C.
03 8k2 8k2 N.C.
i0 N.C. N.C. 8k2
i 8k2 N.C. 8k2
ic N.C. 8k2 8k2
i3 8k2 8k2 8k2
BO OO0 | Ativagdo do interrutor de fim de curso
NOTA: 0 pardmetro ndo € visivel para ULK.
aa Interruptores de fim de curso desactivados; a programagdo do curso e o reposicionamento fazem com que o caixilho
pressione os batentes mecanicos, a distancia de paragem a partir destes é ajustada nos parametros 25 e 6.
r 1 | Interruptores de fim de curso activados; a programagéo do curso e o reposicionamento s&o geridos pela ativagdo dos
Y 'l interruptores de fim de curso magnéticos de abertura e fecho.
B5 05 | Regulagao do espago de paragem do motor
0 - 05 | 0 i=travagem rapida/menor espago de paragem ... 05= travagem suave/maior espago de paragem.
1000 | Selegdo do comprimento maximo do curso (ndo visivel no modelo ULK, comprimento
maximo fixado em 8 metros)
00 | Comprimento méaximo 20 metros (TW110).
0 1| Comprimento maximo 25 metros (TW110).
1101 | Selegdo da posicao de instalagdo do motor em relagéo a abertura, vista do lado interno
(para TW110 ou ULK para portas de garagem deslizantes)
NOTA: em caso de restabelecimento nos pardmetros padréo de fébrica, o valor do parametro deve ser redefinido
manualmente.
{0 | Motor instalado a esquerda.
{J ! | Motor instalado a direita. Para ULK: é a configuragéo a efetuar no caso de portas seccionais.
7300 | Configuragao da borda sensivel COS1
D0 | Borda sensivel NAO INSTALADA.
0 { | Contato N.F. (Normalmente Fechado). O automag&o inverte somente no abertura.
{2 | Contato com resisténcia de 8k2. O automagao inverte somente no abertura.
{13 | Contato N.F. (Normalmente Fechado). O automagao inverte sempre.
{4 | Contato com resisténcia de 8k2. O automagao inverte sempre.
I | Gestdo de duas arestas sensiveis 8k2 ligadas em paralelo (resisténcia total 4k1). O automagéo so se inverte quando se fecha.
{4 | Gestdo de duas arestas sensiveis 8k2 ligadas em paralelo (resisténcia total 4k1). O automag&o inverte-se sempre.
7400 | Configuragao da borda sensivel COS2
00 | Borda sensivel NAO INSTALADA.
0 { | Contato N.F. (Normalmente Fechado). O automag&o inverte somente no fecho.
{2 | Contato com resisténcia de 8k2. O automagéo inverte somente no fecho.
{3 | Contato N.F. (Normalmente Fechado). O automag&o inverte sempre.
{4 | Contato com resisténcia de 8k2. O automagao inverte sempre.
I | Gestdo de duas arestas sensiveis 8k2 ligadas em paralelo (resisténcia total 4k1). O automagéo so se inverte quando se fecha.
{4 | Gestdo de duas arestas sensiveis 8k2 ligadas em paralelo (resisténcia total 4k1). O automag&o inverte-se sempre.
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Configuragao 1° canal de radio (PR1) NOTA: Com receptor rédio com conexdo ROGER TECHNOLOGY.

Configuragao 2° canal de radio (PR2) NOTA: Com receptor rédio com conexdo ROGER TECHNOLOGY.

de seguranga

00 | PASSO A PASSO.
{1 1 | ABERTURA PARCIAL.
0c | ABERTURA.
03 | FECHO.
04 | sTop.
05 Luz de cortesia. A saida COR é gerenciada pelo radio controlo.
Y9 | Aluz permanece acesa enquanto o radio controlo esta ativo. O pardmetro 79 é ignorado.
0f | Luz de cortesia passo-a-passo (PP). A saida COR ¢é gerenciada pelo rddio controlo.
H5'1 0radio controlo acende-apaga a luz de cortesia. O pardmetro 19 € ignorado.
07 | PASSO A PASSO com confirmagéo de seguranga. ()
{18 | ABERTURA PARCIAL com confirmag&o de seguranga. )
19 | ABERTURA com confirmagéo de seguranga. ()
{0 | FECHO com confirmacéo de seguranga. @
(Pa a evitar que a pressdo involuntdria de uma tecla do radio controlo ative equivocadamente o automagao, € solicitada uma confirmagéo

Premindo a tecla CHA do comando de réadio se seleciona a fungdo passo a passo, que deve ser confirmada até 2 s apés a pressao
da tecla CHB do comando de rédio. A pressdo da tecla CHB ativa a abertura parcial.

para habilitar o comando. Exemplo: pardmetros 76 07 e 77 O { programados:

1800 | Configuragio da intermiténcia lampejante
00 | Aintermiténcia € regulada eletronicamente pelo lampejante.
0 1 | Intermiténcia lenta.
02 | Intermiténcia lenta na abertura, répida no fecho.
1960 | Sele¢do da modalidade de funcionamento da luz de cortesia
NOTA: 0 pardmetro ndo é visivel se o par. 20 for diferente de OO (para TW110); para ULK é, no entanto, visivel se o par. AB=05.
00 | Desabilitada.
0 1| IMPULSIVA. A luz se ativa brevemente no inicio de cada manobra.
02 | ATIVA. A luz permanece ativa por toda a duragdo da manobra.
003-90 | de 3290 s. A luz permanece ativa apds o fim da manobra, pelo tempo programado.
92-99 | de 2 a 9 minutos. A luz permanece ativa apés o fim da manobra, pelo tempo programado.
BO OO | Configuragdo do contacto do relégio/Fungio de emergéncia incéndio, vento, gds (apenas para ULK)
on Quando o contacto ORO-COM é fechado, a automagéo abre e permanece aberta; qualquer comando é ignorado. Ao abrir
YU o contacto ORO-COM, a automag4o fecha.
Quando o contacto ORO-COM é fechado, o sistema de automagéo abre e permanece aberto. Qualquer comando dado
0 1| € ignorado. Quando o automago volta a estar completamente aberto reativa-se a fungéo reldgio. Quando o contacto
ORO-COM € aberto, o sistema de automagéo fecha.
g | Emergéncia de incéndio: o fecho do contacto ORO-COM forga a abertura completa da porta, a velocidade selecionada
HE | no parH0, ignorando as segurangas FT1, FT2, COST, COS2; a porta permanece aberta e ndo aceita comandos.
Emergéncia de vento: o fecho do contacto ORO-COM forca o fecho completo da porta e, uma vez fechada, ndo aceita
03 | comandos. Se o fecho for interrompido pela intervencéo da fotocélula/borda sensivel, apés o tempo de pausa/apés 30
segundos, o fecho forgado por emergéncia de vento € reativado.
0 fecho do contacto ORO-COM forga a abertura parcial até a percentagem de curso selecionada no par. i5 e impede o
{4 | fecho automético; a automagéo aceita comandos, mesmo de abertura total, mas, uma vez fechada, reabre parcialmente
por emergéncia de gas. Ao abrir o contacto ORO-COM, a porta fecha.
B!00 | Habilitagao do fecho/abertura garantida
A halbilita(;ao deste parametro garante que o automagéo ndo permanega aberto por causa de comandos errados e/ou
involuntarios.
A fungdo NAQ se habilita se:
*0automagdo recebe um comando de STOP; o o 5 -
intervém a borda sensivel, detetando um obstdculo na mesma diregdo em que € habilitada a fungéo. Se, ao invés, a
borda deteta um obstdculo durante 0 movimento oposto ao garantido, a fungdo mantem-se ativa.
s&o terminadas as tentativas de fechos programados pelo parametro Ac.
perdeu-se o controlo de posigéo (realizar a recuperagao de posigéo, ver capitulo 22).
10 | Desactivado. O parametro B2 néo é exibido.
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Habilitada.

0 1| Apds um tempo programado pelo parametro A2, a unidade de controlo ativa um pré-lampejo de 5 s, independentemente
do parametro AS, e depois fecha o automagé&o.
Habilitada.
Se 0 automagao para apés um comando passo-a-passo, depois de um tempo, grogramado pelo pardmetro B2, a unidade
- de controlo ativa um pré-lampejo de 5 s (independentemente do parametro A5) e o automagéo se fecha.
02 | Se, durante a manobra de fecho, o automaQNaogJara apés a intervengdo da detecédo de obstaculo, depois de um tempo,
programado pelo parametro 82, 0 automagdo fecha. B B
Se, durante a manobra de abertura, 0 automagao para apds a intervencdo da detegdo de obstéaculo, depois de um
tempo, programado pelo pardmetro 82, 0 automacdo abre.
B 03 Re1gulaqio do tempo de ativagdo do fecho/abertura garantida
NOTA: O paradmetro ndo estd visivel se 0 parametro 8 ! = 00.
02-30 | De2a90 s de espera
92-39 | De 2 a 9 min de espera
B3 00 | Habilitagdo a ativagio da manutengio periodica
NOTA: Parametro visivel se estiver memorizada uma palavra passe diferente da palavra passe de fabrica (parémetro P i+PH).
NOTA: em caso de restabelecimento nos parametros padrdo de fébrica, o valor do parametro deve ser redefinido
manualmente.
Quando a contagem dos ciclos de abertura restantes (definida pelos valores dos pardmetros 83 e 84) chega a O, o
sinal visual de manuteng&o é ativado (exemplo: com pardmetro 83 = 02 e pardmetro 84 = 13, o sinal € ativado apés a
execugdo de 1000 ciclos de abertura).
No visor aparece «A55k» e a luz intermitente, com o motor parado, acende-se a intervalos regulares (1 s acesa, 4 s
apagada) até que seja efetuada a manutengdo do sistema e o alarme seja reiniciado.
Para reiniciar o alarme, desbloqueie a protegdo introduzindo a palavra-passe (confirmada com a exibigdo de £P 80 no
visor) e prima TEST durante 5 s para entrar no modo INFO; selecione o pardmetro £i £L no visor, que exibird o nimero
0003; clique 1 vez na tecla W (SETA PARA BAIXO0): no visor aparece durante 2 segundos a mensagem LUPdE (update) e
0 nlimero no visor é atualizado de acordo com a selegédo efetuada nos parametros 83 e 8.
NOTA: nimero maximo de aberturas até & préxima manutengdo = 9900 (83 02, 84 93); se pretender alterar o nimero,
ndo basta alterar os parametros 83 e B4, mas é necessdrio entrar novamente no modo INFO, visualizar £} £L e premir
atecla ¥ (SETA PARA BAIXO).
ATENGAO: por manobra entende-se cada ativagdo do motor na abertura.
00 | Desabilitado.
0 ! | Manutengdo habilitada para ciclos de abertura = Valor do pardmetro 84 x10 horas.
02 | Manutengdo habilitada para ciclos de abertura = Valor do parametro 84 x100 horas.
8400 | Ajuste do contador das horas de ativagio de manutengao periddica
NOTA: Parametro visivel se 830 {0 B3 0.
NOTA: em caso de restabelecimento nos parametros padrdo de fébrica, o valor do parametro deve ser redefinido
manualmente.
00 | Desabilitada.
0 -gg | De10a 990 aberturas se: 83 0
- De 100 a 9900 aberturas se: 83 02
B5 03 | Selegao da gestdo de funcionamento com bateria ,
Ao configurar um valor diferente de 00 se ativa um controlo sobre o nivel de tens&o da bateria . E possivel selecionar
o tipo de funcionalidade desejada ao parametro B6 e habilitar uma sinalizagdo com a saida COR para o pardmetro 20.
00 | A unidade de controlo sempre aceita os comandos até que a bateria esteja totalmente esgotada.
01| 0 controlo ¢ ativado quando a tensdo da bateria cai para o limite minimo (22V=== com carregador de bateria B71/BCHP ;
36.4V===com carregador de bateria externo B71/PBX)
02 | O controlo é ativado quando a tensdo da bateria cai para o limite intermedidrio (23V=== com carregador de bateria B71/
BCHP ; 36.8V===com carregador de bateria externo B71/PBX)
3 | O controlo é ativado quando a tensdo da bateria cai para o limite maximo (24V===com carregador de bateria B71/BCHP;
37.2V===com carregador de bateria externo B71/PBX)
BR OO | Selegao das limitagdoes no funcionamento com bateria
NOTA: o parametro é visivel somente se o par. 85 for diferente de 00
00 | Nao hé qualquer limitagdo aos comandos quando a tenséo da bateria cai para o limite selecionado. E possivel ativar
uma sinalizagéo com a saida COR (com os pardmetros 85 e 20 adequadamente configurados).
0 1| Quando a tenséo da bateria cai para o limite selecionado com o par. 85, durante mais de 30 segundos, a central aceita
apenas comandos de abertura e nunca fecha novamente.
0c' | Quando a tensdo da bateria cai para o limiar selecionado com o par. 85, durante mais de 30 segundos, a central, ap6s

um pré-piscar de 5 s, abre automaticamente a automag&o e aceita apenas um comando de fecho.
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Quando a tensdo da bateria cai para o limiar selecionado com o par. 85, durante mais de 30 segundos, aceita apenas
comandos de fecho, mesmo se entrada ORO ativa e se pardmetro B30 .

4 | Quando a tenséo da bateria cai para o limiar seleccionado com o par. 85, durante mais de 30 segundos, a central, ap6s
um pré-piscar de 5 s, a automagao fecha automaticamente e aceita apenas um comando de abertura.
B7 00 | Selegao do tipo de bateria e redugao do consumo

NOTA: Uma configuragdo NAO ADEQUADA deste parametro, na auséncia de tensdo de rede, causa o bloqueio das
fungGes e no ecra aparece a mensagem bkL D (se configurado O | ou 82 e bateria 2x12V===) ou uma sinalizag&o bflad.

00 | Bateria 24V=== (2x12V===) com B71/BCHP. Redug&o das aceleragbes/desaceleracdes/velocidade ativada, para aumentar
a duragéo da bateria.
7! | Bateria 36V=== §3x12v=) com carregador de bateria externo B71/PBX. Reducdo das aceleragbes/desaceleragdes/
velocidade ativada, para aumentar a duragéo da bateria.
2 | Bateria 36V=== (3x12V===) com carregador de bateria externo B71/PBX. Nenhuma redugdo no desempenho, consumo
maximo da bateria.
L0000 | Ativagao da comunicagao série

NOTA: se se configurar o par.A | = 02,83, 04 (TW110 High Speed ou reversivel), mesmo que o par.L 0 esteja guardado na
memoria com o valor 83, o B74/BCONNECT fica sempre ativado (a consulta do par.LJ apresenta & ).

00 | Desativado
! | Ativagdo do modulo B74/BCONNECT
{2 | Ativagéo da placa de depuragéo (uso interno)
L1049 | Configuragao do modo “low power stand-bhy”
NOTA: 0 modo ‘low power stand-by" é ativado apés uma inatividade que dura o tempo predefinido, ou seja, com o
automatismo parado e sem ativagdo dos comandos ou dos bot6es de visualizag&o.
Com o automatismo totalmente aberto e em pausa para o religamento automatico, o stand-by ndo é ativado, uma vez
que se trata ainda de uma fase ativa do funcionamento automatico (regulada pelos paragrafos A2 e 2 f).
Da mesma forma, a contagem do tempo para garantir o fechamento/abertura (pardgrafos & | e 82) é considerada uma
fase de atividade, portanto, o modo de espera ndo é ativado.
NOTA: para as automatizagdes TW110 Alta Velocidade e reversivel, o modo «low power stand-by» é desativado
automaticamente, o par.L { ndo é visivel.
{0 | Modo de "low power" desativado
{J | | Ativagéo do stand-by apds 5 minutos de inatividade
{2 | Ativagéo do stand-by apds 10 minutos de inatividade
{13 | Ativagéo do stand-by apds 15 minutos de inatividade
{4 | Ativagéo do stand-by apds 20 minutos de inatividade
FA OO0 | Restabelecimento aos valores-padrao de fabrica
NOTA. Este procedimento s¢ é possivel se NAO estiver definida uma palavra-passe para protecdo dos dados; se estiver
&nemorizida, € necessario desbloquea-la primeiro, introduzindo os valores P {, P2, P3, P4 (confirmado pela visualizagédo
e LP OD).
+ Atengdo! O restabelecimento cancela qualquer selegdo feita
% anteriormente, através do pardmetro A I, 13,60,10,7 1,83,84,86,81,
- =717 B9,L0,L tcertifique-se de que todos os pardmetros estejam adequados
uu [St ! ':' na instalagéo.
- @,(4 s + Prima as teclas + (mais) e - (menos).
+ Ap6s 4 s, o display pisca m£5-.
+ Os valores-padréo de fabrica foram restabelecidos.
Nota: é possivel repor os pardmetros de uma segunda forma: quando a unidade de controlo é ligada, antes da verséo
de firmware aparecer no visor, manter os botdes A (SETA PARA CIMA) e W (SETA PARA BAIXO) premidos durante 4s.
Nimero de identificagao
0 numero de identificagéo é comBosto dos valores dos parametros de nlJ a nb.
NOTA: os valores indicados na tabela sdo puramente indicativos.
nd0! Versao HW.
nic3 Ano de produgdo.
nc 45 Semana de produgdo.
nd G Exemplo:0 ¢ 23 45 67 89 0! 23
nY 89 Nimero de série.
nS 0!
nb 23 Versdo sequencial FW.
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Visualizagao do contador de manobras
0 nimero € composto dos valores dos pardmetros de offa o { multiplicado por 100.
NOTA: os valores indicados na tabela sdo puramente indicativos.

ofl 01
o023 Manobras realizadas.
= Exemplo: 01 23 45 x700 = 1.234.500 manobras.

olH5
Visualizagao do contador de horas de manobra
0 nimero € composto dos valores dos pardmetros de hd a h 1.
NOTA: os valores indicados na tabela sdo puramente indicativos.

RO O

Horas de manobra.

hic3 Exemplo: 0 1 23 =123 horas

Visualizag¢do do contador de dias de igni¢do da unidade de controlo
0 numero é composto dos valores dos parametros de dd ad .
NOTA: os valores indicados na tabela sdo puramente indicativos.

Dias de ignigao.

123 Exemplo: T I 23 = 123 dias.

Palavra-passe
A configuragéo da palavra-passe impede o acesso as regulagdes a pessoal ndo autorizado.
Com a palavra-passe ativa (CP=0 1), € possivel visualizar os parametros, mas NAQ é possivel modificar os seus valores.

A palavra-passe é univoca, isto é, uma Unica palavra-passe pode gerenciar 0 automatismo.
ATENGAO: Se a palavra-passe for extraviada, entrar em contato com o Servigo de Assisténcia.

Pio0 Procedimento de ativagao da palavra-passe:
P2 00 +Inserir os valores desejados nos parametros P , P2, P3 e PH.
300 Com as teclas UP A e/ou DOWN, 'V visualizar o parametro CP.
u + Premirpor4sasteclas+e-.
PY 00 + Quando o display piscar, a palavra-passe tera sido memorizada.
Desligar e religar a unidade de controlo. Verificar a ativagdo da palavra-passe (CP=0 1).
Procedimento de desbloqueio temporario:
Inserir a palavra-passe.
Verificar que CP=00.
A protegao por palavra-passe € reativada apds 30 minutos de inatividade nas teclas em torno do visor, ou
imediatamente ao desligar e ligar a automagéao.
Procedlmento de apagamento da palavra passe:
Inserir a palavra-passe (CP=0
Memorizar os valores de P | = 00, P2 = 00, P3 = 00,P4 = 00
Com as teclas UP A e/ou DOWN, ¥ visualizar o paramelro CP.
Premir por 4 s as teclas + e -.
Quando o display piscar, a palavra-passe terd sido apagada (os valores P { 80, P2 03, P3 00 e P4 0O correspondem
a "palavra-passe ausente”).
Desligar e religar a unidade de controlo.

CP OO | Alteragdo da palavra-passe

00 | Protegao desativada.
n
[N

1| Protegéo ativada.
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14 Parametros especiais série High Speed

< ()
RAPID

A série High Speed (/HS) representa a linha dos operadores deslizantes digitais Brushless de alta velocidade
para portoes deslizantes até 1000 kg ou 1600 kg (TW110/1000/HS - TW110/1600/HS) e 0 automatismo
para portdes de garagem ULK (UL/1200/HS), exclusivamente dedicados ao setor residencial.

Atecnologia High Speed permite gerir o automatismo 100% mais rapidamente dos automatismos tradicionais

com a possibilidade de gerir separadamente velocidade, aceleragéo, desaceleragées e relativas segurangas.
NOTA: Nao conhecendo as mecanicas do automacao, para garantir amaxima seguranca de instalagao, recomendam-
se o uso de borda sensivel.

Aqui a seguir estdo indicados os parametros adicionais relativos a ativagao da tecnologia High Speed.

A0 Selecao do modelo de automatismo

Ai03 0 parametro é definido de fébrica por ROGER TECHNOLOGY.

A105 ATENCAO! 0 valor do parametro A ! é ajustado na fabrica para selecionar o modelo do motor (82 ou 83 ou 05, ver
tabela abaixo). Se este valor for alterado incorretamente, o automatismo néo poderd trabalhar com total eficiéncia e
podem ocorrer avarias.

NOTA: no caso de reposigéo dos parametros padréo de fabrica, o valor do pardmetro nédo € alterado.
O 1| FwA30/2600 -
02 | TW110/1000/HS
03 | TW110/1600/HS
04 | Fv416/7260/R-
05 | uL/1200/HS
0B | LA480-
Ha Regulagao da desaceleragao na abertura
ic' 04 Regulagao da desaceleragado no fecho
1 1-05 | O 1= 0 automacdo desacelera préximo ao batente mecanico/fim de curso ... 05= o automagéo desacelera com muita
antecipagao em relagdo ao batente mecanico/fim de curso.
3304 Regulagao da aceleragao na partida da manobra de abertura
3404 Regulagao da aceleragao na partida da manobra de fecho
0 1-05 | 0 1= 0 automagéo acelera rapidamente na partida ... 05= 0 automacao acelera lentamente e gradualmente na partida.

H008 | Re ulagdo da velocidade na abertura e fecho
OBSERVAGAO: o ajuste da velocidade em relagdo ao modelo de motor instalado € automaticamente dividido em 10
partes iguais.

1108 | Regulagdo da velocidade no fecho
OBSERVAGAO: 0 ajuste da velocidade em relagdo ao modelo de motor instalado é automaticamente dividido em 10
partes iguais.

A q | TW1T0:3 1= 6 m/min ... 1= velocidade méaxima
u = i | UL/1200/HS: 8 1= 6 m/min ... {0=18 m/min

UL/1400: 0 1= 6 m/min ... 10=13.2m/min

NOTA: para 0 ajuste do espago de desaceleragéo a velocidade constante, consulte os parametros {3 e H ver
capitulo 12.
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15 Parametros especiais série Reversivel

A série Reversivel (/R) representa a linha dos operadores deslizantes digitais Brushless para portdes
deslizantes até 1200 kg (TW110/1200/R), exclusivamente dedicados ao setor residencial e industrial.
A tecnologia REVERSIVEL permite abrir e fechar o automagdo, mesmo na auséncia de tensdo, sem
desbloguear o motor. Quando o automagdo € movimentada manualmente, na auséncia de tensdo de
alimentagéo, a rotagdo do motor fornece energia & secgéo de controlo do motor. ATENGAO! Manusear o automagéo
manualmente com moderagao.
ﬁ unidade de controlo pode gerenciar separadamente velocidade, aceleragéo, desaceleragao e os relativos dispositivos
e seguranca.
Durante a operagdo normal, incluindo o funcionamento da bateria, a unidade de controlo aplica uma forga de travagem
tal a impedir a movimentagéo manual do automagéo.
Na operagéo prolongada da bateria, portanto, é possivel ter uma autonomia reduzida.
Se a forca de travagem ndo for suficiente para impedir a movimentag&o manual e for detetado um deslocamento de
mais de 3 centimetros do automag&o, a unidade de controlo ird iniciar um recuperagao da posigao (veja o capitulo 22).
NOTA: Mesmo se REVERSIVEL o motor é fornecido com o sistema de desbloqueio.

Aqui a sequir estéo indicados os parametros adicionais relativos a ativagdo da tecnologia REVERSIVEL.

A0 Selegao do modelo de automatismo

0 parametro é definido de fébrica por ROGER TECHNOLOGY.

ATENGAO! 0 valor do pardmetro A I € ajustado na fdbrica para selecionar o modelo do motor (04, ver tabela abaixo).
Se este valor for alterado incorretamente, 0 automatismo ndo podera trabalhar com total eficiéncia e podem ocorrer
avarias.

NOTA: no caso de reposigao dos pardmetros padréo de fabrica, o valor do pardmetro néo é alterado.

O 1| Pw130/2000-
02 | ¥w16A600HS -
03 | FwreA600HS -
04 | TW110/1200/R
05 | bL+12604HS -

06 | yLA460-
Ho Regulagao da desaceleragao na abertura
ic’ 04 Regulagao da desaceleragdo no fecho

7 i-05 | O 1= 0 automagdo desacelera proximo ao batente mecanico/fim de curso ... 5= 0 automagéo desacelera com muita
antecipagdo em relagdo ao batente mecanico/fim de curso.

3304 Regulagao da aceleragao na partida da manobra de abertura

3404 Regulagao da aceleragao na partida da manobra de fecho

0 1-85 | 5 1= 0 automagso acelera rapidamente na partida ... 05= 0 automag#o acelera lentamente e gradualmente na partida.

H0 08 Regulagao da velocidade na abertura e fecho
OBSERVAGAO: 0 ajuste da velocidade em relagdo ao modelo de motor instalado € automaticamente dividido em 10
partes iguais.

m
4108 Regulagao da velocidade no fecho
OBSERVAGAO: o ajuste da velocidade em relagdo ao modelo de motor instalado € automaticamente dividido em 10
partes iguais.

. TW110: & = 6 m/min ... (0= velocidade maxima
0 =05 | UL/1200/HS: T = 6 m/min .. 10=18 m/min
UL/1400: 8 =6 m/min ... 10=13.2 m/min

NOTA: para o ajuste do espago de desaceleragdo a velocidade constante, consulte os parametros {3 e i ver
capitulo 12.

240



16 Sinalizacao das entradas de seguranca e dos comandos
(modalidade TEST)

Na auséncia de comandos ativados, premir a tecla TEST e verificar o que segue:

o INTERVENGAO POR <
DISPLAY CAUSA POSSIVEL SOFTWARE INTERVENGAO TRADICIONAL
o 0 manipulo de desblogueio esta Feche o manipulo de desblogueio e
88 5k aberto (apenas para TW110). gire a chave para a posigdo de fecho.
Verifique a ligagdo com o contacto de
(00 Sb) desbloqueio.
- Contacto STOP de seguranga Instalar um botdo de STOP (N.F) ou
BB 1 aberto. ligar com ponte o contacto ST com o
contacto COM.
- Borda sensivel COST ndo ligada | Se néo utilizada ou se desejar Se ndo utilizada ou se desejar excluir,
18 15 ou ligagdo errada. excluir, programar o parametro ligar com ponte o contacto COST com
73 00 o0 contacto COM.
Borda sensivel COS2 ndo ligada | Se ndo utilizada ou se desejar Se ndo utilizada ou se desejar excluir,
HE H ou ligagdo errada. excluir, programar o parametro ligar com ponte o contacto COS2 com
14 00. o contacto COM.
Fotocélula FT1 ndo ligada ou Se ndo utilizada ou se desejar Se ndo utilizada ou se desejar excluir,
ligagdo errada. excluir, programar o pardmetro 50 | ligar com ponte o contacto FT1 com o
BE 13 O0eS ! o0 contacto COM. Verificar a conexéo e
as referéncias ao sistema de ligagédo
correspondente.
Fotocélula FT2 n&o ligada ou Se ndo utilizada ou se desejar Se ndo utilizada ou se desejar excluir,
ligagdo errada. excluir, programar o parametro 53 ligar com ponte o contacto FT2 com o
BB I2 00eSH4 00, contacto COM. Verificar a conexdo e
as referéncias ao sistema de ligagao
correspondente.
Ambos os fins de curso tém Verificar a ligagédo dos fins de curso.
contacto aberto ou ndo estéo Na auséncia de fins de curso, verificar
ligados (apenas TW110). se 0 par. 60 estd em 00.
BB FE Se os finais de curso magnéticos Substitua o fusivel F3.
estiverem instalados, o fusfvel
de protecdo da alimentacdo
dos acessorios podera estar
queimado.
0 automag4o esté no fim de curso | Se a indicagéo de fim de curso
de abertura (apenas TW110). estiver errada verifique a
i configuragao do parametro 7
88 FA - . —
0 fim de curso de abertura ndo Verificar a ligagédo dos fins de curso.
estd presente ou ndo esté ligado. Na auséncia de fins de curso, verificar
se o par. b estd em 00.
0 automagdo estd no fim de Se a indicagéo de fim de curso
curso de fecho (apenas TW110). | estiver errada verifique a
BEFC configuragao do parametro 7 1.
HE TR 0 fim de curso de fecho ndo esta Verificar a ligagéo dos fins de curso.
presente ou ndo estd ligado. Na auséncia de fins de curso, verificar
se o par. 60 estd em 00.
PR On Na auséncia de comando Verifique os contactos PP - COM e as
e voluntario o contacto (N.A.) ligagdes ao botdo.
poderia estar com defeito ou a Verifi tactos CH - COM
fn ii0aca botio poderi erifique os contactos eas
i gagao com um botdo poderia
estar errado. ligagBes ao botéo.
AP OO Verifique os contactos AP - COM e as
e ligagdes ao botdo.
PE 00 Verifique os contactos PED - COM e
LI as ligagGes ao botao.
Na auséncia de comando Verifique os contactos ORO - COM.
0-00 voluntario o contacto (N.A.) poderia 0 contacto nédo deve ser ligado com

estar com defeito ou a ligagao
com o timer poderia estar errado.

ponte se ndo usado.

NOTA: premir a tecla TEST para sair dela modalidade TEST.
Recomenda-se realizar a resolugdo das sinalizagdes do estado dos dispositivos de seguranga e das entradas sempre
na modalidade “intervengéo por software”.
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17 Sinalizagao de alarmes e anomalias

PROBLEMA | SINALo\p | CAUSA POSSIVEL INTERVENGAO
LED POWER Auséncia de alimentagéo. Verificar o cabo de alimentagéo.
apagado
LED POWER Fusivel queimado. Substituir o fusivel. Recomenda-se que o fusivel
apagado S0 seja retirado e reinserido quando ndo houver
tenséo de rede. Se a quebra do fusivel F3 voltar a
ocorrer e a unidade de controlo controlar um motor
High Speed, desligue o dispositivo B72/CL (ou 0
carregador de baterias B71/BCHP versdo HW 02)
do conetor do carregador de baterias e veja se ndo
volta a acontecer. Em caso afirmativo, proceda a
substituicdo do dispositivo que estd danificado.
0OF 5k Anomalia na tenséo de Remover a alimentacéo, aguardar 10 s e religar a
alimentag&o de entrada. alimentagéo. Se o problema persistir, entre em contato
Inicializagdo da central com o revendedor autorizado local para verificagdo
falhada. e possivel assisténcia. Ao pressionar a tecla TEST, é
possivel ocultar temporariamente o erro e consultar
0s pardmetros do painel de controle.
FUSE Fusivel F1 queimado ou danificado. | Substituir o fusivel.
Se a unidade de controlo Recomenda-se remover o fusivel somente na
estiver no modo bateria, a auséncia de tensdo de rede.
sinalizacdo ndo é visivel.
Pr Ok Detetada sobrecarga no Premir duas vezes a tecla TEST ou dar 3 comandos
inverter. em sucesséo.
CECO Ligagdo errada a SEC1-SEC2 Troque a conexdo entre SEC1 e SEC2.
do transformador.
dA LR Erro de aquisi¢do dos dados Verifique o posicionamento correto do fim de curso de
de curso. abertura e de fecho (se o interrutor de fim de curso estiver
ativado). Pressione TEST e verifique eventuais segurangas
em alarme. Repita o procedimento de aprendizagem.
Procedimento de calibragem Observe o tempo de calibragem necessério em fase
falido. de Frocedirgen(}o cgﬁ aprendizagfem. Antes de rearmar
Po— a alavanca de desbloqueio, verificar se PHAS pisca
gua:%gnfl:gﬁ: ndo abre no ecrd. Repetir o procedimento de aprendizagem.
Mok Motor néo conectado. Verificar o cabo do motor.
FE Ambos os fins de curso estdo | Verificar a ligagdo dos fins de curso ou objetos estranhos
ativados. no blogueio dos fins de curso. Na auséncia de interruptores
de fim de curso, verificar se o par. 60 estd em O0.
exemplo: Erro nos parametros de Programar corretamente o valor de configuragéo e
IS EE configuragdo. guarda-lo.
ciEE
EnE | Encoder ndo ligado. Verifique a ligagdo com o encoder.
Se o problema persistir aconselha-se substituir 0 encoder.
EnE3 Mau funcionamento grave do | Prema a tecla TEST, se a sinalizagéo de erro reaparecer,
encoder. desligue a central por 5 s e volte a ligé-la. Se o problema
persistir, substitua 0 encoder.
EnRFES Mau funcionamento do Prema a tecla TEST, se a sinalizagdo de erro persistir,
(EnES) encoder. substitua o encoder.
Alimentag&o insuficiente Se houver sujidade, humidade, insetos ou outros,
remover a alimentag&o e limpar a placa e o encoder.
Se 0 problema persistir, substitua o encoder.
Funcionamento baterias. Baterias quase descarregadas.
EnER Erro de célculo do encoder. Repita o procedimento de aprendizagem.
EEQP Protegéo térmica do inverter | O funcionamento restabelece-se automaticamente
ativada. dentro de 2 min.
RELD Baterias descarregadas. Espere o restabelecimento da tenséo da rede.
(btLO)
Dispositivo de desbloqueio Repor a alavanca de desb\oc1ue\'o e verificar a
StDP aberto. ligagdo ao contacto de deshloqueio.
lampejante
ro PH Detetada anomalia do controlo | Repita o procedimento de aprendizagem. Se o
do motor. problema persistir, substitua a unidade de controlo.
0 procedimento de rno PH Repita o procedimento de aprendizagem.

aprendizagem ndo se
conclui.

Calibragem do motor falida.

Se o problema persistir verifique o cabo de conexdo
do encoder ao motor.
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PROBLEMA

SINAL.
DE ALARME

CAUSA POSSIVEL

INTERVENGAO

0 procedimento de
aprendizagem nao se
conclui.

na PH

Calibragem do motor falida.

Verifique se o alavanca de desbloqueio estd aberto.

Verifique a fluidez de rotagéo do motor. Em caso de
problema contacte a assisténcia técnica.

Verificar se a tenséo de rede estd correcta e se a
seccdo transversal do cabo de rede é adequada.

Problemas com o circuito
do encoder ou no cabo de
conexao.

Verifique as boas condigdes do cabo de conexdo.
Remova e forneca energia.

Dé um comando (aberto / passo a passo, ...).

Se noPH ndo aparecer, repita o procedimento de
aprendizado.

Se naPH aparecer novamente, contate a assisténcia técnica.

AP PE

Atecla TEST foi premida
erroneamente.

Repetir o procedimento de aprendizagem.

Os dispositivos de seguranca
estdo em alarme.

Pressione a tecla TEST e controle o(s) dispositivo(s)
de seguranga em alarme e as respetivas ligagoes
dos dispositivos de seguranga.

Excessiva queda de tensdo.

Repetir o procedimento de aprendizagem.
Verificar a tensédo de rede.

Errado ajuste dos pardmetros
J0edt

Ajuste os pardmetros 30 e 3  em relagéo ao peso e
a velocidade da portinhola.

AP PL

Erro de comprimento de curso.

Coloque 0 automagao na posicao de fecho comple-
to (a sinalizagdo do interrutor de fim de curso FC, se
o par. 60 estiver ativado, deve estar ativa) e repita o
procedimento.

Verifique a cablagem dos fim de curso (se instala-
dos e activados no par. 63). Se o problema persistir
substitua a cablagem.

Restabeleca a central nos valores padréo de fabrica
e repita o procedimento.

Comprimento do curso inferior ao minimo permiti-
do: aumente o comprimento.

RPPI

Comprimento maximo permiti-
do de curso excedido

Reduza o curso. Contactar a assisténcia técnica
(curso que excedam o méximo permitido pelas
caracteristicas técnicas).

Com a automagao parada, a
luz intermitente acende-se
a intervalos regulares (1
sacesa, 4s aﬁ)aﬁada).
Apenas para ULK:
juntamente com a luz
intermitente, acende-se
também a luz de cortesia
LED integrada.

ASSE
ASSt)

Efetuar a manutengdo do
sistema.

Efetuar a manutengdo do sistema.

Para reiniciar o alarme, desbloquear a protegdo
introduzindo a palavra-passe (confirmada pela exibigao
de CP 00) e premir TEST durante 5 s, entrando no
modo INFO; selecionar no visor o parametro £! [L,
que indica o ndmero atingido (3000). Ao premir (1
clique) a tecla W (SETA PARA BAIX0), 0 alarme e
reiniciado e o nimero escolhido nos pardmetros 83
e B4 é definido novamente.

0 radio controlo tem
ouca capacidade e nao
unciona com o automa-

tismo em movimento.

A transmissdo radio estd impedida
por estruturas metalicas e
paredes em concreto.

Instalar a antena ao externo.

Baterias descarregadas.

Substituir as baterias dos transmissores.

0 lampejante nao
funciona.

Lampada / LED queimados ou
fios do lampejante desligados.

Verificar o circuito de LED e/ou os fios.

0 indicador luminoso de
automagao aberto nao
funciona.

Lampada queimada ou fios
desligados.

Verificar a ldampada e/ou os fios.

0 automagao ndo realiza
a manobra desejada.

Configuragéo errada do
parédmetro 7 .

Selecione a posigéo de instalagéo correta com os
parametro 7 1.

incorretamente por B70/

contacto do relé encravado

bod Ee\eqéo incorreta do tipo de Alterar o valor do parametro 87.
ateria.
HELS Tensdo de rede demasiado Verificar a tensdo de rede, verificar a tensdo do BUS
elevada (tamanho INFO: bUS, ver paragrafo 18), contactar a
assisténcia técnica. Ao premir TEST, o sinal desaparece
durante 7 segundos a partir da Ultima ativagao das
teclas a volta do visor.
0 modo de "low power" | o ! F B70/MODLP danificado / Controlo exercido por H93/RX2LP/I defeituoso.
nao é ativado. contacto do relé encravado Cablagem entre H93/RX2LP/I e B70/MODLP com defeito.
Transformador desligado | - - |- ~ B70/MODLP danificado / Controlo exercido por H93/RX2LP/I defeituoso.

Cablagem entre H93/RX2LP/I e B70/MODLP com defeito.

NOTA: Premindo a tecla TEST apaga-se momentaneamente a sinalizagao de alarme. o
Ao receber um comando, se o problema nao foi resolvido, aparece novamente no display a sinalizagéo de alarme.
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18 Diagnosticar - Modo INFO

TEST

x5s

Z

o + TEST
P | N ) o [y g AP PARA SAIR DO .
I L’C‘ (] - J@ oL * MODO INFO ) 1 click
L 2

0 Modo INFO permite visualizar alguns valores medidos pela unidade de controlo B70/1THP.
A partir do modo “Visualizagdo de comandos e dispositivos de seguranga” e com o motor parado, pressione por 5 s
atecla TEST. A unidade de controlo exibe em sequéncia os seguintes parametros e o valor detetado correspondente:

Parametro | Fungdo
rc. 15 | Vejapor 3sa versdo do firmware da unidade de controlo.
il Exibe a localizagdo em que se encontra 0 motor expressa em rotagdes no momento da verificagdo, em relagdo ao
comprimento total (exemplo: . { {3 = motor instalado a esquerda 7 { 03; 5 ! {3 = motor instalado a direita 7/ 5 ).
Lun Exibe 0 comprimento total do curso programado do motor, expresso em rotagdes.
Pl Indica a velocidade de rotagdo do motor expressa em rotagdes por minuto (rPM).
AMP Exibe a corrente absorvida pelo motor, expressa em Ampéres (exemplo: 8 6.5 = 16.5 A).
Se o motor estiver parado a corrente absorvida € igual a 0. Dando um comando € possivel detetar a corrente consumida.
Indicador de status bom do sistema. Com o motor parado é possivel observar uma eventual sobrecarga ou uma tenséo
» de rede demasiado baixa. Basear-se nos seguintes valores:
bUs tensdo de rede = 230V~ (nominal), bUS= 37.6
tensdo de rede = 207V~ (-10%), bUS= 33.6
tensdo de rede = 253V~ (+10%), bUS=H4 L&
Exibe a corrente usada corrigir quaisquer esforgos detetados pelo motor, por exemplo, devido a baixa temperatura
e exterior, medida em Ampeéres (por ex.: 0 =0 A ... 4 = +12 A). Na partida do automatismo de completamente aberta ou
completamente fechada, se a unidade de controlo detetar um esforgo maior em relagdo ao memorizado em fase de
aprendizagem do curso, automaticamente aumenta a corrente a fornecer para o motor.
- Exibe o limite de corrente em que a detegdo de obstaculos intervém (anti-esmagamento) do motor, expressa em
RSC Amperes. O valor é automaticamente calculado pela unidade de controlo na base das defini¢des dos parametros 35 e
3 . Para um funcionamento correto do motor AP deve ser sempre inferior ao valor ASL.
) Indica o tempo necessério para 0 motor detetar um obstéculo conforme as configuragdes do parametro 3 { expresso
tin em segundos. Por exemplo: 1.000=1s/0. 120 =0.12 s (120 ms). Certifique-se de que o tempo de intervengéo seja
superiora 0,3 s.
y Se o painel de controle conhece a posigdo do automagdo, no momento do controlo, o visor mostra:
e uP posigdo conhecida, funcionamento normal.
UP i  posicdo desconhecida, fase de recuperagdo da posigdo em andamento.
Indica o estado do automag&o (Aberto/Fechado).
e ot .CIF' automatismo em fase de abertura (motor ativo).
uL [ CL automatismo em fase de fecho (motor ativo).
L -0 automatismo completamente aberto (motor ndo ativo).
L -L automatismo completamente fechado (motor néo ativo).
UF UF U foi detetada uma tensédo de rede demasiado baixa ou uma sobrecarga.
UF H foi detetada uma sobrecarga no inversor.
Exibe 0 nimero de intervengdes de protegdo térmica do inversor. Se ele exibir um nimero diferente de 0000, verifique se
nPEE ndo ha pontos de tenséo excessivos e se a folha, entrando em contato, ndo ativa o interruptor de limite.
Verifique as configuragdes dos pardmetros 30 e 3 1.
H ibu Exibir informag6es do limitador eletronico de tenséo (SOMENTE ASSISTENCIA TECNICA ROGER TECHNOLOGY).
Se o par.83 for diferente de O, e além disso estiver memorizada uma palavra-passe na central e esta tiver sido
- desbloqueada através da sua introdugdo nos par.P 1...P4, exibe o nimero de ciclos de abertura gue faltam até a préxima
LiLL solicitagdo de manutengéo; se estas condigdes nédo forem verificadas, exibe «----». ATENGAO! Ao premir a tecla ¥
(SETA PARA BAIXO0), o contador ¢ definido para o nimero selecionado nos pardmetros 83 e 4. Prima-a apenas para
reiniciar o alarme AS5E (manutengdo vencida) ou se pretender alterar as condigdes de gestdo da manutengéo.
: Exibe o nimero de inversées causadas pela fotocélula durante o fecho; ao atingir 9999, deixa de contar. O nimero
i nFE | s6 pode ser zerado se tiver sido memorizada uma senha na central e se a senha tiver sido desblogueada através da
sua introdugdo nos pardmetros P I...P4. Nesse caso, o zeramento é obtido premindo a tecla ¥ (SETA PARA BAIXO).
Exibe o nimero de inversdes causadas pela intervengdo do anti-esmagamento / da borda sensivel durante o fecho; ao
atingir 9999, deixa de contar. O nimero s6 pode ser zerado se tiver sido memorizada uma palavra-passe na central e
t nd

se a palavra-passe tiver sido desbloqueada através da sua introdugdo nos parametros P I...P4. Nesse caso, a reiniciali-
zagao é obtida premindo a tecla W ?SETA PARA BAIX0). NOTA: se a visualizagdo do ndmero tiver as 4 casas decimais
acesas, significa que estd ativada (apenas para ULK) a sinalizagdo de anomalias feita com luz de cortesia integrada
(ver pardgrafo 23).

+ Para se deslocar entre os parametros use as teclas +/ - . Apos alcangar o ltimo pardmetro deve-se voltar para tras.
+ No Modo INFO € possivel ativar o automatismo para verificar em tempo real o seu funcionamento.
+ Para sair do Modo INFO pressione durante alguns segundos a tecla TEST.
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18.1 Modo B74/BCONNECT

A utilizagdo de B74/BCONNECT deve ser activada definindo o par.L 0=0 1; por defeito de fabrica, este pardmetro é 00 (desativado).
No caso das automatizagdes TW110 High Speed ou Reversivel, o funcionamento de B74/BCONNECT ¢é ativado
automaticamente (mesmo que o par.L T esteja memorizado em &8, é exibido O ).

A utilizagdo do dispositivo requer a desativagdo da gestdo de low-power (L  83; para as automagdes TW110 High
Speed ou Reversivel, 0 baixo consumo é desativado automaticamente), como descrito na secgéo 9.4.

Ao inserir o B74/BCONNECT no conector WIFI, todas as fungées da unidade de controlo sdo geridas através do
navegador de Internet e dispositivos como o smartphone, tablet, PC, explorando a comunicagéo WiFi.

I@l Para mais informagdes, consultar o manual de instalagdo do médulo de ligagdo B74/BCONNECT.

Modo "assisténcia remota"

Permite 0 acesso e portanto a gestao de todos os dados da unidade de controlo apenas em modo de nuvem e portanto
com gestdo remota.

Quando a assisténcia remota € activada, a mensagem ASCC (assistance connect controlled) aparece no visor.

Ao premir o botdo TEST, esta mensagem desaparece durante 10 segundos, e € possivel aceder aos parametros e
outras fungdes do visor.

Apds 30 minutos, o visor entra em stand-by, se o visor for despertado premindo uma tecla, reaparece o ASCC
intermitente.

Modo de "operagdo de emergéncia"

Isto é utilizado para excluir os alarmes motor e de seguranca (por exemplo, fotocélulas e bordas sensiveis), permitindo
que a automatizagao seja aberta e fechada a baixa velocidade e com o operador presente, e portanto com 0 movimento
da automagdo apenas se o controlo for persistente (quando o controlo é libertado a automagéo param).

0 funcionamento de emergéncia é indicado pela activagdo da luz intermitente a uma frequéncia mais elevada.

Dois tipos de modo "emergéncia” sdo possiveis: residencial ou condominial.

1) residencial (indicagdo de visor L-ES intermitente): o comando PP (da placa terminal ou do comando de radio) é
inicialmente gerido como um comando de abertura; apenas quando a abertura completa tiver sido atingida, a activagéo
do comando enviara os obturadores para 0 modo de fecho. Sé quando o encerramento completo tiver sido alcangado
é que o comando sera capaz de abrir novamente.

2) condominial (indicagdo de visor L-EM intermitente): o comando PP € inicialmente gerido como um comando de
abertura, mas uma vez totalmente aberto, as folhas deixardo de fechar.

Neste modo, 0 modo de espera do visor ndo se activa, indicando sempre 0 modo em progresso.

Ao premir a tecla TEST, esta mensagem desaparece durante 10 segundos, sendo possivel aceder aos parametros e
outras fungdes do visor.

ASCC Modo "assisténcia remota" activado
L-ES Modo "operagédo de emergéncia residencial” activado
L-EM Modo "operagdo de emergéncia do condominio” activado

19 Limitador de tensdo (B72/CL) - apenas para TW110 High
Speed ou Reversivel

As unidades de controlo que comandam os motores High Speed em determinadas situagées de funcionamento podem, em
caso de travagem brusca (comando STOP ou intervengéo do bordo sensivel, ou qualquer comando de inversao se o par.
E5 estiver em O {), sofrer um aumento da tensdo de alimentagdo do motor, que se eleva devido ao efeito dinamo. O B72/
CL, ligado ao conetor do CARREGADOR DE BATERIAS, controla e limita estes picos, activando um consumo de corrente.

A ativagdo, que ocorre através de alguns impulsos rapidos ao longo de um periodo de 1 segundo, € indicada por um
numero igual de intermiténcias do LED "CLAMP" no B72/CL.

Se o LED «CLAMP» permanecer aceso, significa que o B72/CL esta danificado, intervém uma protecéo térmica PTC,
desligando-o da tenséo de alimentagdo do motor e, simultaneamente, forcando uma sobrecarga na alimentagéo de 24
V, fazendo saltar o fusivel F3, cortando a alimentagdo das fotocélulas e das cargas externas em geral. O visor ndo se
desliga, pois a alimentagao da parte ldgica é fornecida pelo B70/MODLP.

Isto é feito para sinalizar a perda da fungao de limitagéo, que, em caso de funcionamento continuo, pode eventualmente
causar danos ao inversor.

Neste caso, proceda a substituigdo de B72/CL.

ATENGAO! Se o carregador for utilizado, tem de estar na versao de hardware 02 (HW 02), porque s6 esta versao
integra a funcéo de limitador de tens&o. Retirar 0 B72/CL do conetor e substitui-lo pelo carregador.

20 Funcionamento sem interruptores de fim de curso

Se os fins de curso magnéticos ndo estiverem instalados (par. 58 08, fins de curso desactivados) ou para ULK o procedimento
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de programagéo do curso ou de recuperagdo da posigao faz com que o caixilho seja pressionado contra os batentes mecanicos.
Uma vez terminado o procedimento, a folha recua o nimero de rotagdes definido pelos parametros 25 (apenas para
TW110) e 26, e nas manobras seguintes, a porta para sempre antes dos batentes mecanicos; para ULK, a porta
chega sempre ao batente de fecho ?se par.26 = 00) e, se necessdrio, € executada a fungdo «anti-stress» da correia; na
abertura, o patim de arrasto para sempre a cerca de 1 cm do batente de abertura.

Atengao! Verificar se o valor do par. 23 é sempre inferior ou, no maximo, igual ao par. £5; o mesmo se aplica ao par.
24 em relagdo ao par. 6.

21 Desbloqueio mecanico (TW110)

Em caso de avaria ou falta de tenséo, é possivel desbloguear o automagao e movimenta-lo manualmente.

@, Para mais informagdes, consulte a operagao de blogueio/deshlogueio no manual de uso do automatismo TW110.

Ao desbloquear-se o automagao com a central alimentada no display aparece 5taP lampejante.

Quando a energia é restabelecida, se 0 automagédo ndo estiver totalmente aberta ou totalmente fechada (activando o
interrutor de fim de curso correspondente, se instalado e ativado, 53 & ), ou se os interruptores de fim de curso ndo
estiverem instalados (50 %), a unidade de controlo, ao receber um comando, inicia um procedimento de recuperagao
de posigdo (ver capitulo 22).

ATENGAO! 0 sensor de desblogueio é magnético e, para detetar a posicao da macaneta de desblogueio, deve
ser alimentado. Quando a central estd em stand-by (apenas para TW110/2000), a reducdo do consumo desliga o
sensor, que perde a sua funcao.

Portanto, s6 é permitido desbloguear a automacao na auséncia de alimentacao da rede, a fim de evitar situacées
de funcionamento incorreto ou perigoso ao receber um comando (folha que bate na batente porque a central nao
detectou o acionamento do desbloqueio e, portanto, nao ativou 0 modo de recuperacao da posi¢ao).

22 Desbloqueio mecanico (ULK)

No caso da automagao ULK, o desblogueio com cordéo solta a porta do patim de arrasto fixado a correia, permitindo o
deslocamento manual da porta. Esta agdo ndo faz com que a central perca a posigéo, uma vez que o patim de reboque
(e, portanto, a correia) ndo se move.

Quando terminar de mover manualmente a porta, lembre-se de colocar o gancho na posigao de rearmamento, pois s6
assim a ativagéo da automagao poderd, na passagem do patim, engatar novamente a porta.

ATENGAO! Se a porta for desbloqueada na posic&o de fecho completo e com a central alimentada, e depois de a ter
aberto manualmente, voltar a fecha-la completamente, ao dar um comando de abertura, o patim de arrasto dirige-se
para o corpo do motorredutor e ndo engata a porta; portanto, se ao dar o comando ndo se vir a porta a mover-se, dar
o comando oposto e, se o engate tiver sido colocado na posigdo de rearme, ouvir-se-a que a porta foi novamente
engatada; ao dar o comando de abertura, a porta abrira.

23 Sinais luminosos com luz de cortesia LED integrada (ULK)

Caso a central detete que a fotocélula estd constantemente em alarme (ou com intermiténcia muito instével), ou que

o0 STOP esta constantemente ativado, ou que um impacto no fecho ativa a indicagdo com um ndmero de piscadelas

repetidas a cada 8 segundos:

« fotocélula em alarme: 1 piscadela (anomalia com prioridade maxima).

+ STOP ativado: 2 piscadelas.

+ colisdo no fecho: 3 piscadelas.

- fotocélulas com ativagéo instével: 4 piscadelas.

A sinalizagdo desaparece:

+ para a fotocélula: quando o funcionamento da fotocélula é restabelecido (com um certo atraso de avaliagdo) ou
imediatamente se a fotocélula for desativada através dos pardmetros correspondentes.

+ para o STOP e para 0 impacto: assim que se conseguir ativar a automagao.

Este modo vem ativado de fébrica e pode ser desativado (e reativado) simplesmente mantendo premida a tecla TEST

durante o arranque até que:

+ aparega no visor «Aan»: modo ativado

+ aparega no visor «AoFF»: modo desativado

24 Modalidade de recuperagao de posi¢ao

Apds uma interrupgdo de tensdo ou apds o desbloqueio mecanico do automagao (apenas TW110), se o0 automagédo nao
estiver completamente aberto ou completamente fechado (ndo activando um dos dois interruptores de fim de curso, se
instalados e activados), a unidade de controlo, ao receber um comando, inicia um procedimento de recuperagéo de posigao:
+ 0 automagéo inicia uma manobra a baixa velocidade.

- 0 lampejante se ativa com uma sequéncia diferente do funcionamento normal (3 s aceso, 1,5 s apagado).

+ Nesta fase, a unidade de controlo recupera os dados da instalagdo. Atengae! Ndo dar comandos nesta fase até
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que esteja concluida.

+ Parao TW110 sem fim de curso ou para automagao ULK, a posigdo é perdida mesmo apds 3 impactos consecutivos
que ocorram na mesma posigao.

Na presenca de interruptores de fim de curso (500 |
Se a folha do automagédo estiver na posigéo totalmente aberta ou totalmente fechada, o procedimento de
recuperagéo da posicdo € o seguinte: o automagdo passa pelo interrutor de fim de curso, péra por breves instantes
e retoma o funcionamento a velocidade definida nos parametros 4 e/ou 4 I. A chegada ao interrutor de fim de
curso oposto faz-se a velocidade reduzida regulada automaticamente (independentemente das regulagdes dos
parametros {3, !4 e 42), recuperando o controlo da posigdo com a maxima preciséo.

+ Se, pelo contrdrio, a folha se encontrar numa posicao intermédia, circula a velocidade reduzida e a ativagdo de um
dos dois fins de curso permite a recuperagdo imediata da posicéo.

Sem fim de curso (55 OO ou automatismo ULK)

+ Aexecugdo de um curso completo, de um batente mecanico ao outro, permite a recuperagdo da posigao. A folha
recua o nlimero de rotagées selecionado nos pardmetros 25, 2& (para TW110) ou (para ULK) executa a fungéo «anti-
stress» da correia (se estiver em fecho total) se ativada no parametro i, ou recua cerca de 1 cm (ndo ajustavel)
se estiver em abertura total.

Apenas para automatismos TW110 High Speed ou Reversivel. Se a central, que com o motor parado ativa a travagem
elétrica, detetar um deslocamento manual superior a 3 cm da posigéo inicial, emite um comando de movimento que
repde a folha na posigao.

25 Teste

Ainspegéo deve ser realiza por pessoal técnico qualificado.
0 instalador deve realizar a medigdo das forgas de impacto e selecionar na unidade de controlo os valores da
velocidade e do bindrio que permitam o automagao motorizados ficar dentro dos limites estabelecidos pelas normas
EN 12453 e EN 12445,
Cemﬂque se de que as indicagBes do "ADVERTENCIAS GERAIS sejam respeitadas.

Ligue a alimentagdo.
- Verificar o correto funcionamento de todos os comandos ligados.
+ Verifique o funcionamento correto a maganeta de desblogueio. No display deve aparecer 5£0F lampejante (apenas TW110).
+ Verificar o curso e as desaceleragoes.
- Verificar o respeito as forgas de impacto.

Verificar a correta intervencéo dos dispositivos de seguranga.
Caso esteja instalado o kit baterias, retire a alimentagdo de rede e verifique o seu funcionamento.
Se 0 B72/CL estiver instalado (apenas TW110 para os motores High Speed ou Reversible), verificar se o LED
vermelho "CLAMP" estd apagado quando o motor esta parado e durante o percurso; quando a folha é langada
a velocidade nominal e é parada por comando ST ou por ativagao de borda sensivel, o LED "CLAMP" fara alguns
breves flashes (estes também podem néo ser gerados se a velocidade nominal for baixa).

+ Retire aalimentag&o de rede e as baterias (se presentes) e volte a alimentar. Verifique, com o automagéo ou porta parado
na posigao intermédia, o completamento correto da fase de retomada da posigdo tanto em abertura como em fecho.

- Verifique o ajuste e a correta intervengéo dos fins de curso. Se necessario, ajuste a posi¢do do motor.

+ Certifique-se que no final da manobra entre 0 automagao e o batente mecanico hd pelo menos 2-3 cm de distancia
(apenas TW110 com fim de curso instalado).

+ Se o modo “low power” estiver ativado (par: L { diferente de 00), execute um teste conforme indicado no pardgrafo
9.4 (ativagdo forgada pressionando 4 teclas simultaneamente).

Declaragao CE de conformidade

0 abaixo-assinado Dino Florian, representante legal da Roger Technology - Via Botticelli 8, 31021 Mogliano V.to (TV)
DECLARA que unidade de comando B70/1THP atende as exigéncias impostas pelas seguintes diretivas comunitérias:
- 2014/35/UE Diretiva LVD;

- 2014/30/UE Diretiva EMC;

-2014/53/UE Diretiva RED;

- 2011/65/UE Diretiva RoHS

E que foram aplicadas todas as normas e/ou especificagdes técnicas indicadas a seguir:
EN 61000-6-3; EN IEC 61000-6-2; EN 60335-1

Local: Mogliano V.to  Data: 03/06/2023 Assinatura %M @M
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OPGELET! Deze handleiding is alleen bedoeld voor gekwalificeerd personeel; lees aandachtig de algemene
waarschuwingen die bij deze handleiding worden geleverd.

OPGELET! De radio-ontvanger H93/RX2LP/I is volledig compatibel met de radio-ontvangers H93/RX20/1 - H93
RX22A/I- H93/RX2RC/I en integreert ofwel een vaste code of “rolling code” (configureerbare) decodering.

Raadpleeqg voor meer informatie over de LOW POWER-modus de B70/MODLP-handleidin
en hoofdstuk 9.4 Stand-by-modus.

1 Symbolen

Hieronder worden de symbolen en hun betekenis aangeduid die aanwezig zijn in de handleiding of op de productlabels.

Algemeen gevaar.
Belangrijke informatie over de veiligheid. Signaleert handelingen of situaties waar het personeel
goed moet opletten.

Gevaar voor gevaarlijke spanningen.
Signaleert handelingen of situaties waar het personeel goed moet opletten voor gevaarlijke
spanningen.

Nuttige informatie.
Signaleert nuttige informatie over de installatie.

Raadpleging Instructies voor de installatie en het gebruik.Signaleert de verplichting om de
handleiding of het originele document te raadplegen, die/dat beschikbaar moet zijn voor toekomstig
gebruik en op geen enkele manier mag worden beschadigd.

Aansluitpunten van de aarding.

Toegestaan temperatuurbereik.

Wisselstroom (AC)
Gelijkstroom (DC)

=eB @< B

Symbool voor de inzameling van het product volgens de AEEA-richtlijn.

=

2 Beschrijving product

De B70/1THP 36 V digitale besturingseenheid maakt gebruik van sensorgestuurde motorvermogensregeling, met
behulp van een encoder met behulp van een encoder met hoge resolutie, om de ROGER Brushless automatiseringen
aan te sturen voor een schuifraam dat in de kolom is geintegreerd (TW110) of de sectionaaldeuraandrijving (ULK).

Let op voor de instelling van de parameter A1. Een verkeerde instelling kan storingen van de werking van de
automatisering veroorzaken.

Met het B70/MODLP-apparaat dat via een 3-draadsbekabeling is aangesloten op de H93/RX2LP/I-ontvanger, bewaakt
de besturingseenheid de bedrijfsstatus door na een vooraf ingestelde tijd van inactiviteit over te schakelen naar de “low
power” modus.

ROGER TECHNOLOGY kan niet aansprakelijk gesteld worden voor de gevolgen van oneigenlijk gebruik, of ander gebruik
dan hetgene waarvoor het product is bestemd en wordt aangeduid in deze handleiding.

Er wordt aanbevolen om accessoires en bedienings- en veiligheidsinrichtingen van ROGER TECHNOLOGY te gebruiken.
Er wordt aanbevolen om fotocellen van de technologie F4ES of F4S te installeren.

@, Voor meer informatie wordt verwezen naar de handleiding van de installatie van de automatisering TW110 of ULK.
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3 Update versie r2.15

Toelichting toegevoegd bij parameter 85 (30 seconden wachttijd voor ingrijpen)
OPMERKING toegevoegd bij parameter L {

Alleen voor ULK-automatisering:

+ Het krachtbeheer is verbeterd

+ Parameter 32 is toegevoegd om de gevoeligheid bij het reageren op obstakels tijdens het sluiten afzonderlijk in te stellen; parameter
3 1 regelt bijgevolg de gevoeligheid tijdens het openen

+ De maximumwaarde van par. g is verhoogd van 08 naar 5

+ De fabrieksinstelling van par. {0 is gedifferentieerd tussen de twee modellen UL/1200/HS ( {0=04) en UL/1400 ( 13=07)

« De reactietijd bij een obstakel door par.3 { (of par.32) in te stellen op waarde 24 is teruggebracht van 5 naar 3 seconden

4 Technische kenmerken product

TW110/2000 ‘ TW110/1000/HS ‘ TW110/1600/HS | TW110/1200/R ‘ UL/1200/HS ‘ UL/1400
VOEDINGSSPANNING 230V~ +10% 50/60 Hz - (115 V~ £ 10% 50/60 Hz) ©

VERBRUIK IN STAND-BY MODUS <0.5W

VERBRUIK TIJDENS HET WACHTEN

OP COMMANDO'S TERWIJL STAND- | 7.5W (*)
BY NIET ACTIEF IS

K,ﬁ’ﬂﬂg%‘w‘g'}(“)m“"svm“““‘ 240W 240W 240 W 240W 240W | 210W
STARTVERMOGEN (VAN NETWERK) | 500 W 570 W 560 W 500 W 610 W 560 W
F1=20A EAT0257; bescherming vermogenscircuit motoren
ZEKERINGEN F2 = T2A (AT0257) bescherming primair circuit transformator
F3 = 3A (5x20 mm) bescherming voedingen accessoires
AANSLUITBARE MOTOREN 1
VOEDING MOTOR 36 V~, variabele frequentie, met automatisch beveiligde inverter
SOORT MOTOR sinusoidaal brushless (ROGER BRUSHLESS)
SOORT MOTORBESTURING veldgericht (FOC), sensored met encoder met hoge resolutie
NOMINAAL VERMOGEN MOTOR 190 W T5W 150 W 120W 160 W 165 W
STARTVERMOGEN MOTOR 460 W 530 W 520W 460 W 570 W 520W

MAXIMUM VERMOGEN KNIPPERLICHT | 25 W
INTERMITTENTIE KNIPPERLICHT 50%

MAXIMUM VERMOGEN o
WELKOMSTVERLICHTING 100 W 230 V~ - 40 W 24 V~ /=== (zuiver contact)
VERMOGEN LICHT —

AUTOMATISERING GEOPEND 3W (24 V=)

VERMOGEN UITGANG ACCESSOIRES | 20 W (24 V=)

BEDRIJFSTEMPERATUUR J 0e jf R

AFMETINGEN PRODUCT afmetingen in mm 165x117 gewicht: 0,250 kg

| BARQGER | 1 1y4110/1000/HS/115 - TW110/1600/HS/115 - UL/1200/HS/115 - UL/1400/115
(*)indicatief verbruik bij afwezigheid van aangesloten accessoires, met ingeschakelde plug-in ontvanger, bij afwezigheid
van elektrisch remmen op motoren (indien van toepassing)

De som van het verbruik van alle aangesloten accessoires mag de gegevens van het maximum vermogen niet
overschrijden die zijn aangeduid in de tabel. De gegevens worden ENKEL gegarandeerd met originele accssoires
van ROGER TECHNOLOGY. Het gebruik van niet originele accessoirs kan storingen veroorzaken. ROGER TECHNOLOGY
kan niet aansprakelijk gesteld worden voor foute of niet conforme installaties.
Alle aansluitingen worden beschermd door zekeringen, zie de tabel. De welkomstverlichting behoeft een externe zekering.
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5 Beschrijving aansluitingen

Voor TW110: om toegang te krijgen tot het aansluitblok van de besturingsaansluiting, verwijdert u de vier schroeven en
tilt u het deksel eraf, zoals getoond in afbeelding 1.
Voer de aansluitingen uit zoals is aangeduid in afb. 3-4-5-7 (B70/1THP).

Voor ULK: om toegang te krijgen tot het aansluitblok van de besturingsaansluiting, schuift u de deuren open, draait u de
twee schroeven los en tilt u het deksel op zoals afgebeeld in figuur 1.
Voer de aansluitingen uit zoals is aangeduid in afb. 6-7 (B70/1THP).

5.1 Type installatie automatisering TW110

Het is de verantwoordelijkheid van de installateur om de geschiktheid van de kabels te controleren in relatie tot
de apparaten die in de installatie worden gebruikt en hun technische kenmerken.

Aanbevolen kabel

1 | Voeding Dubbel isolatiekabel type HO7RN-F 3x1,5 mm?

2 | Fotocellen - Ontvanger F4ES/F4S Kabel 5x0,5 mm? (max 20 m)

3 | Fotocellen - Zender F4ES/F4S Kabel 3x0,5 mm? (max 20 m)

4 | Knipperlicht LED FIFTHY/24 Kabel 2x1 mm? (max 10 m)

5 | Antenne Kabel 50 Ohm RG58 (max 10 m)
Sleutelschakelaar R85/60 Kabel 3x0,5 mm? (max 20 m)

Toetsenbord H85/TTD - H85/TDS

2
(aansluiting van H85/DEC - H85/DEC2) Kabel 2x0,5 mm (max 30 m)

6
. Kabel 4x0,5 mm? (max 20 m)
za?ailslljlﬁgn Hvsasr{?:(;zleenheid) Het aantal geleiders neemt toe bij gebruik van meer dan één
4 g uitgangscontact op H85/DEC - H85/DEC2.
7 | Controlelamp poort geopend Kabel 2x0,5 mm? (max 20 m)
8 | Welkomstverlichting (zuiver contact) Kabel 2x1 mm? (max 20 m)

0 SUGGESTIE: in geval van bestaande installaties moeten de diameter en de condities van de kabels gecontroleerd.
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5.2 Type installatie automatisering ULK

Het is de verantwoordelijkheid van de installateur om de geschiktheid van de kabels te controleren in relatie tot
de apparaten die in de installatie worden gebruikt en hun technische kenmerken.

Aanbevolen kabel
1 | Voeding Dubbel isolatiekabel type HO7RN-F 3x1,5 mm?
2 | Fotocellen - Ontvanger FAES/F4S Kabel 5x0,5 mm? (max 20 m)
3 | Fotocellen - Zender FAES/F4S Kabel 3x0,5 mm? (max 20 m)
4 | Knipperlicht LED FIFTHY/24 Kabel 2x1 mm? (max 10 m)
5 | Antenne Kabel 50 Ohm RG58 (max 10 m)
Sleutelschakelaar R85/60 Kabel 3x0,5 mm? (max 20 m)
Toetsenbord H85/TTD - H85/TDS
6 | (@ansluiting van HBS/DEC - HB5/DEC2) Kabel 2x0,5 mm? (max 30 m)
. Kabel 4x0,5 mm? (max 20 m)
ggf}{sll)lign Hfasr{?gcezleenheid) Het aantal geleiders neemt toe bij gebruik van meer dan één
9 9 uitgangscontact op H85/DEC - H85/DEC2.
7 Geintegreerd LED-homelicht
(aangesloten op aansluitklem SC, par. AB=05)
Extern licht (aangesloten op aansluitklem COR ;
8 (puur contact; par.A8 anders dan 05, gebruik par.19) Kabel 2x1 mm? (max 20 m)

0 SUGGESTIE: in geval van bestaande installaties moeten de diameter en de condities van de kabels gecontroleerd.
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5.3 Elektrische aansluitingen

Voorzie op het stroomtoevoernet een scheidingsschakelaar met openingsafstand tussen de contacten van minstens 3
mm; plaats de scheidingsschakelaar op OFF, en koppel eventuele bufferbatterijen los voordat eender welke reiniging of
onderhoudshandeling wordt uitgevoerd.

Controleer dat vodr de elektrische installatie een aardlekschakelaar met drempel van 0,03 A en een geschikte beveiliging
tegen overbelasting aanwezig is met inachtneming van de regels van de kunst en de geldende normenstelsels.

Sluit, indien gevraagd, de automatisering aan op een doeltreffend aardingssysteem zoals wordt aangegeven door de
geldende veiligheidsnormen.

Voor de voeding moet een stroomkabel type HO7RN-F 3G1,5 gebruikt worden, en moet deze aangesloten worden op
de klemmen L (bruin), N (blauw), () (geel/groen) in de container van de regeleenheid. Haal de stroomkabel enkel uit
de hoes ter hoogte van de klem (fig. 3-7) en blokkeer hem via de specifieke kabelband. Controleer, met behulp van een
tester, de spanning in Volt op de aansluiting van de primaire voeding.

‘TRANSFORMER

Voor een perfecte werking van de Brushless automatiseringen moet de spanning van de
primaire netvoeding als volgt zijn:

- 230V~ +10% voor de regeleenheid B70/1THP.

- 115V~ +10% voor de regeleenheid B70/1THP/115.

Als de gemeten spanning niet overeenstemt met de bovenvermelde gegevens, of niet stabiel
is, kan het zijn dat de automatisering NIET doeltreffend werkt.

0 De aansluitingen op het elektrische distributienetwerk en andere laagspanningsgeleiders, in het deel buiten het
schakelpaneel, moeten een onafhankelijk traject hebben en moeten gescheiden zijn van de aansluitingen op de
bedienings- en veiligheidsvoorzieningen (SELV = Safety Extra Low Voltage).

Controleer dat de netvoedingsgeleiders en de geleiders van de accessoires (24 V) gescheiden zijn. De kabels moeten
gubblel geéﬁoleerd zijn, haal ze nabij de relatieve aansluitklemmen uit de hoes en blokkeer ze met de klemmen (niet
ijgeleverd).

BESCHRIJVING

Aansluiting op netvoeding 230 V~ £10%, 50/60 Hz (115 V~ + 10%, 50/60 Hz)
zekering 5x20 T2A

Secundaire ingang transformator voor voeding motor 26V~ (SEC1) en voor voeding
logica en randapparatuur 19V~ (SEC2).
OPMERKING: De bedrading wordt gerealiseerd in de fabriek door ROGER TECHNOLOGY.

SEC2 SEC1
Aansluiting Motor brushless.
CLl OPMERKING: De bedrading wordt gerealiseerd in de fabriek door ROGER TECHNOLOGY.
@ (Lo Opgelet! Als de draden van de motor worden losgekoppeld van het klemmenbord,
LLD moet een lering van de slag uitgevoerd worden wanneer ze opnieuw worden vastge-

maakt, zie hoofdstuk 10-11.

:ATTERV_ Aansluiting op de kit batterijen B71/BCHP (zie afb. 2)
ﬁ Voor meer informatie wordt verwezen naar de aanwijzingen B71/BCHP.
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6 Bedieningen en accessoires

De veiligheden met contact N.C. moeten, indien niet geinstalleerd, overbrugd worden op de klemmen COM, of
moeten gedeactiveerd worden door de parameters 58, 5 1,53, 54, 60, 73 en T4 te wijzigen.

LEGENDA:
N.C.

N.A. sNormaIIy Opened).
Normally Closed).

CONTACT

BESCHRIJVING

8 9(COR)
o

o

afb. 8 voor UL/1200/HS, UL/1400).

Aansluiting welkomstverlichtin Spuur contact) 230V~ 100 W - 24V~/=== 40 W (afb. 7a voor TW110;
OPMERKING: Voorzie een veiligheidszekering.

8 9(COR) |2

Zuiver contact van signalering van:

automatisering ontgrendeld / storing van de voeding van de batterij (batterij bijna leeg);
automatisering helemaal geopend / automatisering helemaal geslotenéafb. 8).

De bedrijfsmodus van de uitgang COR wordt bestuurd door de parameter 20.

Het spanningsniveau van de batterij is instelbaar op parameter 85.

10(+SC) _ 11(COM)

Controlelamp automatisering geopend 24V===3 W.
De werking van de controlelamp wordt afgesteld door de parameter AB.

10(+SC)  11(COM)

Aansluiting test fotocellen en/of battery saving (zie afb. 10-11-12-13).

Het is mogelijk om de voeding van de zenders (TX) van de fotocellen aan te sluiten op de klem 10(+SC).
Stel de parameter AB Oc' in om de testfunctie te activeren.

De regeleenheid schakelt de fotocellen uit en in bij elke ontvangen bediening, om de correcte wissel van
de status van het contact te controleren.

Het is bovendien mogelijk om de voeding van alle externe inrichtingen aan te sluiten om het verbruik van
de batterijen te beperken (indien aanwezig). Stel A8 83 of AB 04 in.

OPGELET! Als het contact 10(+SC) wordt gebruikt voor de test van de fotocellen of de werking battery
saving, is het niet meer mogelijk om een controlelamp ‘automatisering geopend' aan te sluiten.

10(+SC)

Aansluiting op geintegreerd LED-homelicht (par. AB=05)

11(COM)
12(FT2) 30(COM)
d—o0

Ingang (N.C. of 8.2 kGhm) voor aansluilin? fotocel 8.2 FT2 (afb. 9-10-11-12-13-14).

De fotocellen FT2 zi{'n in de fabriek gecon |gureerd met de volgende instellingen:

- 5300. De fotocel FT2 is gedeactiveerd bij de opening.

- 54 00. De fotocel FT2 is gedeactiveerd bij de sluiting.

—- 5501 Wanneer de fotocel FT2 is verduisterd, wordt de automatisering geopend wanneer een
bediening van opening wordt ontvangen.

Als de fotocellen niet zijn geinstalleerd, moeten de klemmen 12(FT2) - 30(COM) overbrugd worden of

moeten de parameters 53 00 en 54 00 ingesteld worden.

OPGELET! Er wordt aanbevolen om fotocellen van de serie FAES of F4S te gebruiken.

13(FT1)  30(COM)
o ——o0

Ingang (N.C. of 8.2 kOhm) voor aansluiting fotocel 8.2 FT1 (afb. 9-10-11-12-13-14).

De fotocellen FT1 zi{‘n in de fabriek geconfigureerd met de volgende instellingen:

- 5008. De fotocel grijpt enkel in bij de sIuitmg. Bij de opening wordt ze verwaarloosd.

- 5 102. Tijdens de sluiting wordt de omkering van de beweging geactiveerd wanneer de fotocel wordt verduisterd.

- 5201 Wanneer de fotocel FT1 is verduisterd, wordt de automatisering geopend wanneer een
bediening van opening wordt ontvangen.

Als de fotocellen niet zijn geinstalleerd, moeten de klemmen 13(FT1) - 30(COM) overbrugd worden of

moeten de parameters 50 00 en 5 {00 ingesteld worden.

OPGELET! Er wordt aanbevolen om fotocellen van de serie FAES of F4S te gebruiken.

14(C0S2) 16(COM)
o —o0

Ingang (N.C. of 8.2 kGhm) voor aansluiting contactlijst COS2.

De contactlijst is geconfigureerd in de fabriek met de volgende instellingen:

- 71400. De contactlijst COS2 (contact N.C.) is gedeactiveerd.

Als de contactlijst niet is geinstalleerd, moeten de klemmen 14(C0S2) - 16(COM) overbrugd worden of
moet de parameter 14 80 ingesteld worden.

15(COS1) 16(COM)
o ——o0

Ingang (N.C. of 8.2 kOhm) voor aansluiting contactlijst COS1.

De contactlijst is geconfigureerd in de fabriek met de volgende instellingen:

— 1300. De contactlijst COS1 (contact N.C.) is gedeactiveerd.

Als de contactlijst niet is geinstalleerd, moeten de klemmen 15(C0S1) - 16(COM) overbrugd worden of
moet de parameter 73 00 ingesteld worden.

17(ST)

16(COM)
o —o0

Ingang bediening STOP (N.C.).
De opening van het veiligheidscontact veroorzaakt de stop van de beweging.
OPMERKING: het contact wordt overbrugd in de fabriek door ROGER TECHNOLOGY.

22 21(ANT)

btz

Aansluiting antenne voor radio-ontvanger met stekker.
Als u de externe antenne gebruikt, gebruik dan een RG58-kabel, aanbevolen maximale lengte: 10 m.
OPMERKING: vermijd verbindingen op de kabel.

24(0R0) 23(COM)

]

Ingang contact schakelklok (N.Q.).
Wanneer de functie van de klok wordt geactiveerd, wordt de automatisering geopend en blijft ze open
voor de tijd die is geprogrammeerd door de klok. Wanneer de geprogrammeerde tijd is verstreken,
%eprogrammeerd door de externe inrichﬂngék\ok), wordt de automatisering gesloten.

e werking van de bediening wordt afgesteld door de parameter 80 (waarden 00 en O ).
Voor ULK: voor waarden van par.B0 ¢, 83, 04 worden automatische acties geconfigureerd in geval van
brand, wind of gas.
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CONTACT BESCHRIJVING
Ingang bediening opening (N.0.).
25(AP) 23(COM) OPGELET: de Fersisteme activering van de bediening van de opening staat de automatisch hersluiting
o niet toe; de telling van de tijdsduur van de automatisch hersluiting wordt hervat wanneer de bediening
van de opening wordt losgelaten.
26(CH)  23(COM) | Ingang bediening sluiting (N.0.).
o
Ingang bediening stap-stap (N.0.).
27(PP) 23(COM) De werking van de bediening wordt afgesteld door de parameter AH.
o
Ingang bediening gedeeltelijke opening (N.0.).
28(PED) 23(COM) Inde Eabriek ingesteld op 50% van de totale opening (voor TW110) of 10% (voor ULK).
o

29(+24V) 30(COM)

Voeding voor externe inrichtingen. Zie de technische kenmerken.
Stroomaansluiting voor remcircuit hulpmotor (afb. 4).

31(LAM) 30(COM)

Aansluiting knipperlicht (24V===- intermittentie 50%).
Het is mogelijk om de instellingen van het voorknipperen te selecteren via de parameter A5 , en de modus
van intermittentie via de parameter 8.

ENC Connector voor de aansluiting op de encoder die op de motor is gemonteerd.
OPGELET! De kabel van de encoder mag enkel los- en vastgekoppeld worden wanneer de voeding
afwezig is. OPMERKING: De bedrading wordt gerealiseerd in de fabriek door ROGER TECHNOLOGY.
FC1 Connector voor aansluiting van de magnetische eindschakelaar (zie afbeelding 15 - detail F).
FC2 Regel de eindschakelaars zodanig dat, na de activering, de automatisering iets eerder stopt ten opzichte
(alleen TW110 van de mechanische aanslag. OPGELET: herhaal de procedure van de lering bij elke wijziging van de
. I ’ afstelling van de eindschakelaar.
optioneel) OPMERKING: De bedrading wordt gerealiseerd in de fabriek door ROGER TECHNOLOGY.
SB Voor TW110: connector voor het aansluiten van de magnetische ontgrendelingssensor.
Als de motorontgrendelingshendel omhoog wordt gezet, wordt de automatisering gestopt en worden
geen bedw‘eningen aanvaard.
OPGELET! Zodra de ontgrendelingshendel is teruggezet en de automatisering zich in de tussenpositie
bevindt zonder dat een eindschakelaar (indien geinstalleerd) wordt geactiveerd, start de besturing de
procedure voor positieherstel (zie hoofdstuk 22).
OPMERKING: De bedrading wordt gerealiseerd in de fabriek door ROGER TECHNOLOGY.
Voor ULK: de bedieningseenheid beheert het vrijmaakcontact niet, dat blijft uitgeschakeld.
RECEIVER CARD Stekker voor omvan%er met koppeling.
H93/RX2LP/I De regeleenheid heeft als fabrieksinstelling twee functies van de afstandsbediening:
- PR1 - bediening stap-stap (wijzighaar door de parameter 16).
- PR2 - bediening gedeeltelijke opening (wijzigbaar door de parameter 7).
De ontvanger wordt aangesloten op de B70/MODLP-module via een 3-draadsbekabeling (de bekabeling
wordt in de fabriek gemaakt door ROGER TECHNOLOGY) en is onmisbaar voor het beheer van de ‘low
ower-modus.
LET OP! H93/RX2LP/I mag niet worden vervangen door andere modellen ROGER plug-in ontvangers.
BATTERIJLADER Het gebruik van de batterijlader en bufferbatterijen is alleen mogelijk door de 'low power-modus (L |
B71/BCHP 00) uit te schakelen.
Connector voor kaart opladen batterij met koppeling.
KIT BATTERIJEN Wanneer de netspanning ontbreekt, wordt de regeleenheid gevoed door de batterijen, geeft de display
2x12V===4,5 Ah bAEE weer en wordt het knipperlicht af en toe geactiveerd, tot de voedingslijn wordt hersteld of de

Gebruik enkel batterijen
type AGM.

Versie HW 02:

voegt
spanningsbegrenzer
toe, alleen voor High
Speed en Omkeerbaar
versies

spanning van de batterijen onder de veiligheidslimiet daalt. De display geeft bEL T (Battery Low) weer en

de regeleenheid aanvaardt geen enkele bediening .

Als de netspanning wordt onderbroken wanneer de automatisering in beweging is, wordt de beweging

gestopt en wordt het onderbroken manoeuvre automatisch hervatna 2 s.

Om het verbruik van de batterijen te beperken, kan de positieve pool van de voeding van de zenders en

van de ontvangers van de fotocellen aangesloten worden op de klem SC (zie afb. 11-12-13-14). Stel

RBO3 of ABOH in. Op deze manier schakelt de regeleenheid de voeding naar de inrichtingen uit wanneer

de automatisering helemaal is geopend of helemaal is gesloten.

OPGELET! om het opladen toe te staan, moeten de batterijen altijd aangesloten worden op de

Slelétronische regeleenheid. Controleer regelmatig, minstens elke 6 maanden, de doeltreffendheid van
e batterijen.

Voor mee# informatie wordt verwezen naar de handleiding van de installatie van de batterijlader B71/BCHP.

In de B70/1THP besturingseenheden voor TW110 High Speed en Omkeerbaar motoren is de B72/CL
spanningsbegrenzer toegevoegd (door RogerTeohno\ogy?}. B72/CL-spanningsbegrenzer.

Als je de acculader nodig hebt, moet deze voor TW110 High Speed en Omkeerbaar motoren versie HW 02
hebben, omdat deze begrenzer hierin is geintegreerd.

WIFI

Aansluiting voor B74/BCONNECT WiFi IP-apparaat.

Dit IP-apparaat maakt, met behulp van elke internetbrowser, het volledige beheer van het bedieningspaneel
mogelijk, zowel in de nabijheid (point-to-point verbinding) als via de cloud (verbinding op afstand).
LET OP! Het gebruik van B74/BCONNECT moet worden ingeschakeld door par. L3 O 1in te stellen.
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7 Functietoetsen en display

TOETS BESCHRIJVING

up IEI B B B B IEI + UP A | Volgende parameter

DOWN V¥ | Vorige parameter
DOWN IEI IEI - + Toename met 1 van de waarde van de parameter
v

- Afname met 1 van de waarde van de parameter

PROG TEST PROG | Lering van de slag
TEST | Activering van de TEST modus

+ Druk op de toetsen UP A en/of DOWN W om de te wijzigen parameter weer te geven.

+ Gebruik de toetsen + en - om de waarde van de parameter te wijzigen. De waarde begint te knipperen.

+ Houd de toets + of de toets - ingedrukt zodat de waarde snel overlopen worden, en de wijziging sneller kan uitgevoerd
worden.

+ 0m de ingestelde waarde te bewaren, moet enkele seconden gewacht worden of moet een andere parameter bereikt
worden met de toetsen UP A of DOWN V. De display knippert snel, wat aanduidt dat de nieuwe instelling wordt
opgeslagen.

+ De waarden kunnen enkel gewijzigd worden wanneer de motor niet draait. De raadpleging van de parameters is
altijd mogelijk.

8 Inschakeling en inbedrijfsstelling

Schakel de stroomtoevoer naar de regeleenheid in.
Op de display verschijnt eventjes de firmwareversie van de regeleenheid.
Geinstalleerde versie: r2.15.

\__/ \__4

(N -

, s ° AR
Onmiddellijk daarna geeft de display de modus van de status van de bedieningen en de veiligheden weer. Zie hoofdstuk 9.

9 Bedrijfsmodus display

9.1 Modus van weergave parameters

WAARDE
PARAMETER PARAMETER

|
N A

Voor de gedetailleerde beschrijving van de parameters wordt verwezen naar hoofdstuk 12.
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9.2 Modus van weergave van de status bedieningen en veiligheden

STATUS BEDIENINGEN STATUS VEILIGHEDEN
, '. ' cosz '. e

POWER J SBJ STopJ

STATUS VAN DE BEDIENINGEN:

De aanduidingen van de bedieningen zijn gewoonlijk uitgeschakeld.

Ze lichten op wanneer een bediening wordt ontvangen (bijvoorbeeld: wanneer een bediening stap-stap wordt gegeven,
licht het segment PP op).

SEGMENTE BEDIENINGEN
AP opening
s stap-stap
CH sluiting
PEd gedeeltelijke opening
Or klok
STATUS VAN DE VEILIGHEDEN:

De aanduidingen van de beveiligingen zijn gewoonlijk zichtbaar.
Als ze niet zichtbaar zijn, is een alarm aanwezig of zijn ze niet aangesloten.
Als ze knipperen, zijn ze gedeactiveerd via de speo|ﬁeke parameter.

SEGMENTE VEILIGHEDEN

Fe i fotocellen FT1

Fee fotocellen FT2

[ost contactlijst COS1

£ose contactlijst COS2

FA eindschakelaar opening (alleen voor TW110)
FC eindschakelaar sluiting (alleen voor TW110)
b Vrijgavehendel open (alleen voor TW110)
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9.3 TEST Modus

Met de TEST modus kan de activering van de bedieningen en de veiligheden visueel gecontroleerd worden.

De modus kan geactiveerd worden door op de toets TEST te drukken wanneer de automatisering niet in beweging is.
Als de automatisering in beweging is, zal wanneer op de toets TEST gedrukt wordt een STOP geproduceerd worden. De
volgende druk activeert de TEST modus.

Het knipperlicht en de controlelamp van 'geopende automatisering' lichten één seconde lang op hij elke activering van
de bediening of de veiligheid.

-— - De display geeft links de status van de bedieningen 5 s lang weer (AP, CH,
) ' ) ' PP, PE, OR), ENKEL indien actief.
-n' o' Voorbeeld: als de bediening van de opening wordt geactiveerd, verschijnt
, ’ , op de display AP
\\ ! De display geeft rechts de status van de veiligheden weer. Het nummer van

N -— de veiligheidsklem in alarm knippert.
‘ ‘ Wanneer de automatisering helemaal is geopend of helemaal is gesloten,
L -~ verschijnt op de display FA of FC wat aanduidt dat de automatisering zich
' ' —— op de eindschakelaar van de opening FA of op de eindschakelaar van de
< sluiting FC bevindt.

| \ Voorbeeld: contact van STOP in alarm.

0a Geen veiligheid in alarm en geen eindschakelaar geactiveerd.
Sk (Sh) Vrijgavehendel open (alleen voor TW110).

I Het contact van STOP (N.C.) is geopend.
Als geen STOP schakelaar aanwezig is, moet het contact overbrugd worden.
5 Het contact COS1 (N.C.) van de contactlijst is geopend. Controleer de verbinding.
Als de contactlijst niet aanwezig is, moet hij gedeactiveerd worden 73 00.
“ Het contact COS2 (N.C.) van de contactlijst is geopend. Controleer de verbinding.
Als de contactlijst niet aanwezig is, moet hij gedeactiveerd worden 74 0.
3 Het contact FT1 (N.C.) van de fotocel is geopend. Controleer de verbinding.
Als de fotocel niet aanwezig is, moet ze gedeactiveerd worden 58 00.
2 Het contact FT2 (N.C.) van de fotocel is geopend. Controleer de verbinding.
Als de fotocel niet aanwezig is, moet ze gedeactiveerd worden 53 00.
FE Fout van beide eindschakelaars.
Controleer de aansluiting en de regeling van de eindschakelaars (alleen voor TW110).
£A Als de automatisering is geopend, wordt de eindschakelaar van de opening gedetecteerd
(alleen voor TW110).
Fr Als de automatisering is gesloten, wordt de eindschakelaar van de sluiting gedetecteerd

(alleen voor TW110).

OPMERKING: Als een of meerdere contacten open staan, open en/of sluit de automatisering niet.

Als meer dan één veiligheid in alarm is gesteld, zal nadat het eerste probleem is opgelost het alarm van het tweede
verschijnen, enzovoort.

Om de testmodus te onderbreken, moet opnieuw op de toets TEST gedrukt worden.

Na 10 s van inactiviteit geeft de display opnieuw de status van de bedieningen en de veiligheden weer.
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9.4 Stand By Modus

Er zijn twee mogelijke stand-by situaties:

1. De stand waarbij het scherm gewoon wordt uitgeschakeld en alleen de
POWER LED knippert: deze stand wordt geactiveerd na 30 minuten inactiviteit
en is alleen mogelijk als laag energiebeheer (L {00) niet is ingeschakeld.

N

B 2. (Alleen voor TW110/2000-, UL/1200/HS- en UL/1400-automatiseringen).
POWER—] Degene die het stroomverbruik van de besturingseenheid naar een waarde <

0,5W brengt, is standaard ingesteld om te activeren na 20 minuten inactiviteit
(L 104), maar met een parameterwaarde van & {, £, 03 kan dit worden aangepast naar 5-10-15 minuten inactiviteit.
In deze bedrijfssituatie wordt de transformator niet gevoed en blijft alleen het logische gedeelte van de besturingseenheid,
gevoed door de B70/MODLP-module, in werking.
De 24V===-uitgang van de besturingseenheid wordt dus niet gevoed, met de volgende gevolgen:
- het is niet mogelijk om een externe ontvanger te gebruiken, tenzij deze gevoed wordt door een bron buiten de
besturingseenheid
+ het is niet mogelijk om bepaalde besturingsmodi te gebruiken die gebaseerd zijn op de kruising van de fotocellen,
aangezien de fotocellen ook niet gevoed worden; zie de instellingen van de parameters 52 en 55 (om openen te
bevelen) en 56 (om na 6 seconden opnieuw te laten sluiten)

Andere gevolgen:
het is niet mogelijk om back-upbatterijen te hebben, omdat deze in stand-by geen lading zouden krijgen (zelfs
geen onderhoudslading) en bovenal omdat het ontbreken van de spanning van de wisseltransformator (door de
uitschakeling die wordt bediend door B70/MODLP) de voeding van de batterij zou activeren ("sAEE" op het display),
waardoor deze onnodig zou worden ontladen. Om de batterijen te kunnen gebruiken, is het verplicht om de "low
power" (L {&0) uit te schakelen

+ is het niet mogelijk om B-CONNECT te gebruiken, omdat de besturingseenheid in stand-by niet met B-CONNECT
communiceert, dus geen informatie verstrekt en de besturingseenheid niet kan worden bediend. Als je B-CONNECT
wilt gebruiken, moet je de ‘low power-modus (L { 8) uitschakelen

Het aftellen van de tijd voor het ingaan van de stand-by-fase "low power" wordt als volgt beheerd:
wordt gereset bij ontvangst van een commando en zolang de automatisering in beweging is
+ wordt gereset als de automatisering gepauzeerd is voor het opnieuw sluiten (parameters A2 en ¢ {), omdat dit in
ieder geval een actieve fase van de automatisering is
+ wordt gereset als de countdown voor gegarandeerd opnieuw sluiten in werking is (par.62)
+ wordt gereset als de COR-uitgangstiming in werking is
wordt gereset als een van de toetsen rond het display wordt geactiveerd
AIIeen aan het einde van de bovengenoemde situaties begint het aftellen dat aan het einde van de tijd (geselecteerd in
par.L {) leidt tot de stand-by-fase "low power",
Het display toont "Sk&Y" en na 1,5" wordt het display uitgeschakeld en worden de uitgangen SC, LAM en COR
gedeactiveerd.

Om de stand-by modus te activeren zonder te hoeven wachten en de "low power" werking te kunnen testen:

druk tegelijkertijd op de 4 knoppen: UP A, DOWN V¥, + en - voor ongeveer anderhalve seconde: je hoort het relais
binnenin de B70/MODLP schakelen en "StbY" verschijnt op het display.

Als de B70/MODLP er om de een of andere reden niet in slaagt de stroom van de transformator te halen, verschijnt
na ongeveer 8 seconden "'nol P" op het display van de centrale, wat aangeeft dat de "low power" niet is geactiveerd.

Het verlaten van de stand-by modus gebeurt op een van de volgende manieren:
+ na activering van een klemmenbordcommando (AP, CH, PP, PE, OR)

+ na activering van een radiocommando

+ na activering van een van de knoppen PROG, TEST

Het ontwaken uit stand-by wordt aangegeven door het displaybericht "Act " dat de reactivering van de besturing aangeeft.
LET OP! De heractivering houdt in dat de transformator opnieuw van stroom wordt voorzien en dat dus de 24V-voeding

naar de besturingseenheid terugkeert: de reactie op een commando wordt enigszins vertraagd omdat er enige tijd moet
worden gewacht om de werking van de fotocellen te stabiliseren en te kunnen beoordelen of ze al dan niet in alarm zijn.

10 Lering van de slag voor TW110 automatisering

0 Voor een correcte functionering is het noodzakelijk om de lering van de slag uit te voeren.
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10.1 Voordat de handelingen worden uitgevoerd

1. Selecteer het model van de geinstalleerde automatisering met de parameter A .
LEGENDA: @ HIGH SPEED Motor (@) OMKEERBAAR Motor

SELECTIE MODEL TYPE MOTOR CONFIGURATIES
RO TW110/2000 / 2000 kg ONOMKEERBARE
Ailbe TW110/1000/HS @ ;igof?olégfldlgtlglrlép”gggciale parameters voor High Speed"
Ao TW110/1600/HS @ ;iseof?og?dlgtlglrlfBR‘gEgciale parameters voor High Speed"
Ao TW110/1200/R @ ;izeor?olé?dngKﬁiﬁgggcﬁale parameters voor Omkeerbare"

2. Selecteer de positie van de motor ten opzichte van de opening met de parameter 7 {. De parameter is standaard
ingesteld met de motor rechts gemonteerd ten opzichte van de opening, aanzicht binnenzijde.
LINKER OPENING RECHTS OPENING

3. Indien eindschakelaars ingeschakeld (50 O {): stel de eindschakelaars zo af dat de poort na activering iets voor de
mechanische aanslag stopt.

EINDSCHAKELAAR SLUITING H’Il EINDSCHAKELAAR OPEN\NG MRS

4. Contacteer dat de dodemansfunctie niet is geactiveerd (A7 00).

open sToP cLose

@

5. Plaats de poort in de gesloten positie.

6. Druk op de toets TEST (zie TEST modus in hoofdstuk 9) en controleer de status van de bedieningen en van de
veiligheden. Als de veiligheden niet zijn geinstalleerd, moet het contact overbrugd worden of moet de relatieve
parameter (58,5 1,53, 54, 60, 73 en T4) ervan gedeactiveerd worden.

| TEST
(i ©X
l )

N — ZIE HOOFDSTUKKEN 16 en 17
( ee

| TEsf:r og o
o | GO e
W‘(‘;!! OTENﬁ ] - Houd ingedrukt

36 — met eindschakelaars ingeschakeld
v 0 Sim - rest

Y -

L— met eindschakelaars gedeactiveerd
0 Sim TEST

u,x “1 g — —> VAN LERING
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10.2 Inleerprocedure met eindschakelaars

(verschljnt als FT
verbonden en ingeschakeld is)

1500 0 (] @361 = [ 1) BEER &4

OPENING GEOPEND SLUITING GESLOTEN

+ Druk 4 s lang op de toets PROG, op de display verschijnt AP P-.

+ Vrijgavehendel omhoog, na enkele seconden verschijnt op de display PHAS. De regeleenheid start een
ijkingsprocedure. Tijdens deze fase worden de bedrijfsparameters van de motor berekend.

- Als de ijking van de motor succesvol is uitgevoerd, knippert PHAS op de display.

+ Laat de ontgrendelingshendel zakken. Nu begint de procedure van de lering.

+ Op de display verschijnt FOED (enkel als de parameters 53, 5 1, 53, 54 gedeactiveerd zijn). Verlaat de bundel van de
fotocellen binnen 5 s zodat de procedure niet wordt onderbroken.

+ Op de display verschijnt Auta, en de poort start een manoeuvre van opening aan lage snelheid.

+ Wanneer de eindschakelaar van de opening is bereikt, wordt de poort eventjes gestopt. Op de display knippert Auto.
De poort sluit opnieuw tot de eindschakelaar van de slultmg wordt bereikt.

Als de procedure van de lering correct is voltooid, zal de display de bedieningen en de veiligheden weergeven.

x5s
Folegt “

Als op de display de volgende foutberichten verschijnen, moet de procedure van de lering herhaald worden:
na PH: procedure ijking mislukt.
AP PE:fout lering. Druk op de toets TEST om de fout te wissen en de veiligheid te controleren die in alarm is gesteld.
AP P.L/AP P I fout lengte slag. Druk op de toets TEST om de fout te wissen, en controleer dat beide poortvleugels
helemaal zijn gesloten voordat een nieuwe lering wordt uitgevoerd.

LET OP: Als de inleerprocedure geslaagd is MAAR de ruimte tussen de vleugel (gestopt bij de eindschakelaar)

en de mechanische aanslag is niet zoals gewenst (minstens 3 cm), verplaats dan de eindschakelaar en
HERHAAL DE LEERPROCEDURE. Zorg ervoor dat er MINSTENS 3 cm overblijft tussen de vleugelaanslag en de
mechanische aanslag.

i

Zie voor meer informatie hoofdstuk 17 “Signalering alarmen en storingen”.

260



10.3 Inleerprocedure zonder eindschakelaars

x5S
Ll
JFOG: [Rufo)
SN (verschljnt als FT —‘
'Séwrbonden en ingeschakeld is)
Ja

| =S ] @R[ =] 'Y

OPENING GEOPEND SLUITING GESLOTEN
+ Druk 4 s lang op de toets PROG, op de display verschijnt AP P-.
+ Vrijgavehendel omhoog, na enkele seconden verschijnt op de display PHAS. De regeleenheid start een

ijkingsprocedure. Tijdens deze fase worden de bedrijfsparameters van de motor berekend.
- Als de ijking van de motor succesvol is uitgevoerd, knippert PHAS op de display.
+ Laat de ontgrendelingshendel zakken. Nu begint de procedure van de lering.
+ Op de display verschijnt FOED (enkel als de parameters 53, 5 1, 53, 54 gedeactiveerd zijn). Verlaat de bundel van de

fotocellen binnen 5 s zodat de procedure niet wordt onderbroken.
+ Op de display verschijnt Auk o, en de poort start een manoeuvre van opening aan lage snelheid.
+Als de mechanische openingsstop bereikt is, wordt de poort eventjes gestopt. Op de display knippert Auto.

De poort sluit weer tot de mechanische sluﬂaanslag wordt bereikt.
Als de procedure van de lering correct is voltooid, zal de display de bedieningen en de veiligheden weergeven. De poort
trekt zich terug met het aantal rotoromwentelmgen geselecteerd in parameter c6.

Als op de display de volgende foutberichten verschijnen, moet de procedure van de lering herhaald worden:
no PH: procedure ijking mislukt.
AP PE:fout lering. Druk op de toets TEST om de fout te wissen en de veiligheid te controleren die in alarm is gesteld.
AP P.L/AP P I fout lengte slag. Druk op de toets TEST om de fout te wissen, en controleer dat beide poortvleugels
helemaal zijn gesloten voordat een nieuwe lering wordt uitgevoerd.

LET OP: Als de inleerprocedure succesvol was MAAR de ruimte tussen de poortvleugel (gestopt bij de

eindschakelaar) en de mechanische aanslag niet zoals gewenst is, verhoog dan de waarde van parameter c&.
Controleer of de vleugel in volledig geopende stand dezelfde afstand tot de mechanische aanslag behoudt, pas indien
nodig| parameter 25 aan. Zorg ervoor dat er MINSTENS 3 cm overblijft tussen de vleugelaanslag en de mechanische
aanslag.

i

11 Lering van de slag voor ULK automatisering

0 Voor een correcte functionering is het noodzakelijk om de lering van de slag uit te voeren.

Zie voor meer informatie hoofdstuk 17 “Signalering alarmen en storingen”.

11.1 Voordat de handelingen worden uitgevoerd

1. Selecteer het model van de geinstalleerde automatisering met de parameter A !.
LEGENDA: (@ HIGH SPEED Motor

SELECTIE MODEL TYPE MOTOR CONFIGURATIES
A1 DS UL/1200/HS () ONOMKEERBARE
A 06 UL/1400 - ONOMKEERBARE

2. Contacteer dat de dodemansfunctie niet is geactiveerd (A7 00). Elﬁ
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3. Druk op de toets TEST (zie TEST modus in hoofdstuk 9) en controleer de status van de bedieningen en van de
veiligheden. Als de veiligheden niet zijn geinstalleerd, moet het contact overbrugd worden of moet de relatieve
parameter (58,5 1,53, 54, 73 en 74) ervan gedeactiveerd worden.

11.2 Plroce ure agollg ring_voo )sectlonaaldeuren (voor automatisering

Zoais gelever
1o 2 b Ao
x4 s\~ 1 click \»

|
H o s =5 EP Y]

OPENING GEOPEND SLUITING GESLOTEN

+ Controleer of par.7 { is ingesteld op de waarde & I (fabrieksinstelling). Plaats de deur op een hoogte van ongeveer
60 cm boven de grond.

+ Druk 4 s lang op de toets PROG, op de display verschijnt AP P- .

+ Druk op PROG (1 Kklik). Op de display verschijnt £LOS.

- De automatisering start een sluitbeweging. Wanneer de deur de sluitstop bereikt, start hij een openingsbeweging
met lage snelheid. Op de display verschijnt Auta.

+ Bij het bereiken van de openingsstop stopt de deur even. Op de display knippert Auta.
De deur sluit weer (op het display blijft de tekst Ato branden) totdat de sluitstop is bereikt.

Als de procedure van de lering correct is voltooid, zal de display de bedieningen en de veiligheden weergeven.

Als op de display de volgende foutberichten verschijnen, moet de procedure van de lering herhaald worden:
naPH: procedure ijking mislukt.
RPPE: fout lering. Druk op de toets TEST om de fout te wissen en de veiligheid te controleren die in alarm is gesteld.
APP.L: fout lengte slag. Druk op de toets TEST om de fout te wissen, en controleer of de deur volledig gesloten is.

11.3 Speciale inlee P ocedure, met uitvoering van de fasering (alleen bij
vervanging van esturmgseenheldg

Zie voor meer informatie hoofdstuk 17 “Signalering alarmen en storingen”.

Bij vervanging van de besturing door een vervangingskaart worden de motorbesturingsparameters niet opgeslagen; bij
het inschakelen geeft de besturing dAEA weer en moet er verplicht een volledige programmering worden uitgevoerd.
Als eerste onderdeel van de programmering wordt de fasering van de motor uitgevoerd (PFHAS op het display), waarmee
de bedrijfsparameters van de motorbesturing kunnen worden berekend.

LET OP! Deze handeling moet worden uitgevoerd nadat de ontgrendeling met het koord is geactiveerd (zonder
mechanische belasting), zodat de rotor vrij kan bewegen.

HAAK DE

HAAK VAST
| w6 P O R B OE
o @ @ i A 1 click\*
. !
|1
K ko) f R /
GESLOTEN OPENING GEOPEND SLUITING GESLOTEN
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. Ontgrendel de deur (door het koord te gebruiken) en breng deze op 60 cm boven de grond, waarbij u de balans van
de veren controleert.

. Houd de PROG-toets 4 seconden ingedrukt: op het display verschijnt "APP-".

. Druk kort op de PROG-toets (1 klik): op het display verschijnt “PHAS" en de fasering begint.

. Als de fasering is voltooid, knippert PHAS: de faseringswaarde is opgeslagen in het geheugen, zet de vergrendeling
weer op zijn plaats.

. Druk op de PROG-toets (1 klik). Op het display verschijnt CL 5.

. De automatisering start een sluitbeweging; bij het bereiken van de sluitstop start de deur een openingsbeweging op
lage snelheid. Op het display verschijnt Auto.

. Bij het bereiken van de openingsstop stopt de deur kort. Op het display knippert Auta.

. De deur sluit weer (op het display wordt de tekst Auk o continu weergegeven) totdat de sluitstop is bereikt.

Als de inleerprocedure correct is voltooid, gaat het display over naar de weergavemodus voor commando's en

veiligheidsvoorzieningen.

SN

co ~J oo

Nadat de eerste fasering is uitgevoerd, wordt deze bij volgende programmeringen van de slag niet meer uitgevoerd,
waardoor men terugkeert naar de standaard programmeerprocedure (paragraaf 11.2).

Bij vervanging van het encodercircuit of van de motor is het verplicht de fasering van de motor opnieuw uit te voeren.
Ga hiervoor als volgt te werk:

+ Voer de volgende parameterwaarden in: P (=22, P2=08, P3=03, P4=0 | zonder deze op te slaan in parameter CF;

parameter LP geeft "t F" weer, wat aangeeft dat een speciale functie is geactiveerd. Voer snel de reeks handelingen
van de punten 1...7 uit.

11.4 Inleerprocedure voor schuifdeuren van garages

+ Selecteer de juiste waarde voor par.71 (voor installatie rechts of links aan het plafond) zoals weergegeven in de
afbeelding.

— PROG PROG
%\ FF 8 El
60 cm opsulmc

= (\Ja

Ry = " [EEEA <

GEOPEND SLUITING GESLOTEN

1. Stel de juiste waarde voor par.7 { in zoals aangegeven in de afbeeldingen aan het begin van paragraaf 11.4.
2. Plaats de deur op 60 cm van de volledige sluiting.

Volg de procedure van par.11.2 van punt 2 tot punt 6.

LET OP! Als het gaat om een speciale inleerprocedure (die begint met de fasering), volg dan in plaats daarvan de punten
1 tot en met 7 van paragraaf 11.3.
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12 Inhoudsopgave van de parameters

PARAM. | FRBRIEKS- BESCHRIJVING PAGINA
Al hoofd. 10-11 | Selectie model automatisering 266
A2 ao Automatische hersluiting na pauzetijd (vanaf automatisering helemaal geopend) | 266
A3 ao Automatische hersluiting na onderbreking netvoeding (black-out) 266
A4 i Selectie functionering bediening stap-stap (PP) 266
RS ao Voorknipperen 267
AB ao Servicefunctie op bediening van gedeeltelijke opening (PED) 267
A7 ao Activering dodemansfunctie 267

a0 Controlelamp automatisering geopend/Testfunctie fotocellen en "battery saving" 267
Ag (voor TW110)
0s LED-infolicht ingeschakeld (voor ULK) 267
o4 Afstelling van de “anti-stress”-functie van de riem, met de deur volledig gesloten 268
0 (alleen voor UL/1200/HS)
m Afstelling van de "anti-stress’-functie van de riem, met de deur volledig gesloten 268
(alleen voor UL/1400)
i o4 Afstelling vertraging tijdens het manoeuvre van de opening (en de sluiting 268
TW110/2000)
2 M @O é]:rsﬁ(ee”ei?lg)a\ll'irttrli%g]r%}lufjflrl].sl(;]a manoeuvre van de sluiting (alleen High Speed - 268
13 e Afstelling van de aandrukruimte op de eindschakelaar van de opening aan 268
constante snelheid
" e Afstelling van de aandrukruimte op de eindschakelaar van de sluiting aan 268
constante snelheid
JS 50 Afstelling gedeeltelijke opening (%) - TW110 268
04 Afstelling gedeeltelijke opening (%) - ULK 268
B 0 Aanpassing van de automatische sluitingstijd na gedeeltelijke opening (alleen 268
voor TW110)
el i} Type wordt gesignaleerd door de COR-uitgang 268
ci 30 Afstelling automatische sluitingstijd 268
ce 0o Activering beheer opening met uitsluiting van de automatische hersluiting 269
25 03 Tolerantie bij open (alleen TW110) 269
24 03 Tolerantie bij dicht stop 269
c5 03 Vervroeging bij volledige open (alleen TW110) 269
03 Vervroeging bij volledige dicht stop (alleen TW110) 269
b oo Vervroeging bij volledige dicht stop (alleen ULK) 269
30 o Afstelling motorkoppel 269
N 15 Afstelling gevoeligheid ingreep op obstakels bij opening 270
3e 15 Afstelling gevoeligheid ingreep op obstakels bij sluiting 270
33 o4 Afstelling acceleratie bij start bij opening (en sluiting TW110/2000) 270
EW M @O ﬁ‘fsiglrlier:‘g_ %chlaleratie bij start bij sluiting (alleen High Speed - Omkeerbare 270
36 ao Activering maximum koppel bij start 270
a ai Afstelling motorkoppel tijdens fase van recuperatie positie 270
HT 08 Afstelling openingssnelheid (en sluiting TW110/2000) 270
Y 08 @® | Afstelling sluitingssnelheid (alleen High Speed - Omkeerbare motoren - ULK) 270
He 03 Afstelling aandruksnelheid bij einde manoeuvre 270
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FABRIEKS-

PARAM. | "\AARDE BESCHRIJVING PAGINA
yg o1 Instelling van het aantal pogingen van automatische hersluiting na ingreep van 270
contactlijst of detectie obstakels (antiverplettering)
50 oo Instelling bedrijfsmodus fotocel bij opening (FT1) 271
51 ae Instelling bedrijfsmodus fotocel bij sluiting (FT1) 271
55 ol Bedrijfsmodus fotocel (FT1) bij gesloten automatisering 271
53 0o Instelling bedrijfsmodus fotocel bij opening (FT2) 271
54 0o Instelling bedrijfsmodus fotocel bij sluiting (FT2) 271
55 0l Bedrijfsmodus fotocel (FT2) bij gesloten automatisering 271
56 ao Activering van bediening van sluiting 6 s na de ingreep van de fotocel (FT1-FT2) | 271
1 0o Selectie type contact (N.C. of 8k2) op de ingangen FT1/FT2/ST 272
Lath] 0o Eindschakelaar ingeschakeld 272
65 as Afstelling van de stopruimte van de motor 272
10 ao Selectie maximale slaglengte (niet weergegeven voor ULK) 272
1 01 Selectie van de positie van installatie van de motor ten opzichte van de opening, 279
aanzicht binnenzijde (voor TW110 of ULK voor schuifdeuren)
13 oo Configuratie contactlijst COST 272
iE ao Configuratie contactlijst COS2 272
16 0o Configuratie 1° radiokanaal (PR1) 273
1 01 Configuratie 2° radiokanaal (PR2) 273
18 ao Configuratie intermittentie knipperlicht 273
& 6O Selectie bedrijfsmodus welkomstverlichting 273
a0 oo Configuratie contact klok/Noodfunctie brand, wind, gas (alleen voor ULK) 273
81 0o Activering van gegarandeerde sluiting/opening 273
ge 03 Afstelling tijdsduur activering gegarandeerde sluiting/opening 274
83 i Het selecteren van beperkingen in de werking van de batterij 274
a4 0o Selectie van het type batterij en vermindering van het verbruik 274
85 03 Selectie beheer werking op batterij 274
86 ao Selectie van de begrenzingen in de werking met batterij 274
g7 ao Selectie van het type van batterij en begrenzing van het verbruik 275
Lo ao Ativagdo da comunicagdo em série 275
L a4 Configuragdo do modo “low power stand-by” 275
FA 0o Reset van de standaard fabriekswaarde 275
nl o Versie HW 275
ni c3 Productiejaar 275
nc 45 Productieweek 275
n3 B 275
4 B3 Serienummer 275
n5 01 275
nb c3 FW sequentiéle versie 275
afl 0l 276
ol c3 Weergave teller uitgevoerde manoeuvres 276
ol 45 276
Lot 01 276
o0 3 Weergave urenteller manooeuvres 76 |
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PARAM. | FuBRIEKS: BESCHRIJVING PAGINA
db Ot ) ) 276
oy 23 Weergave teller dagen inschakeling 76
Pi 0o 276
P 0o 276
3 00 Wachtwoord 276 |
P4 oo 276
P ao Bescherming wijziging wachtwoord 276

13 Menu parameters

WAARDE

PARAMETER PARAMETER

_{ |
I, |
° °
Ri0t | Selectie model automatisering
OPGELET! Een verkeerde instelling van storingen van de werking van de automatisering veroorzaken.
OPMERKING: indien de standaard fabrieksparameters worden gereset, moet de waarde van de parameter handmatig
opnieuw ingesteld worden. A configuragéo dos valores 02, 83, 04 desativa 0 modo «low power», o par.L {ndo é exibido.
{J || TW110/2000 - ONOMKEERBARE voor vleugel van 2000 kg
02 | TW110/1000/HS - ONOMKEERBARE voor vleugel van 1000 kg ©
03 | TW110/1600/HS - ONOMKEERBARE voor vleugel van 1600 kg ©
04 | TW110/1200/R - OMKEERBARE voor vleugel van 1200 kg ®
05 | UL/1200/HS - ONOMKEERBARE voor sectionaaldeuren ©
{15 | UL/1400 - ONOMKEERBARE voor sectionaaldeuren
A2 00 | Automatische hersluiting na pauzetijd (vanaf automatisering helemaal geopend)
00 | Gedeactiveerd.
-5 Van 1 tot 15 pogingen van hersluiting (na ingreep van de fotocellen).
YT 13 wanneer het ingestelde aantal pogingen is vervallen, blijft de automatisering open staan.
99 | De automatisering zal onbeperkt proberen te sluiten.
A3 00 | Automatische hersluiting na onderbreking netvoeding (black-out)
{0 | Gedeactiveerd. Wanneer de netvoeding opnieuw wordt geactiveerd, zal de automatisering NIET sluiten.
Geactiveerd. Als de automatisering NIET helemaal is geopend, zal ze, wanneer de netvoeding opnieuw wordt geactiveerd,
{0 1| sluiten na een voorknippertijd van 5 s (onafhankehjk van de waarde die is ingesteld in de parameter AS).
De hersluiting gebeurt in de modus "herstel positie” (zie hoofdstuk 22).
R4 00 | Selectie functionering bediening stap-stap (PP)
{0 | Opening-stop-sluiting-stop-opening-stop-sluiting...
Servicefunctie: de automatisering opent en sluit na de ingestelde tijd van de automatische sluiting.
De tijd van de automatische sluiting wordt hernieuwd als een nieuwe bediening van stap-stap wordt gegeven.
0 1| Tijdens de opening wordt de bediening van stap-stap verwaarloosd. Op deze manier kan de automatisering helemaal
geopend worden, en wordt de ongewenste sluiting vermeden. Als de automatische hersluiting (R200) is gedeactiveerd,
activeert de servicefunctie automatisch een poging van hersluiting A23 1.
Servicefunctie: de automatisering opent en sluit na de ingestelde tijd van de automatische sluiting.
De automatische sluitingstijd wordt NIET hernieuwd wanneer een nieuwe bediening van stap-stap wordt gegeven.
{2 | Tijdens de opening wordt de bediening van stap-stap verwaarloosd. Op deze manier kan de automatisering helemaal
geopend worden, en wordt de ongewenste sluiting vermeden. Als de automatische hersluiting (R200) is gedeactiveerd,
activeert de servicefunctie automatisch een poging van hersluiting A20 !
{3 | Opening-sluiting-opening-sluiting.
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04 ‘ Opening-sluiting-stop-opening.

AS OO | Voorknipperen

Gedeactiveerd. Het knipperlicht wordt geactiveerd tijdens het manoeuvre van de opening en de sluiting.

Van 1 tot 10 s voorknipperen voér elk manoeuvre.

93 | 5 s voorknipperen vodr het manoeuvre van de sluiting.

AE OO | Servicefuntie op bediening van gedeeltelijke opening (PED)

7 | Gedeactiveerd. De automatisering wordt gedeeltelijk geopend in de modus stap-stap: opening-stop-sluiting-stop-opening...

n
[N
! | Geactiveerd. Tijdens de opening wordt de bediening van gedeeltelijke opening (PED) verwaarloosd.

A7 00 | Activering dodemansfunctie

00 | Gedeactiveerd.
n
[N

| | Geactiveerd. De automatisering functioneert wanneer de bedieningen opening (AP) of sluiting (CH) ingedrukt worden
gehouden. Wanneer de bediening wordt losgelaten, wordt de beweging van de automatisering gestopt.

02 Openen vindt plaats in halfautomatische modus, dodemans sluiten wordt alleen geactiveerd door het CH-commando op
YE | het klemmenbord; het radiografische commando is alleen ingeschakeld als het is geconfigureerd voor openen.

De waarden 03 en 04 maken dodemansbediening ‘in noodgevallen” mogelijk, die alleen kan worden geactiveerd door een van
de commando’'s op het klemmenbord: AP, CH; fotocellen en gevoelige randen worden genegeerd, STOP en schokdetectie (die de
beweging niet omkeert, maar de motor stopt) blijven beheerd.

Tijdens de dodemansfunctie maakt het knipperlicht reeksen van 10 snelle flitsen afgewisseld met een korte pauze; de beweging vindt
plaats op minimale snelheid.

Als de automatisering daarentegen wordt geactiveerd door middel van radiografische bediening of met de klemmenbordcommando's
PP, PED, OR, blijft de bediening standaard ?ha\fautomatisch of automatisch) met behulp van alle ingeschakelde beveiligingen.

WAARSCHUWING! Sluit op de klemmen AP en CH alleen een sleutelschakelaar aan die in de onmiddellijke nabijheid van de
automatisering is geinstalleerd, om deze visueel te bedienen: het niet naleven van deze veiligheidsinstructie kan gevaar voor personen
of goederen veroorzaken.

Om de veiligheid van het vrijwillig starten te garanderen, moet het commando van de AP (of CH) klemmenkaart als volgt worden
uitgevoerd (zie fig. 17, voor een voorbeeld van het openingscommando)

- een eerste activering (sluiten van het contact) die minder dan 1 seconde duurt

- de bediening loslaten en binnen 1 seconde de bediening opnieuw activeren en vasthouden: vanaf dit moment beweegt de
automatisering met de aanwezige dodemansknop en stopt wanneer de bediening wordt losgelaten.

Als bijkomende beveiligingsfunctie: de activering van de CH-keuzeschakelaar tijdens het openen of van de AP-keuzeschakelaar tijdens
het sluiten, stopt de automatisering; om ze opnieuw te activeren, moeten alle schakelaars worden losgelaten en moet de sequentie
van fig. 17 worden herhaald.

Inschakelen van de dodemansbediening “in noodgevallen voor residentiéle installaties’, met de klemmenbordbediening
AP kan de raamvleugel volledig geopend worden, de klemmenbordbediening CH is alleen beschikbaar als de raamvleugel
{13 | volledig geopend is: pas als de raamvleugel volledig geopend is, kan hij weer gesloten worden.

Tijdens de noodbediening wordt “5- ES” weergegeven op het display (door op TEST te drukken, wordt het display enkele
seconden lang gereset).

Inschakelen van de dodemansbediening “in noodgevallen voor appartementsgebouwen’, die alleen kan worden be-
diend met de AP-bediening van het klemmenbord, tot volledig open, zonder mogelijkheid tot sluiten. Het is alleen moge-
04 | lijk om de automatisering te openen.

ITijdens de n;)odbediemng geeft het display "5-EM7" weer (door op TEST te drukken wordt het display enkele seconden
ang gereset).

RECO | Controlelamp automatisering geopend/Testfunctie fotocellen en "battery saving" (voor TW110)
AB 05 | LED-infolicht ingeschakeld ?voor ULK)

OPMERKING: het signaal dat wordt gegeven door de indicator automatisering open kan alleen worden gebruikt als de
stand "low power" is uitgeschakeld (£ 00).

De controlelamp is it wanneer de automatisering is gesloten. De controlelamp licht vast op tijdens de manoeuvres en
wanneer de automatisering is geopend.

De controlelamp knippert langzaam tijdens het manoeuvre van de opening. De controlelamp licht vast op wanneer
{0 1| de automatisering helemaal is geopend. De controlelamp knippert snel tijdens het manoeuvre van de sluiting. De
automatisering is gestopt in een tussenpositie, de controlelamp gaat twee maal uit elke 15s.

{2 | Stelin op 02 als de uitgang SC wordt gebruikt als test fotocellen. Zie afb. 11-12.

Stel in op 03 als de uitgang SC wordt gebruikt als “battery saving”. Zie afb. 13-14.
{13 | Wanneer de automatisering helemaal is geopend of gesloten, deactiveert de regeleenheid de accessoires die zijn
aangesloten op de klem SC om het verbruik van de batterij te beperken.

{4 | Stelin op 04 als de uitgang SC wordt gebruikt als “battery saving” en test fotocellen. Zie afb. 13-14.

a5 Alleen weergegeven voor ULK: de SC-uitgang voedt de LED-bedieningsverlichting, waarvan de timing wordt ingesteld door
par. 19
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Afstelling van de “anti-stress”-functie van de riem, met de deur volledig gesloten (alleen
voor UL/1200/HS)

007 | Afstelling van de “anti-stress”-functie van de riem, met de deur volledig gesloten (alleen
voor UL/1400)
00 | “anti-stress” uitgeschakeld
0 1= 15 | Aantal uitgevoerde 1/4-omwentelingen van de rotor om de riem te ontspannen (34 = 1 omwenteling van de rotor).
(1 q q o q a
109 | Afstelling vertraging tijdens het manoeuvre van de opening en sluiting
1204 | Zie hoofdstukken 14 en 15
1 1- g | O i=de automatisering vertraagt nabij de mechanische aanslag/eindschakelaar ... 5= de automatisering vertraagt met
veel anticipatie ten opzichte van de mechanische aanslag/eindschakelaar .
i3 0¢ Afstelling van de aandrukruimte op de eindschakelaar van de opening / bij de openingsaanslag
OPMERKING: de snelheid van het manoeuvre wordt geregeld door de parameter 4. Na de vertraging beweegt de
automatisering aan constante snelheid tot de eindschakelaar wordt bereikt of stoppositie bij opening wordt bereikt.
Iyl
02 | Afstelling van de aandrukruimte op de eindschakelaar van de sluiting / bij de sluitaanslag
OPMERKING: de snelheid van het manoeuvre wordt geregeld door de parameter 4. Na de vertraging beweegt de
automatisering aan constante snelheid tot de eindschakelaar wordt bereikt of stoppositie bij opening wordt bereikt.
0 =40 | 0 1= laatste 3 cm; 02= laatste 6 cm; ... 40= laatste 120 cm. Voorbeeld: 100 cm ruimte = waarde 35.
550 Afstelling gedeeltelijke o ening (%)
50 OPMERKING: voor TW110 opent 50% van de geprogrammeerde slag; voor ULK opent 10% van de geprogrammeerde slag.
10-33 | 13-99 instelbaar percentage voor TW110
0 {-20 | § -20 instelbaar percentage voor ULK.
610 | Aan assing van de automatische sluitingstijd na gedeeltelijke opening
OPMERKING: de parameter wordt niet weergegeven voor ULK; bij gedeeltelijke opening wordt onder geen enkele
omstandigheid automatisch opnieuw gesloten (functie garagedeur lucht vernieuwen).
Het aftellen begint wanneer de in punt 15 vastgestelde voetgangersopening is bereikt /5.
00-90 | van 00 tot 90 s pauze.
92-99 | van 2 tot 9 min pauze.
il . .
cald Txpe wordt gesignaleerd door de COR-uitgang
OPMERKING: het signaal van de COR-uitgang kan alleen worden gebruikt als de stand "low power" is uitgeschakeld (L 33)
00 | STANDAARD werking beheerd door de parameter 19
71| Neem contact op met een gesloten systeem als de besturing goed werkt.
Contact open als het alarm centraal is vergrendeld.
Contact gesloten als de regeleenheid wordt gevoed via het stroomnet of de geladen batterij.
02 | Contact geopend door storing: de regeleenheid gevoed via batterij bijna leeg (spanningsniveau ingesteld via par. 85) of
met alarmsignalering bEL O (de regeleenheid aanvaardt geen bedieningen meer).
113 | Contact gesloten als geen enkele van de abnormale situaties 1 en 2 zich voordoet.
Contact geopend als minstens één van de abnormale situaties 1 en 2 zich voordoet
4 | Contact gesloten als de automatisering niet helemaal is geopend.
Contact geopend als de automatisering helemaal is geopend.
75 | Contact gesloten als de automatisering niet helemaal is gesloten.
Contact geopend als de automatisering helemaal is gesloten.
ci3l Afstelling automatische sluitingstijd
Het tellen begint wanneer de automatisering is geopend, en duurt zolang de ingestelde tijd. Nadat de tijd is verstreken,
wordt de automatisering automatisch gesloten. Wanneer de fotocellen ingrijpen, begint het tellen van de tijd opnieuw.
00-33 | van 00 tot 90 s pauze.
92-39 | van 2 tot 9 min pauze.
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Activering beheer opening met uitsluiting van de automatische hersluiting

Indien geactiveerd, geldt de uitsluiting van de automatische hersluiting enkel voor de bediening die is geselecteerd door
de parameter. Voorbeeld: als 220 ! is ingesteld, wordt de automatische hersluiting uitgesloten na een bediening AP
terwijl de automatische hersluiting wordt geactiveerd na de bedieningen PP en PED.

OPMERKING: De bediening dient voor de activering van de sequentie opening-stop-sluiting of sluiting-stop-opening.

Gedeactiveerd.

Een bediening AP (opening) activeert het manoeuvre van de opening. Wanneer de automatisering helemaal is geopend, is
de automatische hersluiting uitgesloten. Een volgende bediening AP (opening) activeert het manoeuvre van de sluiting.

Een bediening PP (stap-stap) activeert het manoeuvre van de opening. Wanneer de automatisering helemaal is geopend,
is de automatische hersluiting uitgesloten. Een volgende bediening PP (stap-stap) activeert het manoeuvre van de sluiting.

Een bediening PED (gedeeltelijke opening) activeert het manoeuvre van de gedeeltelijke opening. De automatische
hersluiting is uitgesloten. Een volgende bediening PED (gedeeltelijke opening) activeert het manoeuvre van de sluiting.

c303 | Tolerantie bij open
OPMERKING: parameter is zichtbaar als de eindschakelaars zijn uitgeschakeld par. 60 (68 & {); stel de waarde van
par.23 zo af dat deze kleiner of gelijk is aan de waarde van par.25. Het is niet zichtbaar voor ULK.
0 1-05 | 0 1= minimale tolerantie (rotoromwentelingen) ... 5= maximale tolerantie (rotoromwentelingen)
403 | Tolerantie bij sluiting
OPMERKING: parameter is zichtbaar als de eindschakelaars zijn uitgeschakeld par. 60 (600 {) o voor ULK; stel de
waarde van par.24 zo af dat deze kleiner of gelijk is aan de waarde van par.26.
0 1-05 | 0 1= minimale tolerantie (rotoromwentelingen) ... 5= maximale tolerantie (rotoromwentelingen)
2503 |vervroe ing bij volledige open
OPMERKING: parameter is zichtbaar als de eindschakelaars zijn uitgeschakeld par. 60 (608 {); behalve voor
rijprogramma’s of herpositioneringsmanoeuvres, waarbij de automatisering aankomt bij de mechanische sluitstop, in
standaardsluitingen stopt deze op voorhand.
Om een vervroeging van de aanslag van ongeveer 3 cm in te stellen, stelt u de volgende waarden voor parameter 25 in:
04 voor TW110/2000
02 voor TW110/1000/HS
03 voor TW110/1600/HS
0+ voor TW110/1200/R
Het is niet zichtbaar voor ULK.
0 = 15| 3 i= minimale vervroeging (rotortoerental) ... /5= maximale vervroeging (rotortoerental)
n q = a a
cb03 | vervroe ing bij volledige dicht stop
c6 00 OPMERKING: parameter is zichtbaar als de eindschakelaars zijn uitgeschakeld par. 60 (63 & {) o voor ULK; behalve voor
rijprogramma’s of herpositioneringsmanoeuvres, waarbij de automatisering de mechanische sluitstop bereikt.
Om een vervroeging van de aanslag van ongeveer 3 cm in te stellen, stelt u de volgende waarden voor parameter 26 in:
04 voor TW110/2000
02 voor TW110/1000/HS
03 voor TW110/1600/HS
01 voor TW110/1200/R
Voor UL/1200/HS en UL/1400 hangt dit af van de inbouwafmetingen.
00 1= 15| @ i= minimale vervroeging (rotortoerental) ... /5= maximale vervroeging (rotortoerental)
an q 7 . q q 7 q
ciid Afstelling van de tijd van omkering beweging na ingreep van contactlijst of detectie
obstakels (antiverplettering)
Regelt de tijd van het manoeuvre van de omkering na de ingreep van de contactlijst of van het detectiesysteem van obstakels.
De stop van de automatisering, na de omkering als gevolg van de ingreep van de contactlijst of van de detectie van een
obstakel, gebeurt aan de vertragingssnelheid van einde manoeuvre. De tijdsduur van de omkering zal iets langer zijn
dan de ingestelde.
00-60 | van0tot 60's.
m .
300 Afstelling motorkoppel
Wanneer de waarden van de parameter worden vergroot of verkleind, wordt een toename of afname van het motorkoppel
veroorzaakt en moet derhalve de gevoeligheid van de ingreep op obstakels afgesteld worden.
Er wordt aanbevolen om ENKEL waarden van minder dan 03 te gebruiken voor zeer lichte installaties en die niet worden
blootgesteld aan ongunstige weersomstandigheden (sterke wind of koude temperaturen).
nA 1= -35%; 02= -25%; 03=-16%; 04=-8% (afname van het motorkoppel = grotere gevoeligheid).
0 1-09 | 05=0%.

OR=+8%; 07= +16%; 0B= +25%; 09= +35% (toename van het motorkoppel = kleinere gevoeligheid).
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Afstellin ?evoeli%heid ingreep op obstakels bij oPening ,
Als de reacfiefijd op de kracht van de impact op de obstakelste [ang is, moet de waarde van de parameter verkleind
worden. Als de kracht van de impact op de obstakels te groot is, moet de waarde van de parameter 33 verkleind worden.

Afstellin ?.evoeli%heid ingreep op obstakels bij sluiting ‘
Als de reacfiefijd op dekracht van de impact op de obstakels te lang is, moet de waarde van de parameter verkleind
worden. Als de kracht van de impact op de obstakels te groot is, moet de waarde van de parameter 30 verkleind worden.

Laag m‘otorkopﬁe\: ) ) )
0 { = minimum kracht impact OP obstakels ... i = maximum kracht impact op obstakels. )
OPMERKING: gebruik deze instellingen enkel als de waarden van het medium motorkoppel niet geschikt zijn voor de installatie.

Medium motorkoppel Deze instelling wordt aanbevolen voor de afstelling van de bedrijfskrachten.
{ { = minimum kracht impact op obstakels ... & = maximum kracht impact op obstakels.

Motorkoppel aan 70% van de maximum waarde, tijdsduur ingreep 1 s. Het is verplicht om de contactlijst te gebruiken.

Motorkoppel aan 80% van de maximum waarde, tijdsduur ingreep 2 s. Het is verplicht om de contactlijst te gebruiken.

Maximum motorkoppel, tijdsduur ingreep 3 s. Het is verplicht om de contactlijst te gebruiken.

Maximum motorkoppel, tijdsduur ingreep 5 s (voor ULK 3 s.). Het is verplicht om de contactlijst te gebruiken.

Afstelling van de acceleratie bij de start van tijdens het manoeuvre van de opening en de sluiting

Zie hoofdstukken 14 en 15

D = de automatisering accelereert snel bij de start... 05= de automatisering accelereert langzaam en geleidelijk aan bij de start.

Activering maximum koppel bij start

Als deze parameter wordt geactiveerd, wordt bij elke start van de motor het maximum koppel geactiveerd gedurende
een maximum tijd van 5 s of voor de tijd die noodzakelijk is voor een opening van de automatisering van ongeveer 65 cm.
OPMERKING: voor de motoren HIGH SPEED motor is een startkoppel van 2 s bij elke start geactiveerd, onafhankelijk
van de instelling van de parameter 36.

Gedeactiveerd.

ENKEL geactiveerd bij de start in opening (inclusief de fase van de recuperatie van de positie). In sluiting is het startkoppel enkel
geactiveerd als de positie onbekend is en als de automatisering zich op meer dan 2 meter van de complete sluiting bevindt.

Geactiveerd bij elke start (inclusief de fase van de recuperatie van de positie).

Afstelling motorkoppel tijdens fase van recuperatie positie ; '
Regel het motorkoppel met behulp van de garameter 37 als, tijdens de fase van de recuperatie van de positie, de
waarden die zijn ingesteld in de parameters 30 en 3 { ongeschikt zouden zijn om te garanderen dat de automatisering
het manoeuvre kan voltooien.

Als de fase van de recuperatie van de positie niet wordt voltooid, hervat de automatisering zijn normale werking niet.

De ingreep van de detectie van het obstakel wordt uitsluitend geregeld door de waarden die zijn ingesteld in de
parameters 30en 3 1.

De ingreep van de detectie van het obstakel wordt geregeld door de waarden die zijn ingesteld in de parameters 30 en
3 1, en door de maximum stroomwaarde die is gememoriseerd tijdens de fase van de lering van de slag.

De ingreep van de detectie van het obstakel bedraagt 70% van het maximum koppel voor een tijdsduur van de ingreep van 1s.

De ingreep van de detectie van het obstakel bedraagt 80% van het maximum koppel voor een tijdsduur van de ingreep van 2 s.

Deingreep van de detectie van het obstakel bedraagt 100% van het maximum koppel voor een tijdsduur van de ingreep van 3 s.

Deingreep van de detectie van het obstakel bedraagt 100% van het maximum koppel voor een tijdsduur van de ingreep van 5 s.

Afstellin %peningssnelheid en sIuitim};ssneIheid (%)
OPMERKING: de regeling van de snelheid met belrekking tot het model van de gemonteerde motor is automatisch
verdeeld in 10 gelijke delen.

Zie hoofdstukken 14 en 15

TW110: O {= 6 m/min ... {0=maximum snelheid
UL/1200/HS: O /=6 m/min ... 10=18m/min
UL/1400: 0 1= 6 m/min ... {0=13.2m/min

Afstelling aandruksnelheid bij einde manoeuvre : ‘
Nadat de faSe van de vertraging is voltodid, beweegt de automatisering aan een constante snelheid tot de eindschakelaar
wordt bereikt. De ruimte wordt geregeld door de parameters {3 en 4.

0 {=minimale naderingssnelheid ... 35=maximale naderingssnelheid

Instelling van het aantal pogingen van automatische hersluiting na ingreep van contactlijst
of detectie obstakels (antiverplettering)

Geen poging van automatische hersluiting.

Van 1 tot 3 pogingen van automatische hers|uiting. o .
De automatische hersluiting gebeurt enkel als de automatisering helemaal is gesloten. _
Er wordt aanbevolen om een waarde in te stellen die kleiner of gelijk aan de parameter A2 is.




Instelling bedrijfsmodus fotocel FT1 bij opening

{10 | GEDEACTIVEERD. De fotocel is niet actief of is niet geinstalleerd.
{1 | | STOP. De automatisering stopt de beweging en blijft gestopt tot de volgende bediening wordt gegeven.
02 ONMIDDELLIJKE OMKERING. Als de fotocel wordt geactiveerd gedurende het manoeuvre van de opening wordt de
HE | bewegingsrichting van de automatisering onmiddellijk omgekeerd.
03 TIJDELIJKE STOP. De automatisering stopt de beweging zolang de fotocel is verduisterd. Wanneer de fotocel wordt
YU bevrijd, wordt de automatisering verder geopend.
oy UITGESTELDE OMKERING. Wanneer de fotocel wordt verduisterd, wordt de beweging van de automatisering gestopt.
U wanneer de fotocel wordt bevrijd, wordt de automatisering gesloten.
5102 | Instelling bedrijfsmodus fotocel FT1 bij sluiting
{0 | GEDEACTIVEERD. De fotocel is niet actief of is niet geinstalleerd.
1 | | STOP. De automatisering stopt de beweging en blijft gestopt tot de volgende bediening wordt gegeven.
02 ONMIDDELLIJKE OMKERING. Als de fotocel wordt geactiveerd gedurende het manoeuvre van de sluiting wordt de
YE | bewegingsrichting van de automatisering onmiddellijk omgekeerd.
03 TIJDELIJKE STOP. De automatisering stopt de beweging zolang de fotocel is verduisterd. Wanneer de fotocel wordt
Y1 bevrijd, wordt de automatisering verder gesloten.
oy UITGESTELDE OMKERING. Wanneer de fotocel wordt verduisterd, wordt de beweging van de automatisering gestopt.
L Wanneer de fotocel wordt bevrijd, wordt de automatisering geopend.
520! |Bedrijffsmodus fotocel FT1 bij gesloten automatisering
De parameter is niet zichtbaar als A8 0 of A8 §3 of AF 04 wordt ingesteld.
00 | Wanneer de fotocel is verduisterd, kan de automatisering niet geopend worden.
0 ! | De automatisering wordt geopend wanneer een bediening van opening wordt ontvangen ook al is de fotocel verduisterd.
0" | De verduisterde fotocel zendt de bediening van opening van de automatisering (alleen bruikbaar indien 1 00).
5300 | Instelling bedrijfsmodus fotocel FT2 bij opening
0] | GEDEACTIVEERD. De fotocel is niet actief of is niet geinstalleerd.
0 ! | STOP. De automatisering stopt de beweging en blijft gestopt tot de volgende bediening wordt gegeven.
0z ONMIDDELLIJKE OMKERING. Als de fotocel wordt geactiveerd gedurende het manoeuvre van de opening wordt de
bewegingsrichting van de automatisering onmiddellijk omgekeerd.
03 TIJDELIJKE STOP De automatisering stopt de beweging zolang de fotocel is verduisterd. Wanneer de fotocel wordt
Y9 | bevrijd, wordt de automatisering verder geopend.
0y UITGESTELDE OMKERING. Wanneer de fotocel wordt verduisterd, wordt de beweging van de automatisering gestopt.
Y| Wanneer de fotocel wordt bevrijd, wordt de automatisering gesloten.
5400 | Instelling bedrijfsmodus fotocel FT2 bij sluiting
DD | GEDEACTIVEERD. De fotocel is niet actief of is niet geinstalleerd.
0 I | STOP. De automatisering stopt de beweging en blijft gestopt tot de volgende bediening wordt gegeven.
0e ONMIDDELLIJKE OMKERING. Als de fotocel wordt geactiveerd gedurende het manoeuvre van de sluiting wordt de
YE | bewegingsrichting van de automatisering onmiddellijk omgekeerd.
03 TIJDELIJKE STOP De automatisering stopt de beweging zolang de fotocel is verduisterd. Wanneer de fotocel wordt
bevrijd, wordt de automatisering verder gesloten.
0y UITGESTELDE OMKERING. Wanneer de fotocel wordt verduisterd, wordt de beweging van de automatisering gestopt.
Y1 | Wanneer de fotocel wordt bevrijd, wordt de automatisering geopend.
550! |Bedrijffsmodus fotocel FT2 bci; gesloten automatisering
De parameter is niet zichtbaar als AB 0c of AB 03 of AR 04 wordt ingesteld.
00 | Wanneer de fotocel is verduisterd, kan de automatisering niet geopend worden.
1 | | De automatisering wordt geopend wanneer een bediening van opening wordt ontvangen ook al is de fotocel verduisterd.
' | De verduisterde fotocel zendt de bediening van opening van de automatisering.
ctivering van bediening van sluiting 6 s na de ingreep van de fotoce -
5600 |Act bed luiting 6 d de fotocel (FT1-FT2
De parameter is niet zichtbaar als A5 03 of AH 04 wordt ingesteld. OPMERKING: indien de fotocellen worden
verduisterd tijdens de opening, begint de telling van 6 seconden wanneer de vluegels helemaal zijn geopend..
Als de automatisering in stand-by gaatin de volledig geopende stand, wordt de functie niet beheerd (de fotocellen worden niet gevoed).
00 | Gedeactiveerd.
0 | | Geactiveerd. Wanneer de fotocellen FT1 worden verduisterd, wordt na 6 seconden een bediening van sluiting geactiveerd.
02 | Geactiveerd. Wanneer de fotocellen FT2 worden verduisterd, wordt na 6 seconden een bediening van sluiting geactiveerd.
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Selectie type contact (N.C. of 8k2 Ohm) op de |ngan en FT1/FT2/ST

In overeenstémming met de vereisten van de veiligheidsnormen EN17453-EN12445 is het mogelijk om op de ingangen
FT1/FT2/ST inrichtingen aan te sluiten die een contact 8.2kOhm gebruiken in plaats van een contact N.C. Configureer
dus de regeleenheid op geschikte manier.

FT1 \ FT2 \ ST
0o Contacten N.C. Standaard configuratie.
il 8k2 N.C. N.C.
oe N.C. 8k2 N.C.
o3 8k2 8k2 N.C.
0 N.C. N.C. 8k2
i 8k2 N.C. 8k2
i2 N.C. 8k2 8k2
E] 8k2 8k2 8k2

BO DD | Eindschakelaar ingeschakeld

OPMERKING: de parameter is niet zichtbaar voor ULK.

Eindschakelaars uitgeschakeld; door het programmeren van de slag en de herpositionering drukt de frontschuif op de
mechanische aanslagen, de stopafstand hiervan wordt ingesteld in parameter 25 en 26.

Eindschakelaars ingeschakeld; de slagprogrammering en herpositionering worden geregeld door de activering van de

a1 magnetische openings- en sluiteindschakelaars.
B5 05 | Afstelling van de stopruimte van de motor
0 1-05 | O i= snel afremmen/kleine stopruimte... §5= zacht afremmen/grotere stopruimte
1000 | Selectie maximale slaglengte (niet zichthaar voor ULK, maximale lengte vastgesteld op
8 meter)
00 | Maximale lengte 20 meter (TW110).
0 1| Maximale lengte 25 meter (TW110).
ol Selectie van de positie van installatie van de motor ten opzichte van de opening, aanzicht
binnenz'ijG(!e Svoor TW110 of ULK voor schuifdeuren) _
OPMERKING: indien de standaard fabrieksparameters worden gereset, moet de waarde van de parameter handmatig
opnieuw ingesteld worden.
00 | Motor links gemonteerd.
{1 ! | Motor rechts gemonteerd. Voor ULK: dit is de instelling die moet worden gekozen in het geval van een sectionaaldeur.
1300 | Configuratie contactlijst COS1
{0 | Contactlijst NIET GEINSTALLEERD.
0 !'| Contact N.C. (Normally Closed). De beweging van de automatisering wordt enkel omgekeerd bij de opening.
{2 | Contact met weerstand van 8k2. De beweging van de automatisering wordt enkel omgekeerd bij de opening.
{13 | Contact N.C. (Normally Closed). De beweging van de automatisering wordt altijd omgekeerd.
4 | Contact met weerstand van 8k2. De beweging van de automatisering wordt altijd omgekeerd.
2 Beheer van twee parallel geschakelde 8k2 gevoelige randen (totale weerstand 4k1). De automatisering keert alleen om
bij het openen.
{4 | Beheer van twee parallel geschakelde 8k2 gevoelige randen (totale weerstand 4k1). De automatisering keert altijd om.
1400 | Configuratie contactlijst COS2
00 | Contactlijst NIET GEINSTALLEERD.
0 1| Contact N.C. (Normally Closed). De beweging van de automatisering wordt enkel omgekeerd bij de sluiting.
{2 | Contact met weerstand van 8k2. De beweging van de automatisering wordt enkel omgekeerd bij de sluiting.
{13 | Contact N.C. (Normally Closed). De beweging van de automatisering wordt altijd omgekeerd.
{4 | Contact met weerstand van 8k2. De beweging van de automatisering wordt altijd omgekeerd.
2 E_eheer van twee parallel geschakelde 8k2 gevoelige randen (totale weerstand 4k1). De automatisering keert alleen om
ij het openen.
{H | Beheer van twee parallel geschakelde 8k2 gevoelige randen (totale weerstand 4k1). De automatisering keert altijd om.
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Configuratie 1° radiokanaal (PR1) OPMERKING: Met ontvanger ROGER TECHNOLOGY met koppeling.

Configuratie 2° radiokanaal (PR2) 0PMERKING: Met ontvanger ROGER TECHNOLOGY met koppeling.

2
{ma

STAP STAP.

GEDEELTELIJKE OPENING.

mu

OPENING.

SLUITING.

JE

STOP.

CQ |CO|Co|Co D
[N}

(X}

Welkomstverlichting. De uitgang COR wordt bestuurd door de afstandsbediening.
Het licht blijft vast oplichten zolang de afstandsbediening actief is. De parameter 79 wordt verwaarloosd.

o

Welkomstverlichting ON-OFF. De uitgang COR wordt bestuurd door de afstandsbediening.
De afstandsbediening schakelt de welkomstverlichting in/uit. De parameter 79 wordt verwaarloosd.

)

STAP STAP met veiligheidsbevestiging .

oo

GEDEELTELIJKE OPENING met veiligheidsbevestiging (.

{mom e e i

Lo

OPENING met veiligheidsbevestiging .

10

SLUITING met veiligheidsbevestiging .

0m te vermijden dat een onvrijwillige druk op een toets van de afstandsbediening_onterecht de automatisering activeert,

wordt een veiligheidsbevesti inP gevraadqd om de bediening te activeren. Voorbeel
+ Wanneer op dé toets CHA van de afstandsbedien
CHB van de afstandsbediening moet bevestigd worden. Wanneer op de toets CHB wordt gedru

C ‘ parameters 16 07 en 17 0 Tingesteld:
ing wordt gedrukt, wordt de functie stap-stap q(ese\ecteerd die binnen 2 s na de druk op de toets
t, wordt de gedeeltelijke opening geactiveerd.

1800

Configuratie intermittentie knipperlicht

il
o

De intermittentie wordt elektronisch bestuurd door het knipperlicht.

!

Langzame intermittentie.

e o i

¢

Langzame intermittentie bij de opening, snel bij de sluiting.

1960

Selectie bedrijfsmodus welkomstverlichting
OPMERKING: de parameter is niet zichtbaar als par. 20 afwijkt van 88 (voor TW110); voor ULK is hij echter zichtbaar
als par. AB=0S.

(53]

Gedeactiveerd.

IMPULSIEF. De verlichting wordt kort geactiveerd bij het begin van elk manoeuvre.

ACTIEF. De verlichting wordt geactiveerd zolang het manoeuvre duurt.

I
L
|
2

van 3 tot 90 s. De verlichting blijft actief tot het einde van het manoeuvre, voor de ingestelde tijdsduur.

| o T
U

Lo
u
'
o

van 2 tot 9 minuten. De verlichting blijft actief tot het einde van het manoeuvre, voor de ingestelde tijdsduur.

o
(=]
(53]
[

Configuratie contact klok/Noodfunctie brand, wind, gas (alleen voor ULK)

Wanneer het ORO-COM-contact wordt gesloten, gaat de automatisering open en blijft open; elke opdracht wordt genegeerd.
Bij het openen van het ORO-COM-contact sluit de automatisering.

Wanneer het ORO-COM-contact wordt gesloten, gaat de automatisering open en blijft open staan. Elke bediening wordt
aanvaard. Wanneer de automatisering opnieuw helemaal is geopend, wordt de functie van de klok opnieuw geactiveerd.
Bij het openen van het ORO-COM-contact sluit de automatisering.

Brandnoodsituatie: het sluiten van het ORO-COM-contact dwingt de deur volledig te openen, met de snelheid die is gekozen in
parH0, waarbij de beveiligingen FT1,FT2, C0S1, COS2 worden genegeerd; de deur blijft open en accepteert geen commandos.

Windnoodsituatie: het sluiten van het ORO-COM-contact dwingt de deur volledig te sluiten en eenmaal gesloten accepteert
deze geen commandoss. Als het sluiten wordt onderbroken door de activering van de fotocel / de gevoelige rand, wordt
het geforceerde sluiten voor de windnoodsituatie na 30 seconden opnieuw geactiveerd.

Het sluiten van het ORO-COM-contact dwingt een gedeeltelijke opening af tot het in par. /5 gekozen percentage van de
slag, en voorkomt automatische sluiting; de automatisering accepteert commanda's, ook voor volledige opening, maar
zodra deze gesloten is, gaat deze gedeeltelijk weer open vanwege een gasnoodsituatie. Bij het openen van het ORO-
COM-contact sluit de deur.

BiOD

Activering van gegarandeerde slumn?/openmg_ -
De activering van deze parameter garandeert daf de automatisering niet blijft open staan als gevolg van foute en/of
onvrijwillige bedieningen.
De functie wordt NIET geactiveerd wanneer:
de automatisering een bediening van STOP ontvangt. A o -
de gevoelige rand grijpt in wanneer een obstakel wordt gedetecteerd in dezelfde richting waar de functie is
eactiveerd. Als de gevoelige rand een obstakel detecteert gedurende de tegenovergestelde beweging van diegene
ie is gegarandeerd, wordt de functie actief gehouden.
de pogingen van hersluiting ingesteld door de parameter A zijn op.
de controle van de positie is verloren (recupereer de positie, zie hoofdstuk 22).

ao

Gedeactiveerd. De parameter B2 wordt niet weergegeven.
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Gegarandeerde sluiting geactiveerd. Na een tijdsduur die is ingesteld door de parameter 82 activeert de regeleenheid 5

n
i s lang het voorknipperen, onafhankelijk van de parameter A5, waarna de automatisering wordt gesloten.
Gegarandeerde sluiting en opening geactiveerd.
Alsde bewegin%van de automatisering wordt gestopt na een bediening stap-stap, na een tijdsduur die is ingesteld door
de parameter B2, activeert de re%\eleenhe\d 5 s lang het voorknipperen (onafhankelijk van de parameter HS% waarna de
automatisering wordt gesloten. Als de beweging van de automatisering wordt gestopt tijdens het manoeuvre van de
0F | sluiting, als gevolg van de ingreep van het detectiesysteem van obstakels, wordt de automatisering gesloten na een
U’%dsduur die'ls ingesteld door de parameter B2 . : )
Als de beweging van de automatisering wordt gestopt tijdens het manoeuvre van de opening, als gevolg van de ingreep
van het detectiesysteem van obstakels, wordt de automatisering gesloten na een tijdsduur die’is ingesteld door de
parameter 82.
B2 03 | Afstelling tijdsduur activerinq gegarandeerde sIuitin&]lopening
OPMERKING: De parameter is niet zichtbaar als de parameter 8 { = 00"
Oc-80 | Van 2 tot 90 s wachttijd.
92-99 | Van 2 tot 9 min wachttijd.
B3 00 Activering Beriodiek onderhoud
OPMERKING: De parameter is zichtbaar als een wachtwoord is gememoriseerd dat anders is dan de fabrieksinstelling
(parameter P {=P4).
OPMERKING: indien de standaard fabrieksparameters worden gereset, moet de waarde van de parameter handmatig
opnieuw ingesteld worden.
Wanneer het aantal resterende openingscycli (ingesteld door de waarden van par. 83 en 84) J bereikt, wordt het visuele
onderhoudssignaal geactiveerd (bijvoorbeeld: met par. B3 = 02 en par. B4 = 0 wordt het signaal geactiveerd na het
uitvoeren van 1000 openingscycli).
Op het display verschijnt AS5E en het kmpdperlicht gaat, bij stilstaande motor, met regelmatige tussenpozen branden (1
seconde aan, 4 seconden uit) totdat er onderhoud aan de installatie is uitgevoerd enhet alarm is gereset.
Om het alarm te resetten, ontgrendel je de beveiliging door het wachtwoord in te voeren (bevestigd door de weergave
van £P 00 op het display) en druk je 5 seconden op TEST om de INFO-modus te openen; ga naar de parameter i CL
op het display, die het getal 8800 zal weergeven; druk 1 keer op de toets ¥ (PIJL-OMLAAG): op het display verschijnt
gedurende 2 seconden de tekst LPdE (update) en het getal op het display wordt opnieuw geladen op basis van de
selectie die is gemaakt in par.83 en 84.
OPMERKING: maximaal aantal openingen tot het volgende onderhoud = 9900 (83 52, B4 39); als u het aantal wilt wijzigen,
volstaat het niet om par. 83 en B4 te wijzigen, maar moet u opnieuw de INFO-modus openen, £ CL weergeven en op de
toets ¥ (PIJL-OMLAAG) drukken.
LET OP: onder beweging wordt elke activering van de motor bij het openen verstaan.
00 | Gedeactiveerd.
0 { | Onderhoud geactiveerd voor openingscycli = Waarde parameter 84 x 10 uur.
{2 | Onderhoud geactiveerd voor openingscycli = Waarde parameter 84 x 100 uur.
B4 00 |Re eIinﬂ urenteller activering alarm J)eriodiek onderhoud
OPMERKING: De parameter is zichtbaar als 83 & ! of B3 2.
OPMERKING: indien de standaard fabrieksparameters worden gereset, moet de waarde van de parameter handmatig
opnieuw ingesteld worden.
00 | Gedeactiveerd.
0-99 Van 10 tot 990 openingen indien: 83 O !
H Van 100 tot 9900 openingen indien: 83 0¢
B5 03 | Selectie beheer werking op batteri(!'
Als een andere waarde dan 00 wordt ingesteld, wordt een controle geactiveerd op het spanningsniveau van de batterij.
Het is mogelijk om het gewenste type van functionaliteit te selecteren voor de parameter BE en een signalering te
activeren via de uitgang COR naar de parameter 20.
00 | De regeleenheid aanvaardt altijd de bedieningen tot de batterij helemaal leeg is.
01 | De controle wordt geactiveerd als de batterijspanning onder de minimum limiet daalt (22V===met acculader B71/BCHP;
36.4V===met externe acculader B71/PBX)
72 | De controle wordt geactiveerd als de batterijspanning onder de tussenlimiet daalt (23V===met acculader B71/BCHP;
36.8V===met externe acculader B71/PBX)
3 | De controle wordt geactiveerd als de batterijspanning onder de maximum limiet daalt (24V===met acculader B71/BCHP;
37.2V===met externe acculader B71/PBX)
BE 00 | Selectie van de begrenzingen bij de werking op Ia.atterijD
OPMERKING: de paramefer is enkel zichtbaar als par. B5 anders is dan J
00 | Geen begrenzing van de bedieningen, wanneer de batterijspanning onder de geselecteerde limiet daalt. Het is mogelijk
om een signalering te activeren via de uitgang COR (als de parameters 85 en 20 correct zijn ingesteld).
01 | Wanneer de accuspanning langer dan 30 seconden onder de in par. 85 geselecteerde drempelwaarde daalt, aanvaardt
de regeleenheid enkel bedieningen van de opening en nooit de bediening van hersluiting.
72 | Wanneer de accuspanning langer dan 30 seconden onder de in par. 85 geselecteerde drempelwaarde daalt, opent de

besturing na een voorlopende knipperfase van 5 seconden de automatisering automatisch en accepteert deze alleen
een sluitcommando.

274




Wanneer de accuspanning langer dan 30 seconden onder de in par. 85 geselecteerde drempelwaarde daalt, ze aanvaardt
enkel de bedieningen van de sluiting, ook al is de ingang ORO actief en is de parameter B O 1.

Wanneer de batterijspanning langer dan 30 seconden onder de in par. 85 geselecteerde drempelwaarde daalt, sluit de
automatisering na een voorlopig knipperen van 5 seconden automatisch en accepteert alleen een openingscommando.

Selectie van het type van batterij en begrenzing van het verbruik

OPMERKING: Een ONGESCHIKTE instelling van deze parameter veroorzaakt, wanneer de netspanning ontbreekt, de
blokkering van de functies, en op de display verschijnt het bericht LD (|nd|en 0 1 of 2 ingesteld en batterij 2x12v=)
of een signalering blod

Batterij 24V=== (2x12V===) met B71/BCHP. Afname van de acceleraties/deceleraties/snelheid geactiveerd, voor de
toename van de duur van de batterij.

0| | Batterij 36V=== (3x12V===) met externe batterijlader B71/PBX. Afname van de acceleraties/deceleraties/snelheid
geactiveerd, voor de toename van de duur van de batterij.
02 | Batterij 36V=== (3x12V===) met externe batterijlader B71/PBX. Geen begrenzing van de prestaties, maximum verbruik
van de batterij.
LO0O0 | Inschakelen seriéle communicatie
OPMERKING: als par.A { = 02, 83, 4 (TW110 High Speed of omkeerbaar) wordt geconfigureerd, is B74/BCONNECT
altijd ingeschakeld, zelfs als par.L 0 met de waarde OO in het geheugen is opgeslagen (bij raadpleging van par..L & wordt
0 I'weergegeven)
00 | Gedeactiveerd.
0 t | Inschakelen module B74/BCONNECT.
02 | Inschakelen debugkaart (intern gebruik).
L1049 | Configuratie van de modus “low power stand-by”
OPMERKING: de ‘low power stand-by" wordt geactiveerd na een inactiviteit die de vooraf ingestelde tijd duurt, d.w.z.
wanneer de automatisering is gestopt en er geen bedieningselementen of toetsen op het display worden geacnveerd
Als de automatisering volledig geopend is en gepauzeerd is voor automatisch opnieuw sluiten, wordt de stand-by niet
geactiveerd, omdat dit in elk geval een actieve fase van automatische werking is (geregeld door par. A2 en € {).
Op dezelfde manier wordt het tellen van de tijd voor gegarandeerd sluiten/openen (par. 8 { en ) beschouwd als een
actieve fase, dus wordt stand-by niet geactiveerd.
OPMERKING: voor de automatiseringen TW110 High Speed en omkeerbaar wordt de modus “low power stand-by”
automatisch uitgeschakeld, par.L !is niet zichtbaar.
00 | "Low power'-modus gedeactiveerd.
0 | | Stand-by activering na 5 minuten inactiviteit.
{2 | Stand-by activering na 10 minuten inactiviteit.
{3 | Stand-by activering na 15 minuten inactiviteit.
{4 | Stand-by activering na 20 minuten inactiviteit.
FA OO | Reset van de standaard fabriekswaarde
OPMERKING: Deze procedure is alleen mogelijk als er GEEN wachtwoord is ingesteld ter bescherming van de gegevens;
als er een wachtwoord is opgeslagen moet u dit eerst ontgrendelen door de waarden F I, P2, P3, P4 in te voeren
(bevestigd door weergave CPOD).
Opgelet! De reset wist elke eerder ungevoerd e selectie, behalve de
, parameter A {, {0,608, 70,7 {,83,84,86,87,L0, L {: controleer of alle
n -7 parameters geschikt zijn voor de installatie.
'— + Druk op de toetsen + (plus) en - (min).
+ Op de display knippert ~E5- na 4 s.
+ De standaard fabriekswaarden zijn gereset.
Opmerking: het is mogelijk de parameters op een tweede manier te resetten: wanneer de besturingseenheid is
ingeschakeld, houdt u, voordat de firmwareversie op het display verschijnt, de toetsen A (PIJL-OMHOOG) en ¥ (PIJL-
OMLAAG) gedurende 4 seconden ingedrukt.
Identificatienummer
Het identificatienummer bestaat uit de waarden van de parameters van nJ tot nb.
OPMERKING: de waarden die zijn aangeduid in de tabel zijn puur indicatief
nd 01! Versie HW
nl23 Productiejaar
Ac 45 Productieweek
7l 5] Voorbeeld: 0 23 45 &7 83 01 23
A4 B9 Serienummer
nS 0!
nE 23 FW sequentiéle versie
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Weergave teller manoeuvres
Het nummer bestaat uit de waarden van de parameters van of1 tot o f vermenigvuldigd met 100.
OPMERKING: de waarden die zijn aangeduid in de tabel zijn puur indicatief

ofl O
s 23 Uitgevoerde manoeuvres
- Voorbeeld: 0 { 23 45 x100 = 1.234.500 manoeuvres
oi45
Weergave urenteller manooeuvres
Het nummer bestaat uit de waarden van de parameters van h{J tot h 1.
OPMERKING: de waarden die zijn aangeduid in de tabel zijn puur indicatief
mni
hﬂ [N Uren m
HiI23 Voorbeeld: 0 / 5'3 =123 uur
Weergave teller dagen inschakeling regeleenheid
Het nummer bestaat uit de waarden van de parameters van diJ tot d /.
OPMERKING: de waarden die zijn aangeduid in de tabel zijn puur indicatief
[l
da o Dagen inschakeling
did3 Voorbeeld: 0 23 =123 dagen
Wachtwoord
Wanneer het wachtwoord is geactiveerd (CP=0 {) kunnen de parameters weergegeven worden maar kunnen de waarden
NIET gewijzigd worden.
Het wachtwoord is eenduidig: één wachtwoord kan dus de automatisering besturen.
OPGELET: Als het wachtwoord wordt verloren, moet de assistentidienst gecontacteerd worden.
P00 Procedure activering wachtwoord:
P2 OO0 Voer de gewenste gegevens in de parameters P {, P2, P3 en PH.
300 Met de toetsen UP A en/of DOWN ¥ wordt de parameter £F weergegeven.
ud Druk 4 s lang op de toetsen + en -.
PY 00 Wanneer de display knippert, is het wachtwoord gememoriseerd.
Schakel de regeleenheid uit en opnieuw in. Controleer of het wachtwoord is geactiveerd (EP=0 ).
Procedure tijdelijke deblokkering:
Voer het wachtwoord in.
Controleer dat LP=
De WachtwoordbeveH\glng wordt opnieuw geactiveerd na 30 minuten inactiviteit van de toetsen rondom het display,
of onmiddellijk door de automatisering uit en weer in te schakelen.
Procedure wachtwoord wissen:
Voer het wachtwoord in (CP=00).
Memoriseer de waarden van P { =00, P2 = 00, P3 = 00, P4 = 00
Met de toetsen UP A en/of DOWN ¥ wordt de parameter CP weergegeven.
Druk 4 s lang op de toetsen + en -
Wanneer de display knippert, is het wachtwoord gewist (de waarden P {00, P2 00, P300 en P4 00 betekenen
"wachtwoord afwezig").
Schakel de regeleenheid uit en opnieuw in (CP=00).
Il=Nals] Ff-f
CP oo Wijziging wachtwoord
00 | Bescherming gedeactiveerd.
0 1 | Bescherming geactiveerd.
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14 Speciale parameters serie High Speed

< ()
RAPID

De serie High Speed (/HS) vertegenwoordigt de lijn van de digitale Brushless schuifsystemen aan hoge
snelheid voor schuifpoorten tot 1000 kg of 1600 kg (TW110/1000/HS - TW110/1600/HS) en de ULK
garagedeurautomatisering (UL/1200/HS), uitsluitend bestemd voor de residentiéle en de industriéle sector.
Dankzij de High Speed technologie kan de automatisering 100% sneller bestuurd worden dan traditionele

automatiseringen, met de mogelijkheid om de snelheid, de acceleratie, de vertragingen en de relatieve beveiligingen
afzonderlijk te besturen.
OPMERKING: Er wordt aanbevolen om contactlijsten te gebruiken om de maximale veiligheid van de installatie te

garanderen.

Hieronder worden bijkomende parameters aangeduid betreffende de activering van de High Speed technologie.

AT | selectie model automatisering
AIO3 De parameter is in de fabriek ingesteld door ROGER TECHNOLOGY.
LET OP! De waarde van parameter A { is in de fabriek ingesteld om het motormodel (3¢ of 83 of 05, zie onderstaande
R05
tabel) te selecteren. Als deze waarde onjuist wordt gewijzigd, kan de automatisering niet volledig efficiént werken en
kunnen er storingen optreden.
OPMERKING: bij het resetten naar de standaard fabrieksparameters wordt de waarde van de parameter niet gewijzigd.
0 1| Fwa10/2080-
de | TW110/1000/HS
03 | TW110/1600/HS
O4 | B 19/4260R-
05 | uL/1200/HS
06 | bLA4e0—
Haq Afstelling vertraging tijdens het manoeuvre van de opening
ic' 04 Afstelling vertraging tijdens het manoeuvre van de sluiting
- 0 1= de automatisering vertraagt nabij de mechanische aanslag/eindschakelaar ... 05= de automatisering vertraagt met
01-05
veel anticipatie ten opzichte van de mechanische aanslag/eindschakelaar.
3304 Afstelling van de acceleratie bij de start van tijdens het manoeuvre van de opening
3404 Afstelling van de acceleratie bij de start van tijdens het manoeuvre van de sluiting
- 0 I= de automatisering accelereert snel bij de start... 0= de automatisering accelereert langzaam en geleidelijk aan
01-05
bij de start.
HODE | Afstellin c:jpeningssnelheid %)
OPMERKING: de regeling van de snelheid met betrekking tot het model van de gemonteerde motor is automatisch
verdeeld in 10 gelijke delen.
n q aa q
4108 Afstellmg sluitingssnelheid ﬂ%)
OPMERKING: de regeling van de snelheid met betrekking tot het model van de gemonteerde motor is automatisch
verdeeld in 10 gelijke delen.
e | TWT10: O =6 m/min ... 10= maximum snelheid
0 i= 10 | UL/1200/HS: 8 1= 6 m/min ... (0= 18m/min

UL/1400: O = 6 m/min ... {0=13.2m/min

OPMERKING: voor de afstelling van de vertragingsruimte bij constante snelheid wordt verwezen naar de
parameters {3 en 4 in hoofdstuk 12.
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15 Speciale parameters serie Omkeerbare

De serie Omkeerbare (/R) vertegenwoordigt de lijn digitale Brushless schuifsystemen voor schuifpoorten tot
1200 kg (TW110/1200/R), bestemd voor de residentiéle en de industriéle sector.
De OMKEERBARE technologie staat toe om de automatisering te open en te sluiten zonder de motor de
deblokkeren, ook wanneer de spanning afwezig is. Wanneer de automatisering handmatig wordt bewogen,
zonder voedingsspanning, levert de rotatie van de motor energie aan het motorbesturingsgedeelte. LET OP! Behandel
de automatisering voorzichtig met de hand.
Dankzij de regeleenheid kunnen de snelheid, de acceleratie, de deceleraties en de relatioeve veiligheden afzonderlijk
bestuurd worden.
Tijdens de normale werking, inclusief de werking op batterij, past de regeleenheid een kracht in remming toe die de
handmatige beweging van de automatisering belet.
Bij de verlengde werking op batterij kan men dus een beperking van de autonomie hebben.
Als de kracht in remming niet voldoende zou zijn om de handmatige beweging te beletten en een verplaatsing van de
automatisering van meer dan 3 cm zou gedetecteerd worden, zal de regeleenheid een procedure van de recuperatie
van de positie starten (zie hoofdstuk 22).
OPMERKING: Ook in geval van OMKEERBAAR is de motor voorzien van een deblokkeersysteem.

Hieronder worden bijkomende parameters aangeduid betreffende de activering van de OMKEERBARE technologie.

AI0Y | selectie model automatisering

De parameter is in de fabriek ingesteld door ROGER TECHNOLOGY.

OLET OP! De waarde van parameter A I is in de fabriek ingesteld om het motormodel (24, zie onderstaande tabel) te
selecteren. Als deze waarde onjuist wordt gewijzigd, kan de automatisering niet volledig efficiént werken en kunnen er
storingen optreden.

OPMERKING: bij het resetten naar de standaard fabrieksparameters wordt de waarde van de parameter niet gewijzigd.
TW110/2000

FWA H0/4080HS

FW10/H680AHS

TW110/1200/R

BLA200HS -

UL/1400

mu

-

o T v e e )
Ly

[Ny}

ca
o

104 | Afstelling vertraging tijdens het manoeuvre van de opening

i’ 04 Afstelling vertraging tijdens het manoeuvre van de sluiting

0 {-0g | O 1= de automatisering vertraagt nabij de mechanische aanslag/eindschakelaar ... 05= de automatisering vertraagt met
veel anticipatie ten opzichte van de mechanische aanslag/eindschakelaar.

3304 Afstelling van de acceleratie bij de start van tijdens het manoeuvre van de opening

3404 Afstelling van de acceleratie bij de start van tijdens het manoeuvre van de sluiting

0 1-0g | O I= de automatisering accelereert snel bij de start... 0= de automatisering accelereert langzaam en geleidelijk aan
bij de start.

H00B | Afstellin %peningssnelheid %)
OPMERKING: de regeling van de snelheid met betrekking tot het model van de gemonteerde motor is automatisch
verdeeld in 10 gelijke delen.

q108 Afstelling sluitingssnelheid ﬂ%)
OPMERKING: de regeling van de snelheid met betrekking tot het model van de gemonteerde motor is automatisch
verdeeld in 10 gelijke delen.

AL . | TWITO: 0 =6 m/min ... 0= maximum snelheid
U = o | UL/1200/HS: 8 1= 6 m/min ... 0= 18m/min
UL/1400: 0 = 6 m/min ... {0=13.2m/min

OPMERKING: voor de afstelling van de vertragingsruimte bij constante snelheid wordt verwezen naar de
parameters {3 en {4 in hoofdstuk 12.
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16 Signaleringvandeveiligheidsingangenenvandebedieningen
(modus TEST)

Als geen vrijwillige bedieningen zijn geactiveerd, moet op de toets TEST gedrukt worden en moet het volgende
gecontroleerd worden:

DISPLAY MOGELIJKE OORZAAK INGREEP VANAF SOFTWARE | TRADITIONELE INGREEP
an De greep van de deblokkering is Sluit de greep van de deblokkering en
85k geopend (alleen voor TW11 Oc)]. draai de sleutel in de sluitpositie.
(00 Sb) Controleer de aansluiting op het
contact van de deblokkering.
- Veiligheidscontact STOP Installeer een STOP knop (N.C.) of
BB 1 geopend. overbrug het contact ST met het
contact COM.
_ Contactlijst COS1 niet of Indien deze niet wordt gebruikt of Indien deze niet wordt gebruikt, moet
15 15 verkeerd aangesloten. moet uitgesloten worden, moet de | het contact COS1 overbrugd worden
parameter 713 00 ingesteld worden. | met het contact COM.
Contactlijst COS2 niet of Indien deze niet wordt gebruikt of Indien deze niet wordt gebruikt, moet
BE ™M verkeerd aangesloten. moet uitgesloten worden, moet de | het contact COS2 overbrugd worden
parameter 74 00 ingesteld worden. | met het contact COM.
Fotocel FT1 niet of verkeerd Indien deze niet wordt gebruikt of Indien deze niet wordt gebruikt, moet
aangesloten. moet uitgesloten worden, moet de | het contact FT1 overbrugd worden
BE 13 parameter 50 00 en 5 | 00 ingesteld | met het contact COM.
worden. Controleer de aanslu‘\tin? ende
referenties van het aansluitschema.
Fotocel FT2 niet of verkeerd Indien deze niet wordt gebruikt of Indien deze niet wordt gebruikt, moet
aangesloten. moet uitgesloten worden, moet de | het contact FT2 overbrugd worden
BB I2 parameter 53 00 en 54 00 ingesteld | met het contact COM.
worden. Controleer de aanslu'\tin? ende
referenties van het aansluitschema.
Beide eindschakelaars hebben Controleer de aansluiting van de
een open contact of zijn niet eindschakelaar.
aangesloten (alleen TW110). Controleer bij afwezigheid van
eindschakelaars of par. 60 op 00 staat.
BB FE Als er magnetische Vervang zekering F3.
eindschakelaars zuné;emstalleerd
is de zekering voor
stroomtoevoer naar de accessoires
mogelijk doorgebrand.
De automatisering bevindt zich | Als de aanduiding van de
op de eindschakelaar van de eindschakelaar fout is, moet de
opening (alleen TW110). instelling van de parameter 7
BEEA gecontroleerd worden.
De eindschakelaar van de Controleer de aansluiting van de
opening is niet aangesloten. eindschakelaar.
Controleer bij afwezigheid van
eindschakelaars of par. 68 op 00 staat.
De automatisering bevindt zich | Als de aanduiding van de
OF de eindschakelaar van de eindschakelaar fout is, moet de
sluiting (alleen TW110). instelling van de parameter 7
BEFC gecontroleerd worden.
- De eindschakelaar van de Controleer de aansluiting van de
sluiting is niet aangesloten. eindschakelaar.
Controleer bij afwezigheid van
eindschakelaars of par. 60 op 00 staat.
PP OO In afwezigheid van de vrijwillige Controleer de contacten PP - COM en
L bediening kan het zijn dat het de aansluitingen van de knop.
CHOD contact (N.0.) defect is of dat Controleer de contacten CH - COM en
Ll 1 ?e ?anslumng op een knop de aansluitingen van de knop.
AP OO outis Controleer de contacten AP - COM en
et de aansluitingen van de knop.
PE 00 Controleer de contacten PED - COM
G en de aansluitingen op de knop.
In afwezigheid van de bediening Controleer de contacten ORO - COM.
Or00 kan het zijn dat het contact Het contact mag niet overbrugd

(N.O,P defect is of dat de
aansluiting op de timer fout is.

worden als het niet wordt gebruikt.

OPMERKING: Druk op de toets TEST om de modus TEST te verlaten.
Er wordt aanbevolen om de signaleringen van de status van de veiligheden en van de ingangen altijd op te lossen in de
modus “ingreep vanaf software”.
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17 Signalering alarmen en storingen

lering wordt niet voltooid.

ALARMSIG- | MOGELIJKE

LEDPOWER UIT | Geen stroomtoevoer. Controleer de stroomkabel.

LEDPOWERUIT | Verbrande zekeringen. Vervang de zekering. Het wordt aanbevolen om de zekering
alleen te verwijderen en opnieuw te plaatsen als er geen
netspanning is. Als de zekering F3 opnieuw doorbrandt en
de besturin%seenheld stuurt een ngh Speed-motor aan,
koppel dan het B72/CL-apparaat (of de B71/BCHP versie
HW 02 acculader) los van de connector van de acculader
en kijk of het niet opnieuw gebeurt. Zo ja, vervang dan het
beschadigde apparaat.

OF 5k Storing in de ingaande Schakel de stroiomtoevoer uit, wacht 10 s, en schakel

voedingsspanning. de stroomtoevoer opnieuw in. Als het probleem

Initialisatie van de regeleenheid | aanhoudt, neemt u contact op met uw Plaatselijke

mislukt. erkende dealer voor verificatie en mogelijke assistentie.
Door op de TEST-toets te drukken, is het mogelijk om
de fout tijdelijk te verbergen en de parameters van het
bedieningspaneel te raadplegen.

FUSE Zekering F1 verbrand of Vervang de zekering.

bescha '\gd. Als de regeleenheid | Er wordt aanbevolen om de zekeringen enkel te
in de modus batterij is gesteld, | verwijderen en opnieuw te plaatsen wanneer de
is de signalering niet zichtbaar. | netspanning is uitgeschakeld.

Pr Ok Overstroom gedetecteerd in Druk twee maal op de toets TEST of geef 3 bedieningen

de inverter. achtereenvolgens.

CECD Foute aansluiting met SEC1- Verwissel de aansluiting tussen SEC1 en SEC2.

SEC2 van de transformator.
dA LR Fout tijdens verwerving Controleer dat de positionering van de eindschakelaar
gegevens slag. van opening en sluiting correct is (als eindschakelaars
zijn ingeschakeld). Dru Oﬁ TEST en controleer eventuele
beveiligingen in alarm. Herhaal de procedure van de lering.
ijin%fprocedure Respecteer de tijdsduur voor de ijking tijdens de fase
mislukt. van de procedure van de lering. Controleer voor het
resetten van de vrijgavehendel of PHAS op het display
knippert. Herhaal de procedure van de lering.
De automatisering wordt Mok Motor niet aangesloten. Controleer de motorkabel.
niet geopend of niet P - — -
gesloten. FE Beide eindschakelaars zijn Controleer de aansluiting van de eindschakelaar.
geactiveerd. Controleer bij afwezigheid van eindschakelaars of
par.60 op 00 staat.
voorbeeld: | Foutinde Stel de configuratiewaarde correct in, en bewaar ze.
I5EE configuratieparameters.

ciEE

EnE | Encoder niet Controleer de aansluiting op de encoder.

aangesloten. Als het probleem aanhoudt, wordt aanbevolen om de
encoder te vervangen.

EnE3 Ernstige storing van de Druk op de toets TEST, als de foutsignalering nog verschijnt,

encoder. moet de regeleenheid 5 s lang uitgeschakeld worden en
moet ze daarna opnieuw ingeschakeld worden. Als het
probleem aanhoudt, moet de encoder vervangen worden.

ERES Storing van de encoder. Druk op de toets TEST, als de foutsignalering nog
verschijnt, moet de encoder vervangen worden.

(EnES) Netvoeding Indien vuil, vochtigheid, insecten of ander aanwezig is,

onvoldoende. moet de voeding uitgeschakeld worden en moeten de
encoder en de kaart gereinigd worden. Als het probleem
aanhoudt, moet de encoder vervangen worden.
Werking in modus batterijen. Batterijen bijna leeg.

ERER Berekeningsfout van de encoder. | Herhaal de procedure van de lering.

Thermische beveiliging van de | De werking wordt binnen 2 minuten automatisch

EENP encoder geactiveerd. hersteld.

hELD Batterijen leeg. Wacht tot de netspanning wordt hersteld.

(btLO)

Deblokkeerinrichting open. Reset de vrijgavehendel en controleer de verbinding

S’Z_DP . met het vrijgavecontact.

Knipperlicht

ro PH Storing gedetecteerd van de Herhaal de procedure van de lering. Als het probleem

besturing van de motor aanhoudt, moet de regeleenheid vervangen worden.
De procedure van de ro PH liking van de motor mislukt. Herhaal de procedure van de lering.Als het probleem aanhoudt, moet

de aansluiting van encoder op de motor gecontroleerd worden.
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onrechte uitgeschakeld
door B70/MODLP.

relaiscontact blijft hangen.

ALARMSIG- | MOGELIJKE

no PH liking van de motor mislukt. Controleer dat de hendel van de deblokkering is geopend.
Controleer of de motor vloeiend draait. An-ders moet
de technische assistentiedienst gecontacteerd worden.
Controleer of de netspanning juist is en of de doorsnede
van het netsnoer voldoende'is.

Problemen met het circuit van | Controleer dat de condities van de verbindingskabel
de encoder of op de verbin- oe zqn. o o
dingskabel. chakel de spanning uit en opnieuw in.
Geef een be |emng%opemng/sta sgewijs, ... ).
Als naPH NIET verschijnt, moet de procedure van de
lering herhaald worden. )
Se naPH opnieuw verschijnt, moet de technische
assistentiedienst gecontacteerd worden.
AF PE De toets TEST werd onterecht | Herhaal de procedure van de lering.
ingedrukt.
De veiligheden zijn in alarm Druk op de toets TEST en controleer de veiligheid/en
gesteld: die in alarm is/zijn en de respectievelijke aansluitingen
De procedure van de van de veiligheden.
lering wordt niet Excessieve Herhaal de procedure van de lering; controleer de
voltooid. spanningsval. netspanning.
Foute regeling van de Regel de parameters 30 en 3  met betrekking tot het
parametérs 30 en 3 1. gewicht en de snelheid van de poortvleugel.

AP PL Fout lengte slag Plaats de automatisering in de positie van 'helemaal
gesloten’ (de sq(nalermg van de eindschakelaar FC
indien eindschakelaars ingeschakeld par.60 moet
actief zijn) en herhaal de procedure van de lering.
Controleer de bedradin%van de eindschakelaar (indien
geinstalleerd en ingeschakeld op par.60). Als het probleem
aanhoudt, moet de bedrading vervangen worden.
Herstel de standaard fabriekswaarden van de
regeleenheid, en herhaal de procedure.

Lengte van de onderste slag kleiner dan het
toegestane minimum: vergroot de lengte.

APF Toegestane maximum lengte | Verklein de slag. Contacteer de technische

van de slag overschreden. assistentiedienst (hovenste slag boven de door de
technische kenmerken toegestane maximm).
Als de automatisering ASSE Voer onderhoud uit aan de Voer onderhoud uit aan de installatie.
stilstaat, gaat het installatie. Om het alarm te resetten, ontgrendel je de beveiliging
knip e""." ttmet (ASSt) door het wachtwoord in te voeren (bevestigd door
feoe a ('?es ;’as:e"“%"lﬁ;‘ weergave P 00) en druk je 5 seconden op TEST,
Alleen voor ULK® samen waardoor je in de INFO-modus komt; selecteer op
met het knipperlicht gaat het display de parameter L/ CL, die het bereikte getal
ook het geintegreerde weergeeft (0000). Door één keer op de toets q (PIJL
LED-stroomvoorzie- OMLAAG) te drukken, wordt het alarm gereset en
ningslampje branden. wordt het in de parameters B3 en 84 gekozen getal
opnieuw ingesteld.
De radiobediening heeft De radiotransmissie wordt Installeer de poortvleugelsnne.
weinig bereik en werkt _ belemmerd door metalen
niet wanneer de structuren of muren van
automatisering in gewapend beton.
beweging is. - Batterijen leeg. Vervang de batterijen van de radiobediening.
Het knipperlicht werkt _ Lampje / LED verbrand of draden | Controleer het LED circuit en/of de draden.
niet. knipperlicht losgekoppeld.
De controlelamp van Lampf;e verbrand of draden Controleer het lampje en/of de draden.
‘automatisering - losgekoppeld.
geopend’ werkt niet.
De automatisering voert het _ Foute instelling van de Selecteer de correcte positie van de installatie met de
gewenste manoeuvre niet uit. parameter 7 1. parameter 17 1.
bNad ante selectie van het type van | Wijzig de waarde van de parameter 87.
atterij.

' Netspanning te hoo Controleer de netspanning, controleer de BUS-spannin

HbU5 P ¢ g (INFO size: bU5, zw’% paragraaf 18), neem comag_i op o
met de service. Door op TEST te drukken verdwijnt het
signaal gedurende 7 seconden na de laatste activering
van de toetsen rond het display.

Low power mode niet rnolF B70/MODLP beschadigd / Besturing uitgeoefend door H93/RX2LP/I defect.
geactiveerd. relaiscontact blijft hangen. Bedrading tussen H93/RX2LP/I en B70/MODLP defect.
Transformator ten nokr B70/MODLP beschadigd / Besturing uitgeoefend door HI3/RX2LP/I defect.

Bedrading tussen H93/RX2LP/I en B70/MODLP
defect.

OPMERKING: Druk op de toets TEST; de alarmsignalering wordt tijdelijk gewist.
Wanneer een bediening wordt ontvangen, als het probleem niet is opgelost, verschijnt de alarm signalering op de display.
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18 INFO Modus

TEST

x5s
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U ” 2

Via de modus INFO kunnen bepaalde waarden weergegeven worden die worden gemeten door de regeleenheid B70/1THP.
Vanaf de modus “Weergave bedieningen en veiligheden’ en met motoren niet in werking moet de toets TEST 5 s lang ingedrukt worden.
De regeleenheid geeft in sequentie de volgende parameters en de relatieve gemeten waarde weer:

Parameter | Functie
2. 15 | Weergave voor 3s van de firmwareversie van de regeleenheid.
Tl Geeft de ‘:)osme weer van de MOTOR ungedrukt in toeren op het ogenblik van de controle, ten opzwchte van de totale lengte.
- (voorbeeld: 0. {3 = motor links gemonteerd 7 1 §F; 0 ! 13 = motor rechts gemomeerd 110!
Lun Geeft de totale lengte van de geprogrammeerde slag weer van de MOTOR, uitgedrukt in toeren.
rPh Geeft de snelheid weer van de MOTOR, uitgedrukt in toeren per minuut (rPM).
Geeft de verbruikte stroom weer van de MOTOR, uitgedrukt in Ampere (voorbeeld: 001.1=1,1A ... 016.5=16,5 A).
AP Als de MOTOR niet werkt, is de verbruikte stroomwaarde 0. Wanneer een bediening wordt gegeven, kan het
stroomvberbruik gemeten worden.
Indicator goede conditie installatie. Bij gestopte motor is het mogelijk om een eventuele overstroom of een te lage
netspanning te controleren. Controleer de volgende waarde:
bUS netspanning= 230V~ (nominaal), bUS= 8.5
netspanning= 207V~ (-10%), bUS= 3 1.6
netspanning= 253V~ (+10%), bUS=3 i.6
Geeft de stroom weer die wordt gebruikt om eventuele gedetecteerde krachtinspanningen van de MOTOR te corrigeren,
te wijten aan bijvoorbeeld een lage buitentemperatuur, uiitgedrukt in Ampére (bijvoorbeeld: 0= 0 A ... 4 = +12 A). Bij de
ohP start van de automatisering, vanaf helemaal geopend of helemaal gesloten, als de regeleenheid een krachtinspanning
meet die groter is dan diegene die is gememoriseerd tijdens de fase van de lering van de slag, neemt de stroom toe die
moet geleverd worden door de MOTOR.
Geeft de stroomlimiet weer waarop de detectie van het obstakel |n%rupt (antiverplettering) van de MOTOR, uitgedrukt in Ampere
RSC De waarde wordt automatisch berekend door de regeleenheid op basis van de instellingen van de parameters 30 en 3 1.
Voor een correcte werking van de motor AP moet de waarde altijd lager zijn dan ASE.
. Geeft de tijd weer die de MOTOR nodig heeft om een obstakel te detecteren (parameter 3 f), uitgedrukt in seconden.
Voorbeeld 1 000=1s/0.120=0.12 3?120 ms). Controleer dat de tijdsduur van de ingreep groter is dan 0,3 s.
Als de regeleenheid de positie van de automatisering kent op het ogenblik van de controle, geeft de display het volgende weer:
UP UP__  positie van de automatisering onbekend, normale werking.
UP i_ positie van de automatisering onbekend, fase van recuperatie positie in uitvoering.
Duidt de status van de automatisering aan (Geopend/Gesloten).
OC OF automatisering in fase van opening (motor actief).
oc C UF' automatisering in fase van sluiting (motor actief).
C -0 automatisering helemaal geopend (motor gestopt).
C -L automatisering helemaal gesloten (motor gestopt).
UF UF U_ telage netspanning of overbelasting gedeteoteerd.
UF _H overstroom op de motor gedetecteerd.
Geeft het aantal activering weer van de thermische beveiliging van de inverter. Als een ander cijfer dan 0000 wordt
APEE weergegeven, moet gecontroleerd worden dat geen excessieve krachtpunten aanwezig zijn en dat de vleugel, zodra de
aans a? wordt bereikt, de eindschakelaar niet activeert.
Controleer de afstellingen van de parameters 30 en 3 .
H b Geeft informatie weer over de elektronische spanningsbegrenzer (INTERN GEBRUIK TECHNISCHE ASSISTENTIEDIENST
- ROGER TECHNOLOGY).
Als par.B3 niet gelijk is aan 0, er bovendien een wachtwoord in de besturingseenheid is opgeslagen en het wachtwoord
is ontgrendeld door het in te voeren in parP {..P4, wordt het aantal resterende openingscycli tot de volgende
e onderhoudsbeurt weergegeven; als niet aan deze voorwaarden is voldaan, wordt “----" weergegeven. LET OP! Door op
detoets ¥ (PIJL OMLAAG) te drukken, wordt de teller ingesteld op het nummer dat is geselecteerd in par. 83 en 84. Druk
hier alleen op om het AS5E-alarm (onderhoud vervallen) te resetten of als u de onderhoudsvoorwaarden wilt wijzigen.
Geeft het aantal omkeringen weer dat is veroorzaakt door de fotocel tijdens het sluiten; bij 9999 wordt niet verder geteld.
I nFE Het aantal kan alleen worden gereset als er een wachtwoord in de centrale is opgeslagen en het wachtwoord is ontgrendeld
door het in te voeren in par.P I...P4. Het resetten gebeurt in dat geval door op de toets W (PIJL OMLAAG) te drukken.
Geeft het aantal omkeringen weer dat is veroorzaakt door het ingriﬂ'pen van de anti-beknelling / de gevoelige rand
tijdens het sluiten; bij 9999 wordt niet verder geteld. Het aantal kan alleen worden gereset als er een wachtwoord in de
! nid besturing is opgeslagen en het wachtwoord is ontgrendeld door het in te voeren in par.P !..P4. Het resetten gebeurt

in dit geval door op de toets ¥ (PIJL OMLAAG) te drukken. OPMERKING: als de weer([]ave van het getal 4 brandende
decimalen heeft, betekent dit dat de melding van storingen via het geintegreerde controlelampje is ingeschakeld (alleen
voor ULK) (zie paragraaf 23).

+ Om de parameters te overlopen, moeten de toetsen + / - gebruikt worden. Wanneer de laatste parameter wordt
bereikt, moet teruggekeerd worden.

+ Inde modus INFQ is het mogelijk om de motoren te bedienen om de werking ervan in real time te controleren.

+ Druk op de toets TEST om de modus INFO te verlaten.
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18.1 Modus B74/BCONNECT

Het gebruik van B74/BCONNECT moet worden ingeschakeld door partf=0 1 in te stellen; standaard staat deze
parameter op 00 (uitgeschakeld). Bij TW110 High Speed- of omkeerbare automatiseringen wordt de werking van B74/
BCONNECT automatisch ingeschakeld (ook al is par.L 3 op 00 opgeslagen, wordt 0 { weergegeven).

Het gebruik van het apparaat vereist het uitschakelen van het low-power management (L { 00; bij TW110 High Speed-
of Reversibile-automatiseringen wordt low-power automatisch uitgeschakeld), zoals beschreven in paragraaf 9.4.
Door B74/BCONNECT in de WIFI-connector te steken, worden alle functies van de besturingseenheid beheerd via een
internetbrowser en apparaten zoals smartphone, tablet, PC, door gebruik te maken van de WiFi-communicatie.

I@l Voor verdere informatie verwijzen wij u naar de installatiehandleiding van de aansluitmodule B74/BCONNECT.

Modus "hulp op afstand”

Het maakt de toegang en dus het beheer van alle gegevens van de besturingseenheid alleen mogelijk in de cloud-
modus en dus met beheer op afstand.

Wanneer hulp op afstand is ingeschakeld, verschijnt de melding ASCC (assistance connect controlled) op het display.
Door op de TEST toets te drukken verdwijnt dit bericht gedurende 10 seconden, en is het mogelijk toegang te krijgen
tot de parameters en andere functies van het display.

Na 30 minuten gaat het display in stand-by, als het wordt gewekt door op een toets te drukken verschijnt het knipperende ASCC weer.

Modus "noodbedrijf"

Hiermee worden de motor- en veiligheidsalarmen (b.v. fotocellen en gevoelige randen) buiten werking gesteld, zodat de
automatisering bijlage snelheid en met aanwezigheid van de bediener kan worden geopend en gesloten, dus met beweging
van de automatisering alleen bij aanhoudende bediening (bij het loslaten van de bediening stopt de automatisering).
Noodbediening wordt aangegeven door activering van het knipperlicht met een hogere frequentie.

Er zijn twee soorten "nood"-modus mogelijk: residentieel of condominium.

1) residentieel (knipperende L-ES indicatie op het display): het PP commando (van het kiemmenbord of de radiobesturing)
wordt initieel beheerd als een openingscommando; pas wanneer volledige opening is bereikt, zal activering van het
commando de rolluiken in sluitingsmode sturen. Pas als het commando volledig is afgesloten, kan het weer open.

2) condominium (knipperende L-EM indicatie op het display): het PP commando wordt aanvankelijk beheerd als een
openingscommando, maar eenmaal volledig geopend zullen de vleugels niet meer sluiten.

In deze modus wordt het display stand-by niet geactiveerd, maar geeft het altijd de modus aan die aan de gang is.
Door de TEST toets in te drukken verdwijnt deze melding gedurende 10 seconden, en is het mogelijk toegang te krijgen
tot de parameters en andere functies van het display.

ASCC Modus "hulp op afstand" ingeschakeld
L-ES Modus "residentieel noodbedrijf" ingeschakeld
L-EM Modus "condominium noodbedrijf" ingeschakeld

19 Spanningshegrenzer (B72/CL) - alleen voor TW110 High
Speed of Omkeerbaar

De besturingseenheden die de High Speed en Omkeerbaar motoren in bepaalde bedrijfssituaties besturen, kunnen in het
geval van abrupt remmen (STOP-commando of interventie van de gevoelige flank, of elk omkeercommando als par. 65 op
07 staat) een stijging van de voedingsspanning van de motor ondervinden, die stijgt door het dynamo-effect. De B72/CL,
aangesloten op de BATTERY CHARGER connector, regelt en beperkt deze pieken door een stroomafname te activeren.
Activering, die plaatsvindt door een paar snelle pulsen over een periode van 1 seconde, wordt aangegeven door een
gelijk aantal flitsen van de 'CLAMP' LED op de B72/CL.

Als de LED “CLAMP" continu brandt, betekent dit dat B72/CL beschadigd is. Er treedt dan een thermische PTC-beveiliging in
werking die het apparaat loskoppelt van de voedingsspanning van de motor en tegelijkertijd een overbelasting op de 24V-voeding
forceert, waardoor de zekering F3 doorslaat en de voeding naar de fotocellen en externe belastingen in het algemeen wordt
onderbroken. Het display gaat niet uit omdat de voeding van het logische gedeelte wordt geleverd door B70/MODLP.

Vervang in dat geval B72/CL.

LET OP! Als de lader moet worden gebruikt, moet deze hardwareversie 02 (HW 02) hebben, omdat alleen deze versie
de spanningsbegrenzingsfunctie integreert. Verwijder B72/CL van de connector en vervang deze door de lader.

20 Werking zonder eindschakelaars

Als de magnetische eindschakelaars niet zijn geinstalleerd (par. 60 00, eindschakelaars uitgeschakeld), zorgt de
procedure voor slagprogrammering of positieherstel ervoor dat de vleugel tegen de mechanische aanslagen drukt.

Zodra de procedure is voltooid, gaat de deur terug met het aantal omwentelingen dat is ingesteld met parameters 25
(alleen voor TW110) en 26, en bij volgende manoeuvres stopt de deur altijd voér de mechanische aanslagen; bij ULK
komt de deur altijd tot aan de sluitaanslag (als par.cg = DDS) en wordt eventueel de "anti-stress"-functie van de riem
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uitgevoerd; bij het openen stopt de sleepschoen altijd op ongeveer 1 cm van de openingsaanslag.
Let op! Zorg ervoor dat de waarde van par.23 altijd kleiner is dan of maximaal gelijk is aan par.25; hetzelfde geldt voor
par.c ten opzichte van par.cé.

21 Mechanische deblokkering (TW110)

Als spanning ontbreekt, is het mogelijk om de automatisering te deblokkeren zoals vervolgens worden aangeduid.

@I Raadpleeg voor meer informatie de handeling van de vergrendeling/ontgrendeling in de do automatismo TW110

Als de automatisering wordt gedeblokekerd wanneer de regeleenheid is gevoed, verschijnt knipperend 5t oP op de display.
Wanneer de stroomtoevoer is hersteld en de automatisering niet volledig open of volledig gesloten is (door activering
van de betreffende eindschakelaar, indien geinstalleerd en ingeschakeld, 58 0 {), of als de eindschakelaars niet zijn
geinstalleerd (50 00), start de besturing na ontvangst van een commando een procedure voor positieherstel (zie
hoofdstuk 22).

LET OP! De ontgrendelingssensor is magnetisch en moet worden gevoed om de positie van de ontgrendelingshendel
te detecteren. Wanneer de centrale in stand-by staat (alleen voor TW110/2000), schakelt het verminderde verbruik
de sensor uit, waardoor deze zijn functie verliest.

Het is daarom alleen toegestaan om de automatisering te ontgrendelen wanneer er geen netvoeding is, om verkeerde
of gevaarlijke werksituaties bij ontvangst van een commando te voorkomen (deur die tegen de aanslag slaat omdat
de centrale de ontgrendeling niet heeft gedetecteerd en dus de positieterugstelmodus niet heeft geactiveerd).

22 Mechanische ontgrendeling (ULK)

Bij ULK-automatisering ontgrendelt de ontgrendeling met koord de deur van de aan de riem bevestigde sleepklauw,
waardoor de deur handmatig kan worden verplaatst. Hierdoor raakt de centrale niet uit positie, omdat de sleepklauw
(en dus de riem) niet beweegt.

Als het niet meer nodig is om de deur handmatig te verplaatsen, moet u eraan denken om de haak weer in de resetpositie
te zetten, omdat alleen op deze manier de automatisering bij het passeren van de slede de deur weer kan vastmaken.
LET OP! Als u de deur in volledig gesloten positie en met de centrale voeding ontgrendelt, en nadat u deze met de hand
hebt geopend, deze weer volledig sluit en een openingscommando geeft, gaat de sleepschoen naar de motorreductor
en haakt hij niet in de deur; Als u bij het geven van het commando geen beweging van de deur ziet, geeft u het
tegenovergestelde commando. Als de koppeling in de resetpositie is gezet, hoort u dat de deur opnieuw is gekoppeld.
Bij het geven van het openingscommando gaat de deur nu open.

23 Lichtmeldingen met geintegreerd LED-nachtlicht (ULK)

Als de centrale vaststelt dat de fotocel continu in alarm staat (of met zeer onregelmatige tussenpozen), of dat de STOP-
functie continu is geactiveerd, of dat een botsing bij het sluiten de melding activeert, wordt dit weergegeven door een
aantal herhaalde knipperingen om de 8 seconden:
- fotocel in alarm: 1 knippering (storing met hoogste prioriteit).
+ STOP geactiveerd: 2 knipperingen.
+ botsing bij het sluiten: 3 knipperingen.
- fotocellen met onstabiele activering: 4 knipperingen.
De melding verdwijnt:
+ voor de fotocel: zodra de fotocel weer functioneert (met een zekere evaluatievertraging) of onmiddellijk als de
fotocel wordt uitgeschakeld door de betreffende parameters aan te passen.
+ voor de STOP en voor de botsing: zodra de automatisering kan worden geactiveerd.
Deze modus is standaard ingeschakeld en kan worden uitgeschakeld (en weer ingeschakeld) door bij het inschakelen
de TEST-toets lang ingedrukt te houden totdat:
“Aan” op het display verschijnt: modus ingeschakeld
"AoFF" op het display verschijnt: modus uitgeschakeld

24 Modus terugwinning positie

Na een onderbreking van de spanning of na een mechanische deblokkering (alleen TW110), als de automatisering
nog niet helemaal is geopend of helemaal is gesloten (niet activerend een van de twee eindschakelaars te activeren,
indien geinstalleerd en ingeschakeld), zal de regeleenheid, wanneer een bediening wordt ontvangen, een procedure van
recuperatle positie starten:
De automatisering begint een manoeuvre aan lage snelheid.
+ Het knipperlicht wordt geactiveerd met een andere sequentie dan de normale werking (3 s aan, 1,5 s uit).
- Tijdens deze fase recupereert de regeleenheid de gegevens van de installatie. Opgelet! Geef geen bedieningen
gedurende deze fase, totdat deze is voltooid.
+ Bij TW110 zonder eindschakelaar of bij ULK-automatisering gaat de positie ook verloren na 3 opeenvolgende stoten
op dezelfde plaats.
Bij aanwezigheid van eindschakelaars (50 0 /)
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- Alsdepoortvleugelzichindevollediggeopende of volledig gesloten positie bevindt, verloopt de positieherstelprocedure
als volgt: de automatisering ontgrendelt de eindschakelaar, stopt kort en hervat de werking met de in parameter 40
en/of 4 { ingestelde snelheid. Het bereiken van de tegenoverliggende eindschakelaar gebeurt met de automatisch
ingestelde gereduceerde snelheid (ongeacht de instellingen van de parameters {3, {4 en 4¢), waardoor de
positiecontrole met maximale precisie wordt hersteld.

+ Als de vleugel zich daarentegen in een tussenpositie bevindt, draait deze met verminderde snelheid en kan de positie
onmiddellijk worden hersteld door activering van een van de twee eindschakelaars.

Zonder eindschakelaar (55 50 of ULK automatisering)

+ Door een volledige beweging uit te voeren, van de ene mechanische aanslag naar de andere, kan de positie worden
hersteld. De vleugel gaat het aantal omwentelingen terug dat is gekozen in par. 25, 26 (voor TWHOEof (voor ULK)
voert de "anti-stress’-functie van de riem uit (bij volledige sluiting) indien ingeschakeld in par. {3, of gaat ongeveer 1
cm terug (niet instelbaar) bij volledige opening.

Alleen voor TW110 High Speed of Reversible-automatiseringen. Als de centrale, die bij stilstaande motor de
elektrische remming activeert, een handmatige verplaatsing van meer dan 3 cm ten opzichte van de uitgangspositie
detecteert, geeft zij een bewegingscommando dat de deur terugbrengt naar zijn positie.

25 Test

De test moet worden uitgevoerd door gekwalificeerd technisch personeel.

De installateur moet de impactkrachten meten en moet op de bedieningsregeleenheid de waarden van de snelheid en

het koppel selecteren die aan de gemotoriseerde automatisering toestaan dat de beperkingen worden gerespecteerd

die zijn aangeduid in de normen EN 12453 en EN 12445.

Controleer dat de aanwijzingen worden gerespecteerd die zijn aangeduid in "ALGEMENE WAARSCHUWINGEN.
Schakel de voeding in.

- Controleer dat alle aangesloten bedieningen correct werken.

- Controleer of de ontgrendelingshendel correct werkt. Op de display moet knipperend 5t 0P verschijnen (alleen TW110).

+ Controleer de slag en de vertragingen.

+ Controleer of de impactkrachten worden gerespecteerd aldus de normenstelsels EN 12453 en EN 12445.

+ Controleer dat de veiligheden correct ingrijpen.

+Indien de kit batterijen is geinstalleerd, moet de netvoeding uitgeschakeld worden en moet de werking ervan gecontroleerd worden.

- Als de B72/CL is geinstalleerd (alleen TW110 bij motoren met hoge snelheid of omkeerbare motoren), controleer dan
of de rode led "CLAMP" uit is als de motor is gestopt en tijdens het rijden; als de vleugel op nominale snelheid wordt
gestart en wordt gestopt door ST-opdracht of door activering van de gevoelige flank, knippert de led "CLAMP" een paar
keer kort (deze knipperingen worden mogelijk ook niet gegenereerd als de nominale snelheid laag is).

- Schakel de netvoeding en de batterijen (indien aanwezig) uit, en opnieuw in. Controleer, met automatisering gestopt in de
tussenpositie, of de fase van de recuperatie van de positie correct wordt voltooid zowel bij de opening als bij de sluiting.

+ Controleer de afstelling en de correcte ingreep van de eindschakelaars. Stel indien noodzakelijk de positie van de motor af.

+ Controleer dat op het einde van het manoeuvre minstens 2-3 cm afstand aanwezig is tussen de automatisering en
de mechanische aanslag (alleen TW110 met geinstalleerde eindschakelaars).

+ Als de modus “low power” is ingeschakeld ?par: L { anders dan O0), voer dan een test uit zoals aangegeven in
paragraaf 9.4 (geforceerde activering door 4 toetsen tegelijk in te drukken).

EG-verklaring van overeenstemming

Ondergetekende Dino Florian, wettelijke vertegenwoordiger van Roger Technology - Via Botticelli 8, 31021 Mogliano
V.to (TV) VERKLAART dat het commandocentrum B70/1THP voldoet aan de essentiéle eisen en andere relevante
bepalingen die zijn vastgelegd in de volgende EG-richtlijnen:

- 2014/35/UE LVD-richtlijnen;

- 2014/30/UE EMC-richtlijnen;

- 2014/53/UE RED-richtlijnen;

- 2011/65/UE RoHS-richtlijnen

en dat alle volgende normen en/of technische specificaties zijn toegepast:
EN 61000-6-3; EN IEC 61000-6-2; EN 60335-1

Plaats: Mogliano V.to Datum: 03/06/2023 Handtekening %M D/h»
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UWAGA! Niniejsza instrukcja jest przeznaczona wylacznie dla wykwalifikowanego personelu; nalezy uwaznie
przeczytaé ogolne ostrzezenia dotaczone do niniejszej instrukcji.

UWAGA! Odblormk radlow H93 RX2LP | est w petni kom atybilny z odblormkaml radiowymi H93/RX20/I - H93

MODLP i w rozdziale 9.4 Tryb gotowosci.
1 Symbole

Ponizej wskazane sg symbole znajdujace sie w instrukcji lub na etykietach produktéw oraz opis ich znaczenia.

0golne niebezpieczenstwo.
Wazna informacja dotyczaca bezpieczeristwa. Wskazuje czynnosci lub sytuacje, przy ktérych
personel musi uwazac w szczegolny sposob.

Niebezpieczne napigcie.
Wskazuje czynnosci lub sytuacje, przy ktérych personel musi uwaza¢ w szczegdlny sposéb na
niebezpieczne napiecie.

Przydatne informacje.
Wskazuje informacje przydatne przy instalacji.

Patrz: Instrukcja instalacji i obstugi.
Wskazuje na obowigzek zapoznania sie z instrukcjg lub oryginalnym dokumentem, ktory musi by¢
dostepny do przysztych zastosowari i w zaden sposob nie moze ulec pogorszeniu.

Punkt podtaczenia uziemienia ochronnego.

Wskazuje dopuszczalny zakres temperatur.

Prad zmienny (AC)
Prad staty (DC)

=eB @<=k

Symbol dla utylizacji produktu zgodnie z dyrektywa WEEE.

=

2 Opis urzadzenia

Cyfrowa jednostka sterujgca B70/1THP 36 V wykorzystuje sensoryczne sterowanie moca silnika za pomoca enkodera
0 wysokiej rozdzielczosci do sterowania automatyka ROGER Brushless dla skrzydta przesuwnego zintegrowanego z
kolumng (TW110) lub naped automatyka segmentowej (ULK).

Uwaga na ustawienia parametru A1. Nieprawidlowe ustawienie moze spowodowaé btedy w dziataniu
sitownika.

Korzystajac z urzadzenia B70/MODLP podtaczonego za pomoca 3-przewodowego okablowania do odbiornika H93/
RX2LP/I, jednostka sterujgca monitoruje stan pracy, przechodzac w tryb "low power" po ustawionym czasie bezczynnosci.
ROGER TECHNOLOGY uchyla sie od wszelkiej odpowiedzialnosci za nieprawidtowg eksploatacje lub wykorzystanie
inne, niz zamierzone i podane w tej instrukcji.

Zaleca sie stosowanie akcesoriéw, elementéw sterowniczych i zabezpieczen firmy ROGER TECHNOLOGY. Zaleca sie
zwiaszcza instalacje fotokomarek technologia F4ES lub F4S.

@I Wiecej informacji mozna znalez¢ w podreczniku instalacji automatyki TW110 lub ULK.
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3 Aktualizacja wers;ji r2.15

Dodano wyjasnienie dotyczace parametru 86 (30 sekund oczekiwania na uruchomienie)
Dodano UWAGE dotyczaca parametru L !

Tylko do automatyki ULK:

Ulepszono sterowanie sitami

Dodano parametr 32, umozliwiajgcy oddzielng regulacje czutosci reagowania na przeszkody podczas zamykania; parametr 3
reguluje natomiast czutosc podczas otwierania

Zwiekszono maksymalng wartos¢ parametru i z 08 do I5

Zréznicowano warto$¢ fabryczng parametru (8 miedzy dwoma modelami UL/1200/HS ( {8=04) i UL/1400 ( 18=07)

Czas reakcji na przeszkode przy ustawieniu parametru 3 { (lub 32) na warto$¢ 20 zostat skrécony z 5 do 3 sekund

4 Charakterystyka techniczna urzadzenia

TW110/2000 | TW110/1000/HS | TW110/16007HS | TW110/1200/R | uL/1200is | w1400

NAPIECIE ZASILANIA 230V~ +10% 50/60 Hz - (115 V~ £ 10% 50/60 Hz) ©

ZUZYCIE W TRYBIE STAND-BY <0.5W

ZUZYCIE PODCZAS OCZEKIWANIA
NA POLECENIA PRZY NIEAKTYWNYM | 7.5 W (*)
TRYBIE STAND-BY

?QOS‘I’E"QSKSYMAL"A POBIERANA | 50 vy 240 W 240 W 240W 20W | 210W

PRAD ROZRUCHOWY (Z SIECI) 500 W 570 W 560 W 500 W 610 W 560 W
F1 = 20A (AT0257) zabezpieczenie obwodu zasilania silnikéw

BEZPIECZNIKI F2 = T2A (AT0257) zabezpieczenie pierwotne transformatora

F3 = 3A (5x20 mm) zabezpieczenie zasilania akcesoriéw

PODLACZONE SILNIKI 1

ZASILANIE SILNIKA 36 V~, zmienna czestotliwo$¢, falowniki z wtasnym zabezpieczeniem

TYP SILNIKA bezszczotkowy sinusoidalny (ROGER BRUSHLESS)

TYP STEROWANIA SILNIKIEM sterowanie zorientowane polowo (FOC), bezczujnikowe z enkoderem o wysokiej rozdzielczosci
MOC ZNAMIONOWA SILNIKA 190 W T5W 150 W 120W 160 W 165 W
MOC ROZRUCHOWA SILNIKA 460 W 530 W 520W 460 W 570w 520W
MOC MAKSYMALNA LAMPY 25 W

BLYSKOWEJ

CZESTOTLIWOSC MIGANIA 50%

MOC MAKSYMALNA 100 W 230 Vi~ - 40 W 24 Vi~ /== (styk bezpotencjatowy)

OSWIETLENIA DODATKOWEGO

MOC KONTROLI OTWARCIA AUTOMATYKA | 3 W (24 V===)

MOC WYJSCIA AKCESORIOW 20 W (24 V==)
TEMPERATURA ROBOCZA j? 20°C jf 155°C
WYMIARY URZADZENIA wymiary w mm 165x1170 Waga: 0,250 kg

.1 ggﬁR ()TW110/1000/HS/115 - TW110/1600/HS/115 - UL/1200/HS/115 - UL/1400/115
(*) orientacyjne zuzycie przy braku podtaczonych akcesoriéw, z wiagczonym odbiornikiem plug-in, przy braku hamowania
elektrycznego silnikéw (w stosownych przypadkach)

Suma poboru pradu wszystkich podtaczonych akcesoriéw nie moze przekracza¢ wartosci maksymalnej mocy
podanych w tabeli. Podane wartosci sa gwarantowane WYtACZNIE przy oryginalnych akcesoriach ROGER
TECHNOLOGY. Korzystanie z nieoryginalnych akcesoriow moze spowodowac nieprawidtowe dziatanie. ROGER
TECHNOLOGY nie ponosi odpowiedzialnosci za btedne lub niezgodne instalacje.
Wszystkie potgczenia sg chronione przez bezpieczniki, patrz tabela. Oswietlenie dodatkowe wymaga zewnetrznego bezpiecznika.
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5 Opis potaczen

W przypadku TW110: w celu uzyskania dostepu do skrzynki zaciskowej, w ktdrej podtgczone sg przyciski sterowania,

zdjac pokrywe silnika, jak przedstawiono na rysunku 1.

Na rysunku 3-4-5-7 jest przedstawiony schemat podtgczenia karty sterowania silnikiem (B70/1THP).

W przypadku ULK: w celu uzyskania dostepu do skrzynki zaciskowej, nalezy odkrecic¢ cztery Sruby i podniesé pokrywe, jak
pokazano na rysunku 1.
Na rysunku 6-7 jest przedstawiony schemat podtaczenia karty sterowania silnikiem (B70/1THP).

5.1 Rodzaj instalacji automatyka TW110

Obowigzkiem instalatora jest sprawdzenie, czy kable sa odpowiednie w stosunku do urzadzen stosowanych w

instalacji i ich wtasciwosci technicznych.

Zalecany kabel

1 | Zasilanie Podwojny kabel izolacyjny tipu HO7RN-F 3x1,5 mm?
2 | Fotokomarki - Odbiornik FAES/F4S Kabel 5x0,5 mm? (maksymalny 20 m)

3 | Fotokomorki - Nadajnik FAES/F4S Kabel 3x0,5 mm? (maksymalny 20 m)

4 | Lampa btyskowa a LED FIFTHY/24 Kabel 2x1 mm? (maksymalny 10 m)

5 |Antena Kabel 50 Ohm RG58 (maksymalny 10 m)

Przetacznik z kluczem R85/60

Kabel 3x0,5 mm? (maksymalny 20 m)

Klawiatura H85/TTD - H85/TDS
(potaczenie z H85/DEC - H85/DEC2)

Kabel 2x0,5 mm? (maksymalny 30 m)

H85/DEC - H85/DEC2
(potgczenie z centrali)

Kabel 4x0,5 mm? (maksymalny 20 m)
Liczba przewodéw wzrasta, gdy uzywany jest wiecej niz jeden
styk wyjsciowy na H85/DEC - H85/DEC2.

7 | Kontrolka otwarcia bramy

Kabel 2x0,5 mm? (maksymalny 20 m)

8 | Oswietlenie dodatkowe (styk bezpotencjatowy)

Kabel 2x1 mm? (maksymalny 20 m)

0 PORADY: w przypadku instalacji juz istniejgcych, sprawdzi¢ przekroj i stan (uszkodzenia).
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5.2 Rodzaj instalacji automatyka ULK

Obowigzkiem instalatora jest sprawdzenie, czy kable sg odpowiednie w stosunku do urzadzer stosowanych w
instalacji i ich wtasciwosci technicznych.

Zalecany kabel

1 | Zasilanie Podwojny kabel izolacyjny tipu HO7RN-F 3x1,5 mm?

2 | Fotokomarki - Odbiornik FAES/F4S Kabel 5x0,5 mm? (maksymalny 20 m)

3 | Fotokomorki - Nadajnik FAES/F4S Kabel 3x0,5 mm? (maksymalny 20 m)

4 | Lampa btyskowa a LED FIFTHY/24 Kabel 2x1 mm? (maksymalny 10 m)

5 |Antena Kabel 50 Ohm RG58 (maksymalny 10 m)
Przetacznik z kluczem R85/60 Kabel 3x0,5 mm? (maksymalny 20 m)

Klawiatura H85/TTD - H85/TDS

(potaczenie z H85/DEC - H85/DEC2) Kabel 2x0,5 mm? (maksymalny 30 m)

; Kabel 4x0,5 mm? (maksymalny 20 m)
r%?/g&ielisge/rﬁfgﬁ Liczba przewoddéw wzrasta, gdy uzywany jest wiecej niz jeden
poia styk wyjsciowy na H85/DEC - H85/DEC2.

7 | Zintegrowane Swiatto awaryjne LED
(podtaczone do zacisku SC, par. AB=05)

3 Zewnetrzne $wiatto awaryjne (podtgczone do zacisku COR
(czysty styk; par.AE inny niz 05, par.19 jest uzywany)

0 PORADY: w przypadku instalacji juz istniejgcych, sprawdzi¢ przekréj i stan (uszkodzenia).

Kabel 2x1 mm? (maksymalny 20 m)
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5.3 Potaczenia elektryczne

Zainstalowa¢ wytacznik lub wielobiegunowy roztacznik sekcyjny o rozwarciu stykéw wynoszacym ponad 3 mm;
umiescic roztacznik w pozycji OFF i odfgczy¢ ewentualne baterie pastylkowe przed przystapieniem do czyszczenia
lub konserwacji.

Sprawdzi¢, czy przed instalacjg elektryczng zainstalowano wytacznik roznicowy z progiem wynoszacym 0,03 A oraz
zabezpieczenie przed przetezeniem, spetniajgce zasady dobrej techniki oraz wymogi obowigzujgcych przepiséw.
Jezeli jest taka potrzeba, podtgczyé sitownik do sprawnej instalacji uziemiajacej, wykonanej w sposéb zgodny z
obowigzujgcymi przepisami bezpieczenstwa.

Dla zasilania_nalezy uzy¢ przewodu elektrycznego typu HO7RN-F 3G1,5 i podtaczy¢ go do zaciskdw L (brgzowy), N
(niebieski),@ (z6tty/zielony) obecny w kontenerze jednostki kontrolneji. Zdjaé ostone z kabla zasilania tylko w miejscu
zacisku (rys. 3-7) i zablokowac¢ go za pomoca odpowiedniego mocowania.

Sprawdzi¢ woltomierzem napiecie na przytaczu zasilania pierwotnego.

Aby zapewni¢ doskonate funkcjonowanie automatyki bezszczotkowej, napiecie pierwotnego
zasilania sieciowego musi wynosic:

- 230V~ £10% dla centrali B70/1THP.

- 115V~ £10% dla centrali B70/1THP/115.

Jesli zmierzone napiecie nie miesci sie w podanym powyzej zakresie lub jest niestabilne,
naped moze dziata¢ NIEPRAWIDEOWO.

0 Podtaczenia do sieci rozdzielczej i wszelkich innych przewoddéw niskiego napiecia, na odcinku zewnetrznym
panelu elektrycznego, musza by¢ wykonywane na $ciezce niezaleznej i oddzielonej od przytaczy do urzadzen
sterujacych i zabezpieczajgcych (SELV = Safety Extra Low Voltage).

Upewnic sie, ze przewody zasilajgce sieci i przewody akcesoriéw (24 V) sa oddzielone.

Przewody musza by¢ podwdjnie izolowane, nieogrzewane w poblizu odpowiednich zaciskdw tgczacych i zabezpieczone
dostarczanymi opaskami, ktére nie sg przez nas dostarczane.

OPIS

Podtgczenie do zasilania sieciowego 230 V~ +10%, 50/60 Hz (115V~ + 10%, 50/60 Hz)
bezpiecznik 5x20 T2A

Wejscie wtérne transformatora dla zasilania silnika 26V~ (SECT) i zasilania logiki i
urzadzen peryferyjnych 19V~ (SEC2).
UWAGA: Okablowanie wykonane w zaktadzie ROGER TECHNOLOGY.

SEC2 SEC1
Podtaczenie SILNIK - ROGER bezszczotkowy.
E LL] UWAGA: Okablowanie wykonane w zakfadzie ROGER TECHNOLOGY.
[T
[T Ostroznie! Jezeli przewody silnika odiacza sie od skrzynki zaciskowej, po ich
ponownym podiaczeniu wykona¢ programowanie ruchu, zob. rozdziat 10-11.
:ATTER"_ Podtaczenie do zestawu akumulatoréw B71/BCHP (patrz rys. 2)

0 Dodatkowe informacje zamieszczono w instrukcjach B71/BCHP.

[a]s)
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6 Elementy sterownicze i akcesoria

Jezeli zabezpieczenia ze stykiem N.C. nie sg zainstalowane, trzeba je potaczy¢ mostkiem z zaciskami COM, lub
dezaktywowaé modyfikujgc parametry 58,5 {, 53,54, 60, 131 4.

LEGENDA:
N.Z.

N.O. (normalnie otwarty)
normalnie zamkniety)

STYK

OPIS

8 9(COR)
o]

Podtgczenie oswietlenia dodatkowego (styk bezpotencjatowy) 230V~ 100 W - 24V~/===40 W (rys. 7a dla
TW110; rys. 8 dla UL/1200/HS, UL/7400).
UWAGA: Zamontowac bezpiecznik.

8 9(COR)

Bezpotencjatowy styk sygnalizujacy:
odblokowanie automatyka / nieprawidtowo$¢ zasilania z akumulatora (roztadowany akumulator);
automatyka catkowicie otwarta / automatyka catkowicie zamknieta (rys. 8).

Tryb dziatania wyjscia COR jest sterowany parametrem 20.

Poziom napiecia akumulatora mozna ustawi¢ w parametrze 85.

10(+#5C) 11(COM)

Kontrolka otwarcia automatyka 24V===3 W.
Dziatanie kontrolki reguluje parametr AB.

10(+#C) 11(COM)

Podtgczenie testowe fotokomdrek i/lub oszczedzania baterii (rys. 10-11-12-13).

Do zacisku 10(+SC) mozna podtaczyc¢ zasilanie nadajnikow (TX) fotokomérek. Aby aktywowac funkcje
testu, ustawic¢ parametr AA Oc.

Po kazdym otrzymanym sygnale centrala wytgcza i wigcza fotokomaérki w celu sprawdzenia, czy styk
przefacza sie prawidiowo.

Mozna tez podtaczy¢ zasilanie wszystkich urzadzen zewnetrznych, aby ograniczy¢ zuzycie baterii (jezeli
sg). Ustawi¢ AB 03 lub AB O4.

OSTROZNIE! Jezeli styk 10(+SC) jest uzywany do testu fotokomdrek lub do oszczedzania baterii, nie
mozna juz podtaczy¢ kontrolki otwarcia automatyka.

10(+SC)

Podtgczenie do zintegrowanego $wiatta awaryjnego LED (par. AB=05)

11(COM)
12(FT2) 30(COM)
S —o0

Wejscie (N.Z. lub 8,2 kOhm) do podtgczenia fotokomérki FT2 (rys. 9-10-11-12-13-14).

Fotokomarki FT2 majg nastepujgce ustawienia fabryczne:

- 5300. Fotokomorka FT2 jest dezaktywowana podczas otwierania.

- 5400. Fotokomorka FT2 jest dezaktywowana podczas zamykania.

- 5501 Jezeli fotokomdrka FT2 jest zastonieta, automatyka otwiera sie po naci$nieciu przycisku otwierania.
Jezeli fotokomdrki nie sg zainstalowane, zatozy¢ mostek na zaciski 12(FT2) - 30(COM) lub ustawi¢
parametry 53 00154 00.

OSTROZNIE! Zaleca sie uzywanie fotokomérek serii F4ES lub F4S.

13(FT1)  30(COM)
o ——o0

Wejscie (N.Z. lub 8,2 kOhm) do podtgczenia fotokomarki FT1 (rys. 9-10-11-12-13-14).

Fotokomérki FT1 maja nastepujace ustawienia fabryczne:

- 5000. Fotokomorka dziafa tylko podczas zamykania. Podczas otwierania jest ignorowana.

- 510¢2. Zadziatanie fotokomdrki podczas zamykania powoduje zmiane kierunku ruchu.

- 520 1. Jezeli fotokomdrka FT1 jest zastonieta, automatyka otwiera sie po nacisnieciu przycisku otwierania.
Jezeli fotokomdrki nie sg zainstalowane, zatozy¢ mostek na zaciski 13(FT1) - 30(COM) lub ustawi¢
parametry 500015 100.

OSTROZNIE! Zaleca sie uzywanie fotokomdrek serii F4ES lub F4S.

14(C0S2) 16(COM)
0 ——0

Wejscie (N.Z. lub 8,2 kOthdo podifaczenia listwy krawedziowej COS2.

Listwa krawedziowa jest fabrycznie skonfigurowana w nastepujacy sposéb:

— 71400. Listwa krawedziowa COS2 (styk N.C.) jest dezaktywowana.

Jezeli listwa krawedziowa nie jest zainstalowana, zatozy¢ mostek na zaciski 14(C0S2)- 16(COM) lub
ustawi¢ parametr 14 00.

15(COS1) 16(COM)
S —o0

Wejscie (N.C. lub 8.2 kOhmédo podigczenia listwy krawedziowej COST (rys. 2).
Listwa krawedziowa jest fabrycznie skonfigurowana w nastepujacy sposob:

- 13 00. Listwa krawedziowa COS2 (styk N.C.) jest dezaktywowana.

Jezeli listwa krawedziowa nie jest zainstalowana, zatozy¢ mostek na zaciski 15(C0S1)- 16(COM) lub
ustawi¢ parametr 1300.

17(ST)  16(COM)
o ——o0

Wejscie przycisku STOP (N.Z. lub 8,2 kOhm).
Otwarcie styku bezpieczeAstwa powoduje zatrzymanie ruchu.
UWAGA: styk ma fabrycznie zatozony mostek w zaktadzie ROGER TECHNOLOGY.

22 21(ANT)

bt

Podtaczenie anteny do odbiornika radiowego z szybkoztaczem.
Jezeli uzywana jest antena zewnetrzna, zastosowac kabel RG58, maksymalna zalecana dtugos¢: 10 m.
UWAGA: stara¢ sie nie faczy¢ kabla.

24(0R0) 23(COM)

o

Wejscie styku regulatora zegarowego (N.A.).

Po aktywacji funkcji zegara automatyka otwiera sie i pozostaje otwarta przez czas zaprogramowany w zegarze.
Po upfywie czasu zaprogramowanego w urzadzeniu zewnetrznym (zegar) automatyka sie zamyka.
Dziafanie sP/gnam jest regulowane parametrem B0 (wartosci 0013 1).

Dla ULK: dla wartosci parametréw B3 02, 03, 04 konfiguruje sie automatyczne dziatania w przypadku
wystapienia sytuacji awaryjnej zwigzanej z pozarem, wiatrem lub gazem.
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STYK OPIS
25(AP 2 M) | Wejscie sygnatu otwierania (N.A.).
( ) 3(00 ) OSTROZNIE: stata aktywacja polecenia otwierania nie pozwala na ponowne zamkniecie automatyczne;
o liczenie czasu ponownego zamykania automatycznego jest wznawiane po zwolnieniu polecenia
otwierania.
26(CH)  23(COM) | Wejscie sygnatu zamykania (N.A.).
o
27(PP)  23(COM) | Wejscie sygnatu trybu krokowego (N.A.).
Dziatanie sygnatu jest regulowane parametrem AH.
o
28(PED) 23(COM) | Wejscie sygnatu otwarcia czesciowego (N.A.).
( ) ( ) Ustawienie fabryczne na 50% catkowitego otwarcia (dla TW110) lub 10% (dla ULK).
o)

29(+24V) 30(COM)

Zasilanie urzadzen zewnetrznych. Patrz charakterystyka techniczna.
Podtgaczenie zasilania dodatkowego obwodu hamowania silnika (rys. 4).

31(LAM) 30(COM)

Podtaczenie lampy blyskowej (24V===- czestotliwos¢ 50%). )
W parametrze A5 mozna ustawi¢ miganie ostrzegawcze, natomiast w parametrze 78 czestotliwo$é migania.

ENC Wtyczka podtaczenia do enkodera zainstalowanego na silniku.
OSTROZNIE! Odfacza¢ i podtaczaé kabel enkodera tylko przy odtagczonym zasilaniu. UWAGA:
Okablowanie wykonane w zaktadzie ROGER TECHNOLOGY.
FC1 Ztacze do podtgczenia magnetycznego wytgcznika kraricowego (patrz rysunek 15 - szczegot F).
FC2 Wyregulowa¢ wytgcznik kraricowy tak, aby po aktywacji automatyka zatrzymywata sie nieco przed
(tylko TW110 mechanicznym ogranicznikiem ruchu. 0STROZNIE: po kazdej zmianie regulacji wytacznika kraicowego
: sy powtdrzy¢ procedure programowania.
opcjonalnie)
P UWAGA' Okablowanie wykonane w zakadzie ROGER TECHNOLOGY.
SB Dla TW110: ztacze do podtgczenia magnetycznego czujnika zwalniajgcego.
Gdly dzwignia zwalniania silnika jest podniesiona, automatyka zatrzymuje sie i nie reaguje na zadne
polecenja.
OSTROZNIE! Po zresetowaniu dzwigni zwalniajacej, jesli automatyka znajduje sie w pozycji posrednie]
bez aktywacji wytgcznika kraficowego (jesli jest zainstalowany), jednostka sterujgca rozpoczyna
procedure przywracania pozycji (zob. rozdziat 22).
UWAGA: Okablowanie wykonane w zaktadzie ROGER TECHNOLOGY.
Dla ULK: jednostka sterujaca nie zarzadza stykiem zwalniajacym, ktdry pozostaje odtgczony.
RECEIVER CARD Wtyczka do odbiornika radiowego z szybkoztgczem.
H93/RX2LP/I Centrala ma fabrycznie ustawione dwie funkcje zdalnego sterowania radiowego:
- PR1 - sterowanie krokowe (modyfikacja w parametrze 76).
- PR2 - sygnat otwarcia czesciowego (modyfikacja w parametrze 7).
Odbiornik jest podtaczony do modutu B70/MODLP za pomoca okablowania 3-przewodowego
(okablowanie jest fabrycznie wykonane przez ROGER TECHNOLOGY% i jest niezbedny do zarzgdzania
trybem ,low power".
UWAGA! H93/RX2LP/I nie wolno zastepowac innymi modelami odbiornikéw wtykowych ROGER.
LADOWARKA BATERII | Korzystanie z tadowarki i akumulatoréw buforowych jest mozliwe tylko po wytaczeniu trybu "low power"
B71/BCHP (£ 180)
Wtyk do karty wtykowej tadowarki.
%f]s;\l/\ﬂggr/f#" W przypadku braku napiecia sieciowego centrala jest zasilana z baterii, na ekranie wy$wietla sie batt,

Uzywac wyfacznie
baterii typu AGM

Wersja HW 02:
dodaje ogranicznik
napiecia, tylko dla
wersji High Speed i

a lampa btyskowa wigcza sie sporadycznie do momentu przywrécenia zasilania lub do momentu, gdy
napiecie baterii spadnie ponizej progu bezpieczenistwa. Na ekranie wyswietla sie btL T (Battery Low%
centrala nie reaguje na zadne polecenia.

Jezeli podczas ruchu automatyka zabraknie napigcia sieciowego, automatyka zatrzymuije sie i po 2 s
automatycznie podejmu € przerwany manewr.

Aby ograniczy¢ zuzycie baterii mozna podtgczyc ble?un dodatni zasilania nadajnikéw fotokomorek
do zacisku SC (zob. rys. 11-12-13-14). Ustawi¢ ARBO3 Tub ABOH. W ten sposdb, kiedy automatyka jest
catkowicie otwarta lub catkowicie zamknieta, centrala wytacza zasilanie urzadzen.

OSTROZNIE! Aby mozna byfo natadowac akumulatory, musza by¢ one zawsze podtaczone do centrali

Odwracainy elektronicznej. Okresowo, co najmniej raz na 6 miesiecy, sprawdzac sprawno$¢ akumulatoréw.
Wiecej informacji podano w instrukcji instalacji tadowarki B71/BCHP.
W jednostkach sterujacych B70/1THP dla silnikéw TW110 High Speed i Odwracalny dodano ogranicznik
napiecia B72/CL (Roger Technology).
Jesli potrzebujesz tadowarki akumulatoréw do silnikéw TW110 High Speed i Odwracalny, musisz mie¢
wersje HW 02, poniewaz integruje ona ten ogranicznik.

WIFI Ztgcze dla urzadzenia B74/BCONNECT WiFi IP.

To urzadzenie IP pozwala, przy uzyciu dowolnej przegladarki internetowej, na petne zarzadzanie centralg
zaréwno w poblizu (potgczenie punkt-punkt), jak i w chmurze (potgczenie zdalne).
UWAGA! Korzystanie z B74/BCONNECT nalezy wiaczy¢, ustawiajac par. LO 0 1.
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7 Przyciski funkcyjne i wyswietlacz

Ao PRZYCISK | OPIS
1] IEI IEI o UP A Nastepny parametr
B B B B DOWN V¥ | Poprzedni parametr
DOWN IEI IEI - + Zwiekszanie wartosci parametru o 1
v - Zmniejszanie wartosci parametru o 1
PROG TEST PROG Programowanie ruchu

TEST Aktywacja trybu TEST

+ Aby wyswietlic parametr, ktory chcemy zmienic, nacisnac przyciski UP A i/lub DOWN. V.

+ Przyciskami +i - zmieni¢ warto$¢ parametru. Warto$¢ zaczyna migac.

+ Przytrzymanie nacisnietego przycisku + lub przycisku - aktywuje szybkie przewijanie wartosci, umozliwiajac tym
samym szybszg zmiane.

+ Aby zapisa¢ ustawiong wartos$¢, poczekac kilka sekund lub przej$¢ do nastepnego parametru przyciskami UP A lub
DOWN V. Wyswietlacz szybko miga informujac o zapisaniu nowego ustawienia.

+ Warto$ci mozna modyfikowac tylko wtedy, gdy silnik jest wytaczony. Kontrola parametréw jest zawsze mozliwa.

8 Wiaczanie lub uruchamianie

Wigczy¢ zasilanie centrali sterownicze. _ ) _
Na ekranie wyswietlana jest przez chwile wersja oprogramowania centrali.

Zainstalowana wersja: r2.15.
A/ ’ \__4
( L

(|

Zaraz potem na ekranie wyswietlany jest tryb statusu sygnatdw sterowniczych i zabezpieczen. Patrz rozdziat 9.

9 Tryby dziatania wyswietlacza
9.1 Wyswietlanie parametrow

WARTOSC
PARAMETRU

PARAMETR

| |
N A

Szczegdtowy opis parametrow znajduje sie w rozdziale 12.
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9.2 Wyswietlanie statusu sygnatéw sterowniczych i zabezpieczen

STATUS SYGNAtOW STATUS ZABEZPIECZEN
STEROWNICZYCH

LI
L LI,

POWER J SBJ s'ropJ

STATUS SYGNALOW STEROWNICZYCH:
Symbole sterowania zwykle nie SWIECA.
Podswietlajg sie w chwili otrzymania sygnatu (np.: po zadaniu komendy ruchu krokowego podswietla sie segment PP).

SEGMENTY | STEROWNICZYCH
AP otwiera
PP krokowo
CH zamyka
PEd otwarcie czesciowe
Or zegar

STATUS ZABEZPIECZEN:

Symbole zabezpieczer sg zazwyczaj wigczone.
Jezeli nie $wiecg, oznacza to ich alarm lub nie sg podtagczone.
Jezeli migajg, 0znacza to, ze sg wytaczone odpowiednim parametrem.

SEGMENTY | ZABEZPIECZEN

FEi fotokomorki FT1

Fte fotokomorki FT2

[ast listwa krawedziowa COS1

rase listwa krawedziowa COS2

FAR wytgeznik kraicowy otwarcia (tylko dla TW110)
FE wytgcznik kraricowy zamkniecia (tylko dla TW110)
b dZwignia zwalniajaca otwarta (tylko dla TW110)
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9.3 Tryb TEST

Tryb TEST umozliwia wzrokowe sprawdzenie, czy sygnaty sterowania i zabezpieczenia sg aktywowane.

Tryb wigcza sie przyciskiem TEST, po zatrzymaniu sitownika. Jezeli automatyka jest w uchu, przycisk TEST zatrzymuje
ja. Kolejne nacisniecie aktywuje tryb TEST.

Lampa btyskowa i kontrolka otwarcia automatyka wigczajg sie na sekunde po kazdym nacisnieciu przycisku lub
aktywacji zabezpieczenia.

_—, Po lewej stronie ekranu, przez 5 s, wyswietlany jest status sygnatdw
, ' , ’ sterowniczych (AP, CH, PP, PE, OR), TYLKO, jezeli s one aktywne.
,-’ '. Np. jezeli zostanie podany sygnat otwarcia, na wyswietlaczu widac¢ AP
N
N Po prawej stronie ekranu wyswietlany jest status zabezpieczen. Numer

' zacisku zabezpieczenia, ktore wigczyto alarm miga.

P Kiedy automatyka jest catkowicie otwarta lub catkowicie zamknieta, na

rd wyswietlaczu pojawia sie FA lub FC, oznacza to, ze automatyka znajduje
T sie na wytgczniku krancowym otwarcia FA lub na wytaczniku kraricowym

N\ zamkniecia FL.

I \ Na przykfad: alarm styku STOP.

0o Brak alarméw zabezpieczer i brak wtgczonych wytgcznikéw krarcowych.

Sb (Sh) | Dzwignia zwalniajgca otwarta (tylko dla TW110).

I Styk STOP (N.C.) jest otwarty.
Jesli nie ma wytacznika ZATRZYMANIA, zmostkowac styk.

5 Styk COS1 (N.C.) czutej krawedzi jest otwarty. Sprawdzm pod’raczeme
Jesli czuta krawed? nie wystepuje, dezaktywowac jg 7
“ Styk COS2 (N.C.) czutej krawedzi jest otwarty. Sprawdzi¢ podtaczenie.
Jesli czuta krawed? nie wystepuje, dezaktywowac jg 14 0.
3 Styk FT1 (N.C.) fotokomérki jest otwarty. Sprawdzi¢ podigczenie.
Jesli fotokomorka nie wystepuje, dezaktywowac jg 580 00.
2 Styk FT2 (N.C.) fotokomarki jest otwarty. Sprawdzi¢ podigczenie.
Jesli fotokomorka nie wystepuje, dezaktywowac jg 53 00.
FE Btad obu wytacznikéw krancowych.
Sprawdzi¢ podtgczenia i regulacje wytacznikdw kraricowych (tylko dla TW110).
FA Jesli automatyka jest otwarta, wéwczas wykrywa wytgcznik krarcowy otwarcia (tylko dla TW110).
FLC Jesliautomatyka jest zamkniety, wéwczas wykrywa wytacznik kraricowy zamkniecie (tylko dla TW110).

UWAGA: Jesli jeden lub wiecej stykow jest otwartych, automatyka nie otworzy sie i/lub nie zamknie.

Jezeli wigczyt sie alarm kilku zabezpieczen, po rozwigzaniu problemu zwigzanym z pierwszym wyswietla sie alarm
drugiego i tak dalej.

Aby przerwac tryb testowy, nacisng¢ ponownie przycisk TEST.

Po 10 s bezczynnosci ekran ponownie wyswietla status sygnatéw sterowniczych i zabezpieczen.
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9.4 Tryb Stand By

Istniejg dwie mozliwe sytuacje czuwania:
1. Po prostu wytacza wyswietlacz, pozostawiajgc tylko migajgca LED POWER:
jest to aktywowane po 30 minutach bezczynnosci i jest mozliwe tylko wtedy,
gdy zarzadzanie niskim poborem mocy (L | 80) nie jest wiaczone.
NS
B 2. (Tylko dla napedéw TW110/2000, UL/1200/HS i UL/1400) Zuzycie energii
ponr 4 przez jednostke sterujgcg do wartosci < 0,5 W, domysinie ustawione na
aktywacje po 20 minutach bezczynnosci (L | O4), ale przy wartosci parametru
01,02, 83 mozna je dostosowac do 5-10-15 minut bezczynnosci.
W Bej s(y)tuacji transformator nie jest zasilany i dziata tylko sekcja logiczna jednostki sterujgcej, zasilana przez modut
B70/MODLP.
Wyjsme 24V===centrali nie jest zatem zasilane, co pocigga za soba nastepujace konsekwencje:
nie Jeslt mozliwe uzycie zewnetrznego adbiornika, chyba Ze jest on zasilany ze Zrédta zewnetrznego w stosunku do
centrali.
+ nie jest mozliwe uzycie niektdrych trybéw polecen opartych na przecieciu fotokomaérek, poniewaz fotokomorki
réwniez nie sg zasilane; patrz ustawienia parametréw 52 i 55 (polecenie otwarcia) i 56 (polecenie ponownego
zamkniecia po 6 sekundach).

Inne konsekwencje:

nie jest mozliwe posiadanie zapasowych akumulatoréw, poniewaz w trybie gotowosci nie bytyby one tadowane (nawet
do tadowania konserwacyjnego), a przede wszystkim brak napigcia przemiennego transformatora (z powodu jego
wytgczenia obstugiwanego przez B70/MODLP) aktywowatby zasilanie z akumulatora (‘bAEE" na wyswietlaczu),
niepotrzebnie go rozfadowujgc. Aby korzystac z baterii, nalezy obowigzkowo wytaczyc tryb "low power" (L  80).

nie jest mozliwe korzystanie z B-CONNECT, poniewaz w trybie gotowosci jednostka sterujgca nie komunikuje sie z nig, a
zatem nie dostarcza informacji ani nie pozwala na sterowanie jednostka sterujgcg, a ponadto w konkretnym przypadku
jednostki sterujgcej EDGE1 jej linia komunikacyjna zaktéca sterowanie B70/MODLP. Aby korzysta¢ z B-CONNECT,
nalezy wyfaczyc tryb ,low power” (L 1 00)

Odllczame czasu do wejscia w faze czuwania "low power" jest zarzadzane w nastepujacy sposob:
+ resetuje sie po otrzymaniu polecenia i tak dtugo, jak automatyka jest w ruchu.
+ resetuje sie, jesli automatyka jest zatrzymana w celu ponownego zamkniecia (parametry A2 i 2 1), poniewaz jest to
w kazdym przypadku aktywna faza automatyki.
+ resetuje sig, jesli dziata odliczanie gwarantowanego ponownego zamkniecia (par.8¢2).
+ resetuje sig, jesli dziata odliczanie czasu wyjscia COR.
resetuje sie, gdy jeden z przyciskow wokot wyswietlacza jest aktywny.
Doplero po zakonczemu sytuacji wym|en|onyoh powyzej rozpoczyna sie odliczanie, ktére pod koniec czasu (wybranego
w par.L {) prowadzi do fazy czuwania "low power".
Wyswietlacz pokazuje "Skb4", a po 1,5" wytacza wyswietlacz i dezaktywuje wyjscia SC, LAM i COR.

Aby aktywowac tryb gotowosci bez koniecznosci czekania i méc przetestowac dziatanie "low power":

+ jednoczesnie aktywuj 4 przyciski: UP A, DOWN W, + i - przez okoto pdttorej sekundy: ustyszysz przetgcznik
przekaznika wewnatrz B70/MODLP, a na wysSwietlaczu pojawi sie "Stb4".

+ Jeslizjakiegos powodu B70/MODLP nie odtgczy zasilania od transformatora, po okoto 8 sekundach na wyswietlaczu
jednostki centralnej pojawi sie "nat P", wskazujac, Ze "low power" nie zostato aktywowane.

Wyjscie z trybu czuwania nastepuje w jeden z nastepujgcych sposobéw:

+ po aktywacji polecenia na ptycie terminala (AP, CH, PP, PE, OR).

+ po aktywacji polecenia radiowego.

- po aktywacji jednego z przyciskow PROG, TEST.

Komenda OR powoduje catkowite otwarcie automatyki, zazwyczaj na okres znacznie przekraczajacy maksymalny czas
20 minut dla aktywacji trybu czuwania; w konsekwencji, gdy styk OR otwiera sie (aby zazgda¢ zamkniecia), centrala
wybudza sie i wykonuje manewr.

Wybudzenie z trybu czuwania jest sygnalizowane komunikatem na wyswietlaczu "Act ", ktory sygnalizuje ponowna
aktywacje jednostki sterujgcej.

UWAGA! Ponowna aktywacja pocigga za sobg ponowne zasilenie transformatora, a zatem powrét zasilania 24
V do centrali: reakcja na polecenie jest nieco opozniona, poniewaz konieczne jest odczekanie pewnego czasu, aby
ustabilizowac dziatanie fotokomérek i mdc ocenic, czy sg one w stanie alarmu, czy nie.

10 Programowanie ruchu dla automatyki TW110

0 Aby urzadzenie dziatato prawidtowo, trzeba zaprogramowac ruch.
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10.1 Wczesniej
1. Wybraé¢ model zainstalowanego napedu przy parametrze A |.

LEGENDA: @ HIGH SPEED SILNIKA @ ODWRACALNY SILNIKA

WYBOR MODEL TYP SILNIKA KONFIGURACJE
RO TW110/2000 / 2000 kg NIEODWRACALNY
ae TW110/1000/HS @ }ggorlo(gdl.zlllgl-: grPE:rgmetry specjalne dla High Speed"
At o3 TW110/1600/HS @ ;ggor:;gdrzlllgﬁ SS?FE:rgmetry specjalne dla High Speed"
AiOd TW110/1200/R @ }gg.()rzgdgg‘fﬂkﬁgglrg‘r:etry specjalne silnikéw nawrotnych”

2. Wybrac¢ potozenie silnika wzgledem przejazdu za pomocg parametru 7 {. Fabrycznie parametr jest ustawiony dla
silnika zainstalowanego po prawej stronie wzgledem przejazdu, patrzac od wewnatrz.
OTWARCIE W LEWO OTWARCIE W PRAWO
=)

3. Jesli wytaczniki krafcowe sg wigczone (60 I {): wyregulowa¢ wytgczniki kraricowe tak, aby po aktywacji brama
zatrzymywata sie nieco przed ogranicznikiem mechanicznym.

YYLACANIK KRANCOWY WYLACZNIK KRAKCOWY
RRT "I OTWARCIA IEGEES

4 Sprawdzié, czy nie aktywowano funkcji sterowania z przytrzymaniem przycisku (A7 £0).

m-sn munsz

5. Zamknac brame.

-ﬁ

6. NacisngC przycisk TEST (patrz tryb TEST w rozdziale 9) i sprawdzi¢ status sygnatéw sterowniczych i zabezpieczen.
Jezelinie zainstalowano zabezpieczen, zatozy¢ mostek na styk lub dezaktywowac je we wtasciwym parametrze (54,
51,53,54,60,73174).

TEST
— FISY @N @—»PATRZROZDZIALYWlW
] e
dopdki
TEST PROG PROCEDURA
——d@[ﬂf @’( [P |[P- |- PROGRAMOWANIA
TEST 0 Nie ° z RUCHU
(I & — A ke
ZAMKNIET J/J — zwlqczonyml wquczmkami kraficowymi
9 a TEST PROCEDURA
Ql_ @ —> PROGRAMOWANIA
RUCHU
L— z wqucznlkaml kraricowymi wylaczonymi
[Tk rest PROCEDURA
‘ J — PROGRAMOWANIA
RUCHU
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10.2 Procedura uczenia z wytacznikami kraricowymi

(polawm S|e, dy FT
podtaczony i wfaczony)

x5s
ot n. E“

Tak

VST ] @kt | =] [ [EARE &4

OTWARCIE OTWARTY ZAMKNIECIE ZAMKNIETY

+ Nacisngc przycisk PROG na 4 s. Na wyswietlaczu pokazuje sie AP P-.

+ Podnies¢ dZwignie zwalniajaca, po kilku sekundach na wyswmtlaczu wyswietli sie PHAS. Centrala rozpoczyna
procedure kalibracji. W tej faZ|e obliczane sg parametry dziatania silnika.

+ Jesli kalibracja silnika zakoriczy sie powodzeniem, wyswietlacz miga PHAS.

+ Opu$c¢ dZwignie zwalniajaca. W tym momencie rozpoczyna sie procedura programowania ruchu.

+ Na wyswietlaczu pojawia sie FOED (tylko jesli parametry 53, 5 1, 53, 54 nie sg wytaczone). Wyjs¢ z zasiegu wigzki
fotokomdrek w ciggu 5 s, aby nie przerwac procedury.

+ Na wyswietlaczu pojawia sie Aut o | brama rozpoczyna manewr otwierania z niskg predkoscia.

+ Po osiggnieciu wytacznika kraficowego otwierania brama zatrzymuje sie na chwile. Na wySwietlaczu miga Auta.
Brama zamyka sie az do osiggnigcia wytacznika kraricowego zamykania.

Jezell procedura programowania zakoriczy sie prawidtowo, na wyswietlaczu pokazujg sie sygnaty sterownicze i

zabezpieczenia.

Jezeli na wyswietlaczu pokazuja sie ponizsze komunikaty btedu, powtdrzy¢ procedure programowania ruchu:
no PH: niepowodzenie procedury kalibracji.
AP PE: bfad programowania ruchu. Nacisna¢ przycisk TEST, aby wykasowac btad i sprawdzi¢ zabezpieczenie, ktére
wigczyto alarm.
AP P.L/ARP P biad dtugosci odcinka ruchu. Nacisna¢ przycisk TEST, aby skasowac btad i sprawdzi¢, czy oba
skrzydta sg catkowicie zamkniete przed przystagpieniem do nowego programowania ruchu.

PRZESTROGA: Jesli procedura uczenia przebiegta pomysinie, ALE przestrzer migdzy skrzydtem (zatrzymanym

na wytaczniku kranicowym) a ogranicznikiem meghanicznym nie jest zgodna z oczekiwaniami (co najmniej 3

cm), nalezy przesungé wylacznik krancowy i POWTORZ PROCEDURE UCZENIA SIE. Upewnij sie, ze miedzy
ogran|czn|k|em skrzydta a ogranicznikiem mechanicznym pozostato co NAJMNIEJ 3 cm.

o W celu uzyskania szczegdtowych informacji patrz rozdziat 17 ,Sygnalizacje alarmowe i bfedy”.
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10.3 Procedura uczenia bez wylacznikéw kraficowych

(polawm S|e, dy FT
= podtaczony i wiaczony)

x5s
okt E“

Tak

| ST [ [ @Jkeet [ =] [ [EAIRE) &4

OTWARCIE OTWARTY ZAMKNIECIE ZAMKNIETY

+ Nacisngc przycisk PROG na 4 s. Na wyswietlaczu pokazuje sie AP P-.

+ Podnies¢ dZwignie zwalniajaca, po kilku sekundach na wyswmtlaczu wyswietli sie PHAS. Centrala rozpoczyna
procedure kalibracji. W tej faZ|e obliczane sg parametry dziatania silnika.

+ Jesli kalibracja silnika zakoriczy sie powodzeniem, wyswietlacz miga PHAS.

+ Opus$c¢ dZwignie zwalniajaca. W tym momencie rozpoczyna sie procedura programowania ruchu.

+ Na wyswietlaczu pojawia sie FOED (tylko jesli parametry 53, 5 1, 53, 54 nie sg wytaczone). Wyjs¢ z zasiegu wigzki
fotokomdrek w ciggu 5 s, aby nie przerwac procedury.

+ Na wyswietlaczu pojawia sie Aut o | brama rozpoczyna manewr otwierania z niskg predkoscia.

+ Po osiggnieciu mechanicznego ogranicznika otwarcia, brama zatrzyma sie na chwile. Na wyswietlaczu miga Auta.
Brama zamyka sie ponownie, az do osiggnigcia mechamcznego ogranicznika zamykania.

Jezell procedura programowania zakonczy sie prawidtowo, na wyswietlaczu pokazujg sie sygnaty sterownicze i

zabezpieczenia. Bramka cofa sie o liczbe obrotéw rotora wybrang w parametrze c&.

Jezeli na wyswietlaczu pokazuja sie ponizsze komunikaty btedu, powtdrzy¢ procedure programowania ruchu:
no PH: niepowodzenie procedury kalibracji.
AP PE: bfad programowania ruchu. Nacisna¢ przycisk TEST, aby wykasowac btad i sprawdzi¢ zabezpieczenie, ktére
wigczyto alarm.
AP P.L/RP P biad dtugosci odcinka ruchu. Nacisna¢ przycisk TEST, aby skasowac btad i sprawdzi¢, czy oba
skrzydta sg catkowicie zamkniete przed przystagpieniem do nowego programowania ruchu.

PRZESTROGA: Jesli procedura uczenia przebiegta pomysinie, ALE przestrzen pozostawiona miedzy skrzydtem

bramy (zatrzymanym na wytaczniku kraricowym) a ogranicznikiem mechanicznym nie jest zgodna z
oczekiwaniami, nalezy zwiekszy¢ warto$¢ parametru 26. Sprawd?, czy po catkowitym otwarciu skrzydfo zachowuje te
sama odlegtos¢ od ogranicznika mechanicznego, w razie potrzeby wyreguluj parametr £5. Upewnij sie, ze miedzy
ogranicznikiem skrzydta a ogranicznikiem mechanicznym pozostato co NAJMNIEJ 3 cm.

0 W celu uzyskania szczegdtowych informacji patrz rozdziat 17 ,Sygnalizacje alarmowe i bedy”.

11 Programowanie ruchu dla automatyki ULK
0 Aby urzadzenie dziatato prawidtowo, trzeba zaprogramowac ruch.

11.1 Wczeséniej
1. Wybra¢ model zainstalowanego napedu przy parametrze A |.

LEGENDA: @ HIGH SPEED SILNIKA

WYBOR MODEL TYP SILNIKA KONFIGURACJE
A1 0s UL/1200/HS © NIEODWRACALNY
RID UL/1400 - NIEODWRACALNY

2. Sprawdzic, czy nie aktywowano funkcji sterowania z przytrzymaniem przycisku (A7 G0). an |“j
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3. NacisnaC przycisk TEST (patrz tryb TEST w rozdziale 9) i sprawdzi¢ status sygnatéw sterowniczych i zabezpieczen.
Jezeli nie zainstalowano zabezpieczen, zatozy¢ mostek na styk lub dezaktywowaé je we witasciwym parametrze
(50,5 14,53,54,73174).

11.2 Procedura programowania dla bram segmentowych (dla napedu w
stanie fabrycznym)

PROG PRO!
Gl ctJos| t (Aol
1 click \*
60 cm @ ) I |
? * — 0 Tak
Q “@Eﬁ: “H @y
OTWARCIE OTWARTY ZAMKNIECIE ZAMKNIETY
. Ugevvmc sie, ze parametr 7 ! jest ustawiony na warto$¢ 0 { (wartos¢ fabryczna). Ustawi¢ brame na wysokosci okoto
cm od podtoza.

+ Nacisngc¢ przymsk PROG na 4 s. Na wyswietlaczu pokazuje sig AF P-.
+ Nacisna¢ przycisk PROG (1 kliknigcie). Na wyswietlaczu pokazuje sie £L 5.
+ Automatyka rozpoczyna manewr zamykania, po osiggnieciu potozenia zamkniecia brama rozpoczyna manewr
otwierania z matg predkoscia. Na wyswietlaczu pokazuje sie Auka.
+ Po osiggnieciu ogranicznika otwarcia drzwi zatrzymula sig na chwile. Na wyswietlaczu miga Auto.
Drzwi zamykajg sie (na wyswietlaczu pojawia sie staty napis Auk o) do momentu osiggniecia ogranicznika zamykania.
Jeéeh procedura programowania zakoriczy sie prawidtowo, na wyswietlaczu pokazujg sie sygnaty sterownicze i
zabezpieczenia.

Jezeli na wyswietlaczu pOkaZUJg sie ponizsze komunikaty btedu, powtdrzy¢ procedure programowania ruchu:
noPH: nlepowodzenle proce ur% kalibracji.
APPE: bfad programowania ruchu. Namsnac przycisk TEST, aby wykasowac btad i sprawdzi¢ zabezpieczenie, ktdre

W’rgczy’ro alarm.
APP.L: bfad diugosci odcinka ruchu. Nacisna¢ przycisk TEST, aby skasowa¢ btad i sprawdzi¢ sie, ze drzwi sa

catkowicie nieruchome.

W celu uzyskania szczegétowych informaciji patrz rozdziat 17 ,Sygnalizacje alarmowe i btedy”.

11.3 Specjalna procedura programowania z wykonaniem synchronizacji
(tylko w przypadku wymiany sterownika)

W przypadku wymiany sterownika na karte zamienng parametry sterowania silnikiem nie sg w niej zapisane; po
wigczeniu sterownik wyswietla komunikat dAER i konieczne jest przeprowadzenie petnego programowania.

Pierwszym etapem programowania jest synchronizacja silnika (PHAS na WySW|etIaczu§ kidra pozwala obliczy¢

parametry pracy sterowania silnikiem.

UWAGA! Czynnos¢ te nalezy wykona¢ po zwolnieniu blokady za pomoca linki (przy braku obcigzenia mechanicznego),

tak aby wirnik mdgt sie swobodnie poruszac.

ZET DE VERGRENDELING
KLAAR

| wE T e O W B E
o @ @ i A 1 click\*
. !
|1
ik ko) f R /
ZAMKNIETY OTWARCIE OTWARTY ZAMKNIECIE ~ ZAMKNIETY
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- Odpigc brame (poprzez pociggniecie za linke) i ustawic jg 60 cm nad ziemig, sprawdzajac wywazenie sprezyn.

- Nacisna¢ przycisk PROG i przytrzymac przez 4 sekundy: na wyswietlaczu pojawi sie ,APP-".

. Krotko nacisnaé przycisk PROG (1 kliknigcie): na wyswietlaczu pojawi sie ,PHAS” i rozpocznie sie regulacja fazy.

. Po zakonczeniu fazowania napis PHAS miga: wartos¢ fazowania zostata zapisana w pamieci, nalezy ponownie
zatozy¢ zaczep.

. Nacisna¢ przycisk PROG (1 klikniecie). Na wyswietlaczu pojawi sie napis £LO5.

. Automatyka rozpocznie manewr zamykania, a po osiggnieciu oporu zamkniecia brama rozpocznie manewr
otwierania z matg predkoscig. Na wyswietlaczu pojawi sie napis Auto.

. Po osiggnigciu ogranicznika otwarcia brama zatrzymuje sig na chwile. Na wyswietlaczu miga Auto.

. Brama ponownie sie zamyka (na wy$wietlaczu napis Aut o staje sie staty) az do osiggniecia ogranicznika zamknigcia.

Jesli procedura uczenia sie zakofczyta sie pomysinie, wyswietlacz przechodzi w tryb wyswietlania polecen i

zabezpieczen.

Mowpro —

00 ~J [N

Po wykonaniu pierwszego ustawienia fazy, przy kolejnych programowaniach skoku ustawianie fazy nie bedzie juz
wykonywane, dlatego nalezy powrécic¢ do standardowej procedury programowania (punkt 11.2).

W przypadku wymiany obwodu enkodera lub wymiany silnika konieczne jest ponowne wykonanie ustawienia fazy
silnika.
Aby to wykonad, nalezy postepowac w nastepujgcy sposob:

+ Wprowadz nastepujace wartosci parametrow: P =22, P2=08, P3=03, P4=0 ! bez zapisywania ich w parametrze CF;

parametr CP wyswietla komunikat ,/ F*, sygnalizujac, ze zostata aktywowana funkcja specjalna. Szybko wykonaj
sekwencje czynnosci opisanych w punktach 1...7.

11.4 Procedura uczenia sie dla bram garazowych przesuwnych

-+ Wybra¢ prawidtowg wartos¢ par.7 { ( dla montazu sufitowego po prawej lub lewej stronie) zgodnie z rysunkiem.

Airs] 1 T T
THOt [N 1Ot 1400

?%%? [

PROG PROG
B % -] % o) | B
ai 1c I|ck‘/
60 cm v OTWARCIE
v
}4 |7 ! = oTak
Fulet-  [fE - [BEEE @
OTWARTY ZAMKNIECIE ZAMKNIETY

1. Ustawic¢ prawidtowa wartos¢ par.7 ! zgodnie z rysunkami na poczatku paragrafu 11.4.
2. Ustawi¢ brame w odlegtosci 60 cm od catkowitego zamkniecia.
Postepowaé zgodnie z procedurg opisang w par.11.2 od punktu 2 do punktu 6.

UWAGA! Jeli jest to specjalna procedura programowania (rozpoczynajaca sie od synchronizacji), nalezy postepowac
zgodnie z punktami od 1 do 7 w paragrafie 11.3.
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12 Spis parametrow

PARAM. | RTEWIENE OPIS STRONA
A rozd. 10-11 | Wyb6r modelu napedu 304
A2 ao Automatyczne zamkniecie po uptywie czasu pauzy (po catkowitym otwarciu automatyka) | 304
A3 ao Automatyczne zamkniecie po przerwaniu zasilania (black-out) 304
A4 i Wybor dziatania przycisku w trybie krokowym (PP) 304
RS oo Miganie ostrzegawcze 305
AB ao Funkcja mieszkalna dla sygnatu otwierania czesciowego (PED) 305
A7 ao Aktywacja sterowania funkcjg z przytrzymaniem przycisku 305

a0 Kon_trolka otwarcia automatyka/Funkcja testowania fotokomérek oraz "battery 305
Ag saving" (dla TW110)
0s Oswietlenie podreczne LED (dla ULK) 305
o Regulacja funkgji ,antystresowe;” paska przy catkowitym zamknieciu drzwi (tylko 306
0 dla UL/1200/HS)
m Regulacja funkcji ,antystresowe]” paska przy catkowitym zamknieciu drzwi (tylko 306
dla UL/T400)
i o4 Regulacja spowalniania podczas manewru otwierania (i zamykania dla 306
TW110/2000)
2 M @O g%%vur‘;lgi?n;p-olvlvfll(giama podczas manewru zamykania (tylko dla High Speed - 306
13 e Regulacja przestrzeni przyblizania do wytacznika kraficowego otwierania ze 306
statg predkoscia
i 02 Regulacja przestrzeni przyblizania do wytgcznika kraricowego zamykania ze 306
statg predkoscig
c 50 Regulacja otwarcia czesciowego (%) - TW110 306
04 Regulacja otwarcia czesciowego (%) - ULK 306
B 0 Regulacja czasu automatycznego zamykania po czesciowym otwarciu 306
= ao Rodzaj sygnalizacji zapewnianej przez wyjscie COR 306
{ o Regulacja czasu automatycznego zamkniecia 306
cc oo Aktywacja zarzadzania otwieraniem z wytgczaniem ponownego zamykania automatycznego | 307
23 03 Tolerancja zatrzymania otwierania (tylko TW110) 307
cH 03 Tolerancja zatrzymania zamykania 307
c5 03 Wyprzedzenie przy zatrzymaniu przy catkowitym otwarciu (tylko TW110) 307
o5 03 Wyprzedzenie przy zatrzymaniu przy catkowitym zamknieciu (tylko TW110) 307
0 Wyprzedzenie przy zatrzymaniu przy catkowitym zamknieciu (tylko ULK) 307
E 03 Regulacja czasu zmiany kierunku ruchu po zadziataniu listwy krawedziowej lub 307
po wykryciu przeszkody (zabezpieczenie przed zgnieceniem)
30 ol Regulacja momentu napedowego 307
S 15 Regulacja czutosci zadziatania w przypadku napotkania przeszkody podczas otwierania | 308
HE 15 Regulacja czutosci zadziatania w przypadku napotkania przeszkody podczas zamykania |~ 308
EE o $s€1u1\%cljzao%z)ysp|eszema przy rozpoczeciu ruchu otwierania (i zamykania dla 308
EW M @O ggge;z\da(fjSdp‘)'sgggig';z_eﬂi&)przy rozpoczeciu ruchu zamykania (tylko dla High 308
36 ao Aktywacja maksymalnego momentu uruchamiajacego przy rozpoczeciu ruchu 308
5 ai Regulacja momentu napedowego podczas fazy szukania pozycji 308
HO 08 Regulacja predkosci podczas otwierania (i zamykania dla TW110/2000) 308
Yi 08 @@ | Regulacja predkosci podczas zamykania (tylko dla High Speed - Odwracalny - ULK) | 308
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USTAWIENIE

PARAM. | cipovezZNE OPIS STRONA
4e 03 Regulacja predkosci przyhlizania na koricu manewru 308
4g 0l Ustawianie liczby prob automatycznego zamkniecia po zadziataniu listwy 308

krawedziowej lub po wykryciu przeszkdd (zabezpieczenie przed zgnieceniem)
50 i} Ustawianie trybu dziatania fotokomérki podczas otwierania (FT1) 309
5 ae Ustawianie trybu dziatania fotokomdrki podczas zamykania (FT1) 309
52 ai Tryb dziatania fotokomdrki (FT1) kiedy automatyka jest zamknieta 309
53 i} Ustawianie trybu dziatania fotokomdrki podczas otwierania (FT2) 309
54 ao Ustawianie trybu dziatania fotokomdrki podczas zamykania (FT2) 309
55 ai Tryb dziatania fotokomdrki (FT2) kiedy automatyka jest zamknieta 309
56 ao Aktywacja sygnatu zamkniecia po uptywie 6 s od zadziatania fotokomdrki (FT1-FT2) | 309
57 i} Wybor typu styku (N.Z. lub 8k2) na wejsciach FT1/FT2/ST 310
60 i} Wiaczenie wytacznika kraricowego 310
5 as Regulacja odcinka zatrzymania silnika 310
14 oo Wybor maksymalnej dtugosci skoku (nie wyswietlane dla ULK) 310
1 a1 Wybor pozycji instalacji silnika wzgledem przejazdu, patrzac od wewnatrz (dla 310
TW110 lub ULK do bram garazowych przesuwnych)
13 ao Konfiguracja listwy krawedziowej COS1 310
14 ao Konfiguracja listwy krawedziowej COS2 310
16 ) Konfiguracja 1. kanatu radiowego (PR1) 3N
1 0 Konfiguracja 2. kanatu radiowego (PR2) 3N
18 ) Konfiguracja czestotliwosci migania lampy btyskowej 3N
19 6O Wybor trybu dziatania o$wietlenia dodatkowego 311
a0 a0 Konfiguracja styku zegara (ORO)/Funkcja awaryjna w przypadku pozaru, wiatru, 317
gazu (tylko dla ULK)
a1 ao Aktywacja gwarancji zamkniecia/otwarcia 312
g2 03 Regulacja czasu aktywacji gwarancji zamkniecia/otwarcia 312
a3 i} Wiaczenie aktywacji konserwacji okresowej 312
a4 0o Regulacja licznika godzin aktywacji alarmu konserwacji 312
a5 03 Wybor zarzadzania podczas pracy z akumulatorem 312
86 i} Wybor ograniczen podczas pracy z akumulatorem 312
a1 ao Wybér rodzaju akumulatora i ograniczenie poboréw 312
La a0 Wigczanie komunikacji szeregowej 312
Li 04 Konfiguracja trybu “low power stand-by” 312
FR ao Przywracanie standardowych ustawien fabrycznych 312
nld o Wersja HW 312
n 25 Rok produkcji 312
nc 45 Tydzien produkgji 312
n3 b1 312
nY B9 Numer seryjny 312
nS Ot 312
nb c3 Wersja sekwencyjna FW 312
ofl 01 313
ol 3 Wys$wietlanie licznika wykonanych manewréw 313
ol 45 313
(ot 0l o o , . 313
Wyswietlanie licznika czasu manewréw (godziny) owe
b =5 313
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PARAM. | URTEWIENE OPIS STRONA
o0 ;J_'_} Wyswietlanie licznika czasu wtgczenia (dni) | 313 |
di 5 313
Pi a0 313
PZ oo Haslo 313
P3 0o 313
Py ] 3138 |
CFP i} Zabezpieczenie zmiany hasta 313

13 Menu parametréw

WARTOSC

PARAMETR PARAMETRU
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Wsyrbor, modelu sitownika ) _

OSTROZNIE! Nieprawidfowe ustawienie moze spowodowac btedy w dziataniu sitownika. »
UWAGA: w przypadku przywrdcenia standardowych parametrow fabrycznych, wartos¢ ﬁe?o parametru trzeba ustawic
recznie. Ustawienie wartosci 02, 03, 04 wyfacza tryb ,low power”, par. L { nie jest wyswietlany.

TW110/2000 - silnik NIEEODWRACALNY do skrzydet o wadze max 2000kg.

TW110/1000/HS - silnik NIEODWRACALNY do skrzydet o wadze max 1000kg. ©

TW110/1600/HS - silnik NIEEODWRACALNY do skrzydet o wadze max 1600kg. @

TW110/1200/R - silnik ODWRACALNY do skrzydet o wadze max 1200kg. ®

UL/1200/HS - silnik NIEODWRACALNY do drzwi segmentowych o powierzchni. @

UL/1400 - silnik NIEODWRACALNY do drzwi segmentowych o powierzchni.

Automatyczne zamknigcie po uplywie czasu pauzy (po catkowitym otwarciu automatyka)

Dezaktywowane.

0d 1 do 15 préb zamkniecia (po zadziataniu fotokomérek).
Po wykonaniu zaprogramowanej liczy préb automatyka pozostaje otwarta.

Automatyka wykonuje nieskoriczong liczbe prob zamkniecia.

Automatyczne zamkniecie po przerwaniu zasilania (black-out)

Dezaktywowane. Po przywrdceniu zasilania automatyka sie NIE zamyka.

Aktywowane. Jezeli automatyka NIE jest catkowicie otwarta, po przywrdceniu zasilania zamyka sie po ostrzegawczym
miganiu lampy przez 5 s (niezaleznie od warto$ci ustawionej w parametrze AS).
Zamkniecie w trybie ,szukanie pozycji” (patrz rozdziat 22).

Wybor dziatania przycisku w trybie krokowym (PP)

Otwiera-stop-zamyka-stop-otwiera-stop-zamyka...

Tryb mieszkalny: automatyka otwiera sie i zamyka po uptywie ustawionego czasu zamkniecia automatycznego.
Czas zamkmeua‘automatycznego est odliczany od nowa po kolejnym sygnale trybu krokowego.

Podczas otwierania sygnat trybu krokowego jest ignorowany. Dzieki temu automatyka otwiera sie catkowicie i nie ma zagro-
zenia, ze zamknie sie w niewtasciwym momencie.

Jezeli automatyczne zamkniecie jest dezaktywowane (A2 03), funkcja mieszkalna automatycznie aktywuje prébe
ponownego zamkniecia A2 0.

Tryb mieszkalny: automatyka otwiera sie i zamyka po uptywie ustawionego czasu zamkniecia automatycznego.

Czas zamkniecia automatycznego NIE jest odliczany od nowa po kolejnym sygnale trybu krokowego.

Podczas otwierania sygnat trybu krokowego jest ignorowany. Dzieki temu automatyka otwiera sie catkowicie i nie ma zagro-
Zenia, ze zamknie sie w niewtasciwym momencie.

Jezeli automatyczne zamkniecie jest dezaktywowane (A2 00), funkcja mieszkalna automatycznie aktywuje prébe
ponownego zamkniecia Ac 0.
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{3 | Otwiera-zamyka-otwiera-zamyka.

{4 | Otwiera-zamyka-stop-otwiera.

RSO0 | Miganie ostrzegawcze

{0 | Dezaktywowane. Lampa btyskowa wigcza sie podczas manewru otwierania i zamykania.

0 I- 10| 0d 1 do 10 s migania ostrzegawczego przed kazdym manewrem.

99 | 5 s migania ostrzegawczego przed manewrem zamykania.

AE 00 | Funkcja mieszkalna dla sygnatu otwierania czesciowego (PED)

{00 | Dezaktywowane. Automatyka otwiera sie czesciowo w trybie krokowym: otwiera-stop-zamyka-stop-otwiera...

{J ! | Aktywowane. Podczas otwierania sygnat otwarcia czesciowego (PED) jest ignorowany.

A7 00 | Aktywacja sterowania funkcja z przytrzymaniem przycisku

1 | Dezaktywowane.

n

[N

0l Aktywowane. Automatyka dziata po przytrzymaniu przycisku otwierania (AP) lub zamykania (CH). Po zwolnieniu
przycisku automatyka sie zatrzymuje.

0z Otwieranie odbywa sie w trybie pétautomatycznym, zamkniecie deadman jest aktywowane tylko przez polecenie CH na
karcie terminala; polecenie radiowe jest wigczone tylko wtedy, gdy jest skonfigurowane do otwierania.

Wartodci 03 i 04 umozliwiajg aktywacje ,deadman” ,w sytuacji awaryjnej’, ktdra moze by¢ aktywowana tylko przez jedno z polecen
na plycie terminala: AP, CH; fotokomorki i czute krawedzie sg ignorowane, STOP i wykrywanie wstrzaséw (ktére nie odwraca ruchu,
ale zatrzymuje silnik) pozostajg zarzgdzane.

Podczas pracy w trybie ,dead man” migajace $wiatto wykonuje sekwencje 10 szybkich btyskéw przeplatanych krétka przerwa; ruch
odbywa sie z minimalng predkoscia.

Z drugiej strony, jesli automatyka jest aktywowana przez sterowanie radiowe lub za pomoca polecen PP, PED, OR, dziatanie pozostaje
standardowe (potautomatyczne lub automatyczne) z pomoca wszystkich wigczonych zabezpieczen.

OSTRZEZENIE! Do zaciskéw AP i CH nalezy podigczac wytgcznie przetacznik kluczykowy zainstalowany w bezposrednim sgsiedztwie
automatyka,abysterowacénigwizualnie:nieprzestrzeganietejinstrukcjibezpieczeristwamozespowodowaczagrozeniedlaoséblubmienia.

Aby zagwarantowac¢ bezpieczeristwo dobrowolnego uruchomienia, polecenie z tablicy zaciskéw AP (lub CH) musi by¢ wykonane w
nastepujacy sposob (patrz rys. 17, przyktad polecenia otwarcia)

- poczatkowa aktywacja (zamkniecie styku) trwajaca krocej niz 1 sekunde

- zwolni¢ sterowanie i w ciggu 1 sekundy ponownie aktywowac sterowanie i przytrzymac je: od tego momentu automatyka porusza
sie z martwym cztowiekiem, zatrzymujac sie po zwolnieniu sterowania.

Jako dodatkowa funkcja zabezpieczajaca: aktywacja sterowania selektora CH podczas otwierania lub sterowania selektora AP
podczas zamykania zatrzymuje automatyke; aby ja ponownie aktywowac, nalezy zwolni¢ wszystkie elementy sterujace i powtérzy¢
sekwencje przedstawiong narys. 17.

Umozliwienie pracy w trybie ,deadman” ,w sytuacjach awaryjnych w instalacjach mieszkaniowych’, przy sterowaniu z
ptyty terminala AP skrzydfo moze by¢ catkowicie otwarte, sterowanie z ptyty terminala CH bedzie dostepne tylko wtedy,
03 | gdy skrzydto jest catkowicie otwarte: tylko wtedy, gdy skrzydto jest catkowicie otwarte, mozna je ponownie zamkngg.
Poic‘zkas pLacyd\Sv trybie awaryjnym na wyswietlaczu pojawia sie ,.5- ES” (nacisniecie przycisku TEST resetuje wyswietlacz
na kilka sekund).

Umozliwienie pracy w trybie ,deadman’ ,w sytuacjach awaryjnych w instalacjach kondominium’, ktére moga
by¢ obstugiwane tylko za pomoca sterowania AP z listwy zaciskowej, az do catkowitego otwarcia, bez mozliwosci
{4 | zamkniecia. Mozliwe jest tylko otwarcie automatyka.

Podczas pracy w trybie awaryjnym na wyswietlaczu pojawia sie ,5- Ef" (nacisniecie przycisku TEST resetuje wyswietlacz
na kilka sekund).

REB OO ﬁlnﬂolka otwarcia automatyka/Funkcja testowania fotokomdrek oraz "battery saving" (dla
RE 05

Oswietlenie podreczne LED (dla ULK)

UWAGA: sygnat podawany przez wskaznik otwarcia automatyka moze by¢ uzywany tylko wtedy, gdy tryb ,low power”
jest wytaczony (L {80).

00 | Jezeli automatyka jest zamknieta, kontrolka nie $wieci. Swieci podczas manewrdéw i kiedy automatyka jest zamknieta.

Kontrolka miga powoli podczas manewru otwierania. Zaczyna nieprzerwanie $wiecié¢ po catkowitym otwarciu automatyka.
{0 1 | Podczas manewru zamykania szybko miga.
Jezeli automatyka zatrzyma sie w pozycji posredniej, kontrolka gasnie dwa razy co 15s.

{2 | Ustawic¢ na 02, jezeli wyjscie SC jest uzywane jako test fotokomarek. Patrz rys. 11-12.

Ustawi¢ na 03, jezeli wyjscie SC jest uzywane jako "battery saving". Patrz rys. 13-14.
03 | Kiedy automatyka jest catkowicie otwarta lub catkowicie zamknieta, centrala dezaktywuje akcesoria podtgczone do
zacisku SC, aby ograniczy¢ zuzycie baterii.

04 | Ustawic na 04, jezeli wyjscie SC jest uzywane jako “battery saving” i test fotokomérek. Patrz rys. 13-14.
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05 ‘ Wyswietlane tylko dla ULK: wyjScie SC zasila $wiatfo awaryjne LED, ktérego czas jest okre$lony przez par.73.

mn q o am q Af] q

1004 Efyu%?/a“fsl;nkcjl Jantystresowej” paska przy catkowitym zamknieciu drzwi (tylko dla

1
oo Re?ulat(:{'a funkcji ,antystresowej” paska przy catkowitym zamknieciu drzwi (tylko dla
UL/1400)
00 | Funkcja ,antystresowa’ wytgczona
00 = 15 | Liczba wykonanych 1/4 obrotéw wirnika w celu rozluznienia paska (34 = 1 obrét wirnika)
Ho Regulacja spowalniania podczas manewru otwierania i zamykania
204 | patrz rozdziaty 1415
0i-g5|0F automatyka zwalnia w poblizu ogranicznika mechanicznego / wytgcznika kraficowego ... 5= automatyka zwalnia
znacznie przed ogranicznikiem mechanicznym / wytgcznikiem kraricowym.
nl . . .s . . s . . .

302 |Re ulacja przestrzeni przyblizania do wytacznika kraricowego otwierania / do stopu otwarcia
UWAGA: predko$¢ manewru jest regulowana przez parametr 42. Po zwolnieniu automatyka kontynuuje ruch ze stata
predkoscig az do osiagniecia wytacznika kraricowego lub pozycji otwartego zatrzymania.

e Regulacja (!Jrzestrzeni przyblizania do wylacznika kraﬁcowePo zamykania/ do stopu zamkniecia
UWAGA: predko$¢ manewru jest regulowana przez parametr 42. Po zwolnieniu automatyka kontynuuje ruch ze stata
predkoscig az do osiagniecia wytacznika kraricowego lub pozycji zamknietej zatrzymania.

0 1-4D | 5 1= ostatnie 3 cm; 0= ostatnie 6 cm; ... 40= ostatnie 120 cm. Przyktad w przyblizeniu: 100 cm przestrzeni = warto$¢ 35.

1550 Regulacja otwarcia cze$ciowego (%5)

510 UWAGA: w przypadku TW110 otwiera sie 50% zaprogramowanego skoku; w przypadku ULK otwiera sie 10%
zaprogramowanego skoku.

-39 i5-939 procent regulowanych dla TW110.
0 1-20 | 8 -20 procent regulowanych dla ULK.

{ Il O . 7 . .

6 10 | Regulacja czasu automatycznego zamykania po czesciowym otwarciu
UWAGA: Parametr nie jest wyswietlany dla ULK; czeSciowe otwarcie nie powoduje automatycznego ponownego
zamkniecia w zadnych okolicznosciach (funkcja wentylacji garazu).

Odliczanie rozpoczyna sie, gdy osiggniete zostanie otwarcie dla pieszych okreslone w pkt 5.
00-30 | od 00 do 90 s pauzy.
92-99 | od 2 do 9 min pauzy.
ci 0o Rodzaj sygnalizacji zapewniane!2 przez wyjscie COR _
UWAGA sygnat wysytany przez wyjscie COR moze by¢ uzywany tylko wtedy, gdy tryb ,low power” jest wytgczony (L { G).
00 | Dziatanie STANDARDOWE sterowane przez parametr 19
1 | Styk zamkniety, jesli sterownik dziata prawidtowo.
Kontakt otwarty, jesli centralnie zablokowany w alarmie.
Styk zamkniety, jezeli panel sterowania jest zasilany z sieci lub z akumulatora.
O¢' | styk otwarty w wyniku btedu: panel sterowania zasilany z roztadowanego akumulatora (poziom napiecia ustawiony w
par. 85) lub'w stanie alarmu kLT (panel sterowania nie przyjmuje polecen).
713 | Silnik zamkniety, jezeli nie wystepuje zaden z btedow 1 lub 2.
Silnik otwarty, jezeli wystepuje chociaz jeden z bfedéw 1 lub 2.
4 | Styk zamknigty, jezeli automatyka nie jest catkowicie otwarta.
Styk otwarty, jeZeli automatyka jest catkowicie otwarta.
rc | Styk zamkniety, jezeli automatyka nie jest catkowicie zamknieta.
as
Styk otwarty, jezeli automatyka jest catkowicie zamknieta.
S Regulacja czasu automatycznego zamkniecia
Odliczanie rozpoczyna sie kiedy automatyka jest otwarta i trwa przez zaprogramowany czas. Po uptywie czasu automatyka
zamyka sie automatycznie. Zadziatanie fotokomdrek powoduje ponowne rozpoczecie odliczania czasu.
00-58 | 0d 00 do 90 s pauzy.
92-99 | od 2 do 9 min pauzy.
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Aktywacja zarzadzania otwieraniem z wytaczaniem ponownego zamykania automatycznego
Jesli aktywne, wyfaczanie ponownego zamykania automatycznego dotyczy tylko polecenia wybranego w parametrze.
Na przyktad: jesli ustawiono 220 I, po poleceniu AP ponowne zamykanie automatyczne jest wytaczane, natomiast po
poleceniach PP i PED ponowne zamykanie automatyczne wigcza sie.

UWAGA: Polecenie ma funkcje aktywacji w sekwencji otwieranie-zatrzymanie-zamykanie lub zamykanie-zatrzymanie-
otwieranie.

Dezaktywowany.

Polecenie AP (otwieranie) aktywuje manewr otwierania. Przy catkowicie otwartej automatyka ponowne zamykanie
automatyczne jest wyfaczone. Kolejne polecenie AP (otwieranie) aktywuje manewr zamykania.

Polecenie PP (ruch krokowy) aktywuje manewr zamykania. Przy catkowicie otwartej automatyka ponowne zamykanie
automatyczne jest wytgczone. Kolejne polecenie PP (ruch krokowy) aktywuje manewr zamykania.

Polecenie PED (otwieranie czesciowe) aktywuje manewr czesciowego otwierania. Ponowne zamykanie automatyczne
jest wytgczone. Kolejne polecenie PED (otwieranie czesciowe) aktywuje manewr zamykania.

Tolerancja zatrzymania otwierania
UWAGA: parametr jest widoczny, jesli wyfaczniki kraricowe sg wyfaczone w parametrze &0 (60 00);
wyreguluj wartos$¢ par.23 tak, aby byta mniejsza lub réwna wartosci par.25. Niewidoczne dla ULK.

0 1= minimalna tolerancja (obroty rotora) ... 35= maksymalna tolerancja (obroty wirnika)

Tolerancja zatrzymania zamykania
UWAGA: parametr jest widoczny, jesli wytaczniki kraricowe sa wytaczone w parametrze 68 (60 80) lub dla ULK;
wyreguluj warto$¢ par.24 tak, aby byta mniejsza lub réwna wartosci par.26.

0 1= minimalna tolerancja (obroty rotora) ... 85= maksymalna tolerancja (obroty wirnika)

Wvﬁ)rzedzenle przy zatrzymaniu przy catkowitym zamknieciu

UWAGA: parametr jest widoczny, jesli wytaczniki kraricowe sa wytaczone w parametrze 68 (60 80); z wyjatkiem
programowania jazdy lub manewréw zmiany pofozenia, gdy automatyka dojezdza do mechanicznego
ogranicznika zamkniecia, w standardowych zamknieciach zatrzymuje sie z wyprzedzeniem.

Aby ustawi¢ wyprzedzenie przy zatrzymaniu na okoto 3 cm, ustaw nastepujace wartosci dla parametru £5:

04 dla TW110/2000

0c¢ dla TW110/1000/HS

03 dla TW110/1600/HS

0! dlaTW110/1200/R

Niewidoczne dla ULK.

0 1= minimalne wyprzedzenie (obroty wirnika) ... 5= maksymalne wyprzedzenie (obrdt wirnika)

Wvﬁzrzedzenle przy zatrzymaniu przy catkowitym zamknieciu

UWAGA: parametr jest widoczny, jesli wytgczniki kraricowe sg wytaczone w parametrze 50 (68 83) lub dla ULK; z
wyjatkiem programowania jazdy lub manewréw zmiany pofozenia, gdy automatyka dojezdza do mechanicznego
ogranicznika zamkniecia, w standardowych zamknieciach zatrzymuje sie z wyprzedzeniem.

Aby ustawi¢ wyprzedzenie przy zatrzymaniu na okoto 3 cm, ustaw nastepujgce wartosci dla parametru c&:

04 dla TW110/2000

0e dla TW110/1000/HS

03 dla TW110/1600/HS

0! dlaTW110/1200/R

Dla UL/1200/HS i UL/1400 zalezy to od wymiaréw montazowych.

0 i= minimalne wyprzedzenie (obroty wirnika) ... 5= maksymalne wyprzedzenie (obrét wirnika)

Regulacja czasu zmiany kierunku ruchu po zadziataniu listwy krawedziowej lub po wykryciu
przeszkody (zabezpieczenie przed zgnieceniem)

Reguluje czas manewru zmiany kierunku ruchu po zadziataniu listwy krawedziowej lub systemu wykrywania przeszkdd.
Po zmianie kierunku ruchu w wyniku zadziatania listwy krawedziowej lub napotkania przeszkody, automatyka
zatrzymuje sie z predkoscig spowolniong, z jaka porusza sie na zakoriczenie manewru. Dlatego tez czas zmiany
kierunku ruchu bedzie nieco wyzszy niz ustawiony.

0o-60

0d0do60s.

3o

Regulacja momentu napedowego

Zwiekszajac lub zmniejszajac warto$é parametru mozna zwieksza¢ lub zmniejsza¢ moment napedowy, a co za tym
idzie, czuto$¢ zadziatania w chwili napotkania przeszkody.

Zaleca sie wpisywanie wartosci ponizej 03 TYLKO w przypadku wyjatkowo lekkich instalacji, ktére nie sg narazone na
dziatanie nieprzyjaznych czynnikow atmosferycznych (silny wiatr lub niskie temperatury).

003

0 1= -35%; 02= -25%; 03=-16%; 04= -8% (zmniejszenie momentu napedowego = wieksza czuto$c)
5= momentu napedowego zestaw fabryczny.
06=+8%; 0= +16%; 08= +25%; 03= +35% (zwiekszenie momentu napedowego = mniejsza czutosc).
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Regulacja czutosci zadziatania w przypadku napotkania przeszkody podczas otwierania
Jezeli czas reakeji na site uderzenia o przeszkody jest zbyt dtugi, zmniejszyc warto$¢ parametru. Jezeli sita uderzenia o
przeszkody jest zbyt duza, zmniejszy¢ wartos¢ parametru 30.

el

Regulacja czutosci zadziatania w przypadku napotkania przeszkody podczas zamykania
Jezeli czas reakeji na site uderzenia o przeszkody jest zbyt dtugi, zmniejszyc warto$¢ parametru. Jezeli sita uderzenia o
przeszkody jest zbyt duza, zmniejszy¢ wartos¢ parametru 30.

1
(N

Niski moment napedowy:
0 = minimalna sita uderzenia o przeszkody ... {0 = maksymalna sita uderzenia o przeszkody.
UWAGA: korzystac z tych ustawien tylko wtedy, gdy srednie wartoSci momentu napedowego nie sa dopasowane do instalacji.

Sredni moment napedowy. Ustawienie zalecane do regulacji sit roboczych.
{ { = minimalna sita uderzenia o przeszkody ... {6 = maksymalna sita uderzenia o przeszkody.

Moment napedowy na 70% maksymalnej wartosci, czas zadziatania 1 s. Listwa krawedziowa obowigzkowa.

Moment napedowy na 80% maksymalnej wartosci, czas zadziatania 2 s. Listwa krawedziowa obowigzkowa.

Maksymalny moment napedowy, czas zadziatania 2 s. Listwa krawedziowa obowigzkowa.

Maksymalny moment napedowy, czas zadziatania 5 s (dla ULK 3 s.). Listwa krawedziowa obowigzkowa.

33 04

Regulacja przyspieszenia podczas rozpoczecia ruchu

34 04

Patrz rozdziaty 14115

0i-05

0 i= automatyka gwattownie przyspiesza po starcie... 05= automatyka przyspiesza powoli i stopniowo po starcie.

J& OO

Aktlwacja maksymalnego momentu uruchamiajacego przy rozpoczeciu ruchu

Po aktywacji tego parametru przy kazdym uruchomieniu silnika wigcza sie maksymalny moment uruchamiajacy na
maksymalny czas 5 s lub na czas umozliwiajacy automatyka otwarcie na okoto 65 cm.

UWAGA: silnik HIGH SPEED i nawrotny majg aktywowana funkcje 2-sekundowego rozruchu przy kazdym uruchomieniu,
niezaleznie od ustawienia parametru 36.

Dezaktywowany

Aktywowany podczas uruchamiania TYLKO przy otwieraniu (w tym w fazie szukania pozycji). Przy zamzkaniu moment rozruchowy
jest aktywowany tylko jezeli pozycja jest znana, a do catkowitego zamkniecia automatyka brakuje ponad 2 metry.

Aktywowany przy kazdym uruchomieniu (w tym w fazie szukania pozycji).

37 01

Regulacja momentu napedowego podczas fazy szukania pozycji

Wykonac regulacje momentu napedowego za pomocg parametru 37, jezeli w fazie szukania pozycji wartosci ustawione
w parametrach 30 i 3 { s3 nieodpowiednie dla zapewnienia ukoriczenia manewru przez automatyka.

Jesli faza szukania pozycji nie zostanie zakoriczona, automatyka nie powraca do normalnego dziatania.

(53]

Dziatanie systemu wykrywajacego przeszkody jest requlowane wytgcznie przez wartosci ustawione w parametrach 30 3 1.

Dziatanie systemu wykrywajacego przeszkody jest regulowane przez wartosci ustawione w parametrach 30 i 3 { oraz
przez warto$¢ pradu maksymalnego zapamietang w fazie programowania ruchu.

mu

Zadziatanie systemu wykrywajgcego przeszkody wynosi 70% maksymalnego momentu przez czas dziatania réwny 1's.

Zadziatanie systemu wykrywajacego przeszkody wynosi 80% maksymalnego momentu przez czas dziatania réwny 2 s.

-

Zadziatanie systemu wykrywajacego przeszkody wynosi 100% maksymalnego momentu przez czas zadziatania rowny 3 s.

{mom e e ) s i |
L
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Zadziatanie systemu wykrywajgcego przeszkody wynosi 100% maksymalnego momentu przez czas zadziatania réwny 5s.

Regulacja predkosci podczas otwierania i zamykania

Patrz rozdziaty 14115

TW110: 0 i= 6 m/min ... 10= predkosci maksymalnej
UL/1200/HS: 0 = 6 m/min ... {0= 18m/min
UL/1400: 8 != 6 m/min ... 10=13.2m/min

Regulacja predkosci przyblizania na koricu manewru
Po zakoriczeniu fazy zwalniania automatyka kontynuuje ruch ze statg predkoscia az do osiggniecia wytacznika
kraricowego. Przestrzen jest regulowana przez parametry {3 i 4.

T = minimalna predkos¢ podejscia... 05= maksymalna predkos¢ podejscia

Ustawianie liczby prob automatycznego zamkniecia po zadziataniu listwy krawedziowej
lub po wykryciu przeszkody (zabezpieczenie przed zgnieceniem)

Brak prdb automatycznego zamkniecia.

0d 1 do 3 préb automatycznego zamkniecia.
Automatyka zamyka sie automatycznie tylko jezeli jest catkowicie otwarta.
Zaleca sie wpisanie wartosci mniejszej lub réwnej parametrowi Ac.




Ustawianie trybu dziatania fotokomoérki FT1 podczas otwierania

DEZAKTYWOWANE. Fotokomérka nie jest aktywowana lub nie jest zainstalowana.

STOP. Automatyka zatrzymuije sie i stoi az do nacisniecia kolejnego przycisku.

NATYCHMIASTOWA ZMIANA KIERUNKU. Jezeli podczas manewru otwierania fotokomdrka zostanie aktywowana,
automatyka natychmiast zmienia kierunek ruchu.

ZATRZYMANIE CHWILOWE. Automatyka stoi tak dtugo, jak diugo fotokomoérka jest zastonieta. Po odstonieciu
fotokomorki automatyka kontynuuje otwieranie.

ZMIANA KIERUNKU RUCHU Z OPOZNIENIEM. Po zastonieciu fotokomérki automatyka zatrzymuije sie. Po odstonieciu
fotokomérki automatyka zamyka sie.

Ustawianie trybu dziatania fotokomérki FT1 podczas zamykania

ad

DEZAKTYWOWANE. Fotokomérka nie jest aktywowana lub nie jest zainstalowana.

0l

STOP. Automatyka zatrzymuije sie i stoi az do nacisniecia kolejnego przycisku.

ac

NATYCHMIASTOWA ZMIANA KIERUNKU. Jezeli podczas manewru zamykania fotokomoérka zostanie aktywowana,
automatyka natychmiast zmienia kierunek ruchu.

a4

ZATRZYMANIE CHWILOWE. Automatyka stoi tak dtugo, jak dtugo fotokomdrka jest zastonieta. Po odstonieciu fotokomdrki
automatyka kontynuuje zamykanie.

ZMIANA KIERUNKU RUCHU Z OPOZNIENIEM. Po zastonieciu fotokomdrki automatyka zatrzymuje sie. Po odstonieciu
fotokomérki automatyka otwiera sie.

5201

Tryb dziatania fotokomorki FT1 kiedg automatyka jest zamknieta
Parametr jest niewidoczny, jezeli ustawi sie AB 02 lub AB 03 lub AE 04

Jezeli fotokomérka jest zastonieta, nie mozna otworzy¢ automatyka.

Automatyka otwiera sie po sygnale otwarcia, nawet jezeli fotokomérka jest zastonieta.

Zastonieta fotokomdrka przesyta sygnat otwarcia automatyka (uzyteczne tylko jesli L | 00).

Ustawianie trybu dziatania fotokomérki FT2 podczas otwierania

DEZAKTYWOWANE. Fotokomérka nie jest aktywowana lub nie jest zainstalowana.

STOP. Automatyka zatrzymuije sie i stoi az do nacisniecia kolejnego przycisku.

NATYCHMIASTOWA ZMIANA KIERUNKU. Jezeli podczas manewru otwierania fotokomdrka zostanie aktywowana,
automatyka natychmiast zmienia kierunek ruchu.

ZATRZYMANIE CHWILOWE. Automatyka stoi tak dtugo, jak dtugo fotokomoérka jest zastonieta. Po odstonieciu fotokomdrki
automatyka kontynuuje otwieranie.

ZMIANA KIERUNKU RUCHU Z OPOZNIENIEM. Po zastonieciu fotokomdrki automatyka zatrzymuje sie. Po odstonieciu
fotokomorki automatyka zamyka sie.

Ustawianie trybu dziatania fotokomérki FT2 podczas zamykania

DEZAKTYWOWANE. Fotokomdrka nie jest aktywowana lub nie jest zainstalowana.

STOP. Automatyka zatrzymuije sie i stoi az do nacisniecia kolejnego przycisku.

NATYCHMIASTOWA ZMIANA KIERUNKU. Jezeli podczas manewru zamykania fotokomdrka zostanie aktywowana,
automatyka natychmiast zmienia kierunek ruchu.

ZATRZYMANIE CHWILOWE. Automatyka stoi tak dtugo, jak dtugo fotokomarka jest zastonieta. Po odstonieciu fotokomarki
automatyka kontynuuje zamykanie.

ZMIANA KIERUNKU RUCHU Z OPOZNIENIEM. Po zastonieciu fotokomdrki automatyka zatrzymuje sie. Po odstonieciu
fotokomorki automatyka otwiera sie.

5501

Tryb dziatania fotokomorki FT2 kie%% automatyka gest zamknieta
Parametr jest niewidoczny, jezeli ustawi sie A8 02 lub AB 03 [ub AB O4.

Jezeli fotokomdrka jest zastonieta, nie mozna otworzy¢ automatyka.

Automatyka otwiera sie po sygnale otwarcia, nawet jezeli fotokomaérka jest zastonieta.

Zastonieta fotokomdrka przesyta sygnat otwarcia automatyka.

Aktywacja sygnatu zamkniecia po uplgme 6 s od zadziatania fotokomérki (FT1-FT2)
Parametr jest niewidoczny, jezeli wpisze sie AH U3 lub AB 04. UWAGA: w przypadku przeciecia linii foto podczas
otwierania, odliczanie 6 s rozpoczyna sie od momentu catkowitego otwarcia skrzydet. o ;
Jesli automatyka przejdzie do trybu czUwania w pozycji catkowitego otwarcia, funkcja nie jest zarzadzana (fotokomdrki nie sg zasilane).

Dezaktywowane.

Aktywowane. Zastoniecie fotokomérek FT1 aktywuje, po 6 sekundach, sygnat zamkniecia.
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‘ e ‘ Aktywowane. Zastoniecie fotokomdrek FT2 aktywuije, po 6 sekundach, sygnat zamkniecia.

5700 | Wybér typu styku (N.Z. lub 8,2 kOhm) na wejsciach FT1/FT2/ST
Zgodnie z'wymogami norm bezpieczerstwa EN12453-EN12445, do wej$¢ FT1/FT2/ST mozna podiaczy¢ urzadzenia
korzystajace ze styku 8,2 kOhm, zamiast styku N.Z. Odpowiednio skonfigurowac centrale.
FT1 | FT2 | ST
oo Styki N.Z. Konfiguracja standardowa.
0t 8k2 N.Z. N.Z.
oc N.Z. 8k2 N.Z.
03 8k2 8k2 N.Z.
0 N.Z. N.Z. 8k2
i 8k2 N.Z. 8k2
e N.Z. 8k2 8k2
E] 8k2 8k2 8k2
EOOD | Wiaczanie wytacznikow krar’ncow!ch
UWAGA: parametr nie jest widoczny dla UL
rr | Wytaczniki kraficowe wytaczone; programowanie skoku i zmiana pofozenia powoduje, ze skrzydio naciska na
B ograniczniki mechaniczne, par. 25 i 26 regulujg odlegtos¢ zatrzymania od tych ogranicznikow.
r 1 | Wytaczniki kraricowe wigczone; programowanie skoku i zmiana pofozenia sg zarzadzane przez aktywacje elektrycznych
HT wytgeznikow krafcowych otwierania i zamykania.
B5 05 | Regulacja odcinka zatrzymania silnika
{- 05 | 0= szybkie hamowanie/krétszy odcinek zatrzymania ... 05= tagodne hamowanie/dtuzszy odcinek hamowania
000 | Wybor maksymalnej diugosci skoku (niewidoczne dla ULK, maksymalna dtugosé ustalona
na 8 metrow
00 | Maksymalna dtugos¢ 20 metréw (TW110).
01 | Maksymalna dtugos¢ 25 metréw (TW110).
o Wyhor pozycji instalacji silnika wzgledem przejazdu, patrzac od wewnatrz (dla TW110 lub
ULK do bram garazowych przesuwnych)
UWAGA: w przypadku przywrdcenia standardowych parametrow fabrycznych, warto$é tego parametru trzeba ustawié recznie.
00 | Silnik zainstalowany po lewej stronie.
0 1| Silnik zainstalowany po prawej stronie. Dla ULK: jest to ustawienie, ktore nalezy wprowadzi¢ w przypadku bramy segmentowe;.
1300 | Konfiguracja listwy krawedziowej COS1
00 | Listwa krawedziowa NIE JEST ZAINSTALOWANA.
0 ! | Styk N.C. (zwykle zamkniety). Automatyka zmienia kierunek ruchu tylko podczas otwierania.
02 | Styk z oporem 8k2. Automatyka zmienia kierunek ruchu tylko podczas otwierania.
03 | Styk N.C. (zwykle zamkniety). Automatyka zawsze zmienia kierunek ruchu.
04 | Styk z oporem 8k2. Automatyka zawsze zmienia kierunek ruchu.
2 Zarzadzanie dwoma czutymi krawedziami 8k2 potgczonymi réwnolegle (catkowita rezystancja 4k1). Automatyka cofa
sie tylko przy otwieraniu.
{4 | Zarzadzanie dwoma czutymi krawedziami 8k2 potaczonymi rdwnolegle (catkowita rezystancja 4k1). Automatyka zawsze sie cofa.
7400 | Konfiguracja listwy krawedziowej COS2
00 | Listwa krawedziowa NIE JEST ZAINSTALOWANA.
0 1| Styk N.C. (zwykle zamkniety). Automatyka zmienia kierunek ruchu tylko podczas zamykania.
0 | Styk z oporem 8k2. Automatyka zmienia kierunek ruchu tylko podczas zamykania.
03 | Styk N.C. (zwykle zamkniety). Automatyka zawsze zmienia kierunek ruchu.
04 | Styk z oporem 8k2. Automatyka zawsze zmienia kierunek ruchu.
2 Zarzadzanie dwoma czutymi krawedziami 8k2 potaczonymi réwnolegle (catkowita rezystancja 4k1). Automatyka cofa
sie tylko podczas zamykania.
{4 | Zarzadzanie dwoma czutymi krawedziami 8k2 potaczonymi réwnolegle (catkowita rezystancja 4k1). Automatyka zawsze sie cofa.
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7600 | Konfiguracja 1. kanatu radiowego (PR1) UWAGA: Z wiykowym odbiorikiem radiowym ROGER TECHNOLOGY.
9701 | Konfiguracja 2. kanatu radiowego (PR2) uwAGA: 7 wiykowym odbiornikiem radiowym ROGER TECHNOLOGY.
TRYB KROKOWY,

OTWARCIE CZESCIOWE.

OTWARCIE.

ZAMKNIECIE.

STOP,

Qswietlenie dodatkowe. Wy&s’cie COR jest sterowane pilotem radiowym. o
Swiatto $wieci tak dfugo, jak dtugo pilot radiowy jest aktywowany. Parametr 73 jest ignorowany.

Oswietlenie dodatkowe ON-OFF, Wyjscie COR jest sterowane pilotem radiowym.
Pilot radiowy wtgcza-wytacza oswietlenie dodatkowe. Parametr 73 jest ignorowany.
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TRYB KROKOWY z potwierdzeniem bezpieczeristwa (.
OTWARCIE CZESCIOWE z potwierdzeniem bezpieczeristwa (.

OTWARCIE z potwierdzeniem bezpieczeristwa .

[ e
o

o

{0 | ZAMKNIECIE z potwierdzeniem bezpieczeristwa (.

() Aby nie dopusci¢ do niepozadanego uruchomienia automatyka przypadkowym nacisnieciem przycisku pilota, aktywacja sygnatu

wymaga potwierdzenia bezpieczenstwa. Na przyktad: parametry 16 07177 0 { sg ustawione:

+~ Nacisniecie er/oisku CHA pilota wybiera dziatanie w trybie krokowym, ktore trzeba potwierdzi¢ w ciggu 2 sekund naciskajac
przycisk CHB pilota. Nacis$niecie przycisku CHB aktywuje otwarcie czesciowe.

7800 | Konfiguracja czestotliwosci migania lampy btyskowej
Czestotliwos¢ jest regulowana elektroniczne przez lampe btyskowa.

(53]

Niska czestotliwosé.

{mom I i i i

mu

Niska czestotliwos$¢ podczas otwierania, wysoka podczas zamykania.

1960 vabér trybu dziatania oSwietlenia dq,dat,kowego o , -
UWAGA: parametr nie jest widoczny, jesli par. 20 rézni sie od 80 (dla TW110); dla ULK jest jednak widoczny, jesli par. AB=05.

1 | Dezaktywowane.

{ | IMPULSOWE. Oswietlenie wtgcza sie na krétko na poczatku kazdego manewru.

n
[N
n
o
{2 | WEACZONE. Oswietlenie jest wtgczone przez caly czas trwania manewru.
9

[ | 0d 3 do 90 s. Oswietlenie pozostaje wtgczone po zakoriczeniu manewru przez zaprogramowany czas.

92-99 | 0d 2 do 9 minut. O$wietlenie pozostaje wiaczone po zakoriczeniu manewru przez zaprogramowany czas.

B0 00 | Konfiguracja styku zegara / funkcja awaryjna w przypadku pozaru, wiatru, gazu (tylko dla ULK)

oo Po zamknieciu styku ORO-COM automatyka otwiera sie i pozostaje otwarta; wszelkie polecenia sg ignorowane. Po
otwarciu styku ORO-COM automatyka zamyka sie.

Po zamknieciu styku ORO-COM automatyka otwiera sie i pozostaje w pozycji otwartej. Wszystkie sygnaty sterownicze
0 1| sa przyjmowane. Po ponownym, catkowitym otwarciu automatyka funkcja zegara ponownie zostaje akfywowana. Po
otwarciu styku ORO-COM automatyka zamyka sie.

02 Sxtuacja awaryjna — pozar: zamkniecie styku OR0-COM wymusza catkowite otwarcie drzwi z predkoscig wybrang w par.
40, ignorujac zabezpieczenia FT1, FT2, COS1, COS2; drzwi pozostajg otwarte i nie przyjmuja polecen.

Sytuacja awaryjna — wiatr: zamkniecie styku ORO-COM wymusza catkowite zamkniecie drzwi, ktore po zamknigciu
03 | nie przyjmuja polecen. Jesli zamkniecie zostanie przerwane przez zadziatanie fotokomorki / listwy czujnikowej, po 30
sekundach ponownie uruchamia sie wymuszone zamkniecie w sytuacji awaryjnej spowodowanej wiatrem.

Zamkniecie styku ORO-COM wymusza czesciowe otwarcie do wartosci procentowej skoku wybranej w par. I5 i uniemozliwia
{4 | automatyczne zamkniecie; automatyka akceptuje polecenia, nawet dotyczace catkowitego otwarcia, ale po zamknigciu
ponownie otwiera sie czesciowo z powodu awarii gazowej. Po otwarciu styku ORO-COM brama sie zamyka.

B!D0 | Aktywacja gwarancji zamkniecia/otwarcia
Aktgwacja tecﬁf parametru daLe gwarancje, ze automatyka nie pozostanie otwarta z powodu nacis$niecia nieprawidtowego
i/lub przypadkowego przycisku.
Funkcja sie NIE aktywuije, jezeli:
aufomatyka zostanie zatrzymana przyciskiem STOP.
aktywuje sie listwa krawedziowa i wykrywa przeszkode w kierunku, w ktorym jest wykonywana aktywowana funkcja.
Jezeli natomiast listwa krawedziowa wykryje przeszkode podczas ruchu w kierunku przeciwnym niz gwarantowany,
funkcja pozostaje aktywna.
zostang wykonane proby zamkniecia zaprogramowane w parametrze Ac.
+ jezeli nie ma kontroli pozycji (wyszukac pozycje, patrz rozdziat 22).

Dezaktywowane. Parametr 82 nie jest wy$wietlany.

]
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Aktywacja gwarancji zamkniecia. Po uptywie czasu zaprogramowanego w parametrze 82, centrala wigcza miganie

mnit
YT ostrzegawcze trwajgce 5 s, niezaleznie od parametru AS, a nastepnie zamyka automatyka.

Aktywacja gwarancji zamkniecia i otwarcia.

Jezeli automatyka zatrzyma sie po nacisnieciu przycisku trybu krokowego, po uptywie czasu zaprogramowanego w
o parametrze B2 centrala wigcza miganie ostrzegawcze trwajgce 5, niezaleznie od parametru A5 a automatyka sie zamyka.

2 | Jezeli podczas manewru zamykania automatyka zatrzyma sie z powodu zadziatania systemu wykrywajacego przeszkody,

po uptywie czasu zaprogramowanego w parametrze B2 automatyka sie zamyka.
Jezeli podczas manewru otwierania automatyka zatrzyma sie z powodu zadziatania systemu wykrywajacego przeszkody,
po uptywie czasu zaprogramowanego w parametrze B automatyka sie otwiera.

Be 03 Re tA;uIacja czasu aktywacjl gwarancji zamkmecla/otwarcla
WAGA: Parametr nie jest widoczny, jezeli parametr 8/
02-90 | 0d 2 do 90 s oczekiwania.
92-99 | od 2 do 9 min oczekiwania.
B3 00 | Wigczenie aktywaciji konserwaciji okresowej
UWAGA: Parametr jest widoczny, jesli zapamigtano hasto inne niz fabryczne (parametr P 1=P4).
UWAGA: w przypadku przywrdcenia standardowych parametréw fabrycznych, warto$é tego parametru trzeba ustawié recznie.
Gdy liczba pozostatych cykli otwarcia (ustawiona przez wartosci par. 83 i 84) osiggnie 0, wiacza sie wizualny sygnat
konserwacji (przyktad: przy par. 83 = 02 i par. 84 = {0 sygnat wigcza sie po wykonaniu 1000 cykli otwarcia).
Na wyswietlaczu pojawia sie komunikat ASSE, a przy wytgczonym silniku kontrolka zaczyna miga¢ w regularnych odste-
pach czasu (1 s wigczona, 4 s wytaczona) do momentu przeprowadzenia konserwacji instalacji i zresetowania alarmu.
Aby zresetowac alarm, nalezy odblokowa¢ zabezpieczenie, wprowadzajac hasto (potwierdzone wyswietleniem na wy-
$wietlaczu CP B0) i nacisnaC przycisk TEST przez 5 s, przechodzac do trybu INFO; nalezy ustawj¢ sie na parametrze
L1 CL na wySwietlaczu, ktory wyswietli liczbe 0000; nacisngé 1 raz przycisk W (STRZALKA W DOL): na wyswietlaczu
pojawi sie na 2 sekundy napis UPdE (aktualizacja), a wartosé na wyswietlaczu zostanie zaktualizowana zgodnie z wy-
borem dokonanym w parametrach 83 i B4.
UWAGA: maksymalna liczba otwar¢ do nastepnej konserwacji = 9900 (83 &2, 84 93); jesli chcesz zmienic te liczbe, nie
wystarczy zmieni¢ parametry 83 i 84, ale trzeba ponownie przejs¢ do trybu INFO, wyswietli¢ £t L i nacisng¢ przycisk
VW (STRZALKA W DOL).
UWAGA: przez manewr rozumie sie kazde uruchomienie silnika podczas otwierania
00 | Dezaktywowane.
0 ! | Konserwacja wigczona dla cykli otwierania = Warto$¢ parametru 84 x10 godzin.
0 | Konserwacja wtgczona dla cykli otwierania = Warto$¢ parametru 84 x100 godzin.
8400 | Regulacja licznika godzin aktywacji konserwacjl okresowej
UWAGA: Parametr jest widoczny, jezeli B3 0 /lub B3 O¢c.
UWAGA: w przypadku przywrdcenia standardowych parametrow fabrycznych, warto$¢ tego parametru trzeba ustawié recznie.
10 | Dezaktywowane.
71-99 0d 10 do 990 otwar, jesli:B3 O !
0d 100 do 9900 otwarg, jesli: 83 02
8503 | Wybér zarzadzania podczas pracy z akumulatorem
Ustawienie wartosci innej niz 00 powoduje aktywacje kontroli poziomu napiecia akumulatora. Zadany typ dziatania
mozna wybraé w parametrze 86 i aktywowac sygnalizacje poprzez wyj$cie COR w parametrze 0.
[0 | Centrala zawsze akceptuje polecenia do momentu catkowitego wyczerpania akumulatora.
0 1 | Kontrola wigcza sie, gdy napiecie akumulatora spada ponizej minimalnej wartosci progowej (22V===z tadowarkg B71/
BCHP; 36.4V===7 zewnetrzng tadowarkg B71/PBX)
02 | Kontrola wigcza sie, gdy napiecie akumulatora spada ponizej posredniej wartosci progowej (23V===z tadowarkg B71/
BCHP; 36.8V===z zewnetrzng tadowarkg B71/PBX)
03 | Kontrola wtgcza sie, gdy napiecie akumulatora spada ponizej maksymalnej wartosci progowej (24V===z tadowarkg B71/
BCHP; 37.2V===z zewnetrzng tadowarkg B71/PBX)
B6 00 | Wybér ograniczeri w funkcjonowaniu w o arciu o akumulator
UWAGA: parametr jest widoczny wytacznie, jesli par. 85 jest inny niz 00
D0 | Brak ograniczen w sterowaniu, gdy napiecie akumulatora spada do wybranego progu. Mozliwa jest aktywacja
sygnalizacji poprzez wyjscie COR (jesli parametry 85 i 20 sg odpowiednio ustawione).
01| Gdy napiecie akumulatora spadnie ponizej progu wybranego w par. B5 na diuzej niz 30 sekund, centrala, po
5-sekundowym miganiu, centrala przyjmuje tylko polecenia otwarcia i nigdy nie zamyka sie ponownie.
0c' | Gdy napiecie akumulatora spadnie ponizej progu wybranego w parametrze 85 i utrzyma sie przez ponad 30 sekund,

sterownik, po 5-sekundowym sygnale ostrzegawczym, automatycznie otworzy brame i bedzie akceptowat wytacznie
polecenie zamkniecia.
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Gdy napiecie akumulatora sFadm’e ponizej progu wybrane%o w par. 85 na dtuzej niz 30 sekund, centrala, po 5-sekundowym
miganiu, przyjmuje tylko polecenia zamkniecia, nawet jesli wejscie ,0RO" jest aktywne i jesli parametr 83 O i.

a4

Gdy napiecie akumulatora spadnie ponizej progu wybranego w par. 85 na dtuzej niz 30 sekund, centrala, po
5-sekundowym miganiu, automatycznie zamyka automatyke i akceptuje tylko polecenie otwarcia.

B7 00 | Wybor rodzaju akumulatora i ograniczenie poboréw
UWAGA: NIEODPOWIEDNIE ustawienie tego parametru, w przypadku braku napiecia sieciowego, powoduje zablokowanie
funkeji i wySwietlenie na wyswietlaczu powiadomienia bELD (jezeli ustawiono O f lub 82 przy akumulatorze 2x12===)
lub sygnalizacji bffad.
00 | Akumulator 24V=== (2x12V===) z B71/BCHP. Aktywne ograniczenie przyspieszania/zwalniania/predkosci w celu
wydtuzenia okresu pracy akumulatora.
01| Akumulator 36V=== (3x12V=?<z zewnetrzng tadowarka B71/PBX. Aktywne ograniczenie przyspieszania/zwalniania/
predkosci w celu wydtuzenia okresu pracy akumulatora.
2 | Akumulator 36V=== (3x12V===) z zewnetrzng tadowarka B71/PBX. Brak ograniczenia osiggéw, maksymalne pobory
akumulatora.
LO0O0 | Wiaczenie komunikacji szeregoweg
UWAGA: jesli skonfiguruje sie par.A | = 02, 03, B4 (TW110 High Speed lub rewersyjny), nawet jesli par.L 0 jest zapisany w
pamieci z wartoscig 0O, B74/BCONNECT jest zawsze wiaczony (sprawdzenie par.L I pokazuje & )
00 | Dezaktywowane.
|| Wiaczenie modutu B74/BCONNECT.
{2 | Wiaczenie karty debugowania (uzycie wewnetrzne).
LioH KonﬁEuracja trybu ,low power stand-by” - ;
UWAGA: tryb ',low ‘power stand-by” wigcza sie po okresie bezczynnosci trwajgcym przez ustalony czas, czyli gdy
automatyka jest wytgczona i nie sg aktywowane zadne polecenia ani przyciski na wyswietlaczu. o
Gdy automatyka jest catkowicie otwarta i wstrzymana w celu automatycznego zamkniecia, tryb czuwania nie wigcza
sie, pon!ewazHest to aktywna faza automatycznego dziatania (requlowana przez parametry A2i 2 ).
Podobnie, odliczanie czasu do gwarantowanego zamkniecia/otwarcia (parametry 81 i B2) jest uwazane za faze
al;t’vwnosm, wiec tryb czuwania nie wigcza sie. .
UWAGA: w przypadku automatyki TW110 High Speed i odwracalnej tryb ,low power stand-by" jest automatycznie
wyfaczany, par.L I nie jest widoczny.
00 | Tryb ,low power” dezaktywowane.
0 I | Aktywacja stand-by po 5 minutach bezczynnosci.
02 | Aktywacja stand-by po 10 minutach bezczynnosci.
13 | Aktywacja stand-by po 15 minutach bezczynnosci.
{04 | Aktywacja stand-by po 20 minutach bezczynnosci.
FA OO | Przywracanie standardowych ustawien fabrycznych
UWAGA. Procedura ta jest mozliwa tylko wtedy, gdy NIE jest ustawione hasto chronigce dane; jesli jest ono zapisane,
nalezy je najpierw odblokowaé, wprowadzajac wartosci P1, P2, P3, P4 (potwierdzone wyswietleniem £P O0).
+ Ostroznie! Przywrécenie ustawien fabrycznych kasuje wszystkie
— L wczesniejsze ustawienia oprécz parametru A 1, 10, 60,70, 7 1, 83, B4,
EE‘ % BE, 87, LD, L  sprawdzi¢, czy wszystkie parametry sg dostosowane
[Cn = do instalacji.
" ®x4 s + Nacisngé przyciski + (plus) i - (minus).
+ Po 4 s wyswietlacz miga rE5-.
+ Standardowe ustawienia fabryczne zostaty przywrécone.
Uwaga: istnieje mozliwos¢ zresetowania parametrow w drugi sposéb: po wtgczeniu jednostki sterujacej, zanim na
wysSwietlaczu pojawi sie wersja oprogramowania sprzetowego, nalezy przytrzymac przez 4 s nacisniete przyciski A
(STRZALKA W GORE) i W (STRZALKA W DOL).
Numer identyfikacyjny
Numer identyfikacyjny sktada sie z wartosci parametréw od n0 do 6.
UWAGA: wartosci podane w tabeli maja charakter przyktadowy.
nd 0! Wersja HW
nicd Rok produkcji
nc H5 Tydzien produkcji
nd &1 Na przykfad: 01 23 45 671 89 01 23
nY 89 Numer seryjny
nS 0!
nb 23 Wersja sekwencyjna FW
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Wyswietlanie licznika manewrow
Liczba to wartosci parametréw od ol do o { pomnozone przez 100.
UWAGA: wartosci podane w tabeli majg charakter przyktadowy.

ofl 01

ol 23

@ {95

Wykonane manewry
Na przyktad: & ! 23 45 x100 = 1.234.500 manewréw

Wyswietlanie licznika czasu manewrow (godziny)
Liczba to warto$ci parametréw od k0 do k
UWAGA: wartosci podane w tabeli majg charakter przyktadowy.

ar
=]
C

g
L

ar

Czas manewréw w godzinach
Na przyktad: O | 23 =123 godziny

Wyswietlanie licznika czasu Sdl‘ll) wiaczenia centrali
Liczba to wartosci parametréw od df do d
UWAGA: warto$ci podane w tabeli majg charakter przyktadowy.

o
- |3
L

o

Dni wigczenia
Na przyktad: 0 { 23 =123 dni

Password
Ustawienie hasta uniemozliwia dostep do regulacji osobom nieuprawnionym.
Kiedy hasto jest aktywowane (CP=0 JE mozna wyswietla¢ parametry, ale NIE mozna ich modyfikowaé.

Hasto jest jednoznaczne, czyli do sitownika przyporzadkowane jest tylko jedno hasto.
OSTROZNIE: W przypadku zgubienia hasta skontaktowac sie z Serwisem Technicznym.

P00
P2 00
P300
P4 00

Procedura aktywacji hasta:

Wpisa¢ wymagane wartosci a parametrach P {, P2, P3 i P4.

Przyciskami UP A i/lub DOWN W wyswietli¢ parametr CP

Nacisna¢ przyciski +i-na4s.

Miganie wyswietlacza informuije, ze hasto zostato zapamietane.
+ Wylaczy¢ centrale i ponownie wigczy¢. Sprawdzic, czy hasto jest aktywowane (CP=0 ).
Procedura odblokowania czasowego:

Wpisac¢ hasto.

Sprawdzi¢, czy LP=00

Ochrona hastem w+acza sie ponownie po 30 minutach bezczynnosci przyciskéw wokét wyswietlacza lub natychmiast

po wytaczeniu i wigczeniu automatyki.

Procedura kasowania hasta:
Wpisac hasto (CP= Uu)
Zapisac wartosci P { = 00, P2 = 00, P3 =00,P4 =00
Przyciskami UP A i/lub DOWN ¥ wySWIetllc parametr cp.
Nacisna¢ przyciski +i-na4s.

Miganie wySwietlacza informuje, ze hasto zostato wykasowane (wartosci P 1 88, P2 00, P3 00 i P4 00 oznaczaja

"brak hasta").
Wytgczy¢ centrale i ponownie wigczy¢ (CP=00).

Zmiana hasta

Zabezpieczenie dezaktywowane.

Zabezpieczenie aktywowane.
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14 Parametry specjalne seria High Speed
(’) Seria High Speed (/HS) to linia cyfrowych, bezszczotkowych automatéw przesuwnych zapewniajacych
RAPID

wysokie predkosci, do bram przesuwnych o wadze do 1000 kg lub 1600 kg (TW110/1000/HS - TW110/1600/
HS) tak naped bramy garazowej ULK (UL/1200/HS), przeznaczonych wytacznie do sektora mieszkalnego i
przemystowego.
Technologia High Speed umozliwia o 100% szybsze zarzadzanie napedem niz w przypadku napedéw tradycyjnych, z
mozliwoscig oddzielnego zarzadzania predkoscia, przyspieszaniem, zwalnianiem i odpowiednimi zabezpieczeniami.
UWAGA: Aby zagwarantowa¢ maksymalne bezpieczenstwo instalacji, przy braku znajomosci mechaniki automatyka
zaleca sie wykorzystanie listew krawedziowych.

Ponizej wskazane sg dodatkowe parametry dotyczace aktywacji technologii High Speed.

A Wybor modelu sitownika

AIO3 Parametr jest ustawiany fabrycznie przez ROGER TECHNOLOGY.

A105 OSTROZNIE! Wartos¢ parametru A { jest ustawiana fabrycznie w celu wybrania modelu silnika (2 lub 03 lub 05, patrz
tabela ponizej). Jesli wartos¢ ta zostanie nieprawidtowo zmieniona, automatyka nie bedzie w stanie pracowac z petng

wydajnoscig i moga wystapi¢ usterki.

UWAGA: w przypadku przywrécenia standardowych parametréw fabrycznych, warto$¢ parametru nie zostanie

zmieniona.

A 042600 -

TW110/1000/HS

TW110/1600/HS

FAH10/4280/R-

UL/1200/HS

Bt /+460 -

Ll

JE

(K]

CQ|Co|Co(Co| o
L

o

Ho Regulacja spowalniania podczas manewru otwierania

ic’ 04 Regulacja spowalniania podczas manewru zamykania

-

{- 05 | O I= automatyka zwalnia w poblizu ogranicznika mechanicznego / wytacznika kraricowego ... 05= automatyka zwalnia
znacznie przed ogranicznikiem mechanicznym / wytacznikiem kraricowym.

3304 Regulacja przyspieszenia podczas rozpoczecia ruchu otwierania

3404 Regulacja przyspieszenia podczas rozpoczecia ruchu zamykania

0-05|0 automatyka gwattownie przyspiesza po starcie... §5= automatyka przyspiesza powoli i stopniowo po starcie.

qo08 Regulacja redkosci podczas otwierania
UWAGA: regulacja predkosci w zaleznosci od modelu zainstalowanego silnika jest automatycznie dzielona na 10
jednakowych czescei.

q108 Regulacja redkosci podczas zamykania
UWAGA: regulacja predkosci w zaleznosci od modelu zainstalowanego silnika jest automatycznie dzielona na 10
jednakowych czescei.

A m | TW110:3 i= 6 m/min ... 10= predkosci maksymalnej
u = | UL/1200/HS: 8 1= 6 m/min ... {0=18m/min
UL/1400: 0 1= 6 m/min ... 10=13.2m/min

A UWAGA: w celu regulacji przestrzeni zwalniania do stafej predkosci zob. parametry {3 i {4 w rozdziale 12.

315



15 Parametry specjalne seria Odwracalny

Seria Odwracalny (/R) to linia cyfrowych, bezszczotkowych automatéw przesuwnych do bram przesuwnych
o wadze do 1200 kg (TW110/1200/R), przeznaczonych do sektora mieszkalnego i przemystowego.
Technologia NAWROTNA umozliwia otwieranie i zamykanie automatyka rowniez w przypadku braku
napiecia, bez odblokowania silnika. Gdy automatyka jest obstugiwana recznie, przy braku napiecia zasilania,
obrot silnika dostarcza energie do sekgji sterujgcej silnikiem. OSTRZEZENIE! Automatyka nalezy obstugiwac recznie
Z umiarem.
Centrala umozliwia oddzielne zarzadzanie predkoscia, przyspieszeniem, spowalnianiem ruchu i odpowiednimi
zabezpieczeniami.
Podczas zwykiej pracy (réwniez z wykorzystaniem akumulatora) centrala wykorzystuje site hamowania uniemozliwiajgca
reczne przesuniecie automatyka.
Dlatego tez, w przypadku dtuzszego dziatania z wykorzystaniem baterii czas jej dziatania moze sie skrécic.
Jezeli sita hamowania nie uniemozliwia recznego przesuniecia i okaze sie, ze mozna przesunac automatyka o wiecej
niz 3 cm, centrala wigczy procedure szukania pozycji (zob. rozdziat 22).
UWAGA: Nawet jesli silnik jest ODWRACALNY, jest wyposazony w system odblokowujgcy.

Ponizej wskazane sg dodatkowe parametry dotyczace aktywacji technologii ODWRACALNY.

AI04 Wybor modelu sitownika

Paramer jest ustawiany fabrycznie przez ROGER TECHNOLOGY.

OSTROZNIE! Warto$¢ parametru A | jest ustawiana fabrycznie w celu wybrania modelu silnika (04, patrz tabela ponizej).
Jesli wartos¢ ta zostanie nieprawidfowo zmieniona, automatyka nie bedzie w stanie pracowaé z petng wydajnoscig i
moga wystapi¢ usterki.

UWAGA: w przypadku przywrdcenia standardowych parametréw fabrycznych, warto$é parametru nie zostanie
zmieniona.

FW140/2060-

FWA H6/H000HS

FWA H6/1600HS

TW110/1200/R

Bl 26048~

BLA460—

mu

Ly

(K]

o e [ e s i
£

o

Ho Regulacja spowalniania podczas manewru otwierania

ic’ 04 Regulacja spowalniania podczas manewru zamykania

7 {- 05 | O I= automatyka zwalnia w poblizu ogranicznika mechamcznego / wytacznika kraicowego ... 05= automatyka zwalnia
znacznie przed ogranicznikiem mechanicznym / wytacznikiem kraricowym.

3304 Regulacja przyspieszenia podczas rozpoczecia ruchu otwierania

3404 Regulacja przyspieszenia podczas rozpoczecia ruchu zamykania

0 1-05 | 0 1= automatyka gwattownie przyspiesza po starcie... 05= automatyka przyspiesza powoli i stopniowo po starcie.

H00B  |Re ulacja predkosci podczas otwierania
UWAGA: regulacja predkosci w zaleznosci od modelu zainstalowanego silnika jest automatycznie dzielona na 10
jednakowych czesci.

m
4108 Re ulacja predkosci podczas zamykania

WAGA: regulacja predkosci w zaleznosci od modelu zainstalowanego silnika jest automatycznie dzielona na 10
Jednakowych czescei.

~ | TW110: 3 1= 6 m/min ... 0= predkosci maksymalnej
= 10 | UL/1200/HS: O t= 6 m/min ... 1= 18m/min
UL/1400: 8 = 6 m/min ... {0=13.2m/min

A UWAGA: w celu regulacji przestrzeni zwalniania do statej predkosci zob. parametry {31 4 w rozdziale 12.
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16 Sygnalizacja wejs$¢ bezpieczenstwa i sygnatow sterowniczych (tryb TEST)

Jezeli nie nacisnieto celowo zadnych przyciskow sterowniczych, nacisnac przycisk TEST i sprawdzi¢ ponizsze:

& 5 DZIALANIA NA
WYSWIETLACZ | MOZLIWA PRZYCZYNA OPROGRAMOWANIU DZIALANIA TRADYCYJNE
Uchwyt odblokowujacy jest Zamkna¢ uchwyt odblokowujgcy
HH ShH otwarty. i przekrecic kluczyk w pozycje
zamkniecia.
(00 Sb) Sprawdzi¢ podtaczenie do styku
odblokowujacego.
. Styk bezpieczenstwa STOP jest Zainstalowac przycisk STOP (N.C.)
BB N rozwarty. lub zatozyé mostek na styk ST i na
styk COM.
- Listwa krawedziowa COST nie | Jezeli nie jest uzywana lub chcemy | Jezeli nie jest uzywana, zatozy¢
B8 15 jest podtaczona lub jest ja wyk\uozyo ustawi¢ parametr mostek na styk COS1 i na styk COM.
podtaczona nieprawidtowo. 13
Listwa krawedziowa COS2 nie Jezeh nie jest uzywana lub chcemy | Jezeli nie jest uzywana, zatozy¢
BE M jest podtgczona lub jest ja wykluczyé, ustawi¢ parametr mostek na styk COS2 i na styk COM.
podtgczona nieprawidtowo. 14 00
Fotokomérka FT1 nie jest Jezeli nie jest uzywana lub chcemy | Jezeli nie jest uzywana, zatozy¢
B8 13 podtgczona lub jest podiaczona JE] wyk\uczyc ustawi¢ parametr 50 | mostek na styk FT1 i na styk COM.
nieprawidtowo. ooist oo Sprawdzi¢ potgczenie i dane na
odpowiednim schemacie potaczeniowym.
Fotokomarka FT2 nie jest Jezeli nie jest uzywana lub chcemy | Jezeli nie jest uzywana, zatozy¢
B8 12 podtaczona lub jest podfaczona | ja wykluczyé, ustawic¢ parametr 53 | mostek na styk FT2 i na styk COM.
=iel nieprawidtowo. 00154 00 Sprawdzi¢ potgczenie i dane na
odpowiednim schemacie potagczeniowym.
Oba wyfaczniki krancowe Sprawdzi¢ podtaczenie wytacznikdw
maja otwarty styk lub nie sg kraicowych.
podtaczone (tylko TW110). W przypadku braku wytgcznikow
kraricowych nalezy sprawdzi¢, czy
HE FE parametr 60 jest ustawiony na 00
Jesli zamontowano magnetyczne Nalezy wymieni¢ bezpiecznik F3.
wytaczniki kraricowe, bezpiecznik
zabezpieczajacy zasilanie akcesoriow
magt ulec przepaleniu.
Automatyka znajduje sie na Jesli wskazanie wytacznika
wytaczniku kradicowym kraficowego jest btedne, sprawdzi¢
- otwierania (tylko TW110). ustawienie parametru 7/
8B FA Wytacznik kradicowy otwierania Sprawdzi¢ potaczenia krancowki.
nie jest podtaczony. W przypadku braku wytacznikéw
kraricowych nalezy sprawdzi¢, czy
parametr &0 jest ustawiony na 80
Automatyka znajduje sie na Jesli wskazanie wytgcznika
wytaczniku kraicowym kraricowego jest btedne, sprawdzi¢
- zamykania (tylko TW110). ustawienie parametru 7 .
8B FC Wytacznik kraricowy zamykania Sprawdzi¢ potaczenia krancowki.
nie jest podtaczony. W przypadku braku wytacznikéw
kraficowych nalezy sprawdzi¢, czy
parametr 60 jest ustawiony na 00
PP OO Jezeli zaden przycisk sterowa- Sprawdzié styki PP - COM oraz
B nia néejest celowo nacisniety, potgczenia z przyciskiem.
styk (N.A.) moze by¢ wadliwy i
CHOD lub potaczenie z przyciskiem Sg{ag{éﬂ%s;ykrécgskice?ﬂM oraz
moze by¢ wykonane nieprawi- porg przy .
AP OO dtowo. Sprawdzi¢ styki AP - COM oraz
- potaczenia z przyciskiem.
PE OO Sprawdzi¢ styki PED - COM oraz
HH potaczenia z przyciskiem.
Jezeli zaden przycisk sterowania Sprawdzi¢ styki ORO - COM.
nie jest nacisniety, styk (N.A) Nie zaktada¢ mostka na styk, jezeli nie
000 moze by¢ wadliwy lub potaczenie jest uzywany.

z zegarem moze by¢ wykonane
nieprawidfowo

UWAGA: Aby wyjsc z trybu TEST, nacisnac przycisk TEST.
Zaleca sie zawsze rozwigzywac problemy ze statusami zabezpieczen i wej$¢ w trybie “dziatanie na oprogramowaniu”.
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17 Sygnalizacje alarmowe i btedy

SYGNAL. ;
PROBLEM ALARMOWA MOZLIWA PRZYCZYNA DZIALANIE
Kontrolka Brak zasilania. Sprawdzi¢ kabel zasilania.
POWER nie
Swieci
Kontrolka Spalone bezpieczniki. Wymieni¢ bezpiecznik.
POWER nie Zaleca sie wyjmowanie i wkiadanie bezpiecznika wytacznie
swiecl EO wytaczeniu zasilania. Jesli uszkodzenie bezpiecznika
3 wystapi ponownie, a jednostka sterujaca steruje
silnikiem High Speed, odtacz urzadzenie B72/CL (lub tadowarke
B71/BCHP w wersji HW 02) od ztgcza tadowarki i
sprawdz, czy sytuacja sie nie powtorzy. Jesli tak, nalezy
przystgpi¢ do wymiany uszkodzonego urzadzenia.
OF Gt Btad napiecia zasilania Wytaczyc¢ zasilanie, poczekac 10 s i ponownie wigczy¢
Wejéc'\owelgo. zasilanie. Jesli problem bedzie sie powtarzat, skontaktuj sie
Btad inicjalizacji centrali. z lokalnym autoryzowanym sprzedawca w celu weryfikacji i
ewentualnej pomocy.Po nacisnieciu klawisza TEST mozna
tymczasowo ukryé btad i sprawdzic parametry panelu sterowania.
FLSE Bezpiecznik F1 sFanny lub Wymieni¢ bezpiecznik.
uszkodzony. Jesli centrala jest | Zaleca sie wyjmowanie i wktadanie bezpiecznika
w trybie dziatania z akumulatorem, | wytacznie po wytaczeniu zasilania.
sygnalizacja nie jest widoczna.
P OF Prad przetezeniowy w Nacisnag¢ dwa razy przycisk TEST lub zadac¢ kolejny
falowniku. 3 komendy.
CECO Btedne podtgczenie do SEC1- | Zamieni¢ potaczenie miedzy SEC1 i SEC2.
-SEC? transformatora.
dA kR Bfad pozyskiwania danych o Sprawdzic, czy pozycja w¥laczmka kraficowego otwierania
ruchu. i zamykania jest prawid owapeéli wy’rgczniki kradcowe
sq Wiaczone&. Nacisng¢ TEST i sprawdzi¢ obecnosé
ewentualnych alarmow zabezpieczen.
Powtdrzy¢ procedure programowania ruchu.
Niepowodzenie procedury Przestrzegac czaséw kalibracji wymaganych w fazie
kalibracji. procedury programowania ruchu. Przed zresetowaniem
dzwigni zwalniajgcej upewnij sig, ze na wyswietlaczu
A Ka sie ni miga PHAS. Powtorzy¢ procedure programowania ruchu.
otuvtl‘i’:::tlnban?éez?;yka. Mok Silnik nie jest podtaczony. Sprawdzic kabel silnika.
FE Oba wytaczniki krafcowe sg Sgrawdzic’ potaczenie wytacznikdw kradcowych lub
aktywne. obecnos¢ ciat obcych w bloku wytgcznika
kraricowego. W przypadku braku wytacznikow
kraricowych sprawd?, czy par.60 jest ustawiony na 00.
na przyktad: | Bfad parametrow Ustawic¢ prawidtowo warto$¢ konfiguracyjna i zapisa¢
IS5 EE konfiguracji. ja.
cIEE
EnE | Enkoder nie odpowiada, brak Sprawdzi¢ podtgczenie enkodera. Jesli problem nadal
lub uszkodzony. wystepuije, nalezy wymieni¢ enkoder.
ERE3 Powazna usterka dziatania Nacisngc prz?cisk TEST, jesli komunikat btedu pojawi sie
enkodera. ponownie wyfgczy¢ centrale na 5 s i ponownie g wigczyc.
Jesli problem nadal wystepuje, wymienié¢ enkoder.
EnRES Usterka dziatania enkodera. Nacisna¢ przycisk TEST. Jesli problem nadal
(EnES) wystepuje, wymieni¢ enkoder.
Niewystarczajace zasilanie W przypadku obecnosci zabrudzer, zawilgocenia, owadow lub
sieciowe. innych zamecz*szczen WY*QCZYC zasilanie i wyczyscié enkoder
oraz karte. Jesli problem nadal wystepuje, wymieni¢ enkoder.
Dziatanie w trybie Akumulatory prawie roztadowane.
akumulatoréw.
ErRER Btad obliczeniowy enkodera. Powtdrzy¢ procedure programowania ruchu.
EENP Ochrona termiczna Dziatanie jest przywracane automatycznie w ciggu
inwertera aktywowana. 2 minut.
bEL (btLO) | Rozladowane baterie. Poczekac, az wréci zasilanie.
CEoP Urzadzenie odblokowujace Zresetuj dzwignie zwalniajacq i sprawdz pofaczenie ze
JCo otwarte. stykiem zwalniajgcym.
Swiatto
migajgce
no PH Wykryto nieprawidtowos$¢ Powtorzy¢ procedure programowania ruchu. Jezeli
sterowania silnikiem problem utrzymuje sie, wymieni¢ panel sterowania.
no PH Niepowodzenie kalibracji Powtdrzy¢ procedure programowania ruchu.Jesli

Procedura programowania
ruchu nie koriczy sie.

silnika.

problemnie ustepuje, sprawdzi¢ kabel podtaczenia
enkodera do silnika.
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SYGNAL.

PROBLEM ALARMOWA MOZLIWA PRZYCZYNA DZIALANIE
no PH Niepowodzenie kalibracji Sprawd?, czy dZwignia zwalniajgca jest otwarta.
silnika. SErawdzié ptynnos¢ obrotdw silnika. W razie probleméw
skontaktowac sie z serwisem technicznym.
Sprawdz, czy napiecie sieciowe jest prawidfowe i czy
przekrdj kabla sieciowego jest odpowiedni.
Problemy z obwodem enkodera | Sprawdzi¢ stan kabla potaczeniowego. W}g czy¢ i wigczy¢
lub z kablem potaczeniowym. | zasilanie. Nacisna¢ przycisk (otwarcie/tryb krokowy, ... ).
Jezeli moPH sie NIE Wréwietli, powtdrzy¢ procedure
programowania. Jezeli naPH wys$wietli'sie ponownie,
skontaktowac sie z serwisem technicznym.
AF PE Przypadkowo nacisnieto Powtdrzy¢ procedure programowania ruchu.
przy-cisk TEST.
Wiaczyt sie alarm zabezpieczer. Sprawdzic¢ podtaczenia zabezpieczen.
Wiaczyt sie alarm Nacisna¢ przycisk TEST i sprawdzi¢, ktére zabezpie-
Procedir zabezpieczen. czenie/a majg alarm oraz potgczenia zabezpieczen.
rogramowania ruchu nie Btedna regulacja Wyregulowa¢ parametry 30 i 3 ! dostosowujac je do
onczy sie. parametrow 30 i 3 1. ciezaru i predkosci skrzydta.
AFPPL Btad dtugosci odcinka Ustawi¢ automatyka w pozycji catkowitego zamkniecia
ruchu. (sygnalizac&a wytgcznika krancowego FC, jesli
wyfaczniki kraricowe sa aktywne, par.60 musi by¢
aktywny) i powtérzy¢ procedure programowania ruchu.
Sprawdzi¢ okablowanie wytgcznikéw krarficowych.
Sprawdz okablowanie wytacznikéw kradcowych (jesli
sg zainstalowane i wiaczone w par.50). Jezeli problem
sie powtarza, wymieni¢ okablowanie.
Ustawi¢ automatyka w pozycji catkowitego zamkniecia i
powtdrzy¢ procedure.
Dtugo$¢ skoku mniejsza niz najnizsza dopuszczalna
wartos¢: zwiekszy¢ dtugosé.
APFO Przekroczono maksymalng Zmniejszy¢ skok. Skontaktowaé sie z serwisem
dopuszczalng dtugosé technicznym (skok przekracza maksymalng wartos$é
dopuszczalng w parametrach technicznych).
Gdy automatYka jest ASSE Nalezy przeprowadzié konser- | Przeprowadzié¢ konserwacje instalacji.
zatrzymana, lampka wacje instalacji. Aby zresetowac alarm, nalezy odblokowac zabez-
ostrzegawcza miga w (ASSt) pieczenie, wprowadzajac hasto (potwierdzone
regularnych odstepach wgsmetlemem CP 00), a nastepnie nacisngc przycisk
czasu (1's wiaczona, 4 s TEST i przytrzymac go przez 5 sekund, przechodzac
wylaczona). w tryb INFO; na wyswietlaczu nalezy wybra¢ parametr
Tylko dla ULK: wraz ze L1 CL, ktory pokazuje osiggnieta wartosé (3000).
$wiattem ostrzegawczym Nacigniecie (1 klikniecie) przycisku W (STRZALKA
wlacza sig rowniez W DOt )resetuje alarm igonowm’e ustawia wybrang
wbudowane oswietlenie liczbe w parametrach 83 i B4.
orientacyjne LED.
Transmisja radiowa jest Zainstalowac antene.
Pilot radiowy ma maty - utrudniona przez metalowe
zasieg i nie dziata konstrukcje lub Sciany ze
podczas ruchu sitownika. zbrojonego cementu.
- Roztadowane baterie. Wymieni¢ baterie w pilotach radiowych.
. Spalona zaréwka / Sprawdzi¢ obwdd kontrolki i/lub przewody.
I&:{: aa btyskowa nie - kontrolka lub odpiete
. przewody lampy btyskowej.
Kontrolka otwarcia _ Spalona zaréwka lub odpiete Sprawdzi¢ zaréwke i/lub przewody.
automatyka nie dziata. przewody.
Automatyka nie wykonuje _ Btedne ustawienie par. 7 {. Wybra¢ prawidtowa pozycje instalacji za pomoca
zadanego manewru. par. 7 1.
m Nieprawidtowy wybor typu Zmier warto$é parametru 87.
bllod baterii
! Zbyt wysokie napiecie sieciowe | Sprawd?Z napiecie sieciowe, sprawdz napiecie magistrali
HbLS e BUS (rozmiar INFO: U5, patrz paragraf 18),
skontaktuj sie z serwisem. Po nacisnieciu przycisku
TEST signa{ znika na 7 sekund od ostatniej aktywacji
przyciskow wokét wyswietlacza.
ki ! B70/MODLP uszkodzony / styk | Kontrola wykonywana przez H93/RX2LP/I uszkodzona.
L’gz “:\?:':Efm!’:;‘i’ notF przekaznika Uszkodzone okablowanie miedzy H93/RX2LP/1 i B70/
Y PP zablokowany. MODLP.
Transformator nokr B70/MODLP uszkodzony / styk | Kontrola wykonywana przez H93/RX2LP/I uszkodzona.
nieprawidtowo wpqczony przekaznika Uszkodzone okablowanie miedzy H93/RX2LP/I i B70/
przez B70/MODLP. zablokowany. MODLP.

UWAGA: Nacisniecie przycisku TEST natychmiast kasuje sygnalizacje alarmowa. o o
Jezeli problem nie zostat rozwigzany, po nacisnieciu przycisku sterowania na wyswietlaczu pokazuje sie sygnalizacja alarmowa.
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18 Tryb INFO

TEST > <+ TEST
- R | ) ) ABY WYJSC Z

i L|s :_lc' 10 —le (L1 |~ TRYBU ko

X308 p x_J 1 klikniecie A

Tryb INFO umozliwia wysSwietlanie niektorych wartosci zmierzonych przez centrale B70/1THP.
W trybie “Wyswietlanie przyciskow sterowniczych i zabezpieczen”, po zatrzymaniu silnikéw, nacisng¢ na 5 s przycisk TEST.
Centrala wyswietla kolejno ponizsze parametry oraz odpowiednia, zmierzong wartosé:

Parametr | Funkcja

rc. 15 | Przez 3 s wyswietla wersje firmware centrali.

Tk Wyswietla pozycje SILNIKA wyrazong w obrotach, w chwili kontroli, wzgledem dtugosci catkowitej.
(przyktad: 0. 13 = silnik zainstalowany po lewej stronie 7! 80;0 | i3 = silnik zainstalowany po prawej stronie 71 J ).
Lun Wyswietla catkowitg dtugos¢ odcinka ruchu zaprogramowanego dla SILNIKA, wyrazong w obrotach.

P Wyswietla predko$¢ SILNIKA, wyrazong w obrotach na minute (rPM).

- Wyswietla pobor pradu przez SILNIK, wyrazony w amperach (na przyktad: 001.1=1,1A ... 016.5=16,5A).
AP Jezeli SILNIK nie pracuje, pobér pradu wynosi 0. Po nacisnieciu jakiego$ przycisku sterowniczego mozna zmierzy¢
pobdr pradu.

Sygnalizator dobrego stanu instalacji. Przy zatrzymanym silniku mozna sprawdzi¢ ewentualne przeciazenie lub zbyt
» niskie napiecie sieciowe. Patrz nastepujace wartosci:

bUs napiecie sieciowe= 230V~ znamionowe%, bUS=2h.5

napiecie sieciowe= 207V~ (-10%), bUS= 3 (.6

napiecie sieciowe= 253V~ (+10%), bUS=3 1.6

Wys$wietla prad uzywany do korekty ewentualnie wykrytych naprezen SILNIKA, spowodowanych na przyktad niska
nP temperaturg zewnetrzng, wyrazonych w amperach (na przyktad: 0 = 0 A ... 4 = +12 A). Po starcie napedu z pozycji
catkowicie otwartej lub cafkowicie zamknietej, jezeli centrala wykrywa naprezenie wieksze niz zapisane podczas
programowania ruchu, automatycznie zwieksza prad dostarczany do SILNIKA.

Wyswietla warto$¢ graniczng pradu, przy ktdrej wiacza sie system wykrywania przeszkéd (zabezpieczenie przed
ASC zgnieceniem) SILNIKA, wyrazong w amperach. Warto$¢ jest obliczana automatycznie przez centrale, na podstawie
ustawien parametrow 30§ 3 1.

Aby silnik dziatat prawidtowo AP musi by¢ zawsze nizsza od wartosci ASE.

Eln Wyswietla czas, w jakim SILNIK wykrywa przeszkode (parametr 3 1), wyrazony w sekundach. Na przyktad 0=1s/0.120
=0.12 s (120 ms). Upewnic sie, ze czas zadziatania nie przekracza 0,3 s.

, Jezeli centrala zna pozycje automatyka w chwili kontroli, na wyswietlaczu widoczne sa:
up UP__  znana pozycja napedu, normalne dziatanie.
UP I_ nieznana pozycja napedu, faza szukania pozycji w toku.

InformUJe o statusie automatyka (Otwarta/Zamknieta).
OC 0P naped w fazie otwierania (silnik aktywny).

ac OC CL naped w fazie zamykania (silnik aktywny).
OC -0 naped catkowicie otwarty (silnik zatrzymany).
OC -L naped catkowicie zamkniety (silnik zatrzymany).
UF UF U_ wykryte zbyt niskie napiecie sieciowe lub przeciazenie.

UF _H wykryty prad przetezeniowy na silniku.

Wyswietla liczbe wskazujaca ile razy zadziatato zabezpieczenie termiczne falownika. Jezeli wyswietla liczbe rozng od
APLE 0000, sprawdzi¢ czy nigdzie nie ma punktéw wymagajacych zbyt duzej sity, oraz czy po dosunieciu sie do ogranicznika
skrzydfo nie wigcza wytgcznika krancowego.

Sprawdzi¢ ustawienia parametrow 301 3 I.

H bu Wyswietla informacje na temat elektronicznego ogranicznika napiecia (DO UZYTKU WEWNETRZNEGO PRZEZ SERWIS
TECHNICZNY ROGER TECHNOLOGY).

Jesli parametr 83 Aest rézny od 03, a ponadto w centrali zapisano hasto i zostato ono odblokowane poprzez wprowadzenie
go w parametrach P I...P4, wy$wietla liczbe cykli otwarcia pozostatych do nastepnego wezwania serwisowego; jesli
warunki te nie sg spetnione, wyswietla ,----". UWAGA! Nacisniecie przycisku W (STRZAEKA W DOL) powoduje ustawienie
licznika na liczbe wybrang w parametrach B3 i 84. Nalezy go nacisna¢ wyfacznie w celu zresetowania alarmu AS5E
(przeterminowana konserwacja) lub w przypadku checi zmiany warunkéw zarzgdzania konserwacja.

m
™
=

Wyswietla liczbe odwrocen spowodowanych przez fotokomarke podczas zamykania; po osiggnieciu wartosci 9999
! AFE nie j estduz zliczana. Liczbe te mozna wyzerowac tylko wtedy, gdy w centrali zapisano hasto i odblokowano Je,

wprowadzajac je w parametrach P I...PH. W takim przypadku zerowanie uzyskuje sie poprzez nacisniecie przycisku ¥
(STRZALKA'W DOL)

Wyswietla liczbe odwrc')ceh spowodowanych zadziataniem zabezpieczenia przed przytrzasnieciem / listwy czufej
podczas zamykania; po osiggnieciu warto$ci 9999 nie jest juz zliczana. Liczbe te mozna wyzerowac tylko wtedy, gdy w
! n0d | sterowniku zapisano hasto i odblokowano je, wprowadzajac je w parametrach P 1...P4. W takim przypadku zerowanie

uzyskuje sie poprzez nacisniecie przycisku ¥ HSTRZA%.KA W DOt). UWAGA: jES|I wys$wietlacz pokazuje 4 zapalone
kropki dziesietne, 0znacza to, ze wtgczone jest (tylko dla ULK) sygnalizowanie nieprawidtowosci za pomocg wbudowanej
lampki kontrolnej (patrz paragraf 23).

+ Do przewijania parametroéw stuza przyciski + / - . Po dojsciu do ostatniego parametru trzeba wrécic.
+ W trybie INFO mozna sterowac sinikami w celu sprawdzenia ich dziatania w czasie rzeczywistym.
+ Aby wyjs¢ z trybu INFO, nacisnac¢ przycisk TEST.
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18.1 Tryb B74/BCONNECT

Korzystanie z B74/BCONNECT musi by¢ wigczone poprzez ustawienie par.L 8=0 {; domy$Inie parametr ten ma wartos$¢
00 (wytgczony). W przypadku automatyki TW110 High Speed lub Reversibile automatycznie wigcza sie dziatanie B74/
BCONNECT (nawet jesli parametr L jest zapisany na O, wy$wietla sie O ).

Korzystanie z urzgdzenia wymaga wy+aczen|a zarzadzama low-power (L {00, w przypadku automatyki TW110 High
Speed lub Reversibile tryb oszczedzania energii jest wytgczany automatyczme) jak opisano w sekcji 9.4.

Poprzez umieszczenie B74/BCONNECT w ztaczu WIFI, wszystkie funkcje jednostki sterujacej sa zarzadzane poprzez
przegladarke internetowa i urzadzenia takie jak smartphone, tablet, PC, wykorzystujac komunikacje WiFi.

@I Dalsze informacje znajduja sie w instrukcji montazu modutu przytaczeniowego B74/BCONNECT.

Tryb "zdalnej pomocy"

Umozliwia dostep, a tym samym zarzadzanie wszystkimi danymi jednostki sterujacej tylko w trybie chmury, a wiec z
mozliwoscig zdalnego zarzadzania.

Gdy pomoc zdalna jest wtgczona, na wyswietlaczu pojawia sie komunikat ASCC (assistance connect controlled).

Po nacisnieciu przycisku TEST komunikat ten znika na 10 sekund i mozliwy jest dostep do parametréw i innych funkcji
wyswietlacza.

Po 30 minutach wyswietlacz przechodzi w stan czuwania, jezeli wyswietlacz zostanie obudzony przez nacisniecie
klawisza, migajacy napis ASCC pojawi sie ponownie.

Tryb "operacja awaryjna"

Stuzy to do wytaczenia silnika i alarméw bezpieczenstwa (np. fotokomarek i czutych krawedzi), umozliwiajgc otwieranie
i zamykanie automatyki prz?/ niskiej predkosci i obecnosci operatora, a wiec z ruchem automatyki tylko w przypadku
trwatego polecenia (po zwolnieniu polecenia automatyka zatrzymuje sie).

Praca w trybie awaryjnym sygnalizowana jest przez wtgczenie migajacego $wiatta z wieksza czestotliwoscia.

Mozliwe sg dwa rodzaje trybu "awaryjnego": mieszkaniowy lub kondominium.

1) mieszkaniowy (migajace wskazanie wyswietlacza L-ES): polecenie PP (z ptyty zaciskowej lub sterowania
radiowego) jest poczatkowo zarzgdzane jako polecenie otwarcia; dopiero po osiggnieciu catkowitego otwarcia,
aktywacja polecenia spowoduje przejscie rolet w tryb zamykania. Dopiero po catkowitym zamknieciu komenda bedzie
mogta sie ponownie otworzyé.

2) kondominium (migajace wskazanie wyswietlacza L-EM): polecenie PP jest poczatkowo zarzadzane jako polecenie
otwarcia, ale po catkowitym otwarciu skrzydta nie beda sie juz zamykac.

W tym trybie wyswietlacz stand-by nie jest aktywny, zawsze wskazuje trwajacy tryb.

Po nacis’lnieciu klawisza TEST komunikat ten znika na 10 sekund i mozliwy jest dostep do parametréw i innych funkcji
wyswietlacza.

ASCC Tryb "zdalna pomoc" wigczona
L-ES Tryb "obstuga awaryjna w budynkach mieszkalnych" wtgczona
L-EM Tryb "awaryjne dziatanie kondominium" wtgczona
19 O%ramczmk napiecia (B72/CL) - tylko dlaTW110 High Speed
Reversible

Jednostki sterUface ktore kontrolujg silniki High Speed w niektdrych sytuacjach roboczych moga, w przypadku nagtego
hamowama (polecenie STOP lub mterwenqa czutej krawedzi, lub dowolne polecenie odwrécenia, jesli par. 55 ustawiony
na 0 ), doswiadczy¢ wzrostu napiecia zasilania silnika, ktére wzrasta z powodu efektu dynamo B72/CL, podfaczony
do ztacza BATTERY CHARGER, kontroluje i ogranicza te wartosci szczytowe poprzez aktywacje poboru pradu.
Aktywacja, ktdra nastepuje przez kilka szybkich impulséw w okresie 1 sekundy, jest sygnalizowana przez takg sama
liczbe mignie¢ diody LED "CLAMP" na B72/CL.

Jesli dioda LED ,CLAMP" pozostaje stale zapalona, oznacza to, ze B72/CL jest uszkodzony, uruchamia sie
zabezpieczenie termiczne PTC, odfaczajgc go od napiecia zasilania silnika i jednoczes$nie wymuszajac przecigzenie
zasilania 24 V. powodujac przepalenie bezpiecznika F3, odcinajgc zasilanie fotokomdrek i ogdlnie obcigzen
zewnetrznych. Wyswietlacz nie wytacza sie, poniewaz zasilanie czesci logicznej jest dostarczane przez B70/MODLP.
W takim przypadku nalezy przystapi¢ do wymiany B72/CL.

UWAGA! Jesli tadowarka ma by¢ uzywana, musi by¢ w wersji sprzetowej 02 (HW 02), poniewaz tylko ta wersja
integruje funkcje ogranicznika napiecia. Wyjmij B72/CL ze ztacza i zastap go fadowarka.

20 Dziatanie bez wytacznikow kraricowych

Jesli magnetyczne wytgczniki kraricowe nie sg zainstalowane (par. 50 00, wytaczniki kraricowe wytgczone) lub dla
ULK procedura programowania skoku lub przywracania pozycji powoduje docisniecie skrzydta do ogranicznikdw
mechanicznych.

Po zakoriczeniu procedury skrzydto cofa sie o liczbe obrotéw okreslong w parametrach 25 (tylko dla TW110) i 26, a
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podczas kolejnych manewrdw skrzydto zatrzymuje sie zawsze przed mechanicznymi ogranicznikami; w przypadku ULK
drzwi zawsze docierajg do ogranicznika zamkniecia (jesli par.26 = 00), a w razie potrzeby uruchamiana jest funkcja
,antystresowa” paska; podczas otwierania ptoza hamulcowa zatrzymuje sie zawsze okoto 1 cm od ogranicznika
otwarcia.

Uwaga! Upewnij sie, ze wartoS¢ par.23 jest zawsze mniejsza lub co najwyzej réwna par.c’5; to samo dotyczy par.24 w
odniesieniu do par.cb

21 0dblokowanie mechaniczne (TW110)

W przypadku usterki lub braku napiecia mozna odblokowac silnikéw i poruszac nim recznie.

Wlecej informacji na ten temat mozna znalez¢ w opisie czynnosci blokowania/odblokowania w instrukcji
obstugi automatyki TW110.

Jezeli podczas odblokowywania automatyka centralka jest zasilana, na wyswietlaczu miga S5koP.

Po przywrdceniu zasilania, jesli automatyka nie jest catkowicie otwarta lub catkowicie zamknieta (poprzez aktywacje

odpowiedniego wytgcznika kraricowego, jesli jest zainstalowany i wigczony, 630 ) lub jesli wytgczniki kraicowe nie

sg zainstalowane (508L), jednostka sterujgca, po otrzymaniu polecenia, rozpoczyna procedure przywracania pozycji

(patrz rozdziat 22).

UWAGA! Czujnik odblokowujacy jest magnetyczny i aby wykry¢ potozenie uchwytu odblokowujacego, musi byé
zasilany. Gdy centrala jest w trybie czuwania (tylko dla TW110/2000), zmniejszenie zuZycia energii powoduje

wylaczenie czujnika, ktor traci swoja funkcj
DI ki j

22 Sygnalizacja s$wietina z wbudowanym oéwietleniem
orientacyjnym LED (ULK)

W przypadku, gdy centrala wykryje, ze fotokomdrka pozostaje w stanie alarmowym (lub dziata bardzo niestabilnie),

albo ze przycisk STOP jest stale wtaczony, albo ze podczas zamykania doszto do uderzenia, wyswietla sie komunikat

w postaci serii mignie¢ powtarzajacych sie co 8 sekund:

- fotokomérka w stanie alarmowym: 1 migniecie (usterka o najwyzszym priorytecie).

+ aktywowany STOP: 2 migniecia.

+ uderzenie podczas zamykania: 3 migniecia.

- fotokomarki o niestabilnej aktywacji: 4 migniecia.

Sygnat znika:

+ w przypadku fotokomérki: po przywréceniu dziatania fotokomérki (z pewnym opdZnieniem oceny) lub natychmiast,
jesli wytaczy sie fotokomérke, zmieniajac odpowiednie parametry.

+w przypadku STOP i uderzenia: zaraz po uruchomieniu automatyki.

Tryb ten jest wigczony fabrycznie i mozna go wytgczy¢ (a nastepnie ponownie wiaczy¢) po prostu przytrzymujac

przycisk TEST podczas wigczania, az:

+ na wyswietlaczu pojawi sie ,Aan”: tryb wigczony

+ na wyswietlaczu pojawi sie ,AoFF": tryb wytgczony

23 Mechaniczne odblokowanie (ULK)

W przypadku automatyki ULK odblokowanie za pomocg linki powoduje odtgczenie drzwi od ptozy holowniczej
przymocowanej do paska, umozliwiajac reczne przesuniecie drzwi. Czynnos¢ ta nie powoduje utraty pozycji przez
centrale, poniewaz ptoza holownicza Ha zatem i pasek) nie porusza sie.

Po zakoriczeniu recznego przesuwania drzwi nalezy pamieta¢ o ponownym ustawieniu zaczepu w pozycji resetowania,
p?niewaz tylko w ten sposéb aktywacja automatyki bedzie mogta ponownie zaczepi¢ drzwi podczas przechodzenia

0zy.

UWAGA! Jesli drzwi zostang odblokowane w pozycji catkowitego zamkniecia i przy zasilaniu centrali, a po recznym
otwarciu zostang ponownie catkowicie zamkniete, po wydaniu polecenia otwarcia ptoza hamulcowa kieruje sie w
strone korpusu motoreduktora i nie zaczepia sie o drzwi; dlatego jesli po wydaniu polecenia drzwi nie poruszaja sie,
nalezy wydac polecenie odwrotne, a jesli zaczep zostat ustawiony w pozycji resetowania, ustyszysz, ze drzwi zostaty
ponownie zaczepione; po wydaniu polecenia otwarcia drzwi otworzg sie.

24 Tryb szukania pozycji

Po przerwaniu zasilania lub po mechanicznym odblokowaniu (tylko TW110), jezeli automatyka nie jest catkowicie
otwarta lub catkowicie zamknieta (tym samym nie aktywujac jednego z dwdch wytgcznikdw kradcowych, jesli sa
zainstalowane i wtgczone), w momencie otrzymania polecenia centrala uruchamia procedure szukania pozycji:

. Automatfka rozpoczyna manewr z niska predkoscia.

+ Lampa btyskowa wigcza sie z czestotliwoscig inng niz normalna czestotliwo$é robocza (Swieci 3 s, 1,5 s nie $wieci).
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+ W tym czasie centrala odzyskuje dane instalacyjne. Ostroznie! W tej fazie nie wydawac zadnych polecer, dopdki nie
zostanie ona zakoriczona.

+ W przypadku TW110 bez wytacznika kraricowego lub automatyki ULK pozycja zostaje utracona réwniez po 3
kolejnych uderzeniach w tym samym miejscu.

W obecnosci wytacznikow kraicowych (50 0 1)

+ Jesli skrzydio automatyka znajduje sie w pozycji catkowicie otwartej lub catkowicie zamknietej, procedura
przywracania pozycji jest nastepujgca: automatyka czysci wytacznik kraricowy, zatrzymuje sie na chwile i wznawia
dziatanie z predkoscig ustawiong w parametrach 40 i/lub 41. Dotarcie do przeciwlegtego wytacznika krancowego
odbywa sie ze zmniejszong predkoscig ustawiong automatycznie (niezaleznie od ustawien parametréw {3, i4c),
przywracajac kontrole potozenia z maksymalng precyzja.

+Jesli natomiast skrzydto znajduje sie w potozeniu posrednim, porusza sie ze zmniejszong predkoscia, a aktywacja
jednego z dwdch wytgcznikéw kradicowych umozliwia natychmiastowe przywrécenie pozycji.

Bez wytacznika kraficowego (50 00 lub automatyka ULK)

+ Wykonanie petnego skoku, od jednego ogranicznika mechanicznego do drugiego, pozwala na przywrdcenie pozycji.
Skrzydto cofa sie o liczbe obrotow wybrang w parametrach 25, 2& (dla TW110) lub (dla ULK) wykonuje funkcje
,0dcigzajacy” paska &jes’li jest catkowicie zamkniete), jesli jest wiaczona w parametrze {3, lub cofa sie o okoto 1 cm
(nie regulowane), jesli jest catkowicie otwarte.

Tylko dla automatyki TW110 High Speed lub Reversibile. Jesli centrala, ktdra przy wytaczonym silniku aktywuje
hamowanie elektryczne, wykryje reczne przesuniecie o wiecej niz 3 cm od pozycji poczatkowej, wysyta polecenie ruchu,
ktére przywraca skrzydto do pozycji wyjsciowe;].

25 Testy odbiorcze

Testy musza by¢ przeprowadzane przez wykwalifikowany personel techniczny.

Instalator jest zobowigzany do wykonania pomiaru sity uderzenia i wybrania na centrali sterujgcej wartosci predkosci

i momzentu, ktére zapewnig zgodno$¢ drzwi lub automatyka z napedem z limitami okreslonymi w normach EN 12453

i EN 12445,

Upewnic sie, ze przestrzegane sg wskazania zawarte w ,0STRZEZENIA OGOLNE.

+ Wigczyc¢ zasilanie.

+ Sprawdzi¢, czy wszystkie przyciski sterownicze dziatajg prawidtowo.

+ Sprawdzi¢ prawidtowe dziatanie uchwytu odblokowujacego. Na wyswietlaczu powinno miga¢ 5£0P (tylko TW110).

+ Sprawdzi¢ odcinek ruchu i spowolnienie ruchu.

+ Sprawdzi¢ zgodnosé sit uderzenia z normami EN 12453 i EN 12445,

+ Sprawdzic, czr zabezpieczenia dziataja prawidfowo.

+ Jezeli zainstalowano zestaw akumulatoréw wytaczy¢ zasilanie i sprawdzi¢, czy dziataja.

- JesliB72/CL jest zainstalowany (tylko TW110 silniki o duzej predkosci lub silniki rewersyjne), sprawdz, czy czerwona
dioda LED "CLAMP" jest wytaczona, gdy silnik jest zatrzymany i podczas jazdy; gdy skrzydfo jest uruchamiane z
predkoscig znamionows i jest zatrzzmywane przez polecenie ST lub przez czutg aktywac&'e krawedzi, dioda LED
‘CLkAIS/IP” wykona kilka krétkich btyskéw (moga one réwniez nie by¢ generowane, jesli predkos$¢ znamionowa jest
niska).

+ Wytgczy¢ zasilanie sieciowe i z baterii (jezeli sg) i ponownie wigczy¢. Sprawdzi¢ przy nieruchomej automatyka
lub drzwiach w potozeniu posrednim, czy faza szukania pozycji, zaréwno podczas zamykania, jak i otwierania,
zakoriczyta sie prawidfowo.

. S.Fl”ak"‘/dZié regulacje i prawidtowos¢ dziatania wytacznikdw krarcowych. W razie potrzeby wyregulowac pozycje
silnika.

+ Sprawdzi¢, czy po zakoriczeniu manewru odlegtos¢ miedzy automatyka a odbojnikiem wynosi co najmniej 2-3 cm
(tylko TW110 z zainstalowanymi wytacznikami kradicowymi).

- Jesliwtgczony jest tryb ,low power” (par: L {rézny od &), nalezy przeprowadzic test zgodnie z opisem w paragrafie
9.4 (wymuszone uruchomienie poprzez jednoczesne nacisniecie 4 przyciskow).

Deklaracja zgodnosci WE

Nizej podpisany Dino Florian, przedstawiciel prawny przedsiebiorstwa Roger Technology - Via Botticelli 8, 31021
Mogliano V.to (TV) DEKLARUJE, Ze centrum dowodzenia B70/1THP spetnia zasadnicze wymagania i inne odpowiednie
przepisy ustanowione przez nastepujace dyrektywy WE:

- 2014/35/UE dyrektywy LVD;

- 2014/30/UE dyrektywy EMC;

- 2014/53/UE dyrektywy RED;

- 2011/65/UE dyrektywy RoHS

Oraz ze zastosowano wszystkie normy i/lub specyfikacje techniczne wymienione ponizej:
EN 61000-6-3; EN IEC 61000-6-2; EN 60335-1
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